SPECYFIKACJE TECHNICZNE.
Remont — modemizacja drog ptytami JOMB na terenie gminy Dobra

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
dla robét drogowych CPV 45233120-6

Spis tre Sci:
str.

D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE, CPV 45100000 4-19
D-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE, CPV 45100000

D-01.01.01  Odtworzenie trasy i punktow wysoko$ciowych 20-23
D-02.00.00. ROBOTY ZIEMNE, CPV 45112700

D-02.00.01  Roboty ziemne — wymagania 0goine 24-29

D-02.01.01  Wykonanie wykopow w gruntach Il i IV kategorii 30-31
D-04.00.00. PODBUDOWY, CPV 45233340

D-04.01.01  Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podfoza 32-36

D-04.02.01  Warstwy odsaczajace i odcinajace 37-41

D-04.04.00  Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne 42-50

D-04.04.01  Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie 51-53
D-05.00.00. NAWIERZCHNIE, CPV 45233120

D-05.03.03  Nawierzchnie z elementéw prefabrykowanych 54-59
D-06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE, CPV 45232452-5

D-06.01.01  Umocnienie powierzchniowe skarp, rowéw i $ciekow 60-64
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE.
Remont — modemizacja drég ptytami JOMB na terenie gminy Dobra

SPIS TRESCI:

D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
1.2. Zakres stosowania ST

1.3. Zakres robét objetych ST

1.4. Okreslenia podstawowe

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace ST

2. MATERIALY

2.1. Zr6dta uzyskania materiatow

2.2. Pozyskiwanie materialtéw miejscowych
2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
2.6. Inspekcja wytworni materiatdw

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci
6.2. Zasady kontroli jakosci robét
6.3. Pobieranie probek

6.4. Badania i pomiary

6.5. Raporty z badan

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

6.7. Certyfikaty i deklaracje
6.8. Dokumenty budowy

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

7.4. Wagi i zasady wazenia

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
8.3. Odbidr czesciowy

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.5. Odbiér pogwarancyjny

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia ogo6lne
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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