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Nr
L.P. Nr ST NAZWA SPECYFIKACJI
strony
1. 18 |ST-00 WYMAGANIA OGOLNE
2. 65 |ST-01 WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
3. 73 |ST-02 ROBOTY ZIEMNE
4. 74 [ST-02.1 |ROBOTY ZIEMNE PRZY UKtADANIU RUROCIAGOW
5. 92 |ST-02.2 |ROBOTY ZIEMNE PRZY UKLADANIU KABLI
5 103 |ST-02.3 ROBOTY ZIEMNE PRZY BUDOWIE | MONTAZU ZBIORNIKOW
' ' FUNDAMENTOW DLA OBIEKTOW BUDOWLANYCH
7. 121 |ST-03 ROBOTY BUDOWLANE
ROBOTY FUNDAMENTOWE | KONSTRUKCYJNO -
8. 122 | ST-03.1
BUDOWLANE
9. 135 |ST-03.2 |ROBOTY BUDOWLANE WYKONCZENIOWE
10. 150 |ST-04 MONTAZ ZEWNETRZNYCH RUROCIAGOW CISNIENIOWYCH
MONTAZ ZEWNETRZNYCH RUROCIAGOW
11. 164 |ST-05
GRAWITACYJINYCH
12. 179 |ST-06 ROBOTY HYDROGEOLOGICZNE
PRZEBUDOWA ISTNIEJACYCH STUDNI GLEBINOWYCH
13. 180 |ST-06.1
WRAZ Z UZBROJENIEM
WYKONANIE | ODBIORY NOWEJ STUDNI UJECIOWEJ
14. 191 |ST-06.2
WODY WRAZ Z UZBROJENIEM
15. 203 |ST-07 DOSTAWA | MONTAZ URZADZEN
INSTALACJE TECHNOLOGICZNE ZWIAZANE Z MONTAZEM
16. 213 |ST-08 .
URZADZEN
17. 224 | ST-09 ROBOTY ELEKTRYCZNE
18. 225 |ST-09.1. |[INSTALACJE ELEKTRYCZNE
SIECI ELEKTROENERGETYCZNE ZASILAJACO-
19. 239 |ST-09.2 .
ROZDZIELCZE, KABLE SYGNALIZACYJNE | OSWIETLENIE
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ZEWNETRZNE
POMIARY | AUTOMATYKA (AKPIA) WRAZ Z
20. 252 |ST-09.3
MONITORINGIEM
21. 265 |[ST-09.4 |DEMONTAZ KABLA NN 0.4 KV (ENEA)
22. 272 |ST-10 ROZRUCH MECHANICZNY | TECHNOLOGICZNY
ROBOTY ROZBIORKOWE BUDYNKU AGREGATU
23. 288 |ST-11 .
PRADOTWORCZEGO
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1.WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania ogélne dotyczace

wykonania i odbioru robét dla zadania:

wPrzebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej

na dziatce nr ewid. 140 w m. Buk, gmina Dobra”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét jako cze$¢ Specyfikacii

Istotnych Warunkéw Zaméwienia, nalezy odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do

zakresu robot do wykonania opisanych w pkt. 1.1. oraz w pkt 1.3

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Wymagania Ogélne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z poszczegolnymi

Specyfikacjami Technicznymi dla danego rodzaju robot:

Oferent uwzgledni wszelkie koszty oraz zatatwienie formalnosci dotyczacych

budowy, w szczegdlnosci:

Obstuga geodezyjna robét oraz inwentaryzacja powykonawcza
Wykonania robot remontowo budowlanych.

Wykonania rob6t zwigzanych z wymiang technologii montazem urzadzen
i instalacji

Wykonania przebudowy istniejgcych studni gtebinowych

wykonania nowej studni gtebinowej zastepcze;j

Wykonania robét rozbiorkowych budynku agregatu pradotworczego

Budowy zbiornikéw retencyjnych wody czystej podawanej do sieci

-2012r.-
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- Wykonaniem sieci sanitarnych i elektrycznych zewnetrznych na terenie
ujecia

- Roboty zwigzane z wykonaniem instalacji elektrycznych i AKPIiA

- Rozruch technologiczny stacji uzdatniania wody oraz systemu sterowania,
automatyki i monitoringu

- Zagospodarowania terenu SUW

- Odwodnienie wykopow na czas budowy

- Opracowanie Planu Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia

- Opracowanie dokumentacji powykonawczej obiektu

- Opracowanie instrukcji eksploatacji obiektu

1.4. ZAKRES CENY KONTRAKTOWEJ

Okreslony w Specyfikacjach Technicznych zakres Robot obejmuje wszelkie
prace przygotowawcze, projektowe, uzgodnienia, wystgpienia, instalacje, narzedzia,
biura, koszty ogdlne i wydatki na prace ochronne (oswietlenie, strézowanie,
ogrodzenie) dla zapewnienia bezpieczenstwa osob i mienia. Cena Kontraktowa
bedzie ceng taczng za wykonang prace, ktérej charakter okreslajg odpowiednie
pozycje w Przedmiarach Robét i kosztorysach naktadczych. Cena ta pokryje koszt
sity roboczej, materiatbw, wyposazenia, transportu, opftat przewozowych,
magazynowania, pracy tymczasowej, koszty wyposazenia technicznego i koszty
ogolne, ochrony p.poz., ubezpieczenia, nadzor, oswietlenie placu budowy, zysk
i naleznosci ogolne, zobowigzania i ryzyko wynikajace z Kontraktu, przy czym koszty
ogolne i zysk zostang proporcjonalnie roziozone w pozycjach Kosztorysu
Ofertowego.

W cenie tgcznej zawarte zostang rowniez koszty montazu i demontazu urzadzen,
sprzetu i wyposazenia Wykonawcy, zakwaterowanie, etc., ktore w ten sam sposob
zostang roztozone w pozycjach Kosztorysu Ofertowego.

Zaktada sie, ze Wykonawca znajac zakres Robét i cel ich wykonania uwzgledni
w Cenie Kontraktowej wszystkie elementy, ktérych pokrycie jest konieczne

do wypetnienia Kontraktu.

20

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

1.5. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:

1) Ciag technologiczny stacji uzdatniania wody - zespo6t obiektow i instalacji
technologicznych, w ktérych prowadzony jest proces uzdatniania wody.

2) Ciag technologiczny magazyn wody- zesp6t obiektow i instalacii
technologicznych, w ktérych prowadzone jest magazynowanie wody uzdatnione;j.
3) Ciag technologiczny pompownia Il stopnia — zesp6t urzgdzen i instalacji
stuzacy do przettoczenia zmagazynowanej wody ze zbiornika do sieci wodociggowe;.
4) Ciag poptuczyn — zespdt urzgdzen stuzacych do oczyszczenia wody
pochodzacych z ptukania regeneracyjnego filtréw.

5) Dokumentacja projektowa — Projekt budowlany ktéry stanowit podstawe do
uzyskania pozwolenia na budowe opracowany przez Projektanta oraz projekty
wykonawcze uzupetnione specyfikacjg techniczna.

6) Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana,
przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego
wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

7) Droga wewnetrzna — Droga docelowa wykonana zgodnie z projektem
drogowym przeznaczona dla ruchu pieszego i kotowego podczas eksploatacii
obiektow.

8) Dziennik budowy — oznacza dziennik o takim tytule, prowadzonym przez
Wykonawce na Placu Budowy zgodnie z wymaganiami art. 45 Prawa Budowlanego
9) Inzynier Kontraktu — osoba prawna lub fizyczna zatrudniona przez
Zamawiajgcego do nadzorowania oraz prowadzenia rozliczen finansowych Robot
realizowanych przez Wykonawce.

10) Inspektor nadzoru — osoba zatrudniona przez Inzyniera Kontraktu, petnigca
samodzielng funkcje w budownictwie w mys| Ustawy Prawo Budowlane.

11) Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, petnigca

samodzielng funkcje w budownictwie w mys| Ustawy Prawo Budowlane, majaca
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dodatkowo umocowanie do wystepowania w imieniu Wykonawcy w sprawach
zwigzanych z realizacjg niniejszego Kontraktu.

12) Konstrukcje budowlane - obiekty budowlane zwigzane w sposéb trwaty z
gruntem.

13) Kosztorys Naktadczy — wykaz robot z okresleniem naktadéw rzeczowych
R.M.S. na jednostke obmiarowg dla kazdej pozycji przedmiaru.

14) Ksigzka obmiaréw — oznacza ksigzke do ktérej wpisuje sie wszelkie
potwierdzenia ilosci niezwtocznie po ich dokonaniu.

15) Laboratorium badawcze - zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci
materiatéw oraz Robdét.

16) Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robdét, zgodne z
Dokumentacjg Projektowg i niniejszymi Specyfikacjami Technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu.

17) Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Roboét z
dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z
przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robot
budowlanych.

18) Odbiornik wody po ptukaniu filtrow - istniejgca kanalizacja sanitarna do
ktérej mozna odprowadzi¢ oczyszczone wody po ptukaniu filtrow.

19) Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
gtebokosci przemarzania.

20) Polecenie Inzyniera Kontraktu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera Kontraktu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robét lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

21)  Projektant - autor projektu budowlanego, osoba petnigca samodzielng
funkcje w budownictwie w mys| Ustawy Prawo Budowlane.

22) Przedmiar Robét - wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar)

23) Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy
utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka,

skata, las itp.
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24) Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przykfad droga, kolej, rurociag, inne budowle itp.

25) PZJ - Program zapewnienia jako$ci opracowany przez wykonawce

i zaakceptowany przez Inzyniera Kontraktu opis sposobu prowadzenia robot

26) R.M.S - robocizna, materiaty, sprzet okreslajace czasochtonnosc,
materiatochtonnos¢ oraz wykorzystanie sprzetu odnoszace sie do pozycji Kosztorysu
Nakfadczego.

27) Sieci miedzyobiektowe — instalacje technologiczne, m.in. rurociagi wody
surowej, rurociagi wody uzdatnionej, itp.; zewnetrzne instalacje elektroenergetyczne,
sygnalizacyjne i oswietleniowe

28) Zadanie budowlane - czesC przedsiewziecia budowlanego, stanowigca
odrebng catos¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego
spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac
na wykonywaniu Robdt zwigzanych z budowa, modernizacjg, utrzymaniem oraz
ochrong budowli lub jej elementu.

29) Zagospodarowanie terenu - zakres inwestycji obejmujgcych drogi
wewnetrzne, oswietlenie, instalacje elektryczne, zielen i obiekty matej architektury na
obszarze ujecia wody.

30) Zasilanie awaryjne — awaryjne zrodto pradu zapewniajgce dostarczenie
energii w przypadku braku zasilania z energetyki zawodowej, zapewniajgce prace
obiektu bez przerw w dostawach wody do sieci.

31) Zasilanie tymczasowe — przewozne zrodta pradu elektrycznego
wykorzystywane podczas realizacji zadania do zasilania sprzetu wykonawcy (do

czasu zasilenia placu budowy z linii energetyki zawodowe))

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

2.1. WSTEP

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich

zgodnos¢ z Pozwoleniem na Budowe, Dokumentacjg Projektowg, niniejszymi
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Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru oraz poleceniami Inzyniera

Kontraktu. Niniejsze Specyfikacje Techniczne precyzujag wymagania jakosciowe

i funkcjonalne dla rozwigzan zawartych w dokumentacji projektowej, nie podwazajac

i nie zmieniajac jego istotnych parametréw technicznych.

2.2. DOKUMENTACJA ROBOT

Dokumentacje robét stanowia;

a)

b)

dziennik budowy, prowadzony i przechowywany zgodnie z wymaganiami
Prawa Budowlanego oraz Warunkami Umowy.

decyzja o pozwoleniu na budowe, wydane przez Organ wiasciwy dla
Inwestora

projekt budowlany dostarczony przez Zamawiajgcego

projekt wykonawczy dostarczony przez Zamawiajgcego

rysunki Wykonawcy, zatwierdzone przez Inzyniera.

pomiary geodezyjne

badania geotechniczne

wszelka korespondencja dotyczaca spraw technicznych, organizacyjnych

i finansowych budowy

protokoty prob i badan

dokumenty potwierdzajgce jakos¢ i pochodzenie materiatéw i urzadzen
instrukcje obstugi i eksploatacji

dokumenty rozliczenia finansowego robot

2.3. DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA

Przed Odbiorem Koncowym Wykonawca dostarczy Inzynierowi Kontraktu 2 komplety

dokumentow powykonawczych, a ponadto

o

rysunki powykonawcze w 2 kopiach i dodatkowo zapisane w formacie dwg lub
dxf na ptycie CD lub DVD .
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dokumenty potwierdzajgce jakos¢ i pochodzenie wbudowanych materiatow

oraz ich dopuszczenie do stosowania w Polsce zgodnie z ustawg o wyrobach

budowlanych.

na 14 dni przed wystawieniem protokotu odbioru - dokumenty wymagane

przez polskie Prawo Budowlane, jak nizej:

oryginat i kopie dziennika budowy

oSwiadczenie kierownika budowy (oryginat i kopia) o zgodnoSci
wykonania obiektu budowlanego zgodnie z projektem budowlanym
i warunkami pozwolenia na budowe i obowigzujgcymi przepisami, oraz
doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy a takze
w razie korzystania z ulicy, sgsiedniej nieruchomosci, budynku lub
lokalu (w przypadku wystgpienia nieistotnych odstepstw od projektu
budowlanego — podpisane dodatkowo przez projektanta oraz inspektora
nadzoru).

dokumentacje z zakonczonych testow m.in. protokoty badan
i sprawdzen (oryginat i kopia)

geodezyjne pomiary powykonawcze i mape powykonawczg terenu
Placu Budowy (2 egzemplarze), zarejestrowane w Powiatowym
Osrodku Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej; wspétrzedne
dodatkowo zapisane na CD jako plik tekstowy.

Protokét zageszczenia gruntu w strefie posadowienia sieci miedzy-
obiektowych (oryginat lub kopia z klauzulg za zgodnosc¢ z oryginatem)
Nieistotne odstepstwa od projektu budowlanego winny by¢ naniesione
na kopiach rysunkéw projektu budowlanego i podpisane przez
projektanta, kierownika budowy oraz inspektora nadzoru.

inne dokumenty wymagane do uzyskania pozwolenia na uzytkowanie
obiektow budowlanych, zgodnie z Prawem Budowlanym.

Podrecznik obstugi i konserwacji dla kazdego z urzadzen

Protokoty rozruchu urzadzen (wykonane z udziatem producentéw jesli
jest to konieczne).

Protokét  przyjecia urzadzen pod dozér przez Urzad Dozoru

Technicznego

25

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni glebinowej na dziafce nr ewid.140 w m. Buk

gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

O O 0O 0O o o o o o

- Sprawozdanie z rozruchu z udziatem Inzyniera Kontraktu oraz
pracownikow Zamawiajgcego wraz z protokotem z przeprowadzonego
szkolenia pracownikéw Zamawiajgcego.

- Instrukcje obstugi i eksploatacji

- Instrukcje obstugi obiektu, zawierajgcy :

Karty informacyjne dla wbudowanych komponentéw, wraz z adresami

dostawcow,

Pojemnosci, dane eksploatacyjne, charakterystyki (wykresy, diagramy,

certyfikaty itp.)

Dane techniczne

Opis funkcjonalny

Instrukcje instalacji

Obecne ustawienia, parametry nastawne

Rysunki, liste czesci zamiennych, schematy potaczen elektrycznych

Programy uzytkowe

Prowadzenie konserwacji, mozliwe problemy i ich usuwanie,

Plan przegladéw

Dokumentacje z zakonczonych préb i testow

2.4. INSTRUKCJE OBStUGI | EKSPLOATACJI

Dla kazdego dostarczonego w ramach niniejszego zamowienia urzgdzenia

Wykonawca skompletuje podreczniki eksploatacji, konserwaciji i napraw, zawierajace

CO najmnie;:

o] dane techniczne

o] opis dziatania

o] warunki gwarancji i rekojmi

o} dokumenty dopuszczajgce do uzytkowania przez Dozér Techniczny (jeSli sg
wymagane)

o] rysunki ztozeniowe

o] instrukcje montazu
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o] instrukcje konserwacji i napraw

o] wskazanie mozliwych btedow w funkcjonowaniu i ich przyczyn

o} liste czesci zamiennych i czesci zuzywajgcych sie ze wskazaniem mozliwosci
ich zakupu

o] instrukcje smarowania i wymiany olejow ze wskazaniem smarow i olejow

zalecanych przez producenta oraz ich zamiennikéw ( jezeli wystepuje
koniecznos¢ smarowania )
o] opisy powtok antykorozyjnych ich konserwacji i napraw
Odrebne instrukcje nalezy opracowac¢ dla elektryki oraz pomiaréw i
automatyki.
Instrukcje te powinny zawiera¢ w szczegolnosci:
e opis funkcjonowania
e plan rozmieszczenia urzgdzen i instrumentéw
e powykonawcze schematy strukturalne i szczegétowe
e powykonawcze rysunki szaf elektrycznych
e Opis oprogramowania sterownikéw
e zasady konserwacji i napraw

e zasady bezpieczenstwa

2.5. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Warunkach Kontraktowych przekaze
Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspétrzedne punktow gtdwnych trasy oraz
reperow, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowe;.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego Robdt, a uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt. Na wykonawcy
cigzy obowigzek wykonania tymczasowego przytgcza energetycznego do zasilenia

placu budowy.
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2.6. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA I ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy stanowig cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione
w chocéby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentac;ji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentow obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w Warunkach Kontraktu.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bteddéw lub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego.

W  przypadku rozbiezno$ci wazniejszy jest opis wymiarow od odczytu
bezposredniego ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne ze Specyfikacjami
Technicznymi i Dokumentacjg Projektows .

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktoérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatébw i elementow budowli muszg by¢ jednorodne
I wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie

moga przekraczac¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

2.7. ZABEZPIECZENIE PLACU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Placu
Budowy oraz Robdét poza placem budowy w okresie trwania realizacji Kontraktu az
do zakonczenia i odbioru koncowego Robdét, a w szczegdlnosci:

1. Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych czynnosci
zwigzane z budowg i nienaruszalnos¢ ich mienia stuzgcego do pracy a takze
zabezpieczy Plac Budowy przed dostepem oséb nieupowaznionych.

2. Fakt przystgpienia do Robdét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z Inzynierem Kontraktu oraz przez

umieszczenie tablic informacyjnych zgodnie z ustawg Prawo Budowlane
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3. Koszt zabezpieczenia Placu Budowy i Robo6t poza placem budowy nie
podlega odrebnej zapfacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w Cene Kontraktowg

poza pozycjami wymienionymi w Przedmiarze Robét.

2.8. TABLICE INFORMACYJNE

W ramach Kontraktu Wykonawca zobowigzany jest wykonac¢ i postawi¢ tablice
informacyjng o budowie (przed wjazdem do obiektu) i utrzymywaé jg w czasie
wykonywania Robot.

Tablica informacyjna budowy powinna by¢ zgodna z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia.

W ramach kontraktu Wykonawca zobowigzany jest dodatkowo po zakonczeniu
budowy postawi¢ tablice pamigtkowg informacyjng informujaca o $rodkach

pomocowych udzielonych dla przedsiewziecia.

2.9. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robdt wszelkie

przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W szczegdlnosci Wykonawca powinien zapoznac sie i stosowac:

. Ustawe z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo Ochrony Srodowiska (Dz.U.
2001.62.627 z pozniejszymi zmianami)

. Ustawe z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz.U. 2004.92.880)

. Ustawe z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz.U. 2001.62.628)

. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 05 grudnia 2002 r. w sprawie

wartosci odniesienia dla niektérych substancji w powietrzu (Dz.U. 2003.01.12)
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Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 26 listopada 2002 r. w sprawie
zakresu i sposobu przekazywania informacji dotyczacych zanieczyszczenia
powietrza (Dz.U. 2002.204.1727)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 24 czerwca 2002 r. w sprawie
wymagan w zakresie wykorzystania i przemieszczania substancji
stwarzajgcych szczegolne zagrozenie dla srodowiska oraz wykorzystywania
i oczyszczania instalacji lub urzadzen, w ktorych byty lub sg wykorzystywane
substancje stwarzajgce szczegdlne zagrozenie dla S$rodowiska (Dz.U.
2002.96.860)

Ponadto Wykonawca powinien podejmowacC wszelkie uzasadnione kroki majgce na

celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie

i wokot Placu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub

witasnosci spotecznej i innych, a wynikajagcych ze skazenia, hatasu lub innych

przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc sie do tych

wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1.

Lokalizacje baz, warsztatbw, magazyndéw, sktadowisk, ukopow i drog
dojazdowych.

Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwoscig powstania pozaru.

2.10. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca bedzie przestrzegaC przepisow ochrony przeciwpozarowej,

a w szczegolnosci :

przepisow ustawy z dnia 24 sierpnia 1991 r o ochronie przeciwpozarowej z
przepisow Ustawy z dnia 6 maja 2005 o zmianie ustawy o ochronie

przeciwpozarowej.

30

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym jako rezultat realizacji Robo6t albo przez personel Wykonawcy.

2.11. OCHRONA WEASNOSCI

Przyjete w projekcie budowlanym rozwigzania techniczne zapewniajg petng ochrone
débr materialnych osoéb trzecich.

Inwestycja zlokalizowana jest na terenie poza granicami stref ochrony
konserwatorskiej stanowisk archeologicznych.

Z uwagi na lokalizacje inwestycji w bezposredniej strefie ochronnej ujecia wodnego,
wszystkie obiekty powinny by realizowane w sposéb wykluczajacy przedostanie sie
jakichkolwiek zanieczyszczenn do podtoza gruntowego i dalej do wdd
powierzchniowych i podziemnych.

Wykonawca w petni odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
infrastrukture podziemna, takg jak rurociggi, kable itp., oraz uzyska informacje od
wiascicieli bgdz eksploatatorow poszczegdlnych obiektow potwierdzajace faktyczng
lokalizacje obiektow podziemnych.

Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych obiektéw na czas trwania budowy.

Wykonawca zapewni w sporzgdzonym Harmonogramie Robét rezerwe czasowg na
wszelkiego rodzaju Roboty, zwigzane z przetozeniem i zabezpieczeniem instalacji
i urzadzen podziemnych oraz powiadomi¢ Inzyniera Kontraktu i eksploatatorow
o planowanym terminie rozpoczecia tych Robdt.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Inzyniera Kontraktu i wiascicieli (eksploatatoréw) oraz bedzie z nimi

wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
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Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia obiektow na powierzchni ziemi oraz obiektéw podziemnych ktére
zostaty naniesione na planie zagospodarowania terenu badz pdzniej wskazane przez

eksploatatora.

2.12. OGRANICZENIE OBCIAZEN OSI POJAZDOW

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os$ przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z Placu Budowy. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od witadz, co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow
i 0 kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera Kontraktu.

Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone
na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie Placu Budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich Robdét w ten sposdb uszkodzonych,

zgodnie z poleceniami Inzyniera Kontraktu.

2.13. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy oraz bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

W zakresie wymogow bezpieczenstwa i higieny pracy oraz bezpieczenhstwa i ochrony

zdrowia Wykonawce w szczegodlnosci obowigzuja:
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. Kodeks Pracy,

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r., w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. 2003.120.1125),

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r., w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdét budowlanych
(Dz. U. 2003.47.401),

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
szczegotowego zakresu rodzajow robdét budowlanych, stwarzajgcych
zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. (Dz. U. 2002.151.1256).

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych

w powyzszych aktach prawnych nie podlegajg oddzielnemu wynagrodzeniu i zostaty

uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.

2.14. OCHRONA | UTRZYMANIE ROBOT

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robdt i za wszelkie materiaty
i urzgdzenia uzywane do Robét od Daty Rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
Zakonhczenia przez Inzyniera Kontraktu.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ Roboty do czasu kohcowego odbioru. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty
w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru korncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera Kontraktu powinien rozpoczgaé Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz

w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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2.15. STOSOWANIE SIE DO PRAWA | INNYCH PRZEPISOW

Wykonawca robot jest zobowigzany do bezwzglednego przestrzegania Prawa
Polskiego w trakcie prowadzenia robét.

Wykonawca zobowigzany jest znaC wszystkie przepisy wydane przez witadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb
zwigzane z Robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera
Kontraktu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty.

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznych podane sg odnosniki do norm
krajowych. Normy te winny byC traktowane jako integralna cze$¢ Specyfikacii
Technicznych i czytane w potaczeniu z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami,
w ktorych sg wymienione.

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych norm krajowych, ktore
obowigzujg w zwigzku z wykonaniem prac objetych Kontraktem i stosowania ich
postanowien na réwni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi
w Specyfikacjach Technicznych. Zaktada sie, iz Wykonawca dogtebnie zaznajomit
sie z trescig i wymaganiami tych norm

Wykaz podstawowych norm, wytycznych, zasad i aktéw prawnych majgcych
zastosowanie do robot w ramach Kontraktu zawarto w szczegdétowych

Specyfikacjach Technicznych,

2.16. ZEZWOLENIA

Zezwolenia wymagane w Rzeczypospolitej Polskiej Wykonawca winien uzyskaé

od odnosnych wtadz na swdj koszt. (w tym miedzy innymi zezwolenia na utylizacje
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odpaddw niebezpiecznych, na uzycie krotkofalowek, na rozpoczecie prac
i na zakryciu robot zanikajgcych przy przetozeniu urzgdzen uzytecznosci publicznej).
Razem z harmonogramem rob6t w ciggu 28 dni od podpisania umowy Wykonawca
winien przedtozy¢ Inzynierowi Kontraktu wykaz wszystkich zezwolenn wymaganych
do rozpoczecia i zakonczenia Robot zgodnie z Harmonogramem.

Wykonawca winien dostosowac sie do wymagan tych zezwolen i winien w petni
umozliwi¢ wladzom wydajacym te zezwolenia kontrole i badanie robdét. Ponadto,
winien pozwoli¢ Wtadzom na udziat w badaniach i procedurach sprawdzajgcych,

co nie powinno zwolni¢ Wykonawcy z jakichkolwiek jego obowigzkow kontraktowych.

2.17. INFRASTRUKTURA NA PLACU BUDOWY

Zleceniodawca nie zapewnia Wykonawcy zadnych mediow do zainstalowania Placu
Budowy. Wykonawca sam zorganizuje dostawy wszystkich ustug jakich moze
wymagac¢ w trakcie prowadzenia Roboét i bedzie odpowiedzialny za ich usuniecie

po zakonhczeniu kontraktu.

2.18. ZIELEN

Wykonawca sporzadzi inwentaryzacje zadrzewien — drzew i krzewow wystepujgcych
w sgsiedztwie projektowanych obiektéw.

Wykonawca odpowiednio zabezpieczy wystepujgce na terenie budowy drzewa i
krzewy, w  szczegolnosci  przed  uszkodzeniami  mechanicznymi  od
przemieszczajgcych sie maszyn i pojazdow. Nie przewiduje sie prowadzenia prac

zwigzanych z wycinkg drzew i krzewow.

2.19. OBJAZDY, PRZEJAZDY | ORGANIZACJA RUCHU
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Podczas prowadzenia robot nie przewiduje sie koniecznosci wykonywania objazdow
na drogach publicznych. Objazdy na terenie budowy dotyczyé bedg jedynie ruchu
wewnetrznego pojazdéw obstugi SUW i bedg one organizowane w porozumieniu
z uzytkownikiem SUW i zostang opisane w PZJ i zaakceptowane przez Inzyniera

Kontraktu.

2.20. OCHRONA ROBOT PRZED WPLYWEM WARUNKOW
ATMOSFERYCZNYCH

Ochrona robét przed skutkami opadow atmosferycznych nalezy do Wykonawcy.

3. MATERIALY

3.1. PARAMETRY MATERIALOW

Materiaty, elementy i urzgdzenia przeznaczone do wbudowania powinny spetniac¢

wymagania ustawy o wyrobach budowlanych.

Charakterystyczne parametry, witasciwosci i wymagania w zakresie materiatow

stosowanych w realizacji Robo6t objetych Kontraktem podano w Wymaganiach

Szczegotowych.

Wszystkie materialy przewidywane do wbudowania powinny by¢ zgodne

z postanowieniami Kontraktu i poleceniami Inzyniera Kontraktu oraz z przepisami

Prawa Budowlanego, a w szczegdlnosci :

. Ustawg z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Art. 10) (Tekst jednolity:
Dz.U. 2003.207.2016)

. Ustawg z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (Dz.U.
2004.92.881,

. Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 23 grudnia 2002 r. w sprawie sposobu
nadawania i wykorzystywania znaku zgodnoéci z Polskg Normg. (Dz. U. Nr
241, poz. 2077)
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. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 maja 2004 r. w sprawie
kontroli wyrobow budowlanych wprowadzonych do obrotu (Dz. U. Nr 130, poz.
1386)

. Rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 11
sierpnia 2004 r w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym CE (DZ.U.
2004.198.2041)

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych

i jakosciowych materiatbw dostarczanych na plac budowy oraz za ich wiasciwe

sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.

3.2. ZRODEA SZUKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do Robdét Wykonawca przedstawi szczegdtowe
informacje na temat Zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
proponowanych materiatbw. W uzasadnionych przypadkach Zamawiajgcy bedzie
wymagat odpowiednich $Swiadectw badan laboratoryjnych. Wykonawca jest
zobowigzany do prowadzenia badan materiatbw w celu udokumentowania, ze

materiaty uzyskiwane z danego zrédta spetniajg wymagania w sposoéb ciggty.

3.3. POZYSKIWANIE MATERIALOW MIEJSCOWYCH

Za uzyskanie zgody na pozyskiwanie materiatbw odpowiada Wykonawca.
Odpowiednie dokumenty muszg byC¢ przedstawione Inzynierowi kontraktu.
Wykonawca odpowiada za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatbw. Dokumentacja zawierajgca raport z badan terenowych i laboratoryjnych

oraz metode pozyskiwania materiatbw wymaga zatwierdzenia Inzyniera Kontraktu.
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Eksploatacja zrédet materiatow musi by¢ zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze. Z wyjgtkiem uzyskania pisemnej zgody
Inzyniera Kontraktu Wykonawca nie bedzie prowadzit zadnych wykopdéw w obrebie

Placu Budowy, poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlnione w Kontrakcie.

3.4. INSPEKCJA WYTWORNI MATERIALOW

Wytwornie materiatdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera Kontraktu
w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.
Prébki materiatdbw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik
tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatédw pod wzgledem

jakosci.

3.5. MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z Placu Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera Kontraktu.
Jesli Inzynier Kontraktu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych
robdt, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie
przewartosciowany przez Inzyniera Kontraktu. Kazdy rodzaj Robdt, w ktorym
znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje

na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

3.6. PRZECHOWYWANIE | SKEADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg

one potrzebne do Robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
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sSwojg jakosc i wiasciwosci do Robot i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera
Kontraktu. Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Placu
Budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem Kontraktu lub poza Placem Budowy

w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3.7. WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW - ZAMIENNIKI

Jesli Dokumentacja Projektowa Ilub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatbw w wykonywanych Robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera Kontraktu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inzyniera Kontraktu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ podzniej zmieniany bez zgody Inzyniera Kontraktu. llekroé
w dokumentacji pojawi sie nazwa wlasna producenta oraz typ i podtyp
urzadzenia lub materiatu oznacza to, ze Zamawiajacy w ten sposéb wskazuje
parametry urzadzenia i wilasciwosci materialu, Wykonawca ma prawo
zastosowa¢ urzadzenie i materiat odpowiadajacy swoimi parametrami
(wtasciwosciami) opisanymi nazwa wilasng. Za prawidlowos¢ doboru
zamiennika odpowiada wykonawca i w przypadku stwierdzenia przez Inzyniera
Kontraktu rozbieznosci jakosciowych zamieni dobrane urzadzenie (material) na

inny odpowiadajacy zaprojektowanemu na wlasny koszt.

3.8. MATERIALY SZKODLIWE DLA OTOCZENIA
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Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone
do uzycia, w szczegolnosci nie dopuszczone sg do uzycia materialy wywotujgce
szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe (ujete w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki z dnia
2 listopada 2000 r w sprawie okreslenia odpadow, ktére powinny by¢ wykorzystane
w celach przemystowych oraz warunkéw, jakie muszg byC¢ spetnione przy ich
wykorzystywaniu (Dz.U. 2000.100.1078) przewidziane do wbudowania powinny
posiada¢ $wiadectwa dopuszczenia wydane przez uprawniona jednostke.
Swiadectwo powinno jednoznacznie stwierdzaé brak szkodliwego oddziatywania,

materiatu na sSrodowisko.

4. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany
do Robo6t powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadac¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, Programie Zapewnienia
Jakosci (PZJ) lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera
Kontraktu; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien byc¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera Kontraktu. Liczba i wydajnos¢ sprzetu
bedzie gwarantowaC przeprowadzenie Robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera Kontraktu w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi Kontraktu kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera Kontraktu
0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany

sprzet, po akceptacji Inzyniera Kontraktu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
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zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce
zachowania  warunkéw  Kontraktu, zostang przez Inzyniera  Kontraktu

zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robo6t i witasciwosci
przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robdt zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera
Kontraktu, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg, spetniaC wymagania dotyczgce
przepisdbw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom
Kontraktu na polecenie Inzyniera Kontraktu bedg usuniete z Placu Budowy.
Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu

Budowy.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot, zgodnie z Kontraktem, oraz
za jako$¢ zastosowanych materiatbw wykonywanych Robdét, za ich zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST, wymaganiami PZJ, projektem
organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera Kontraktu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢, za doktadne wytyczenie w planie

i wyznaczenie wysokoéci wszystkich elementéow Robdt zgodnie z wymiarami
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i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inzyniera Kontraktu.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczaniu Robdét zostanag, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier Kontraktu,
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera
Kontraktu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$c.

Decyzje Inzyniera Kontraktu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementow Robdét bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie,
Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier Kontraktu uwzgledni wyniki badan materiatow i Robét,
rozrzuty wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia
Z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang

kwestie.

6.2. POLECENIA INZYNIERA KONTRAKTU

Polecenie Inzyniera Kontraktu rozumiane jest jako wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera Kontraktu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji Robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Polecenia Inzyniera Kontraktu bedg wykonywane w czasie okreslonym w poleceniu
Wykonania Robét. Jezeli warunek ten nie zostanie spetniony, roboty moga zostac
przez Inzyniera Kontraktu zawieszone. Wszelkie dodatkowe koszty wynikajgce

z zawieszenia robot bedg obcigzaty Wykonawce.
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6.3. HARMONOGRAM ROBOT

Wykonawca przy sporzadzaniu Harmonogramu Robdét powinien uwzglednic

nastepujgce czynniki i warunki:

. dojazdy i wyjazdy z placu Robot muszg by¢ zapewnione przed rozpoczeciem
jakichkolwiek robat,

. wszystkie urzgdzenia zwigzane z bezpieczehstwem i organizacjg Ruchu
powinny znajdowac sie w odpowiednim miejscu przed rozpoczeciem robot na
danym obszarze,

. Koniecznos¢ funkcjonowania istniejacych obiektow SUW oraz bezkolizyjne
przejScia ze starych wycofywanynych na nowe obiektow. Koniecznos¢
uzyskiwania warunkowego pozwolenia na uzytkowanie poszczegdlnych
obiektow oraz uzyskania koncowego pozwolenia na uzytkowanie catosci

przedmiotu kontraktu.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do akceptacji
Inzyniera Kontraktu programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi
on zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,
ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera Kontraktu.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawiera¢ min:

a) cze$¢ 0golng opisujaca:

1) organizacje wykonania Robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia
robét, terminy uzyskiwania poszczegdlnych pozwolen na eksploatacje
obiektow,

2) organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

3) warunki bezpieczenstwa i higieny pracy,
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wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz osoéb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania
poszczegodlnych elementéw robdt,

system (sposdb i procedure) proponowanej kontroli sterowania jako$cig
wykonywanych robét,

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis
laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza
Zleci¢ prowadzenie badan),

sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis
pomiardw, nastaw mechanizmow sterujgcych, a takze wycigganych
wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposoéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi

Kontraktu;

cze$¢ szczegodtowg opisujagcyg dla kazdego asortymentu robaot:

1)

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania
i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i iloS¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania
i zatadunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wtasciwosci
w czasie transportu

Sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych
podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegodlnych elementéw robot,

Sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi

wymaganiom.

7.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
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Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole
robét i jakosci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan
materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier Kontraktu moze zazgdaé
od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom
ich wykonywania jest zadowalajgcy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary
i badania materiatbw oraz robot z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowe;j
i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone
w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalty one tam okreslone,
Inzynier Kontraktu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
Roboét zgodnie z Kontraktem. Wykonawca dostarczy Inzynierowi Kontraktu
Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier Kontraktu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier Kontraktu bedzie przekazywa¢é Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wptynaé ujemnie na wyniki badan,
Inzynier Kontraktu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych
materiatdbw. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatow ponosi Wykonawca. W sprawach szczegdlnej wagi dla prawidtowosci
realizacji inwestycji, na wniosek Inzyniera Kontraktu lub wniosek Kierownika budowy
do Inzyniera Kontraktu moze zosta¢ zwotana Rada Budowy. W sktad rady budowy

wchodzg : Inzynier Kontraktu wraz z inspektorami branzowymi, kierownik budowy
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wraz z kierownikami rob6t branzystami, przedstawiciel Wykonawcy robét umocowany
w umowie z Inwestorem do reprezentacji oraz przedstawiciele Inwestora

odpowiedzialni za kontrakt.

7.3. POBIERANIE PROBEK

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy
produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inzynier Kontraktu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inzyniera Kontraktu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe
badania tych materiatéw, ktdére budzg watpliwosé co do jakosci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.
Pojemniki do pobierania prébek beda, dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inzyniera Kontraktu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inzyniera Kontraktu bedg odpowiednio opisane i oznakowane,

W sposob zaakceptowany przez Inzyniera Kontraktu.

7.4. BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inzyniera Kontraktu.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera
Kontraktu o rodzaju miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru
lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera

Kontraktu.
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7.5. RAPORTY Z BADAN

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi Kontraktu kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi Kontraktu na formularzach

wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

7.6. BADANIA PROWADZONE PRZEZ INZYNIERA KONTRAKTU

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier Kontraktu uprawniony jest
do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatbw u zrodia
ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc
ze strony Wykonawcy i producenta materiatéw.

Inzynier Kontraktu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robét z wymaganiami
ST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier Kontraktu moze pobierac prébki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badah wykaza, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier Kontraktu poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan,
albo oprze sie wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw
i robét z Dokumentacjg Projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez

Wykonawce.
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7.7. JAKOSC MATERIALOW | URZADZEN

Przed wykonaniem badan jakosci materiatdw przez Wykonawce, Inzynier Kontraktu
moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajgce odpowiednie dopuszczenia
do stosowania na polskim rynku.

W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac atest okreslajgcy w sposéb jednoznaczny
jej cechy.

Produkty przemystowe bedg posiadaC atesty wydane przez producenta poparte
w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych
badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi Kontraktu.

Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane
w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wiasciwosci

z ST to takie materiaty i/lub urzgdzenia zostang odrzucone.

7.8. PROBY KONCOWE | CZESCIOWE

Wykonanie prob oraz przedstawienie Inzynierowi Kontraktu przez Wykonawce
wynikdw prob jest elementem koniecznym przejecia robot prowadzonego wedtug

procedury opisanej w punkcie 819 ST.
(1) Dokonywanie préb

Wykonawca dostarcza catg aparature, pomoc, dokumenty i inne informacje,
energie elektryczna, sprzet, paliwo, srodki zuzywalne, przyrzady, site robocza,
materiaty oraz wykwalifikowany i doswiadczony personel do przeprowadzenia
wyspecyfikowanych w Kontrakcie Préb, poza Rozruchem i Probg
Eksploatacyjng. Koszty wykonania prob oraz koszty wszelkiej obstugi
i materiatéw niezbednych do wykonania prob winny by¢ uwzglednione w cenie

Kontraktu.
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(2) Proby Koncowe

W ocenie wynikow prob koncowych Inzynier Kontraktu bedzie brat pod uwage
tolerancje na wptyw wszelkiego uzytkowania robot przez Zamawiajgcego

na wyniki i inne cechy charakterystyczne robot.

(3) Proba Eksploatacyjna

Préba Eksploatacyjna poprzedzona Rozruchem mechanicznym
i technologicznym jest w cenie Kontraktowej wedtug pozycji jednostkowych
przedmiaru robét.

Pozytywne  wyniki Préby  Eksploatacyjnej  prowadzonej  zgodnie
z wymaganiami Specyfikacji Technicznych sg warunkiem koniecznym
przejecia robot przez Zamawiajgcego. Formalnie, od daty podpisania
protokotu odbioru Robo6t odpowiedzialno$¢ za utrzymanie wymaganych

prawem parametrow uzdatnionej wody przechodzi na Zamawiajgcego.

7.9. DOKUMENTY BUDOWY

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy zostanie dostarczony Wykonawcy przez Zamawiajgcego
bezposrednio przed rozpoczeciem Robot. Dziennik budowy bedzie prowadzony
oraz przechowywany zgodnie z zapisami Ustawy z dnia 07 lipca 1994 Prawo
Budowlane (Dz.U. 2003.207.2016 z pdzniejszymi zmianami) Art. 45 oraz 46 oraz
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U.
2002.108.953).

(2) Raporty Wykonawcy
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Wykonawca bedzie opracowywat i dostarczat Inzynierowi Kontraktu raporty
miesieczne.

Miesieczny Raport powinien zawierac :

. Opis zakresu i rodzaju robot wykonanych

. Wykaz wartosci i ilosci wykonanych Robdt w rozbiciu na rodzaje Robét
. Szczegdbtowy program robot na nastepny miesigc

. Wykaz istotnych wydarzen

. Inne wg. Zyczenia Inzyniera Kontraktu

W odstepach miesiecznych Wykonawca uzgadniat bedzie z Inzynierem
Kontraktu uzyskany postep w robotach na podstawie zatwierdzonego

programu zapewnienia jakosci.

(3) Ksiega Obmiaru

Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza,
sie w sposéb ciggty w jednostkach przyjetych w wycenionym przedmiarze robot

i wpisuje do Ksiegi Obmiaru.

(4) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, aprobaty materiatéw, orzeczenia o jako$ci materiatéw,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgcznik
do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera

Kontraktu.

(5) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy =zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt. (1-4)

nastepujgce dokumenty:
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a) pozwolenie na budowe,

b) protokoty przekazania placu budowy,
c) protokoty odbioru robat,

d) protokoty z rad budowy,

e) korespondencja na budowie.

f) dokumentacja fotograficzna

g) inne dokumenty wynikajace z przepisow prawa

(6) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie, ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera Kontraktu

| przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego

8. OBMIAR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym
przedmiarze robot oraz kosztorysie naktadczym.

Obmiaru robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera
Kontraktu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiegi obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze
robot lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku ukonhczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione

wg instrukcji Inzyniera Kontraktu na pismie.
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Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu
miesiecznej pfatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym
w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera Kontraktu. Dopuszcza
sie prowadzenie elektronicznej ksiegi obmiarébw w programie uzgodnionym

Z Inzynierem Kontraktu

8.2. ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT | MATERIALOW

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg
obmierzone wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej,
objetosci bedg wyliczone w m*® jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane
W SposOb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku
miejsca szkice mogq byC¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do Ksiegi

Obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem Kontraktu.

8.3. URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robo6t bedg
zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym

stanie, w catym okresie trwania robot.
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8.4. CZAS PRZEPROWADZANIA OBMIARU

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub koncowym odbiorem robdt,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany
Wykonawcy Robot.

Obmiar Robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

9. ODBIOR ROBOT

9.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji, roboty podlegajg nastepujgcym

etapom odbioru, dokonywanym przez Inzyniera Kontraktu przy udziale Wykonawcy:

. odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
. odbiorowi cze$ciowemu,

. odbiorowi technicznemu,

. odbiorowi kohcowemu,

. odbiorowi pogwarancyjnemul.

9.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU.

Odbior robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogdlnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier Kontraktu.
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Gotowosc¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca na pismie, a w ciggu
3 dni od daty zgtoszenia Inzynier Kontraktu winien przystgpi¢ do badania i pomiaru
robét w celu ich odbioru.

Odbioru Inzynier Kontraktu dokonuje w oparciu o wyniki wszelkich badan i pomiaréow
bedacych w zgodzie z rysunkami, specyfikacjami i innymi uzgodnionymi
wymaganiami.

Wykonawca roboét nie moze kontynuowac robdt bez odbioru robdt zanikajgcych
i ulegajacych zakryciu przez Inzyniera Kontraktu. Zaden odbior (przejecie odcinka,
czesciowe przejecie roboét) przed odbiorem ostatecznym nie zwalnia Wykonawcy od

zobowigzan okreslonych Kontraktem.

9.3. ODBIOR CZESCIOWY

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru

czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.

9.4. ODBIOR TECHNICZNY

Odbior techniczny jest odbiorem poprzedzajgcym odbior koncowy polega
na komisyjnym sprawdzeniu stanu technicznego wykonanych obiektéw i ich czesci,
sprawdzeniu dokumentacji powykonawczej i ewentualne wskazanie elementéw
koniecznych do poprawienia. Podczas odbioru technicznego komisja sporzadzi
protokot z czynnosci odbioru technicznego w ktorym spisane zostang wszelkie
niedociggniecia i w uzgodnieniu z Wykonawcg okresli czas niezbedny do ich
usuniecia po tym czasie wyznaczony zostanie termin odbioru kohcowego robat.
Do odbioru technicznego Zamawiajgcy na pisemny wniosek Wykonawcy powota
komisje z udziatem Inzyniera Kontraktu, Inspektoréw Nadzoru, Kierownika Budowy,
Kierownikow Robét branzystéw, Wykonawcy oraz przedstawicieli Eksploatatora i

Zamawiajgcego.
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9.5. ODBIOR KONCOWY ROBOT

Odbidr robdét nalezy wykonywac z uwzglednieniem nizej podanych uwarunkowan:

1.

Odbidér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdét
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera Kontraktu.

Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w Kontrakcie, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera Kontraktu zakonczenia robdt
i przekazania koniecznych dokumentow,

Komisja ztozona z Zamawiajgcego, Inzyniera Kontraktu, Eksploatatora oraz
Wykonawcy po zakonczeniu czynnosci odbiorowych sporzadzi protokot
odbioru robat.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z rysunkami i specyfikacjami.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robdt
uzupetniajgcych Komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin

odbioru ostatecznego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce

dokumenty:
. rysunki z naniesionymi zmianami,
. specyfikacje,
. uwagi i zalecenia Inzyniera Kontraktu, zwtaszcza przy odbiorze robot
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
. ustalenia technologiczne,
. dzienniki budowy i ksiegi obmiaru,
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. wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczenh laboratoryjnych
zgodne ze specyfikacjami i PZJ,

. atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,

. sprawozdanie z rozruchu technologicznego wraz z decyzjg PSSE

wydajgcq opinie higieniczng

. powykonawczg dokumentacje geodezyjng obiektu,
. inne dokumenty wymagane przez Inzyniera Kontraktu.
. sprawozdanie techniczne,

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:

. zakres i lokalizacje wykonywanych robdt,

. wykaz wprowadzonych zmian,

. uwagi dotyczgce warunkow realizacji robot,
. date rozpoczecia i zakonczenia robot.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do przejecia, Komisja w porozumieniu
z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego.
Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg
zestawione wg wymagan ustalonych przez Inzyniera Kontraktu.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy Komisja.

9.6. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbi6ér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych
z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu

z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 9.5. “Odbior ostateczny Robot”.
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10. PODSTAWA PLATNOSCI

10.1. USTALENIA OGOLNE

Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa ztozona z cen jednostkowych,

skalkulowanych przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej

pozycji przedmiaru robot.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszelkie prace przygotowawcze,

uzgodnienia wystgpienia, instalacje, narzedzia, koszty ogolne i wydatki na prace

ochronne (oswietlenie, strozowanie, ogrodzenie) dla zapewnienia osob i mienia.

wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty

w specyfikacjach technicznych i dokumentaciji projektowe;.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac¢ w szczegdlnosci:

robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu

wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie
sprzetu na plac budowy i z powrotem, montaz i demontaz na
stanowisku pracy),

koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: pface personelu
i kierownictwa budowy, pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty
urzgdzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie
energii i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace
oznakowana robdt, koszty projektdw uzupetniajacych, wydatki
dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe
placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robdt,
ubezpieczenia oraz koszty zarzgadu przedsiebiorstwa Wykonawcy i inne,
zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu
innych wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji rob6t w okresie
gwarancyjnym,

podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami;
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Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje
w wycenionym przedmiarze robot jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ Zzadania
dodatkowej zaptaty za wykonanie robot objetych tg pozycjg kosztorysowg. Roboty
opisane w kazdym punkcie przedmiaru robdt skalkulowano w sposob scalony
przyjmujac jednostke przedmiaru dla roboty wiodgcej i uwzgledniajgc udziat robodt
towarzyszacych i zuzycie materiatdw w sposob przyblizony. Roboty opisane nalezy
traktowa¢ wskaznikowo. Rzeczywisty obmiar robdt towarzyszacych i zuzycie
materiatdbw (niezbednych do kompletnego wykonania prac) inny niz podany w
specyfikacjach Technicznych nie bedzie podstawg do zmian cen jednostkowych
przedmiaru robaét i innych roszczen Wykonawcy.

Podstawg pfatnosci sg ceny ryczaltowe podane przez Wykonawce
w przedmiarze robdt, rozbieznos¢ obmiaréw rzeczywiscie wykonanych robdt
w stosunku do przedmiarow w SIWZ na korzys$¢ lub niekorzy$¢ wykonawcy na
poziomie 5% nie bedzie stanowita podstawy do roszczeh zaréwno ze strony
Wykonawcy jak i Zamawiajacego. Przy rozbieznosciach przekraczajgcych 5%
rzeczywiscie wykonanych robét w stosunku do obmiaréw dostarczonych przez
Zamawiajgcego zastosowanie bedga miaty przepisy kontraktu o robotach
dodatkowych i w tym przypadku Wykonawca otrzyma wynagrodzenie wyliczone
z iloczynu obmiaru rzeczywiscie wykonanych roboét i ceny jednostkowej w pozycji

wycenionego kosztorysu naktadczego.

10.2. ZABEZPIECZENIE | OZNAKOWANIE TERENU BUDOWY

Wykonawca w ramach Kontraktu jest zobowigzany wykona¢ zabezpieczenie
terenu budowy:
. dostarczy¢, zainstalowa¢ urzadzenia zabezpieczajgce (zapory,
Swiatta ostrzegawcze, znaki itp.),
. utrzymaé urzadzenia zabezpieczajgce w odpowiednim stanie
technicznym,

. usung¢ urzadzenia zabezpieczajgce po zakonczeniu roboét

58

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

Podstawg ptatnosci sg ceny ryczattowe podane przez Wykonawce

w przedmiarze robot

10.3. DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA | RYSUNKI ROBOCZE
(WARSZTATOWE)

Wykonawca w ramach Kontraktu jest zobowigzany wykonac:
- niezbedne rysunki robocze (warsztatowe) stanowigce uzupetnienie projektu
wykonawczego
- dokumentacje geodezyjng powykonawczg inwestyciji
- dokumentacje techniczng powykonawczg inwestyciji,
Podstawg ptatnosci sg ceny i wartosci ryczattowe podane przez Wykonawce

w przedmiarze robot.

10.4. KOSZTY ZAWARCIA UBEZPIECZEN NA ROBOTY
KONTRAKTOWE

Koszty zawarcia ubezpieczeh Kontraktu ponosi Wykonawca; jednostkg obmiaru jest
ryczatt.

Koszty pozyskania zabezpieczenia wykonania i wszystkich wymaganych gwaranc;ji
Koszty pozyskania Zabezpieczenia wykonania i wszystkich wymaganych gwarancji

ponosi Wykonawca. Jednostkg obmiaru jest ryczatt.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

Wiele pozycji Specyfikacji Technicznych odnosi sie do Polskich Norm (PN), norm
europejskich (EN), norm niemieckich (DIN) przepisow branzowych oraz instrukciji.

Powinny one by¢ traktowane jako nieodtgczna czes¢ i stosowane tacznie ze
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Specyfikacjg Techniczng i Dokumentacjg Projektowg. Roboty winny by¢ wykonane
z zachowaniem bezpieczehstwa, w $cistej zgodnosci z Polskimi Normami lub
odpowiednikami Norm Europejskich do pewnego stopnia przyjetego przez polskie
ustawodawstwo.

Wykonawca zobowigzany jest stosowac¢ sie do innych wigzgcych norm zwigzanych

z realizacjg Robot w ramach Kontraktu oraz zastosowacC sie do przepisow

zawartych w normach.

Wykonawca jest zobowigzany do zapoznania sie z Prawem Polskim i innymi

przepisami wtadz centralnych i lokalnych oraz wytycznymi, ktére sg w jakikolwiek

sposob powigzane z Robotami. Wykonawca bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tego prawa, przepiséw, zasad i wytycznych w trakcie realizacji Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegat prawa do patentéw i bedzie w petni odpowiedzialny

za spetnianie wszelkich wymagan prawnych w stosunku do uzywanych

opatentowanych urzadzen lub metod oraz stale bedzie informowat Inzyniera

Kontraktu o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie pozwolen i innych stosownych

dokumentow.

Lista podstawowych aktow prawnych:

. Ustawa z dn.4 lipca 1994 r. Prawo budowlane - tekst jednolity
Dz. U. 156/2006, poz. 1118 z pdzniejszymi zmianami

. Ustawa z dn. 27 marca 2003 r. o planowaniu i zagospodarowaniu
przestrzennym, Dz.U. Nr 80, poz. 717

. Obwieszczenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia
24 pazdziernika 2000 r w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy —
Prawo geodezyjne i kartograficzne.

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie
tekst jednolity Dz. U. 75/2002, poz. 690 z pdz.zm.

. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dn.19 listopada 2001 r., w sprawie
rodzajow obiektow budowlanych, przy. ktérych realizacji jest wymagane

ustanowienia Inspektora Nadzoru inwestorskiego
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Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy projektu. Budowlanego Dz. U. Nr 120, poz.
1133.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia
21 lutego 1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-
kartoraficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujacych w budownictwie
Dz. U. 25/1995, poz. 133

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2005 w sprawie
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie Dz. U. 96/2005. poz. 817
z pézniejszymi zmianami

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robd6t budowlanych
Dz. U 47/2003, poz. 401

Ustawa z dn. 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska Dz. U. 25/2008.
poz. 150

Ustawa z dn. 27 kwietnia 2001 r. O odpadach Dz. U. 62/2001, poz. 628
Z pozniejszymi zmianami

Rozporzgdzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia
3 kwietnia 2001 r. w sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania niektorych
Polskich Norm dla budownictwa Dz. U. 38/2001, poz. 456

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 30 stycznia 2002 r. zmieniajgce
rozporzadzenia w sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania niektérych
Polskich Norm, Dz. U. Nr 14, poz. 133.

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dn. 26 wrzesnia 1997 r.
w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy
Dz. U. 129/1997. poz. 844 z pdzniejszymi zmianami

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej 2 dn. 14 marca 2000 r.
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy recznych pracach
transportowych Dz. U. 26/2000, poz. 313

Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska Zasobéw Naturalnych
i Le$nictwa z dn. 23 sierpnia 1994 r. w sprawie dokumentacji geologicznej zt6z
kopalnych Dz. U. 93/1994, poz.442
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Rozporzgdzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia
2 kwietnia 2001 r w sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz
zespotdw uzgadniania dokumentaciji projektowej, Dz. U. Nr 38, poz.455.
Ustawa z dn. 10 kwietnia 1997 r. — Prawo energetyczne
Dz. U. 54/1997, poz. 348 z pdzniejszymi zmianami

Ustawa z dn. 7 czerwca 2001 r. - O zbiorowym zaopatrzeniu w wode
i zbiorowym odprowadzeniu sciekow Dz. U. 72/2001, poz. 747 z pdzniejszymi
zmianami

Ustawa z dn. 18 lipca 2001 r. — Prawo wodne Dz. U.. 115/2001, poz. 1229
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 18 lutego 2010 r. zmieniajgce
rozporzagdzenie w sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz
jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych
Dz. U. Nr 34/2010, poz. 183

Ustawa z dn. 15 grudnia 2000 r. O samorzgdach zawodowych architektow,
inzynieréw budownictwa oraz urbanistow
Dz. U. 5/2001, poz. 42 z pdzniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dn. 27 wrze$nia 2001 r. w sprawie
katalogu odpadow Dz. U. 112/2001, poz. 1206

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 16 lipca
2009 r. zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie uzgodnienia projektu
budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej Dz. U. Nr 119/2009,
poz. 998

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych dn. 11 maja 2006 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw i innych obiektéw budowlanych i terenu
Dz. U. 80/2006, poz. 563

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
16 czerwca 2003 r. w sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia w wode oraz
drég pozarowych, Dz. U. Nr 121, poz. 1139.

Rozporzadzenie Rady Ministrow z dn. 9 listopada 2004 r. w sprawie okreslenia
rodzajéw przedsiewzie¢ mogacych oddziatywa¢ na sSrodowisko oraz

szczegotowych kryteriow zwigzanych z kwalifikowaniem przedsiewzie¢ do
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sporzgdzania raportu o oddziatywaniu na srodowisko, Dz. U. Nr 257/2004 poz.
2573

Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska, Zasobéw Naturalnych
i Le$nictwa z dn. 5 listopada w sprawie zasad ustalenia stref ochronnych
zrodet i uje¢ wody Dz. U. 116/1991, poz. 504

Kodeks Cywilny — Ustawa z dn. 23 kwietnia 1964 r. — tekst jednolity
Dz. U. 55/1990

Kodeks Postepowania Administracyjnego — Ustawa z dn. 14 czerwca 1960 r.
tekst jednolity Dz. U. 98/2000, poz. 1071

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
szczegotowego zakresu robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenie
niebezpieczenstwa i zdrowia ludzi.

Ustawa z dnia 3 pazdziernika 2008 r. o udostepnianiu informacji o srodowisku
i jego ochronie udziale spofeczenstwa w ochronie srodowiska oraz o ocenach
oddziatywania na $rodowisko, Dz. U. Nr 199/2008 poz. 1227

Ustawa z dn. 31 grudnia 2008 r. o zmianie ustawy o ochronie gruntéw rolnych
i lesnych Dz. U. Nr 237/2008, poz. 1657 z pozniejszymi zmianami.
Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska z dnia 14 pazdziernika 2002 r.
w sprawie szczegétowych wymagan, jakim powinien odpowiada¢ program
ochrony srodowiska przed hatasem , Dz. U. Nr 179, poz. 1498.
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 31 lipca
1998 r. w sprawie systemow ocen zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz
sposobu znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczanych do obrotu
I powszechnego stosowania w budownictwie, Dz. U. Nr 113, poz. 728.
Rozporzadzenie Rady Ministrow dnia 24 stycznia 1986 r. w sprawie
wykonania niektorych  przepisobw ustawy o drogach publicznych,
Dz. U. Nr 6, poz. 33, z p6zZniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
Dz. U. Nr 120, poz. 1126.
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Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 29 marca 2007 w sprawie jakosci
wody przeznaczonej do spozycia Dz.U 61/2007 poz.417

Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 20 kwietnia 2010 zmieniajace
rozporzgdzenie w sprawie jakosci wody przeznaczonej do spozycia
Dz.U 10.72.466
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-01 WYZNACZENIE TRASY 1 PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych dla zadania:

,Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni
glebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”
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1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng (ST-01) nalezy rozumiec i stosowac w powigzaniu
z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét — Wymagania Ogodlne
(ST - 00).

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wytyczne prowadzenia robot
dotyczacych wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych w zwigzku z budowg
i obejmujg roboty pomiarowe sytuacyjno-wysokosciowe:

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem tras i osi oraz punktéw

wysokosciowych wchodza:

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtéwnych, osi trasy
obiektow liniowych, osi budynkdéw i punktéw wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéow roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- zniwelowania charakterystycznych rzednych,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
oraz oznakowanie w sposéb ufatwiajgcy odszukanie i ewentualne
odtworzenie,

- odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych.

- sporzadzenie dziennika tyczenia,

- porownanie punktow i rzednych terenowych z projektowanymi,

Roboty obejmuja:

- wytyczenie lokalizacji nowych obiektow, w tym obiektow kubaturowych,
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- wytyczenie tras sieci i instalacji zewnetrznych,
- obstuge budowy,

- sporzadzenie mapy powykonawczej i wtgczenie do zasobow geodezyjnych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z
obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w

Specyfikacji Technicznej ST-00 “Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy odtworzeniu trasy i wyznaczaniu roboczych punktow
wysokosciowych wg zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej sa:
. paliki drewniane o srednicy 15-20 cm i dlugosci 1,5-1,7 m oraz o Srednicy

5-8 cm i dtugosci 0,3 m,

. stupki betonowe o dtugosci 0,5 m i przekroju prostokatnym.
. prety stalowe lub bolce

. farba odblaskowa

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00
“Wymagania Ogolne".

Roboty zwigzane z oznaczaniem gtownych elementdéw trasy oraz roboczych punktéw
wysokosciowych bedg wykonywane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane
z wytyczeniem oraz okresleniem wysokosciowym powyzszych elementéw trasy

wykonywane bedq specjalistycznym sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego
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typu robot (teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, faty, tasmy
stalowe).

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtéwnych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej dokiadnosci pomiaru, zgodnie z wymaganiami norm

I standardéw obowigzujgcych w tego typu pracach pomiarowych.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00
“Wymagania Ogolne".
Materiaty (paliki drewniane, stupki betonowe oraz prety stalowe) mogg byc¢

dostarczane przy uzyciu jakiegokolwiek srodka transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogdlne warunki wykonania robdét podano w Specyfikacji Technicznej ST-00
“Wymagania Ogolne".

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami
GUGIK.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie punkty gtéwne osi
trasy oraz punkty wysokosciowe (repery robocze).

Przyjecie tych punktow powinno by¢ dokonane w obecnosci Inzyniera. W oparciu
o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego Wykonawca powinien przeprowadzic¢

obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia Robot.

5.2. PRACE PRZYGOTOWAWCZE
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Do prac przygotowawczych w ramach obstugi geodezyjnej inwestycji zalicza sie:

- zgtoszenie prac w Osrodku Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej

- wywiad terenowy majacy na celu:

. stwierdzenie stopnia aktualnoéci istniejacej mapy zasadniczej, poprzez
poréwnanie jej z terenem,

. 0golne rozpoznanie terenu przeznaczonego do pomiaru,

. ustalenie stanu technicznego istniejgcej osnowy geodezyjnej

Do prac przygotowawczych w ramach inwentaryzacji powykonawczej zalicza sie:

- uzgodnienie z Zamawiajagcym formy i terminow zgtaszania do pomiaru
geodezyjnego odcinkdéw sieci kompletnie zakonczonych,

- uzyskanie od Zamawiajgcego dokumentacji projektowej poszczegdlnych
obiektow,

- zgtoszenie prac w Osrodku Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej,

- uzgodnienia z Zamawiajgcym rodzaju i formy przekazania dokumentacii

powykonawcze;.

5.3. WYZNACZENIE PUNKTOW NA OSI

Tyczenie osi fundamentéw, kanatéw, rurociggdw, linii kablowych, nalezy wykona¢ w
oparciu o Dokumentacje Projektowg przy wykorzystaniu sieci panstwowej i innej
osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji Projektowej oraz w oparciu o
informacje przekazane przez Inzyniera Kontraktu. Wyznaczone punkty na osi budowli
nie powinny byc przesuniete wiecej niz 5cm
w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢
z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji
Projektowe;j.

Os trasy powinna byé wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach
posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy,

lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
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Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm
w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentac;ji projektowe;j.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca robdét
zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg

robot.

5.4. WYZNACZENIE ROBOCZYCH PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wysokosciowe nalezy wyznacza¢ w punktach charakterystycznych
okreslonych w Dokumentacji Projektowej, a takze obok kazdego projektowanego
obiektu (np. wpustu, zasuwy, itp.).

Punkty wysokosciowe nalezy umieszcza¢ poza granicami projektowanej budowli,

a rzedne ich okresla¢ z doktadnoscig do 0,5 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej ST-00
“Wymagania Ogolne”.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK. Rzedne wysokosci dna studni i gérnych krawedzi wiazéw do
studzienek sprowadzone zostang przed i po wybudowaniu studni. Rzedne posadzki
(tak zwane zero) budynku (ptyty fundamentowej po zbiornik magazynowy wody)
sprowadzone zostang przed i po wybudowaniu budynku (ptyty fundamentowe;j).
Poréwnanie rzednych wysokos$ci z danymi projektowymi dokona Zamawiajacy.
Kontrola jakosci prac pomiarowych przeprowadzona zostanie wg ogolnych zasad
okreslonych w obowigzujacych przepisach i instrukcjach geodezyjnych.

Sprawdzenie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad :

. dno kanatéw nalezy sprawdzi¢ we wszystkich studniach,
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. robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci

budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej ST-00 “Wymagania
Ogodlne”. Jednostkg obmiaru robot geodezyjnych jest:
. 1 km - wyznaczonej i zastabilizowanej trasy

. 1 szt - wyznaczonego i zastabilizowanego obiektu

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru prac podano w Specyfikacji Technicznej ST-00 “Wymagania
Ogodlne”. Odbidr robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na
podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu kontroli

geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi Kontraktu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej ST-00
“Wymagania Ogdlne”.

Cena wykonania robo6t obejmuije:

. wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
. uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

. wyznaczenie obiektow,

. wykonanie pomiaréw biezgcych,

. wykonanie mapy powykonawczej.

Ptatnos¢ nalezy przyjmowa¢ na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow

geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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10.1. NORMY

Instrukcja techniczna 0-1.

Instrukcja techniczna G-3.

Instrukcja techniczna G-1.
Instrukcja techniczna G-2.
Instrukcja techniczna G-4.
Wytyczne techniczne G-3.2.
Wytyczne techniczne G-3.1.

Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Geodezyjna obstuga inwestyciji, Gtowny Urzad
Geodezji i Kartografii (GUKIK), Warszawa 1979.
Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-02 ROBOTY ZIEMNE

73

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-02.1 ROBOTY ZIEMNE PRZY UKELADANIU
RUROCIAGOW
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem wykopow i ich zasypaniem przy
uktadaniu rurociggéw dla zadania :

~Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej
na dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng (ST - 02.1) nalezy rozumie¢ i stosowaé
w powigzaniu z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robo6t — Wymagania
Ogodlne (ST - 00).

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wytyczne prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem wykopdw w gruntach kategorii I-IV przy budowie

Wszystkich sieci miedzyobiektowych i obejmuja:

. mechaniczne lub reczne wykonywanie wykopdw wraz z ich umocnieniem,
. obsypka piaskowa o grubosci 30 cm ponad wierzch rury,

. mechaniczne lub reczne zasypanie wykopdw wraz z ich zageszczeniem,
. zabezpieczenie skrzyzowan z istniejacym uzbrojeniem podziemnym,
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. mechaniczne lub reczne rozplantowanie lub wywoéz urobku z wykopow do
10 km,

. formowanie i zageszczanie warstwami,

. odwodnienia wykopdw metodg liniowg lub punktowg

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej ST-00 “Wymagania
ogolne”.

. Wykopy klasyfikuje sie w zalezno$ci od ich wymiaréw na:

- Szerokoprzestrzenne, o szerokosci dna wiekszej lub réwnej 1,5 m
i nieograniczonej dtugosci

- Waskoprzestrzenne, o0  szerokosci dna  mniejszej lub  rownej
1,5m i nieograniczonej dtugosci

- Jamiste, o szerokosci i dtugosci dna lub $rednicy réwnej lub mniejszej od
1,5m

- Wykop ptytki- wykop, ktérego gtebokosc¢ jest mniejsza niz 1 m,

- Wykop $redni- wykop, ktérego gteboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 m
do3m.

- Wykop gteboki- wykop o gtebokosci przekraczajacej 3 m.

. Podtoze budowli ziemnej (wykopu)- strefa gruntu rodzimego ponizej
spodu budowli, w ktérej witasciwosci gruntu majg wptyw na projektowanie,
wykonanie i eksploatacje budowli.

. Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia
gruntu, okreslona wg wzoru:

Is= Pd/ Pds
gdzie:

Pd- gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (g/cm3)
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Pds- maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreslonej w normalnej probie Proctora , zgodnie z PN-88/B-04481,
stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badania zgodnie
z normg BN-77/8931-12 (g/cm3)

. gtebokos¢ wykopu - odlegtos¢ miedzy powierzchnig terenu a dnem wykopu,

mierzona w kierunku pionowym,

. odktad - miejsce budowania lub skftadowania gruntow pozyskanych w czasie
wykopow,
. strefa obsypki rury -obejmuje warstwe wykopu od rzednej géry podioza do

wysokosci 30 cm ponad lico goéry rury,

. strefa zasypki- jest to warstwa wykopu od rzednej gory obsypki do rzedne;j
terenu lub rzednej dna podbudowy odtwarzanej nawierzchni drogowej,

. odwodnienia liniowe — odwodnienie wykopu na czas trwania robét liniowych z
uzyciem zestawu igtofiltrow i pompy podcisnieniowe;j

. odwodnienia punktowe — odwodnienie miejsc w wykopie na czas trwania robot
w ktoérych wystepuje woda gruntowa z uzyciem studni infiltracyjnej lub

punktowo ustawionych igtofiltrow.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdét oraz za zgodnos$é
z Dokumentacja Techniczng, niniejszymi Specyfikacjami technicznymi oraz
poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST-00 Wymagania ogolne.

1.6. DOKUMENTACJA ROBOT ZIEMNYCH

Dokumentacja robét ziemnych opracowana przez Wykonawce powinna obejmowac:
. dokumentacje geotechniczng (geologiczno-inzynierska),

. plan robot ziemnych,
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. dziennik budowy,

. protokoty odbioréw czesciowych i kohcowych robot,
. operaty geodezyjne,

. ksigzke obmiardw.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dla materiatow podano w ST-00 Wymagania ogdlne.

Stosowane materiaty:

. grunt wydobyty z wykopdw i uzyty nastepnie do zasypania rurociggéw oraz
uksztattowania terenu.

. grunt pozyskany przez wykonawce na wymiane do  zasypki — grunt

na podsypke oraz wymiane powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-0320.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.
“Wymagania Ogolne".

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera.

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do wykonania robot

proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu:

. koparko-spycharka na podwoziu ciggnika kotowego o pojemnosci tyzki 0,4 m3,
. zuraw na podwoziu samochodowym o udzwigu do 10,0 ton,
. szalunki ptytowe rozpierane mechanicznie (inwentaryzowane),
. wibromtoty,
. szalunkowe profile stalowe,
. zageszczarki ptytowe,
. zageszczarki punktowe ( stopy wibracyjne)
. zestaw igtofiltrowy do odwodnien liniowych z pompg podcisnieniowg
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4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00
“Wymagania Ogolne".
Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje

sie uzyc takich srodkéw transportu, jak:

. samochody samowytadowcze 10-20 ton,
. samochdd dostawczy do 0,9 tony,
. samochdd skrzyniowy do 5 ton.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogolne warunki wykonania robdot podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.

“Wymagania Ogolne".

5.2. SZCZEGOLOWE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

5.2.1. PRACE PRZYGOTOWAWCZE

Przed przystgpieniem do robot wykopowych nalezy :

. ustali¢ miejsce sktadowania humusu oraz urobku

. ustali¢ miejsce odprowadzania wéd gruntowych z wykopu

. ustali¢ sposob zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg opadowa,

. wytyczy¢ os wykopu (przewodu) oraz ustali¢ repery,

. zabezpieczy¢ teren wykopu zgodnie z projektem organizacji ruchu,

. przedtozy¢ Inzynierowi celem uzgodnienia projekt robé6t ziemnych wraz

Z rysunkami roboczymi.
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5.2.2. PROWADZENIE ROBOT ZIEMNYCH

O rozpoczeciu robdt zostang powiadomione wszystkie instytucje, ktore zastrzegty
sobie to w uzgodnieniach oraz tam, gdzie wymagajg tego odrebne przepisy.

Przed rozpoczeciem wykopow wykonywanych mechanicznie nalezy przy pomocy
recznych odkrywek zlokalizowac¢ wszystkie kolidujgce sieci i urzadzenia podziemne
pokazane na mapach. Nalezy przeprowadzi¢ rozpoznanie w granicach lokalnych
mozliwosci czy nie wystepujq sieci i urzadzenia nie pokazane na mapach.

Wykopy otwarte nalezy wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi zawartymi
w PN-B-10736 oraz PN-EN 1610.

Wykop otwarty dla przewoddéw sieci kanalizacyjnej nalezy wykona¢ zgodnie

z projektem technicznym, w ktérym powinno by¢ ustalone:

. szerokos¢ odpowiednia dla srednicy przewodow,
. system oszalowania,

. zabezpieczenie od obcigzen ruchem kotowym,

. rodzaj podtoza (posadowienie),

. poziom wody gruntowej,

. wystepowanie innych przewoddw w wykopie.

Wykopy nalezy wykonacC jako mechaniczne o scianach pionowych umocnionych.
W zblizeniach do drzew i infrastruktury podziemnej wykopy wykonywac recznie.
Grunt z wykopow zasadniczo powinien by¢ sktadowany obok wykopu (po jednej
stronie wykopu), jedynie w miejscach gdzie brakuje powierzchni do sktadowania
ziemia powinna by¢ odwieziona do czasowego sktadowania na odlegtos¢ do 5000 m.
Ziemia roslinna powinna by¢ sktadowana oddzielnie.

W celu ochrony struktury gruntu w dnie wykopu nalezy wykonywaé wykopy
do gtebokosci mniejszej od projektowanej co najmniej 20 cm, a w wykopach
wykonywanych mechanicznie o 30 cm do 60 cm w zaleznos$ci od rodzaju gruntu.
Pozostawiona warstwa winna by¢ usunieta bezposredni przed utozeniem rurociggu.
Spadek dna wykopu powinien by¢ zgodny z projektem technicznym.

Podczas prowadzenia wykopdw nad wykopem nalezy ustawi¢ taty celownicze,

umozliwiajgce odtworzenie projektowanej osi wykopu oraz kontrole rzednych dna.
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taty celownicze nalezy ustawi¢ okoto 1 m nad powierzchnig terenu, w odstepach

okoto 30 m. Dla ruchu pieszego nalezy wykonac kfadki z barierkami.

Poditoze pod rury i studzienki powinno byé wykonane z gruntu niespoistego,

wyrownanego i zageszczonego do 1S>0,95, przy czym w zaleznosci od rodzaju

podtoza moga by¢ stosowane nastepujgce rodzaje przygotowania podtoza

naturalnego:

. bez podsypki z przewodami utozonymi bezposrednio na wyréwnanym i
uksztattowanym dnie wykopu w jednolitym drobnouziarnionym gruncie;

. z podsypka wynoszacg 100 mm w jednolitym gruncie i 150 mm w gruncie
skalistym i twardym.
W sytuacji, gdy nosnos¢ dna wykopu jest niewystarczajgca np. w gruntach
niestabilnych, do ktérych zalicza sie gytie, torf lub kurzawka, powinno by¢
stosowane podtoze wzmocnione. Sposéb wzmocnienia gruntu winien by¢
okreslony w dokumentacji.
Szerokos$¢ obsypki przewodu powinna by¢ rowna szerokosci wykopu i siegaé
do wierzchu rury.
Zasypka rurociggu do wysokosci 30 cm ponad wierzch rury bedzie wykonana
z gruntu niespoistego, nie zawierajgcego ostrych przedmiotoéw i ziarn statych
wiekszych jak 20 mm. Grunt uzyty do zasypki wykopu winien odpowiadac
wymaganiom projektowym, wg PN-B-03020. Zasypka powinna byc¢
zageszczona ubijakiem po obu stronach przewodu.
W miejscach gdzie sg lub beda drogi dalsza zasypka wykonana bedzie z
gruntu wydobytego z wykopdw, zageszczonego nastepujaco:

. w pasie drog wewnetrznych i placow manewrowych do Is = 100 %

. poza drogami Is > 95% objetosci gruntu w stanie rodzimym.
Zageszczanie gruntu winno by¢ wykonane warstwami. Kazda warstwa
powinna by¢ zageszczona do wskaznika podanego powyzej. Grubos¢ warstw
nie powinna by¢ wieksza niz:

. 0,15 m przy zageszczaniu recznym,

. 0,30 m przy zageszczaniu mechanicznym.
Uzyskanie prawidtowego zageszczenia gruntu wymaga zachowania

optymalnej wilgotnoéci gruntu, okreslonej w PN-B-02480.
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Wykonawca ma obowigzek udowodni¢ Inzynierowi wiasciwe zageszczenie
gruntu zasypki przez wykonanie badan geotechnicznych terenowych i
laboratoryjnych.

Wykonawca podczas budowy bedzie utrzymywac¢ wykopy w stanie wolnym od
wody. W przypadku budowy obiektow w wodach gruntowych wykopy
utrzymywane bedg w stanie wolnym od wody przez okres niezbedny do
zrealizowania robat.

Przyjety program odwadniania zapewni stabilnoS¢ skarp wykopu oraz
bezpieczenstwo budynkéw znajdujgcych sie w bezposrednim sasiedztwie.
Ponadto, nalezy zapewni¢ aby zrzut wody gruntowej nie spowodowat
przemieszczania sie gruntu o wrazliwej strukturze jak np. luzny piasek.

W miejscach, w ktérych na obiekty oddziatywujg sity wyporu
hydrostatycznego, Wykonawca obnizy cisnienia pochodzgce od wody
gruntowej w celu zapewnienia stabilnosci tych obiektow w catym okresie
budowy.

Wykonawca zapewni, ze przez caly czas dostepna bedzie na placu budowy
odpowiednia instalacja odwadniajgca w stanie gotowosci w celu unikniecia

przerw w prowadzeniu ciggtego odwadniania.

5.2.3. ODWODNIENIA WYKOPOW

Podczas prowadzenia robaét liniowych wykonawca moze spodziewac sie wystgpienia
wysokiego poziomu wod gruntowych.

W przypadku stwierdzenia wody gruntowej w wykopach, do jej usuwania z wykopéw
zastosowac nalezy zestaw igtofiltrowy, ktérego podstawowymi urzgdzeniami sg :
igtofiltry, rurociag kolektora ssgcego oraz agregat pompowy.

Igtofiltry zakonczone filtrem, umiejscawiane sg w gruncie i stanowig punkty uje¢
wodnych. Umozliwiajg one pozyskiwanie i odprowadzanie wody z otaczajgcego go
obszaru. W zaleznosci od warunkow terenowych i wymagan koniec igtofiltra znajduje
sie zwykle na gtebokosci 4-6 m. Nad poziomem gruntu igtofiltry tgczone sg

z kolektorem.
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Ciag kolektorow jest faczony ze sobg z wykorzystaniem dodatkowych elementow
instalacji takich jak tuki, tgczniki i rury przelotowej. Cigg kolektoréw podtgczony
zostaje do agregatu pompowego. Agregat posiada pompe lub pompy umozliwiajgce
wytwarzanie podci$nienia w instalacji. Uzyskiwane podcisnienie, przy zachowaniu
szczelnosci w instalacji umozliwia pobor wody z gruntu. Pobrana woda jest wydalana
przez agregat i  kierowana przez rurociag lub waz  zrzutowy.
Przyjmuje sie ze jeden poziom igtofiltrow umozliwia obnizenie poziomu wody do 4 m.
Z uwagi na ksztalt tworzonego leja depresyjnego, koniec igfofiltra powinien byc¢
umieszczony ok 1-2 m. ponizej oczekiwanej gtebokosci do ktorej powinien zostac
obnizony poziom wody. Obnizony poziom wody przyjmuje utozenie pokazanego na
schemacie leja depresyjnego. Proces odwadniania z reguty jest kontynuowany, az do
zakonczenia prac w wykopie. W zaleznosci od warunkéw i potrzeb ciggi kolektorow
instalacji igtofiltrowych moga tworzy¢ rézne uktady, z ktérych najwazniejsze

przedstawiono na rysunkach ponize;j

5.2.4. POSTEPOWANIE W OKOLICZNOSCIACH NIEPRZEWIDZIANYCH

Jezeli na terenie robo6t ziemnych napotka sie nieprzewidziane w dokumentacji obiekty

podziemne, takie jak :

. urzadzenia i przewody instalacyjne (wodociggowe, kanalizacyjne, gazowe,
elektryczne, telekomunikacyjne itp.)

. kanaty, dreny,

. resztki konstrukcji,
wowczas roboty nalezy przerwac¢ do czasu uzgodnienia z Inzynierem sposobu
dalszego postepowania.

W przypadku odkrycia wykopalisk archeologicznych Ilub niewypatéw i innych

pozostatosci wojennych, nalezy przerwac roboty, zawiadomi¢ odpowiednie wiadze

administracyjne, a teren budowy zabezpieczy¢ przed dostepem ludzi i zwierzat.

83

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.

“Wymagania Ogdlne”.

6.2. SZCZEGOLOWE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

6.2.1. KONTROLA ROBOT PRZYGOTOWAWCZYCH

Przed przystgpieniem do robot ziemnych nalezy sprawdzié, czy prace
przygotowawcze zostaty wykonane zgodnie z projektem i wymaganiami opisanymi

w punkcie 5.2.1. niniejszych specyfikacji technicznych.

6.2.2. KONTROLA WYKONANIA WYKOPOW
Nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonania wykopow z projektem i wymaganiami

podanymi w punkcie 5.2.3. niniejszych specyfikacji technicznych, ze szczegdlnym

zwroceniem uwagi na :

. zabezpieczenie $cian wykopow,

. obudowe scian wykopow,

. prawidlowos¢ odwodnienia wykopu (w przypadku wystepowania wody
gruntowej),

. doktadnos¢ wykonania wykopu (usytuowanie, wykonczenie, wymiary, rzedne,

naruszenie naturalnej struktury gruntu w dnie wykopu itp.)

. zabezpieczenie przewoddw i kabli odkrytych w wykopie
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6.2.3. KONTROLA MATERIALOW

Nalezy sprawdzi¢ na podstawie oceny wizualnej zgodno$¢ materiatu stosowanego
do podsypki i obsypki z wymaganiami opisanymi w punkcie 2.2. niniejszych

specyfikacji technicznych.

6.2.4. KONTROLA WYKONANIA ZASYPKI

Nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonania zasypki z projektem i wymaganiami

podanymi w punkcie 5.2.3. niniejszych specyfikacji technicznych, ze szczegdlnym

zwrdceniem uwagi na :

. prawidtowos¢ wykonania poszczegolnych warstw gruntu : jakos$¢ i doktadnosé
zageszczania.

. doktadnos¢ wykonania zasypki

6.2.5. PRZEDMIOT KONTROLI | TERMIN JEJ PRZEPROWADZANIA

Kontrola podczas wykonywania robo6t ziemnych powinna by¢ przeprowadzona w
takim zakresie, aby istniata mozliwos¢ oceny stanu, jakosci i prawidtowosci

wykonywania robét przy odbiorze kohcowym.
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Orientacyjne terminy przeprowadzania kontroli przedstawiono ponizej:

Sprawdzenie winno by¢ dokonane

Przed w czasie po
rze
Lp Przedmiot kontroli (badan) budowy zakonczeniu
rozpoczeciem
odbiory budowy odbiér
budowy . .
czesciowe kohcowy
1 Zgodnos¢ wykonania rob6t z projektem - + +
2 | Roboty pomiarowe + + -
3 | Przygotowanie terenu + - -
4 | Rodzaj i stan gruntéw w podiozu + + +
5 | Odwodnienie wykopow - + -
6 Wymiary wykopow, nachylenie skarp - + -
7 Wskaznik lub stopieh zageszczenia - + +
8 | Zabezpieczenie wykopow - + -
9 Wykonczenie wykopdw oraz +
uporzadkowanie terenu (niwelacja terenu)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogdélne zasady obmiaru

“Wymagania Ogolne”.

rob6t podano w Specyfikacji

Technicznej

ST-00.

-2012r.-
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7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostkg obmiaru robdét jest zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i pomiarem w

terenie:

. m3 - wykonanego wykopu,

. m3 - wykonanej obsypki rurociggow,

. m3 - wykonanej zasypki rurociggow i komor,

. m3 - rozplantowanie lub wywiezienie ziemi z wykopu.

Obmiary bedg wykonywane w nastepujacy sposob:

. dla wykopéw liniowych
V=LxBxT
gdzie:
L — dtugosc rurociggu
B — szerokos¢ wykopu = zewnetrzna srednica rurociggu + 2 x 0,5 m

T — gtebokos¢ wykopu-dot podtoza rurociggu + 15 cm

. przy wykonywaniu wykopow pod obiekty (studnie)

V=0,25xMx(R2)XT

gdzie:

R — promien zewnetrzny studni+ 2 x 1,0 m

T — gtebokos¢ wykopu (dno fundamentu) + 20 cm

. dla wykonanej obsypki przewodéw rurowych

V=LxBxH-Vr
gdzie:
L-dtugos$¢ rurociggu

B- szeroko$¢ wykopu
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H- grubos¢ obsypki

Vr —objetos¢ rurociggu liczona po srednicy zewnetrznej

. dla wykonanej zasypki przewoddw rurowych

V=LxBxH1

gdzie:

L-dtugos¢ rurociggu
B- szerokos$¢ wykopu
H1- grubos¢ zasypki

. dla wykonywania zasypki studni
V=0,25xINx(R2)xT-V studni

gdzie:

R — promien zewnetrzny studni + 2 x 1,0 m

T — gtebokos¢ wykopu (dno fundamentu)

V studni — objetosc¢ studni liczona po $cianach zewnetrznych

Roboty ziemne w ilosci wiekszej od obliczonej wg ww. zaleznosci wykonawca

wykona na swdj koszt.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogdlne zasady odbioru prac podano w Specyfikacji Technicznej ST-00. “Wymagania

Ogodlne”.
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8.2. SZCZEGOLOWE WYMAGANIA DLA ODBIORU ROBOT

8.2.1. ODBIOR CZESCIOWY ROBOT

Odbidr czesciowy winien by¢ przeprowadzony dla robot ulegajgcych zakryciu, winien

obejmowac badania polegajgce na:

. sprawdzeniu prawidtowosci przygotowania terenu

. sprawdzeniu prawidtowosci tyczenia obiektow

. sprawdzeniu zgodnosci wykonywania robét z dokumentacja techniczna.

. zbadaniu podtoza naturalnego m.in. nienaruszenia, stopnia zageszczenia,

. zbadaniu zgodnosci z dokumentacjg projektowg wykonania podtoza

wzmochnionego
. zbadaniu materiatu uzytego do podsypki i obsypki

. zbadaniu zageszczenia poszczegodlnych warstw w wykopie

8.2.2. ODBIOR KONCOWY ROBOT

Odbior koncowy robot ziemnych powinien by¢ przeprowadzony po ich zakohczeniu.
Winien obejmowac badania polegajace na:
. sprawdzeniu zgodnosci wykonywania robdt z dokumentacjg techniczng

wykazang w punkcie 1.4. niniejszych specyfikacji,

. sprawdzeniu kompletno$ci dokumentacji powykonawczej przedtozonej przez
Wykonawce,
. sprawdzeniu wykonczenia wykopéw oraz uporzadkowania terenu (niwelacji
terenu)
. badaniu stopnia zageszczenia gruntu
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8.3. OCENA WYNIKOW ODBIORU

Jezeli wszystkie przewidziane w punkcie 8.2.1 i 8.2.2. badania kontrole i odbiory
czesciowe robdt i odbiér koncowy wykazujg, ze zostaly spetnione wymagania
okreslone w dokumentaciji technicznej oraz niniejszych specyfikacjach technicznych,
to wykonane roboty ziemne nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami.

W przypadku, gdy choc¢by jedno badanie, jedna kontrola lub jeden z odbioréw dat
wynik negatywny i nie zostaly dokonane poprawki doprowadzajgce stan roboét
ziemnych do ustalonych wymagan oraz gdy dokonany odbior korncowy robot jest
negatywny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami.

Roboty uznane za niezgodne z wymaganiami nalezy poprawi¢ w ustalonym terminie.
Roboty, ktére po wykonaniu poprawek nadal wykazujg brak zgodnosci
Z wymaganiami, nalezy oceni¢ pod wzgledem bezpieczenstwa i trwatosci, i albo

rozebrac i wykona¢ ponownie albo uznac¢ za majace obnizong wartosc.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.
“Wymagania Ogdlne”.

Cena jednostki obmiarowej obejmuije:

. prace pomiarowe i pomocnicze,

. oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

. mechaniczne i reczne wykonywanie wykopow,

. umochnienie wykopdw i ich usuniecie,

. profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

. zasypanie wraz z zageszczeniem powierzchni wykopu w strefie obsypki,
. zasypanie wraz z zageszczeniem wykopu w strefie zasypki

. wykonanie i rozbiorka ewentualnych drég dojazdowych,
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. mechaniczne i reczne rozplantowanie urobku z wykopodw,

. zabezpieczenie skrzyzowan z istniejacym uzbrojeniem podziemnym,
. wywiezienie nadmiaru ziemi na odlegto$¢ do 10,0 km,

. wykonanie niezbednych prob i badan,

. koszt utylizacji odpadoéw (nadmiernej ilosci ziemi w wykopow)

. uporzadkowanie miejsc prowadzonych robaot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
PN-99/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i

badania przy odbiorze.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;

PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych
i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta.
ATV-A127 Obliczenia konstrukcji przewodéw kanalizacyjnych

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST- 02.2 ROBOTY ZIEMNE PRZY UKLADANIU KABLI
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t ziemnych przy uktadaniu kabli elektroenergetycznych,

oswietleniowych i sygnalizacyjnych dla zadania:

,Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na
dziatce nr ewid.140 w m. Buk gmina Dobra”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng (ST-02.2) nalezy rozumie¢ i stosowacé
w powigzaniu z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét — Wymagania
Ogodlne (ST - 00).

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdét
ziemnych przy uktadaniu kabli elektroenergetycznych i sygnalizacyjnych i obejmujg
wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. I-IV) wraz z wykonaniem

podsypki, obsypki i zasypki.
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1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi i europejskimi normami
oraz z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej ST -00 “Wymagania ogdlne”,
a ponadto:

Gtebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych
w osi wykopu.

Wykop ptytki - wykop, ktérego gtebokos¢ jest mniejsza niz | m.

Réw kablowy — wykop liniowy waskoprzestrzenny stuzgcy do zabudowania linii
kablowej. Szeroko$¢ wykopu okreslana jest szerokoscig dna wykopu zalezng od
ilosci uktadanych we wspdlinym wykopie (rowie kablowym) linii kablowych. Gteboko$¢é
rowu kablowego zalezna jest od nominalnego napiecia pracy budowanej linii
kablowej.

Ukop - miejsce pozyskania gruntu do zasypania wykopdw, potozone w obrebie pasa
robot.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do zasypania, potozone poza pasem robét.
Odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy.

Podsypka — warstwa piasku sypana na dno wykopu jako warstwa konstrukcyjna pod
uktadanie linii kablowych zapewniajgca wtasciwe warunki posadowienia oraz
chronigca urzadzenia kablowe od uszkodzen mechanicznych,

Obsypka — warstwa piasku sypana po bokach linii kablowej dla zapobiezenia
poprzecznym przesunieciom urzgdzen kablowych oraz chronigca urzgdzanie
od uszkodzen mechanicznych,

Zasypka — warstwa piasku sypana na wierzch linii kablowej dla zapewnienia
witasciwych warunkow pracy urzadzen kablowych oraz chronigca je przed
uszkodzeniami mechanicznymi.

Zasypanie wykopu - zasypanie wykopu gruntem rodzimym po utozeniu w nim

urzadzen kablowych
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1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej ST — 00
~Wymagania Ogdine”.

Wykopy pod linie kablowe zasilajgce i sygnalizacyjne (rowy kablowe) winny
odpowiadac zatozeniom przyjetym w dokumentaciji projektowej
i specyfikacjach technicznych. Gtebokos¢ wykopow winna odpowiada¢ napieciu

roboczemu uktadanych w nich linii kablowych.
2. MATERIALY

Podstawowymi materiatami  wykorzystywanymi przy robotach ziemnych sg
pochodzace z wykopow: humus i grunt rodzimy oraz piasek na podsypke, obsypke
i zasypke.

Podziat gruntéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania okreslajg
przecietne wartosci gestosci objetosciowej gruntow w stanie naturalnym oraz ich

spulchnienie po odspojeniu.
3. SPRZET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreSlono w Specyfikaciji
Technicznej ST-00 ,Wymagania Ogadlne”.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé sie

mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

. samochody wywrotki - do transportu mas ziemnych,
. ubijaki, ptyty wibracyjne itp - do zageszczania gruntu,
. koparki do kopania rowow kablowych.
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4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczgace transportu okreslono w Specyfikaciji

Technicznej ST-00 ,Wymagania Ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogdlne warunki wykonania robét podano w Specyfikacjach Technicznych ST-00
“Wymagania Ogolne".

Rowy kablowe winny by¢ wykonywane mechanicznie przy uzyciu specjalnej koparki
do rowow kablowych.

W poblizu miejsc skrzyzowania z innymi urzgdzeniami podziemnymi roboty ziemne
nalezy wykonywac recznie.

Gtebokos¢ rowu kablowego winna zapewnia¢ utozenie kabla na wymaganej
gtebokosci. Glebokos¢ utozenia kabli, mierzona od gornej jego krawedzi winna
wyniesc:

. dla kabli niskiego napiecia — 0,70 m

. dla kabli sredniego napiecia — 1,00 m

i uwzglednia¢ koniecznos¢ wykonania podsypki piaskowej pod kable grubosci co
najmniej 10 cm.

Szerokos$¢ dna rowu kablowego winna wynies¢:

. 0,40 m — dla jednej linii kablowej uktadanej w rowie

. 0,60 m — dla dwdch linii uktadanych we wspolnym rowie

Zasadniczo nie przewiduje sie umacniania scian rowéw kablowych. W razie potrzeby
nalezy wykona¢ azurowe umocnienia scian.

Po utozeniu kabla nalezy go obsypac piaskiem po obu stronach a nastepnie wykonaé
zasypke z piasku co najmniej grubosci 10 cm ubijajgc jag do wymaganego stopnia

zageszczenia..
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Na tak wykonang zasypke nalezy nasypac¢ 15 cm (po zageszczeniu) warstwe gruntu
rodzimego.

Na tak wykonanej zasypce kabla nalezy utozyc¢ folie kalandrowang z PCW szerokosci
20 cm, grubosci co najmniej 0,8 mm, koloru niebieskiego dla oznakowania kabla.

Po utozeniu folii nalezy pozostatg czes¢ rowu kablowego zasypaé¢ warstwami
po 20 — 30 cm z ubijaniem do osiggniecia wymaganego stopnia zageszczenia.

Po zasypaniu rowu nalezy zrekultywowac teren, szczegdlng uwage nalezy zwrécié
na odtworzenie warstwy humusu na terenach zielonych.

Zageszczenie gruntu w zasypanych wykopach powinno spetnia¢é wymagania,
dotyczace wartosci wskaznika zageszczenia Is. Wskaznik ten winien wynies¢ 0,98—
1,0.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji ST-00 "Wymagania

ogolne". Kontroli podlegajg wszystkie operacje zwigzane z robotami ziemnymi.

6.2. BADANIA | POMIARY W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT
ZIEMNYCH

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci
z wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji

projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

. zapewnienie statecznosci $cian wykopéw,
. doktadnos¢ wykonania wykopow,
. zageszczenie zasypanego wykopu.
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Sprawdzenie odwodnienia polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji

okreslonymi w pkt 5 oraz z Dokumentacjg Projektowa. Szczegdlng uwage nalezy

zwrocié na:
. wiasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
. wtasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekdw wodnych.

6.3. BADANIA DO ODBIORU ROBOT ZIEMNYCH

Pomiar szerokosci dna

Pomiar tasma, szablonem w odstepach co 20 m na prostych odcinkach i miejscach,
ktére budzg watpliwosci.

Badanie zageszczenia gruntu

Wskaznik zageszczenia okreslac dla kazdej utozonej warstwy.

Szerokos¢ dna

Szerokos¢ dna nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi, w jednostkach ustalonych
w przedmiarze.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera
Kontraktu o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad Iub
przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét / wykazie cen

lub gdzie indziej w specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy
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od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione
wedtug instrukcji Inzyniera Kontraktu na pismie.

Obmiar gotowych robé6t bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy Ilub w innym czasie okreslonym

w kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera Kontraktu.

7.2. ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT | MATERIALOW

Obmiar robét bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych robdét i utozonego kabla
w jednostkach ustalonych w Przedmiarze.

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli specyfikacje techniczne wtasciwe dla
danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako
dtugos¢ pomnozona przez sredni przekrgj.

Przy robotach ziemnych — m® wykopu oznacza grunt mierzony w stanie rodzimym,

m3 nasypu oznacza grunt mierzony po zageszczeniu.

7.3. URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robo6t bedg
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym

stanie w catym okresie trwania robot.
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7.4. CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary bedg prowadzone nie rzadziej niz raz w miesigcu i bedg podstawg
do wystawienia faktury za roboty za dany miesigc.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub wstepnym odbiorem odcinkéw
robét, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar
robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane

w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w Specyfikaciji Technicznej ST-00 ,Wymagania

Ogodlne”.

W ramach robét ziemnych przeprowadzi¢ nalezy nastepujace odbiory:

. odbiory robot ulegajacych zakryciu:

- odbiér wykopow po ostatecznym uformowaniu dna wykopu, przed odbiorem
Wykonawca zobowigzany jest wykona¢ pomiary szerokosci dna wykopu i jego
gtebokosci.

- odbiér podsypki piaskowej pod kable elektroenergetyczne — konieczne jest
przedstawienie do odbioru pomiaréw stopnia zageszczenia podsypki,

- odbiér zasypki kabli elektroenergetycznych — Wykonawca dostarcza wyniki
pomiaru stopnia zageszczenia zasypKi.

. odbiér wstepny — po zakonczeniu prac i catkowitym zasypaniu wykopéw wraz
z rekultywacjg nawierzchni potaczony z odbiorem wykonanych kablowych linii
zasilajgcych i sygnalizacyjnych.

Dopuszcza sie wykonywanie odbiorow czesciowych poszczegolnych

odcinkow.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji przedmiaru.
Dla pozycji przedmiarowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosc

(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji przedmiaru.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji przedmiarowej bedzie uwzgledniac

wszystkie czynnosci, wymagania i badania skfadajgce sie na jej wykonanie,

okreslone dla tej roboty w specyfikacjach technicznych i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

. Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami.

. Warto$¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy.

. Wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami.

. Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

. Podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Podstawg zaptaty czesciowej jest zakres rob6t wykonany w danym miesigcu.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
PN-99/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i

badania przy odbiorze.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych
i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-02.3 ROBOTY ZIEMNE PRZY MONTAZU ZBIORNIKOW,
BUDOWIE FUNDAMENTOW DLA OBIEKTOW BUDOWLANYCH

1. WSTEP
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1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét ziemnych przy montazu zbiornikéw, budowie fundamentéw

dla obiektéw budowlanych dla zadania:

,Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na
dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng (ST-02.3) nalezy rozumie¢ i stosowac
w powigzaniu z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robd6t — Wymagania
Ogodlne (ST - 00).

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot ziemnych przy
montazu zbiornikdw, budowie fundamentow dla obiektow budowlanych i obejmujg

wszystkie czynnos$ci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie robot ziemnych

takich jak:

. wykonanie robot ziemnych poprzecznych,

. wykonanie wykopow,

. wykopow fundamentowych,

. pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

. zageszczanie nasypow i podtoza w wykopach

. plantowanie

. transport ziemi samochodami samowytadowczymi.
. Transport ziemi fadowarkami,
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1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi i europejskimi normami
oraz z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej ST -00 “Wymagania ogdlne”,

a ponadto:

Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego albo
z rozdrobnionych odpaddéw przemystowych, spetniajgca warunki statecznosci
i odwodnienia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi
i skarpami rowoéw.

Wysokos$¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdéw, potozone w obrebie pasa
robét drogowych.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem
robét drogowych.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych
w czasie wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz

innych prac zwigzanych z trasg drogowa.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z wytycznymi podanymi w Dokumentacji Projektowej, ST i poleceniami Inzyniera
Kontraktu. Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w Specyfikacji Technicznej

ST-00 “Wymagania Ogdlne".

105

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

2. MATERIALY (Grunt)

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w

ST-00.

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypdw powinny spetniaC wymagania
okre$lone w PN-S-02205
Podziat gruntow pod wzgledem przydatnosci do wykonywania budowli ziemnych wg
PN-S-02205 podaje tabela ponizej.

Tabela Przydatnos¢ gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S-02205 :1998.

Przeznaczenie

Przydatne

Przydatne z zastrzezeniami

Treé¢ Zastrzezenia

Na gorne warstwy nasypow

w strefie przemarzania

1. Rozdrobnione grunty
skaliste twarde oraz grunty
kamieniste, zwietrzelinowe,
rumosze i otoczaki

2. Zwiry i posp6iki, réwniez
gliniaste

3. Piaski grubo, $rednio i
drobno-ziarniste, naturalne
i tamane

4. Piaski gliniaste z
domieszka frakcji
zwirowo-kamienistej
(morenowe) o wskazniku
U is

5. Zuzle wielkopiecowe i
inne metalurgiczne ze
starych zwatéw (powyzej 5
lat)

6. Lupki przyweglowe
przepalone

7. Wysiewki kamienne o
zawartosci frakcji itowej
ponizej 2 %

1. Rozdrobnione grunty
skaliste miekkie

- gdy pory w gruncie
skalistym beda wypetnione
gruntem lub materiatem
drobnoziarnistym

2. Zwietrzeliny i rumosze
gliniaste

3. Piaski pylaste, piaski
gliniaste, pyty piaszczyste i

pyty

- gdy beda wbudowane w
miejsca suche lub
zabezpieczone od wod
gruntowych i
powierzchniowych

4. Piaski préchnicze, z
wyjatkiem pylastych
piaskéw prdchnicznych

- od nasypdéw nie wyzszych
niz 3 m, zabezpieczonych
przed zawilgoceniem

5. Gliny piaszczyste, gliny i
gliny pylaste oraz inne o
ML <35%

- w miejscach suchych lub
przejsciowo zawilgoconych

6. Gliny piaszczyste
zwiezte, gliny zwiezte i
gliny pylaste zwiezte oraz
inne grunty o granicy
ptynnosci ul od 35% do
60%

- do nasypdéw nie wyzszych
niz 3 m: zabezpieczonych
przad zawilgoceniem lub
po ulepszniu spoiwami

7. Wysiewki kamienne
gliniaste o zawartosci
frakcji itowej ponad 2 %

- gdy zwierciadto wody
gruntowej znajduje sig na
gtebokosci wiekszej od
kapilarnosci biernej gruntu
podtoza

8. Zuzle wielkopiecowe i
inne metalurgiczne z
nowego studzenia (do 5 lat)

- 0 ograniczonej
podatnosci na rozpad -
faczne straty masy do 5 %

9. Ttotupki przyweglowe

- gdy wolne przestrzenie
zostang wypetnione

-2012r.-
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nieprzepalone materiatem
drobnoziarnistym
10. Popioty lotne i - gdy zalegajq w miejscach
mieszaniny suchych lub s3 izolowane
popiotowo-zuzlowe od wody
Na gorne warstwy 1. Zwiry i pospdtki 1. Zwiry i pospdiki gliniaste | - pod warunkiem
nasypow w strefie 2. Piaski grubo- i 2. Piaski pylaste i gliniaste ulepszenia tych gruntow
przemarzania $rednioziarniste 3. Pyly piaszczyste i pylty spoiwami, takimi jak:
3. Hotupki przyweglowe 4. Gliny o granicy cement, wapno, aktywne
przepalone zawierajace ptynnosci mniejszej niz 35 popioty itp.
mniej niz 15 % ziarn %
mniejszych od 0,075 mm 5. Mieszaniny
4. Wysiewki kamienne o popiotowo-zuzlowe z wegla
uziarnieniu kamiennego
odpowiadajacym 6. Wysiewki kamienne
pospdtkom lub zwirom gliniaste o zawartosci
frakcji itowej > 2 %
7. Zuzle wielkopiecowe i - drobnoziarniste i
inne metalurgiczne nierozpadowe: straty masy
do1%
8. Piaski drobnoziarniste - 0 wskazniku nosnosci
wnos 3 10
W wykopach i miejscach Grunty niewysadzinowe Grunty watpliwe i - gdy sg ulepszane
zerowych do gtebokosci wysadzinowe spoiwami (cementem,
przemarzania wapnem, aktywnymi
popiotami itp.)

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.

“Wymagania Ogolne".

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci wymaganiom

Inzyniera Kontraktu.

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowg do wykonania robdt ziemnych

fundamentowych.

Wykonawca przystepujagcy do wykonania robét ziemnych powinien wykazaé sie

mozliwoscig korzystania ze sprzetu do:

. odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mioty
pneumatyczne, zrywarki, koparki, fadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

. jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki,
zgarniarki, réwniarki, itp.),

. transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),
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. sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, zageszczarki itp.)

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.
“Wymagania Ogolne".

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do
odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkdéw transportowych powinna by¢ ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byc¢
podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez

Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogolne warunki wykonania robét podano w Specyfikacjach Technicznych ST-00.

“Wymagania Ogolne".
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5.2. ODWODNIENIE PASA ROBOT ZIEMNYCH

Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykona¢ urzgadzenia,
ktére zapewnig odprowadzenie wdéd gruntowych i opadowych poza obszar robot
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajgce
prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore
spowoduje ich dtugotrwatg nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia
tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na witasny koszt bez
jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajgcego za te czynnosci, jak
réwniez za dowieziony grunt.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie
w catym okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowac
w poziomie w przypadku wykopow pod fundamenty.

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowac¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadac
przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile
w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie
powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2%
w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci
i sposobu odspajania gruntdw oraz termindw wykonywania innych robot na
spetnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie
postepu robot ziemnych. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren

robét ziemnych.

5.3. ZAGESZCZANIE GRUNTU

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych pod
fundamenty, ptyty fundamentowe powinno spetnia¢é wymagania dotyczace minimalnej

wartosci wskaznika zageszczenia 1s=0,98

109

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego
wskaznika zageszczenia, to przed wykonaniem szalowania fundamentéw i ptyty
fundamentowej nalezy je dogesci¢ do wyzej podanych wartosci Is.

Jezeli powyzsze wartosci wskaznika zageszczenia nie mogg byé osiggniete przez
bezposrednie zageszczanie gruntdow rodzimych, to nalezy podjg¢ srodki w celu
ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci
wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania srodki proponuje Wykonawca
i przedstawia do akceptacji Inzynierowi. Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnosé
warstwy gruntu na powierzchni robdot ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego
modutu odksztatcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998 rysunek 4.

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy
gruntu (nadktadu) powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po
nim jedynie ruch maszyn wykonujgcych te czynnos¢ budowlang. Moze odbywac sie
jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie spowodujg uszkodzen powierzchni
korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania
podanych powyzej warunkéw obcigza Wykonawce rob6t ziemnych.

Kazda warstwa gruntu nasypowego jak najszybciej po jej roztozeniu powinna byé
zageszczona z zastosowaniem sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu
oraz wystepujgcych warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszczac¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego
oSi.

Grubos¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przejsé maszyny zageszczajacej
zaleca sie okresli¢ doswiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny.
Wilgotno$s¢ gruntu w czasie zageszczania powinna byC¢ rowna wilgotnosci
optymalnej, z tolerancjg (dla gruntdéw niespoistych) do 2 %.

W zaleznos$ci od uziarnienia stosowanych materiatéw, zageszczenie warstwy nalezy
okreslaC za pomocg oznaczenia wskaznika zageszczenia Ilub porownania
pierwotnego i wtornego modutu odksztatcenia.

Kontrole zageszczenia na podstawie poréwnania pierwotnego i wtdérnego modutu

odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg PN-S-02205:1998, nalezy stosowac
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tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktérych nie jest mozliwe okreslenie wskaznika
zageszczenia Is, wedtug BN-77/8931-12.

Wskaznik zageszczenia gruntdw w nasypach, okreslony wedtug normy BN-77/8931-
12, powinien na catej szerokosci korpusu spetnia¢ wymagania :

. gorna warstwa o grubosci 20 cm : 1,00

. warstwy lezgce nizej od 0,2 do 1,2 m gtebokosci : 1,00

5.4. WYKONYWANIE WYKOPOW

Wykopy otwarte nalezy wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi
zawartymi w PN-B-10736 oraz PN-EN 1610.
Wykop otwarty dla fundamentéw nalezy wykonaé zgodnie z projektem technicznym,

w ktérym powinno byc¢ ustalone:

. szerokos¢ odpowiednia dla fundamentu,

. system oszalowania,

. zabezpieczenie od obcigzen ruchem kotowym,
. rodzaj podtoza (posadowienie),

. poziom wody gruntowe;j,

. wystepowanie przeszkdd w wykopie.

Wykopy nalezy wykonaé jako mechaniczne o $cianach pionowych umocnionych.
W zblizeniach do drzew i infrastruktury podziemnej wykopy wykonywac recznie.
Grunt z wykopow zasadniczo powinien by¢ sktadowany obok wykopu (po jednej
stronie wykopu), jedynie w miejscach gdzie brakuje powierzchni do sktadowania
ziemia powinna by¢ odwieziona do czasowego sktadowania na odlegtos¢ do 5000 m.
Ziemia roslinna powinna by¢ skltadowana oddzielnie.

W celu ochrony struktury gruntu w dnie wykopu nalezy wykonywaé¢ wykopy do
gtebokosci mniejszej od projektowanej co najmniej 20 cm, a w wykopach
wykonywanych mechanicznie o 30 cm do 60 cm w zalezno$ci od rodzaju gruntu.
Pozostawiona warstwa winna by¢ usunieta bezposredni przed zageszczaniem
i szalowaniem fundamentéw.

Spadek dna wykopu powinien by¢ zgodny z projektem technicznym.
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Podczas prowadzenia wykopow nad wykopem nalezy ustawi¢ taty celownicze,
umozliwiajgce odtworzenie projektowanej osi wykopu oraz kontrole rzednych dna.
taty celownicze nalezy ustawi¢ okoto 1 m nad powierzchnia terenu, w odstepach
okoto 30 m. lub w naroznikach wykopdw fundamentowych.

Dla ruchu pieszego nalezy wykonac ktadki z barierkami.

Do wykopu nalezy wykona¢ zejscie z pochwytem i drabinkg umozliwiajace
schodzenie na dno wykopu montazystom szalunkow i zbrojenia.

Szerokos$¢ obsypki fundamentu powinna byé réwna szerokosci wykopu i siega¢ do
wierzchu fundamentu.

Zasypka fundamentu do wysokosci 30 cm ponad wierzch fawy fundamentowe;j
bedzie wykonana z gruntu niespoistego, nie zawierajgcego ostrych przedmiotéow
i ziaren statych wiekszych jak 20 mm. Grunt uzyty do zasypki wykopu winien
odpowiada¢ wymaganiom projektowym, wg PN-B-03020. Zasypka powinna by¢
zageszczona ubijakiem po obu stronach fundamentu.

Zageszczanie gruntu winno by¢ wykonane warstwami. Kazda warstwa powinna byc¢

zageszczona do wskaznika podanego powyzej. Grubos¢ warstw nie powinna by¢

wieksza niz :
. 0,15 m przy zageszczaniu recznym,
. 0,30 m przy zageszczaniu mechanicznym.

Uzyskanie prawidtowego zageszczenia gruntu wymaga zachowania optymalnej
wilgotnosci gruntu, okreslonej w PN-B-02480.

Wykonawca ma obowigzek udowodni¢ Inzynierowi wtasciwe zageszczenie gruntu
zasypki przez wykonanie badan geotechnicznych terenowych i laboratoryjnych.
W miejscach, w ktérych na obiekty oddziatywujg sity wyporu hydrostatycznego,
Wykonawca obnizy cisnienia pochodzace od wody gruntowej w celu zapewnienia
stabilnosci tych obiektow w catym okresie budowy.

Wykonawca zapewni, ze przez caly czas dostepna bedzie na placu budowy
odpowiednia instalacja odwadniajgca w stanie gotowosci w celu unikniecia przerw w

prowadzeniu ciggtego odwadniania
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5.5. WYKONANIE NASYPOW | ODKLADOW

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu
podiuznego, ktére okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzglednieniem
ewentualnych zmian wprowadzonych zawczasu przez Inzyniera.

W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego rownomiernego osiadania nalezy

przestrzegaé nastepujgcych zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywaé i zageszczaé metodg warstwowg z gruntow
niewysadzinowych o wskazniku wodoprzepuszczalnosci K10 ~6 10 -5 m/s
i wskazniku réznoziarnistosci U ~ 5 przydatnych do budowy nasypow. Nasypy
powinny by¢ wznoszone rownomiernie na catej szerokosci.

b) Grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana
w zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzetu uzywanego do zageszczania.
Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero
po stwierdzeniu przez Inzyniera prawidlowego wykonania warstwy
poprzedniej.

c) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwiocznie
wbudowany w nasyp. Inzynier moze dopusci¢ czasowe sktadowanie gruntu,
pod warunkiem jego zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

Wykonywanie nasypdw w okresie deszczow nalezy przerwac, jezeli wilgotnosc

gruntu przekracza wartos¢ dopuszczalng, to znaczy jest wieksza od wilgotnosci

optymalnej o wiecej niz 10% jej wartosci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktada¢ nastepnej warstwy

gruntu.

Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w sposdb mechaniczny lub chemiczny, poprzez

wymieszanie z wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszczegodine

jego warstwy oraz korona nasypu po zakonczeniu robét ziemnych powinny byc¢

réwne i mie¢ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia.

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiaC nie zageszczonej warstwy do dnia

nastepnego. Jezeli warstwa gruntu niezageszczonego ulegta przewilgoceniu,
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a Wykonawca nie jest w stanie osuszyC jej i zagesci¢ w czasie zaakceptowanym
przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usuniecie wadliwej warstwy.
Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypdw w temperaturze, przy ktérej nie jest
mozliwe osiggniecie w nasypie wymaganego wskaznika zageszczenia gruntow.
Nie dopuszcza sie wbudowania w nasyp gruntdw zamarznietych lub gruntéw
przemieszanych ze Sniegiem lub lodem.
W czasie duzych opaddéw $niegu wykonywanie nasypdw powinno by¢ przerwane.
Przed wznowieniem prac nalezy usung¢ snieg z powierzchni wznoszonego nasypu.
Jezeli warstwa nie zageszczonego gruntu zamarzia, to nie nalezy jej przed
rozmarznieciem zageszczac ani uktadac¢ na niej nastepnych warstw.
Grunty powinny by¢ przewiezione na odktad, jezeli:
a) stanowig nadmiar objetosci w stosunku do objetosci gruntéw
przewidzianych do wbudowania,
b) sg nieprzydatne do budowy nasypow oraz wykorzystania w innych
pracach, zwigzanych z budowg trasy drogowej,
c) ze wzgledu na harmonogram robét nie jest ekonomicznie uzasadnione
oczekiwanie na wbudowanie materiatéw pozyskiwanych z wykopu.
Wykonawca moze przyjac¢, ze zachodzi jeden z podanych wyzej przypadkéw tylko
wowczas, gdy zostato to jednoznacznie okreSlone w dokumentacji projektowe;j,
harmonogramie robo6t lub przez Inzyniera.
Jezeli pozwalajg na to wiasciwosci materiatdw przeznaczonych do przewiezienia na
odktad, materiaty te powinny by¢ w razie mozliwosci wykorzystane do wyrownania
terenu, zasypania dotéw i sztucznych wyrobisk oraz do ewentualnego poszerzenia
nasypow. Roboty te powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg
i odpowiednimi zasadami, dotyczacymi wbudowania i zageszczania gruntow oraz
wskazowkami Inzyniera.
Jezeli nie przewidziano zagospodarowania nadmiaru objetosci w sposob okreslony
powyzej, materiaty te nalezy przewiez¢ na odktad.
Lokalizacje odktadu uzgodni¢ nalezy z Inzynierem. Jezeli miejsce odktadu zostato
wybrane przez Wykonawce, musi by¢ ono zaakceptowane przez Inzyniera.
Niezaleznie od tego, Wykonawca musi uzyskaé zgode witasciciela terenu lub

Zamawiajgcego.
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Jesli odktad zostanie wykonany w nieuzgodnionym miejscu lub niezgodnie
z wymaganiami, to zostanie on usuniety przez Wykonawce na jego koszt, wedtug
wskazan Inzyniera.

Konsekwencje finansowe i prawne, wynikajgce z ewentualnych uszkodzen
srodowiska naturalnego wskutek prowadzenia prac w nieuzgodnionym do tego
miejscu, obcigzajg Wykonawce.

Zasady wykonania odktadow sg nastepujace; nalezy przestrzegaé ustalen podanych
w normie PN-S-02205:1998 to znaczy odktad powinien by¢ uformowany w pryzme
o wysokosci do 1,5 m, pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadku korony od 2% do 5%.
Odktady powinny by¢ tak uksztattowane, aby harmonizowaty z otaczajgcym terenem.
Odspajanie materiatu przewidzianego do przewiezienia na odkfad powinno byé
przerwane, o ile warunki atmosferyczne lub inne przyczyny uniemozliwiajg jego
wbudowanie zgodnie z wymaganiami sformutowanymi w tym zakresie w ST lub przez
Inzyniera.

Jezeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na odktad przez Wykonawce,
zajdzie koniecznos¢ dowiezienia gruntu do wykonania nasypdéw z ukopu, to koszt

tych czynnosci w catosci obcigza Wykonawce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Specyfikacji ST-00 "Wymagania

ogolne". Kontroli podlegajg wszystkie operacje zwigzane z robotami ziemnymi.

6.2. KONTROLA, POMIARY | BADANIA

Badanie 1
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Zageszczenie gruntu
Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12. W przypadku
gruntow dla ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia nalezy okresli¢

wskaznik odksztatcenia 10, zgodnie z normg PN-S-02205:1998

Badanie 2

Wadliwie wykonane roboty

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materialy nie spetniajgce wymagan zostang
wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na
wiasciwe i na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od normowych powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majacq
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkos¢

potracen za obnizong jako$¢.

Badanie 3

Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopdéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli szczegdlng uwage
nalezy zwrocic na :

a) sposob odspajania gruntdw nie pogarszajgcy ich wtasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp, poprzez wtasciwe wykonanie schodkowania,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie

Badanie 4

Kontrola nasypow
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Badania przydatnosci gruntow do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na

probkach pobranych z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny,

pochodzacej z nowego zrodia.

W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastepujgce wtasciwosci:

. sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988,

. zawartos¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988,

. wilgotnos¢ naturalng, wg PN-B-04481:1988,

. wilgotnos¢ optymalng i maksymalng gestos¢ objetosciowg szkieletu
gruntowego, wg PN-B-04481:1988,

. granice ptynnosci, wg PN-B-04481:1988,

. kapilarno$¢ bierng, wg PN-B-04493:1960,

. wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01.

Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu

polegajg na sprawdzeniu:

a) prawidtowosci rozmieszczenia gruntéw o réznych wiasciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kazdej warstwy,

C) grubosci kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zageszczaniu

d) nadania spadkéw warstwom z gruntow spoistych

e) przestrzegania ograniczen dotyczacych wbudowania gruntéw w okresie
deszczow i mrozow.

Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podtoza nasypu polega na skontrolowaniu

zgodnosci wartosci wskaznika zageszczenia Is.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia Is powinno by¢é zlecone uprawnionemu

laboratorium. Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowa¢ jeden raz w trzech

punktach na ok. 100 m2 warstwy.

Prawidtowos¢ zageszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza pod nasypem

powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

Pomiary ksztattu nasypu obejmujg kontrole:

. prawidtowosci wykonania skarp,

. szerokosci korony korpusu.
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Sprawdzenie prawidtowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnosci
z wymaganiami dotyczacymi pochylen i doktadnosci wykonania skarp, okreslonymi
w dokumentacji projektowej i ST.

Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na poréwnaniu szerokosci korony
korpusu na poziomie wykonywanej warstwy nasypu z szerokoscig wynikajgcq
z wymiaréw geometrycznych korpusu, okreslonych w dokumentaciji projektowe;.
Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzeniu:

a) prawidtowosci usytuowania i ksztattu geometrycznego odktadu,

b) odpowiedniego wbudowania gruntu,

C) wiasciwego zagospodarowania odktadu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT.

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w Specyfikacji Technicznej ST-00

"Wymagania ogolne".

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA.

Jednostkg obmiaru na podstawie pomiaréw wykonanych w terenie jest:

. m?® (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

. m? (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

Objeto$¢ nasypow bedzie ustalona w metrach szesciennych na podstawie obliczen
Z przekrojow poprzecznych, w oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom gruntu
po usunieciu warstw gruntow nieprzydatnych.

Objetos¢ ukopu i dokopu bedzie ustalona w metrach szesciennych jako réznica
0golnej objetosci nasypdw i ogodlnej objetosci wykopdw, pomniejszonej o objetos¢

gruntéw nieprzydatnych do budowy nasypow, z uwzglednieniem spulchnienia gruntu,
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tj. procentowego stosunku objetosci gruntu w stanie rodzimym do objetosci
W nasypie.

Objetos¢ odktadu bedzie okreslona w metrach szesciennych na podstawie obmiaru
jako rdéznica objetosci wykopdw, powiekszonej o objetosé ukopdw i objetosci

nasypow, z uwzglednieniem spulchnienia gruntu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej ST-00 “Wymagania
ogolne".

Odbiorom roboét podlegajg wszystkie operacje zwigzane z robotami ziemnymi.
Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg
Technicznag, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji w punkcie

6 daty wyniki pozytywne.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi robot zanikajagcych i ulegajacych zakryciu podlegajq :

. Tymczasowe odprowadzanie wod
. Wykonanie tymczasowych odktadow
. Wymiana gruntéw

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE ZASADY DOTYCZACE PLATNOSCI.
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Ogdlne wymagania dotyczace pfatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogoéine".
Ptatnosci bedg dokonywane zgodnie z obmiarem, oceng jakosci uzytych materiatow
oraz oceng jakosci wykonania rob6t na podstawie wynikéw badan i pomiaréw.

Cena jednostki obmiarowej robét obejmuije:

. prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
. oznakowanie robot,
. wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace:

odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

. odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

. profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

. zageszczenie powierzchni wykopu,

. przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w

specyfikacji technicznej,
. rozplantowanie urobku na odkfadzie,

. rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wszystkie normy przytoczone w niniejszej specyfikacji w ST -02.1, ST-02.2 i

Dokumentacji Projektowe;.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-03 ROBOTY BUDOWLANE
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST- 03.1 ROBOTY FUNDAMENTOWE I
KONSTRUKCYJNO - BUDOWLANE
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét fundamentowych i konstrukcyjno-budowlanych obiektéw
stacji uzdatniania wody, oraz fundamentéw zbiornikbw magazynowych wody czystej
dla zadania:

,Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na
dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng (ST-03.1) nalezy rozumie¢ i stosowac
w powigzaniu z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét — Wymagania
Ogodlne (ST - 00).

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt

fundamentowych i konstrukcyjno-budowlanych przy realizacji nastepujgcych
obiektow:
. rozbiérki Sciany dziatowej i posadzek, wykonanie poszerzenia otworu

drzwiowego w budynku technologicznym SUW
. wykonanie prac murarskich zwigzanych z poszerzeniem Swiatta istniejgcego
otworu drzwiowego i osadzeniem bramy rolowanej
. wykonanie przejs¢ technologicznych instalacji i rurociggéw miedzyobiektowych

pod fundamentami budynku technologicznego SUW
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. wykonanie otworéw technologicznych w scianie zewnetrznej budynku oraz w
stropodachu w celu zamontowania wentylatora $ciennego i kratki
wentylacyjnej a takze wywietrzaka dachowego

. wykonanie robot izolacyjnych i termoizolacyjnych $cian, stropodachu
i posadzki w budynku technologicznym SUW

. likwidacja istniejgcego zelbetowego zadaszenia nad wejsciem do budynku
technologicznego SUW oraz montaz nowego daszku wejsciowego o lekkiej
szkieletowej konstrukcji

. wykonanie nowych 3 fundamentéw pod obudowy 3 studni gtebinowych

. wykonanie nowych fundamentow pod 2 cylindryczne zbiorniki

magazynowe wody czystej

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej ST-00 “Wymagania

ogolne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu w/w robo6t wedtug zasad niniejszej ST sa:
. Beton
Ptyta fundamentowa zelbetowa pod zbiorniki magazynowe wody czystej z betonu
B-30, W-8 zbrojona pretami ze stali A-lll 34GS oraz A-l St3SX.
Ptyta fundamentowa pod zbiorniki magazynowe wody czystej zostanie posadowiona
na warstwie betonu chudego o grubosci 10cm
e stal
Nadproze nad otworem drzwiowym (istniejagcym przeznaczonym do poszerzenia) w

budynku technologicznym SUW wykonane bedzie jako stalowe 2xINP140.
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. Materiaty Scienne i zaprawa

W zaleznosci od rodzaju i typu oraz miejsca zastosowania materiaty $cienne powinny
odpowiada¢ wymaganiom ustalonym w PN/B-12001, PN/B-12008, PN/B-12011 lub
PN/B-14000.

. Izolacje

Na zewnetrznej czesci fundamentu docieplenie z ptyt styropianowych EPS 100
(FS — 20) gr 8 cm ptyte pokry¢ wyprawg gtadkg cienkowarstwowym tynkiem
akrylowym na siatce i odizolowaé od ziemi masg dyspersyjng kauczukowa np.
Superflex 10.

Izolacja podtogi zgodnie z Dokumentacjg Projektowg - w miejscu uktadania
rurociggdw i instalacji podposadzkowych a takze instalacji odwodnienia
powierzchniowego przewidziana wymiana posadzki na gruncie do warstwy gruntu
rodzimego z odtworzeniem izolacji poziomej podtogi na gruncie z folii budowlanej
przeciwwilgociowo 1 x folia budowlana z PE gr 0,5 mm.

o Izolacja cieplna stropodachu:

e welna mineralna w plytach o gr. 6 cm, gesto$é 125 kg/m>, klejona na
zimno do podtoza klejem bitumicznym (lepikiem asfaltowym) na
istniejgcej warstwie papy

e 2 x papa podktadowa klejona na zimno klejem bitumicznym

e warstwa wierzchnia: papa nawierzchniowa termozgrzewalna

. Prety zbrojeniowe

Zgodnie z wymaganiami PN-82/H-93215. Stal zbrojeniowa dostarczona na budowe
powinna miec¢ atest hutniczy.

. Cement

Do wykonania mieszanki betonowej nalezy stosowacC niskokaloryczny cement
CEM 11I/A 32,5 NA.

. Kruszywo

Do betonu nalezy stosowac kruszywo mineralne odpowiadajgce wymaganiom norm
PN-86/B-06712 i PN-88/B-06250 charakteryzujgce sie statoscig cech fizycznych
i jednorodnoscia, zapewniajgce wykonanie betonu o statej jakosci i wymaganej
trwatosci.

. Woda zarobowa
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Woda zarobowa do betonu powinna spetniac wszystkie wymagania normy
PN-88/B-32250. Powinna pochodzi¢ ze zZrodet nie budzacych zadnych watpliwosci
lub dobrze zbadanych. Stosowanie wody z wodociggu nie wymaga badan.

. zadaszenie nad wejsciem do budynku SUW

wykonanie w lekkiej szkieletowej konstrukcji z profili aluminiowych i wypetnieniem z
ptyt poliweglanowych komorowych o odcieniu przezroczystym. Kolorystyka profili

spdjna z kolorem pozostatych obrobek blacharskich budynku

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00
“Wymagania Ogolne".

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do wykonania robot

proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu :

. pompa do betonu,

. wibratory do zageszczania betonu,

. szalunki systemowe,

. rusztowania,

. sprzet drobny ( kielnie, pace, mtotki murarskie itp. )

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00
“Wymagania Ogolne".

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje
sie uzy¢ takich srodkéw transportu, jak :

. samochody samowytadowcze 10-20 ton,

. samochdéd dostawczy do 0,9 tony,
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. samochdd skrzyniowy do 5 ton,

. samochad specjalistyczny do przewozu betonu

Pojazdy stuzace do transportu powinny spetniaC warunki techniczne wymagane
w ruchu drogowym.

Transport powinien zapewniac:

. stabilnos¢ pozycji zatadowanych materiatow,

. kontrole zatadunku i wytadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST-00 “Wymagania Ogodlne".

5.2. ROBOTY BETONOWE

5.2.1. SZALOWANIE

Szalunki winny by¢ oczyszczone, pokryte srodkiem adhezyjnym, a nastepnie
montowane zgodnie z dokumentacja, z zachowaniem warunkéw toleranciji
elementéw docelowych, szczelnosci i niezmiennosci potozenia. llos¢ elementow
ztgcznych szalunkow musi by¢ minimalna, lecz zgodna z projektem montazu.

Wszystkie gniazda i otwory nalezy wyksztatci¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

5.2.2. BETONOWANIE

Wymagania i warunki uktadania oraz zageszczania mieszanki betonowej.

Uktadanie i zageszczanie mieszanki betonowej powinno sie odbywac¢ zgodnie
z zasadami okreslonymi w normie PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe.
Wymagania techniczne. Wymaga sie aby roboty betoniarskie byly prowadzone

wedtug programu betonowania, wchodzacego w zakres PZJ.
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Dla zageszczania mieszanki betonowej w ptaskich elementach o grubosci do 15 cm
mozna stosowac wibratory powierzchniowe.

Mieszanka betonowa musi by¢ starannie i rownomiernie zageszczona. Szczegdlng
uwage nalezy zwrdéci¢ na zageszczanie w naroznikach deskowan.

Niedopuszczalnym jest uzywanie wibratorobw do rozprowadzania mieszanki
betonowej podczas jej uktadania.

Czas wibrowania nalezy nie dopusci¢ do rozsegregowania zageszczanej mieszanki.

5.2.3. PIELEGNACJA BETONU

Pielegnacja swiezego betonu powinna zabezpiecza¢ beton przed utratg wody
niezbednej dla wigzania cementu i przeciwdziata¢ powstawaniu rys skurczowych.
Polega ona gtéwnie na utrzymywaniu zewnetrznych powierzchni betonu w stanie
wilgotnym w okresie letnim oraz niedopuszczeniu do gwattownego wychtodzenia

| zamarzniecia betonu w okresie zimowym.

5.3. ROBOTY MUROWE

Mur nalezy wznosi¢ w miare mozliwosci rownomiernie na catej dtugosci, warstwami

z przestrzeganiem zasad wigzania, grubosci spoin i wypetnienia oraz zachowaniem

pionu i poziomu.

Roboty murowe nalezy wykonywac zgodnie z ponizszymi zasadami wigzania

. elementy w murze nalezy uktadac prostopadle do obcigzen tj. na ptask,

. spoiny pionowe jednej warstwy powinno przykrywa¢ sie petnymi
powierzchniami,

. warstwy muru nalezy uktadac scisle w poziomie,

Narozniki muru wykonywaé wg wigzania pospolitego stosujgc na przemian

przenikanie sie poszczegoélnych warstw obu Scian.

Whneki i bruzdy instalacyjne wykonywaé nalezy réwnoczesnie ze wznoszonym

murem. Kotwy, sciagi, belki i elementy konstrukcji stalowych nalezy obmurowac na

zaprawie cementowe;.
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W okresie zimowym roboty murowe zewnetrzne prowadzone mogg by¢ normalnymi

metodami wytgcznie przy temperaturze >0°C.

5.4. ROBOTY IZOLACYJNE

Podtoze pod izolacje powinno by¢ gtadkie i odttuszczone. Przed podtozeniem izolaciji
powierzchnie nalezy bezwzglednie zagruntowaé. Powtoke na Sciane powinno sie

nanosi¢ przynajmniej w dwéch warstwach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w Specyfikacji ST- 00 "Wymagania
ogolne".

Kontrola jakosci bedzie polegata w szczegdlnosci na badaniu:

. odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi,

. odchylenia od kierunku poziomego gérnej powierzchni kazdej warstwy muru,

. odchylenia wymiarow nowego otworu drzwiowego,

. prawidlowos¢ wykonania ocieplenia pokrycia dachowego i Scian
zewnetrznych

o odchylenia wymiarow oraz poziomu ptyt fundamentowych pod zbiorniki

magazynowe wody pitne;

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
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Ogdlne zasady robdt podano w robot podano w Specyfikacji ST-00 "Wymagania

ogolne".

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostkg obmiaru robot bedzie :

. dla fundamentow - m®.
. dla izolacji - m?.

. dla écian - m?.

. dla dachu - m?.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-00 "Wymagania ogolne".
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg
Technicznag, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu

6 daty wyniki pozytywne.

8.2. BADANIA W CZASIE BUDOWY

. Sprawdzenie materiatdw polega na zbadaniu, czy ich gatunki odpowiadajg
przewidzianym w dokumentacji technicznej i czy sg zgodne z Swiadectwami
jakosci i protokdtami odbiorczymi.

. Sprawdzenie rusztowan wykonuje sie przez bezposredni pomiar tasma,

pionem, niwelatorem i porownaniem z projektem
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Badania polegajg na zbadaniu:
. zgodno$ci podstawowych wymiaréw z projektem,
. zachowania rzednych oraz dopuszczalnego odchylenia od potozenia

poziomego i pionowego,

. zgodnosci wymiaréw przekrojéw poprzecznych elementow nosnych z
projektem,
. prawidtowosci i doktadnosci potgczen miedzy elementami.

Sprawdzenie nalezy realizowac tez przez ogledziny zewnetrzne potaczen i
przez kontrole dociggniecia wszystkich srub w konstrukcji rusztowan.

. Sprawdzenie deskowan wykonuje sie przez bezposredni pomiar tasma,
pionem, niwelatorem i poréwnanie z projektem oraz PN-63/B-06251

. Sprawdzenie zbrojenia wykonuje sie przez bezposredni pomiar tasma,
poziomica, suwmiarkg i porownanie z projektem oraz PN-63/B-06251

. Sprawdzenie robot betonowych wykonuje sie wg PN-88/B-06250 i PN-63/B-
06251

. Sprawdzenie ksztattu i usytuowania ptyt fundamentowych polega na pomiarze
geodezyjnym ich wymiarow geometrycznych oraz ich usytuowania wzgledem
projektowanych osi gtdwnych obiektow

. Sprawdzenie catosci budowli nalezy wykonac przez:

- poréwnanie z projektem usytuowania budowli,

- porownanie rzednych z projektem,

- poréwnanie przekrojow poprzecznych budowli z projektem,

- ustalenie, czy nachylenie $cian pionowych miesci sie w granicach
dopuszczalnych,

- badanie, czy stan zarysowania betonu konstrukcji miesci sie w granicach

dopuszczalnych (wystepowanie rakow nie jest dopuszczalne).

8.4. BADANIA PO ZAKONCZENIU BUDOWY

. Sprawdzenie podstawowych wymiaréw obiektu przez wykonanie pomiarow

geodezyjnych na zgodnos¢ z dokumentacjg techniczng w zakresie:
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1. podstawowych wspétrzednych potozenia osi obiektow i zwigzanych z nig
elementow konstrukcji,

2. wymiarow poszczegolnych elementéw konstrukcji obiektu.

. Sprawdzenie konstrukcji nalezy wykonac przez ogledziny oraz kontrole

formalng dokumentéw z badan prowadzonych w czasie budowy.

8.5. BADANIA DODATKOWE

Badania dodatkowe wykonuje sie, gdy co najmniej jedno badanie wykonane w czasie

budowy lub po jej zakonczeniu dato wynik niezadowalajacy lub watpliwy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogolne".
Ptatnos¢ bedg dokonywane zgodnie z obmiarem, oceng jakosci uzytych materiatow

oraz oceng jakosci wykonania rob6t na podstawie wynikéw badan i pomiaréw.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena jednostki obmiarowej robot obejmuje:

. roboty przygotowawcze,

. roboty podstawowe,

. obrébke przejs¢ instalacyjnych,

. osadzenie nadproza nad poszerzonym otworem drzwiowym

. osadzenie cokotéw, naroznikdw ochronnych w narozach $cian, osciezach itp.,
. montaz, demontaz i utrzymanie rusztowan,
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. wykonanie osiatkowania pod tynk zewnetrzny,

. wykonanie gruntowania,

. zakup materiatéw wraz z niezbednymi elementami dodatkowymi,

. montaz elementéw podstawowych wraz z elementami dodatkowymi,
. transport materiatdw na miejsce wbudowania,

. wykonanie prac pielegnacyjnych,

. uprzatniecie terenu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B 12008:1996
PN-B 12055:1996
PN-B 12050:1996
PN-B-03264

PN-B-02650
PN-EN-480-12

PN-EN-934-2

PN-EN-934-4

PN-B-06712

PN-EN 12620
PN-EN 12504
PN-EN 12390

PN-EN 12390-3

Wyroby budowlane ceramiczne - Cegty klinkierowe budowlane
Wyroby budowlane ceramiczne — Pustaki $cienne modularne
Wyroby budowlane ceramiczne - Cegty budowlane

Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia
statyczne i projektowanie.

Beton - wiasciwosci, wykonanie, uktadanie i kryteria zgodnosci.
Domieszki do betonu, -zaprawy i zaczynu- Metody badan —
Oznaczenie zawartosci Alkaliow w domieszkach

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu — Cze$¢ 2: DomieszKi
do betonu, zaprawy i zaczynu — Definicje, wymagania, zgodnos¢,
znakowanie i etykietowanie

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu — Czes$¢ 4: Domieszki
do zaczyndéw

Kruszywa mineralne do betonu.

Kruszywa do betonu

Badania mieszanki betonowej - Pobieranie probek

Badania betonu - Czes¢ 1: Ksztatt wymiary i inne wymagania
dotyczgce probek do badania i form

Badania betonu - Czes¢ 3: Wytrzymatos¢ na Sciskanie probek do

badania
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PN-B-01808 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie - Zasady
okreslania uszkodzen powtok zabezpieczajgcych konstrukcje
stalowe i zelbetowe.

PN-B-01802 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie — Konstrukcje
betonowe i zelbetowe - Nazwy i okreslenia.

PN-B-01813 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie — Konstrukcje
betonowe i zelbetowe - Zabezpieczenia powierzchniowe -
Zasady doboru.

PN-B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania i badania.

Wymagania podstawowe.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST- 03.2 ROBOTY BUDOWLANE WYKONCZENIOWE

135

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i przejecia rob6t wykonczeniowych dla zadania:
.Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na

dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng (ST-03.2) nalezy rozumie¢ i stosowaé
w powigzaniu z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robo6t — Wymagania
Ogdlne (ST - 00).

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia robot

wykonczeniowych zgodnie z zatgczong Dokumentacjg Projektowa.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

1.3.1. ROBOTY TYNKARSKIE

Niniejszg Specyfikacjg sg objete Roboty tynkarskie wewnetrzne i zewnetrzne na
nastepujgcych obiektach :
- istniejgcy budynek technologiczny stacji uzdatniania wody (SUW); Ssciany

wewnetrzne i zewnetrzne budynku
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1.3.2. ROBOTY MONTAZOWE STOLARKI | SLUSARKI OTWOROWEJ

Montaz stolarki i Slusarki otworowej wg niniejszej Specyfikacji obejmuje roboty
prowadzone w ponizszych obiektach.

- istniejacy budynek technologiczny stacji uzdatniania wody (SUW); likwidacja
istniejgcych stalowych drzwi i montaz nowej bramy rolowanej w istniejgcym otworze

drzwiowym po jego poszerzeniu

1.3.3. ROBOTY POSADZKOWE

Niniejszg Specyfikacjg objete sg Roboty posadzkowe w nastepujgcych obiektach:
- istniejacy budynek technologiczny stacji uzdatniania wody (SUW); nowe posadzki
na catej powierzchni budynku SUW (z wyjatkiem powierzchni lokalnego obnizenia na

poziomie -1,37m mieszczgcego zestaw hydroforowy)

1.3.4. ROBOTY OKLADZINOWE

W niniejszym punkcie Specyfikacji zostaty ujete roboty obejmujgce wewnetrzne i
zewnetrzne oktadziny na nastepujgcych obiektach:
- istniejacy budynek technologiczny stacji uzdatniania wody (SUW);
e w pomieszczeniu gtbwnym technologicznym: uzupetnienie ubytkow
ptytkami Sciennymi;
e W pomieszczeniu przedsionka: na scianach nowa okfadzina z ptytek do

wysokosci istniejgcej linii ptytek sciennych

1.3.5. ROBOTY MALARSKIE

Roboty malarskie obejmujg wykonanie powtok malarskich wewnetrznych i

zewnetrznych na nastepujgcych obiektach:
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- istniejacy budynek technologiczny stacji uzdatniania wody (SUW); malowanie Scian
i sufitu wewnatrz budynku oraz malowanie $cian zewnetrznych z zastosowaniem

boniowania

1.3.6. OBROBKI BLACHARSKIE BUDYNKU | WYMIANA ORYNNOWANIA

Roboty obejmujg wymiane obrdobek blacharskich oraz kompletnego orynnowania

(rynny i rury spustowe) wokot zadaszenia budynku technologicznego SUW.

1.3.7. OPASKA PRZYCOKOLOWA

Roboty obejmujg zatozenie nowej opaski przycokotowej o szerokosci 100cm wokot

budynku technologicznego SUW.

1.3.8. BALUSTRADA | DRABINKA ZEJSCIOWA
Roboty obejmuja:

demontaz starej i zatozenie nowej demontowanej balustrady wokét miejscowego
obnizenia do poziomu -1,37m mieszczacego zestaw pompowy pompowni Il stopnia
wewnatrz budynku technologicznego SUW

demontaz istniejgcej schodni i w jej miejscu montaz nowej drabinki zejsciowe]

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sga zgodne z odpowiednimi normami

i postanowieniami Specyfikacji ST - 00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
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Do wykonania Robot objetych niniejszg Specyfikacjg majg zastosowanie ponizsze

materiaty:

2.1. ROBOTY TYNKARSKIE

Do wykonywania robot tynkarskich majg zastosowanie materialy zgodne

z dokumentacjg projektowg spetniajgce wymagania norm:

. Piasek, PN-EN 13139:2003/AC:2004 Kruszywa do zaprawy

. Wapno PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane. Czes¢ 1: Definicje, wymagania
i kryteria zgodnosci

. Cement PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria
zgodnosci dotyczace cementdéw powszechnego uzytku

. Suche mieszanki tynkarskie PN-B-10109:1998Tynki i zaprawy budowlane.
Suche mieszanki tynkarskie.

. PN-B-10106:1997 Tynki i zaprawy budowlane. Masy tynkarskie do wypraw
pocienionych.

. Ksztattowniki dla konstrukcji scian DIN 18182

. Roztwor gruntujacy

2.2. ROBOTY MONTAZOWE STOLARKI | SLUSARKI OTWOROWEJ

Do wykonania robét winny zosta¢ uzyta brama rolowana ocieplona fabrycznie

wykonczona zgodne z dokumentacjg projektowg oraz ponizsze materiaty:

. Pianka montazowa poliuretanowa - zgodna z aprobatg ITB 3193/2004-AT-15-
ITB

. taczniki mechaniczne

Istniejacy stolarke okienng z PCV nalezy zachowac bez zmian.

2.3. ROBOTY POSADZKOWE
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Do wykonywania robot posadzkowych majg zastosowanie materiaty wymienione w
dokumentacji projektowej spetniajace wymagania norm.

. Kleje do ptytek - spetniajgce wymagania PN-EN 12004:2002

. Zaprawy do spoinowania ptytek - odpowiadajgce wymogom
PN-EN 13888:2004.
. Ptytki ceramiczne prasowane na sucho (gres) - odpowiadajgce wymogom

PN-EN ISO 10545-1:1999
. Wymagania dodatkowe dla ptytek:
- twardos¢ wg skali Mohsa 8
- Scieralnosc¢ - V klasa scieralnosci
- wykonanie jako antyposlizgowe
- wymiary ptytek posadzkowych: 30 x x30cm
. Dopuszczalne odchyiki wymiarowe:
dtugosc¢ i szerokosc: +1,5 mm
grubosé: £0,5 mm

krzywizna: 1,0 mm

2.4. ROBOTY OKLADZINOWE

Do wykonywania robét oktadzinowych majg zastosowanie materiaty wymienione w
Dokumentacji projektowej spetniajgce wymagania norm :

Ptytki elewacyjne - odpowiadajgce wymogom PN-B-12058:1997

Zaprawy do spoinowania ptytek - odpowiadajace wymogom

PN-EN 13888:2004.

Kleje do ptytek - spetniajgce wymagania PN-EN 12004:2002

2.5. ROBOTY MALARSKIE

Do wykonywania robot malarskich majg zastosowanie materiaty wymienione

w Dokumentacji projektowej spetniajgce wymagania norm:
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. PN-C-81914:2002 Farby dyspersyjne stosowane wewnatrz

. PN-C-81916:2001 Farby epoksydowe grubo powtokowe

. PN-C-81910:2002 Farby chlorokauczukowe

Do malowania scian i sufitu wewnatrz budynku SUW stosowac farby akrylowe do
wymalowan wewnetrznych w kolorze biatym.

Malowanie scian zewnetrznych: na nowym tynku cienkowarstwowym akrylowym
boniowanie: kolor NCS S 4050-R80B (niebieski), NSC S 4050-R80B + $ciana kolor
NCS S 1010-R80B (jasnoniebieski). Ostateczng kolorystyke budynku nalezy

uzgodni¢ z Zamawiajgcym bezposrednio przed rozpoczeciem prac malarskich.

2.5. OBROBKI BLACHARSKIE | WYMIANA ORYNNOWANIA

Wzdtuz okapdw budynku nalezy utozy¢ blache ocynkowang kolor biato — aluminiowy
RAL9006 — profil zamykajacy.

Dach odwodni¢ rynnami PVC szer. 120mm i rurami spustowymi dn100mm kolor
szary RAL 7040. Wody opadowe nalezy odprowadzi¢ poza obrys budynku na
odlegtos¢ 2m za pomocg prefabrykowanych betonowych korytek odwodnieniowych
stosowanych w budownictwie drogowym lub w wykonaniu indywidualnym z kostKki

betonowej gr.6cm ujetej w obrzeza betonowe 6x20cm

2.6. OPASKA PRZYCOKOLOWA

Wokot budynku SUW nalezy wykonac¢ opaske o szerokosci 100cm z kostki
betonowej gr.6cm kolor szary (lub z ptyt chodnikowych 50x50cm) wraz z obrzezami
betonowymi 6x20cm na podsypce cementowo — piaskowej 1:4 o grubosci Scm.
Opaske nalezy uktadac ze spadkiem poprzecznym 2% na zewnatrz budynku.
Obrzeza betonowe zlicowane z powierzchnig opaski w celu umozliwienia odptywu

wod opadowych na zewnatrz budynku.
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2.7. BALUSTRADA | DRABINKA ZEJSCIOWA

Nowg balustrade i drabinke zejsciowg wykonac ze stali OH18N9. Balustrada o
wysokosci 110cm w wykonaniu demontowalnym (tak aby mozliwe byto wyciggniecie i

ponowny montaz zestawu pompowego pompowni lI-go stopnia).

3. SPRZET

Ogodlne wymagania odnosnie sprzetu podano w ST - 00 ,Wymagania Ogdlne”.

Parametry dobranego sprzetu powinny by¢ dostosowane do rodzaju i wielkosci robaot.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania podano w ST - 00 ,Wymagania Ogdlne” i nie stawia sie wymagan

szczegolnych odnosnie srodkow transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogdlne warunki wykonania robo6t podano w Specyfikacjach Technicznych ST-00
“Wymagania Ogolne".
Prace nalezy wykonywac zgodnie z wymogami niniejszej Specyfikacji, Dokumentaciji

projektowej, sztuki budowlanej i odpowiednimi normami dla poszczegodlnych robét.

5.2. ROBOTY TYNKARSKIE

142

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

5.2.1. PRZYGOTOWANIE PODLOZY

Bezposrednio przed tynkowaniem podtoze nalezy oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz
usung¢ plamy z rdzy i substancji ttustych. Nadmiernie suchg powierzchnie podtoza

nalezy zwilzy¢ woda.

5.2.2. WYKONYWANIA TYNKOW TRADYCYJNYCH

Tynk trojwarstwowy powinien by¢é wykonany z obrzutki, narzutu i gtadzi. Narzut
tynkdw wewnetrznych nalezy wykonac¢ wedtug pasow i listew kierunkowych.

Gtadz nalezy nanosi¢ po zwigzaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniem.
Nalezy stosowaC zaprawy cementowo-wapienne — w tynkach nie narazonych na
zawilgocenie o stosunku 1:1:4, — w tynkach narazonych na zawilgocenie oraz

w tynkach zewnetrznych o stosunku 1:1:2.

5.2.3. MINERALNE TYNKI POCIENIONE NA WARSTWACH
IZOLACYJNYCH

Po zwigzaniu i wyschnieciu warstwy zbrojonej nalezy cata jej zewnetrzng
powierzchnie zagruntowa¢ preparatem gruntujagcym. Przed przystgpieniem do
aplikacji mineralnej wyprawy tynkarskiej nalezy catg zawarto$¢ opakowania rozrobi¢
z wodg (w proporcjach podanych na opakowaniu produktu) i doktadnie wymieszac,
az do uzyskania jednorodnej konsystencji. Odpowiednio przygotowang zaprawe
tynkarska natozy¢ na podtoze cienka, rbwnomierng warstwg przy uzyciu pacy ze stali
nierdzewnej. Nastepnie sciggng¢ nadmiar natozonego tynku do warstwy o grubosci
kruszywa. Nastepnie wykonacC zaktadang fakture przez zatarcie natozonego tynku
ptaska plastikowg pacg (zgodnie z opisem umieszczonym na opakowaniu produktu).
Operacje zacierania wykonac¢ przy niewielkim nacisku, réwnomiernie na catej

powierzchni elewac;ji.

5.3. ROBOTY MONTAZOWE STOLARKI | SLUSARKI OTWOROWEJ
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5.3.1. OSADZANIE | USZCZELNIANIE STOLARKI

5.3.1.1. Osadzanie stolarki drzwiowej i bramy segmentowe]

Oscieznice mocowa¢ za pomocg kotew lub hakdéw osadzonych w oSciezu.
Oscieznice nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg biologiczng od strony muru.

Szczeliny miedzy os$cieznica, a murem wypeli¢ materialem izolacyjnym
dopuszczonym do tego celu swiadectwem ITB.

Brama rolowana segmentowa powinna by¢ wbudowana zgodnie z dokumentacjg
projektowg i instrukcjg montazu Producenta.

Przed trwatym zamocowaniem nalezy sprawdzi¢ ustawienie os$cieznic w pionie
| poziomie.

Po zmontowaniu bramy segmentowej doktadnie zamkng¢ i sprawdzi¢ luzy.

5.4. ROBOTY POSADZKOWE

5.4.1. Wymagania ogélne

Podktad betonowy powinien by¢é wykonany zgodnie z Dokumentacjg projektowa,
ktora okresla wymagang wytrzymato$¢ i grubos¢ podktadu oraz rozstaw szczelin
dylatacyjnych.

Wytrzymatos¢ podktadu betonowego badana wg PN-85/B-04500 nie powinna by¢
mniejsza niz: na $ciskanie — 12 MPa, na zginanie — 3 MPa.

Podtoze, na ktorym wykonuje sie podkiad z warstwy wyréwnawczej powinno byc¢
suche, stabilne i nosne, tzn. odpowiednio mocne, oczyszczone z warstw mogacych
ostabi¢ przyczepnosé zaprawy, zwtaszcza z kurzu, brudu, wapna, olejow, resztek
farb i klejow. Rysy i spekania przed wypetnianiem zaprawag nalezy poszerzyc.
Nadmierng chtonnos¢ podtoza nalezy zredukowac stosujgc emulsje gruntujaca.
Temperatura powietrza przy wykonywaniu podktadéw cementowych oraz w ciggu co

najmniej 3 dni nie powinna byc¢ nizsza niz + 5°C.
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Zaprawe cementowg nalezy ukfadaé niezwtocznie po  przygotowaniu
z zastosowaniem recznego zageszczenia z rownoczesnym —wyrownaniem
| zatarciem.

Podktad powinien mie¢ powierzchnie rowng, stanowigcqg ptaszczyzne lub pochylong,
zgodnie z ustalonym spadkiem. Powierzchnia podkfadu sprawdzana dwumetrowg
tatg przyktadang w dowolnym miejscu, nie powinna wykazywac¢ wiekszych
przeswitow wiekszych niz 3 mm. Odchylenie powierzchni podktadu od ptaszczyzny
(poziomej lub pochytej) nie powinny przekracza¢ 2 mm/m i 3 mm na catej dtugosci
lub szerokosci ptaszczyzny lub pomieszczenia .

W ciagu pierwszych 7 dni podkfad (podtoze) powinien by¢ utrzymywany w stanie
wilgotnym, np. przez pokrycie folig polietylenowg lub przez spryskiwanie powierzchni

woda.

5.4.2. Ukladanie ptytek

Przed przystapieniem do uktadania posadzek nalezy montazowo osadziC listwy
dylatacyjne. Posadzki z ptytek o wym 30 x 30 cm uktada¢ na wysezonowanych
podtozach betonowych pozbawionych nalotu mleczka cementowego, na zaprawie
klejowej nanoszonej packg zabkowana. Cokoliki o wysokosci 10 cm wykonacé z ptytek
uktadanych jako posadzki. Fugowanie przeprowadzaé po zwigzaniu Kkleju.
Po wykonanych posadzkach z ptytek ceramicznych nie nalezy chodzi¢ przed
okresem stwardnienia kleju podanym przez producenta. Uszczelnienia narozy

wykonac silikonem o barwie stosowanej fugi.

5.5. ROBOTY OKLADZINOWE

Roboty oktadzinowe obejmujg wykonanie :
. Okfadzin scian wewnetrznych

. Oktadzin cokotéw
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5.5.1. Wykonywanie oktadzin ceramicznych.

Okfadziny ceramiczne nalezy mocowaé¢ do podtoza klejem odpornym na warunki
atmosferyczne.

Podtoze pod oktadziny ceramiczne mogg stanowi¢ otynkowane mury z elementow
drobnowymiarowych oraz sciany betonowe.

Bezposrednio przed rozpoczeciem wykonywania robot nalezy podtoze oczyscié
z grudek zaprawy i brudu szczotkami drucianymi oraz zmy¢ z kurzu.

Na oczyszczong i zwilzong powierzchnie $cian murowanych nalezy natozyé
dwuwarstwowy podktad wykonany z obrzutki i narzutu. Podktad nalezy wykonac
z zaprawy cementowej i cementowo-wapienne;.

Elementy oktadzin powinny by¢ posegregowane wedtug wymiaréw, gatunkow
i barwy. Temperatura powietrza w czasie wykonywania robét winna wynosi¢ co
najmniej +5°C.

Dopuszczalne odchylenie krawedzi ptytek od kierunku poziomego lub pionowego nie
powinno by¢ wieksze niz 2 mm/m, odchylenie powierzchni oktadziny w ptaszczyznie

nie wieksze niz 2 mm na dtugosci taty dwumetrowe;j.

5.6. ROBOTY MALARSKIE

5.6.1. Wymagania ogélne

Przy malowaniu powierzchni i elementéw zewnetrznych temperatura nie powinna by¢
nizsza niz +5°C.

Przy malowaniu powierzchni wewnetrznych temperatura nie powinna by¢ nizsza niz
+8°C. W okresie zimowym pomieszczenia nalezy ogrzewac, a temperatura w ciggu
2 dni przed przystgpieniem do robét powinna wynosi¢ co najmniej +8°C.
Po zakonczeniu malowania mozna dopusci¢ do stopniowego obnizania temperatury,
jednak przez 3 dni nie moze spasc¢ ponizej +1°C.

Gruntowanie malowanie Scian i sufitbw mozna wykonac po:
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. catkowitym ukonczeniu robét instalacyjnych (z wyjatkiem montazu armatury i

urzgdzen sanitarnych oraz instalacji elektrycznych natynkowych)

. catkowitym ukonczeniu robét elektrycznych,
. catkowitym utozeniu posadzek,
. usunieciu usterek na stropach i tynkach.

5.6.2. Przygotowanie podiozy

Podtoze posiadajgce drobne uszkodzenia powierzchni powinny byé¢, naprawione
przez wypetnienie ubytkédw zaprawg cementowo-wapienng. Powierzchnie powinny
by¢ oczyszczone z kurzu i brudu, naciekow zaprawy itp. Odstajgce tynki nalezy
odbi¢, a rysy poszerzyC i ponownie wypetni¢ zaprawa.

Powierzchnie metalowe powinny by¢ oczyszczone do stopnia Sa 2%, zgodnie z

wymaganiami normy PN-ISO 8501-1:1996, i odtluszczone.

5.6.3. Gruntowanie.

Do malowania tynkéw farbami emulsyjnymi do gruntowania stosowac¢ farbe
emulsyjng tego samego rodzaju z jakiej ma by¢ wykonana powioka lecz
rozcienczong wodg w stosunku 1:3-5.

Do malowania tynkéw farbami olejnymi i syntetycznymi powierzchnie gruntowaé
pokostem.

Do malowania farbami chlorokauczukowymi i epoksydowymi elementow stalowych

stosuje sie odpowiednie farby podkfadowe.

5.6.4. Wykonanie powtok malarskich

Powloki z farb emulsyjnych powinny byé niezmywalne, przy stosowaniu srodkow
myjacych i dezynfekujacych. Barwa powtok powinna by¢ jednolita, bez smug, plam
i Sladéw pedzla o aksamitno-matowy wygladzie powierzchni.

Powtoki z farb i lakieréw olejnych i syntetycznych powinny mie¢ barwe jednolitg
zgodng ze wzorcem, bez smug, zaciekow, uszkodzen, pecherzy, plam i zmiany

odcieni.
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Przy malowaniu wielowarstwowym nalezy na poszczegodlne warstwy stosowac farby

w réznych odcieniach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikaciji ST 00 ,Wymagania

Ogodlne”.

Biezgca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wykonania wszystkich elementow,

w tym ich zgodnos¢ z Dokumentacijg projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i

ponizszymi przepisami.

. PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy
odbiorze

. PN-75/B-10121 Okfadziny z ptytek $ciennych ceramicznych szkliwionych.
Wymagania i badania przy odbiorze

. PN-72/B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wymagania i badania
przy odbiorze

. PN-63/B-10145 Posadzki z ptytek kamionkowych (terakotowych),
klinkierowych i lastrykowych. Wymagania i badania przy
odbiorze

. PN-88/B-10085 Okna i drzwi z drewna, materiatobw drewnopochodnych i
tworzyw sztucznych. Wymagania i badania

. PN-88/B-10085 Zmiana 2 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i
badania

. PN-88/B-10085/Az3:2001 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i
badania

. PN-EN 12604:2002 Bramy. Aspekty mechaniczne. Wymagania
7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru podano w ST 00 ,Wymagania Ogdlne”.
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llo§¢ wykonanych robdt okresla sie na podstawie pomiaréw wykonywanych na
budowie. Pomiary bedg weryfikowane i potwierdzane przez Inzyniera Kontraktu.

Jednostkami obmiaru sg jednostki wymienione w Przedmiarze Robat.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST- 00 ,Wymagania ogdélne". Odbiorowi

podlega wykonanie wszystkich robot przewidzianych do wykonania w budynku SUW.

8.1. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne zasady ptatnosci podano w ST 00 ,Wymagania Ogadlne”.
Ptatnos¢ przystuguje za zakonhczone i odebrane Roboty zgodnie z Dokumentacjg
Projektowq i Specyfikacjg Techniczna.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

Normy wymienione w tekscie niniejszej Specyfikacji

9.2. INNE

Przepisy wymienione w Specyfikacji Technicznej ST — 00 ,,Wymagania ogdlne”.
Instrukcje stosowania, sktadowania i transportowania materiatbw wydane przez

producentow.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-04 MONTAZ ZEWNETRZNYCH RUROCIAGOW
CISNIENIOWYCH
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sga wymagania dotyczace
wykonania i odbioru zewnetrznych rurociggéw cisnieniowych dla zadania :
,Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na

dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejsza Specyfikacje Techniczng (ST-04) nalezy rozumiec i stosowa¢ w powigzaniu
z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét — Wymagania Ogdlne
(ST - 00).

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy

wykonaniu rurociggdéw cisnieniowych i obejmujg dostawe oraz montaz nastepujgcych

elementow:

1. rur i ksztaltek z PEHD oraz rur i ksztattek stalowych nierdzewnych,

2. armatury,

3. wykonanie podfoza,

4. wykonanie blokéw podporowych dla armatury

5. wykonanie skrzyzowan z istniejgcym uzbrojeniem podziemnym i przeszkodami
terenowymi,

6. wykonanie préb szczelnosci

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1. Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi

normami i ST-00 "Wymagania ogolne".
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rurocigg cisnieniowy ttoczny — rurociag, w ktérym woda lub Scieki sg transportowane
pod cisnieniem dodatnim,

potaczenia ryglowane — zawierajg rozwigzania uniemozliwiajgce roztgczenie sie
zmontowanego potaczenia,

potaczenia kotnierzowe — potgczenie dwoch koncdéw wyposazonych w kotnierze,
proba cisnieniowa hydrauliczna — proba, w ktérej czynnikiem jest woda,

ciSnienie robocze — wysokosc¢ cisnienia okreslona w dokumentacji technicznej,
bedaca maksymalng réznicg rzednych linii cisnienia w najwyzszym potozeniu nad

badanym odcinkiem przewodu a jego osiq,

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu rob6t wedtug zasad niniejszej ST sa;

- Rury i ksztattki z PEHD

- Rury przewodowe: Stosowac rury i ksztattki systemowe z PEHD PE100 SDR 17
PN 10.

- Rury ostonowe: Na projektowanych rurociggach cisnieniowych stosowac rury z
PEHD PE 80 w sztangach do 12 metrow

- Rury i ksztattki stalowe:
stosowac rury i ksztattki systemowe PN 10 z stali kwasoodpornej co najmniej
OH18NO9.

3. Armatura

- zasuwy odcinajgce cisnienie robocze 1,6 MPa, korpus wykonany z Zzeliwa
sferoidalnego minimum GG-40 wg DIN 1693, wrzeciono — stal nierdzewna minimum
2H14, Kklin — Zzeliwo sferoidalne GG-40 wg DIN 1693 z nawulkanizowang
z zewnatrz i wewnatrz powtokg z EPDM, uszczelnienia O-ringowe oraz profilowe
wykonane z EPDM, ochrona antykorozyjna korpusu za pomocg warstwy
epoksydowej wewnatrz i zewnatrz,

- trzpien tgczacy teleskopowy oryginalny producenta,

- skrzynka do zasuw wykonana z zeliwa lub materiatu ABS ( tworzywo sztuczne)

- sSruby i nakretki: Stosowac Sruby i nakretki z stali co najmniej OH18N9T.
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4. Materiaty sypkie na wykonanie podtoza
Stosowac piasek drobnoziarnisty wedtug PN-86/B-0248.

5. Oznakowanie trasy rurociggu
Do oznakowania trasy rurociggéw stosowaé¢ tasme PEHD z wkiadkg metaliczna,

stupki betonowe oraz stupki stalowe ocynkowane DN 50 z tabliczkami.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00
“Wymagania Ogolne".

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.
Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do wykonania robot
proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu:

- koparki na podwoziu samochodowym o pojemnosci tyzki 0.5 m3,

- zuraw na podwoziu samochodowym o udzwigu 6,0-15,0 ton,

- koparko tadowarke z przednig tyzkg wielofunkcyjng 0,6 m3,

- zageszczarki ptytowe,

- zgrzewarki doczotowe do Srednicy DN 315,

- zgrzewarki elektrooporowe do 400A,

- agregat pradotwérczy do 10 kW,

- urzadzenie spawalnicze typu TIG,

- agregaty spawalnicze,

- drobny sprzet przecinarki frezarki do rur PE itp.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.
“Wymagania Ogolne".
Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje

sie uzy¢ takich srodkéw transportu, jak:
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- samochody samowytadowcze 10-20 ton,

- samochod dostawczy do 0,9 tony,

- samochdd skrzyniowy do 5 ton,

- dtuzyca do przewozu rur,

- ciggnik siodtowy do 30,0 ton.

Rury, ksztattki i armature nalezy przewozi¢ w pozycji poziomej i zabezpieczy¢ przed
przesuwaniem i przetaczaniem w czasie ruchu pojazdu pasami tasmowymi z klamrg
dociggowg. Przy przewozie nalezy przestrzega przepisébw obowigzujgcych
w publicznym transporcie drogowym i kotowym.

Transport powinien zapewniac: stabilnos¢ pozycji zatadowanych materiatow,
zabezpieczenia studni przed ich uszkodzeniem, kontrole zatadunku i wytadunku.

Nalezy zadbaé o wtasciwe zabezpieczenie tadunku i bezpieczenstwo transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogdlne warunki wykonania robét podano w Specyfikacjach Technicznych ST-00

“Wymagania Ogolne".

5.2. WYKONANIE PODLOZA

Rury nalezy uktada¢ na podtozu piaskowym zageszczanym warstwami do 1s=0,95
z wyprofilowaniem umozliwiajgcym uzyskanie kata podparcia 2a=90°. Podtoze winno
by¢ uktadane na nienaruszonej warstwie gruntu rodzimego lub w przypadku jego
przekopania na zageszczonej do 1s=20,95 warstwie gruntu. Grubo$¢ podtoza dla rur
DN 50-DN200 wynosi 0,15 m.

5.3. MONTAZ RUR

Ogodlne zasady montazu
Rury uktada¢ na wczesniej przygotowanym podiozu w temperaturze powietrza

5 - 30 °C. Przed rozpoczeciem montazu rur nalezy wykonac wstepne rozmieszczenie
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rur w wykopie. Montaz nalezy wykonywa¢ zgodnie z projektowanym spadkiem
pomiedzy weztami od punktu o rzednej nizszej do wyzsze;.

Zmiany kierunku wykonywaé wytgcznie za pomoca ksztattek systemowych

Przejscia rurociagdw przez sciany studni i komér wykonywac¢ w rurach ochronnych
szczelnych.

Przy potaczeniach kotnierzowych uzywac uszczelek odpornych na dziatanie sciekow
i stosowac nastepujgce zasady:

- przeciwlegte $ruby nalezy dokrecac parami réwnomiernie na catym obwodzie,

- gwintowany rdzen sruby powinien wystawac¢ ponad nakretke na wysokos¢ rowng -
Srednicy Sruby, nie wiecej jednak niz 25 mm.

W czasie wykonywania potgczen kotnierzowych nie wolno:

- docigga¢ s$rubami potgczen majacych po zatozeniu uszczelki luz poczatkowy
przekraczajacy 2 mm, z wyjatkiem przypadkow, gdy wymagajg tego wzgledy
kompensacji wydtuzen,

- pozostawiac sruby nie dokrecone,

- pozostawia¢ w kotnierzach sruby montazowe.

Roboty ziemne zwigzane z budowg rurociggéw ujeto w Specyfikacji Technicznej

ST-02 ,Roboty ziemne przy uktadaniu rurociagdéw i montazu przepompowni”.

1.Montaz rur i ksztattek z PEHD

Rury i ksztattki z PEHD taczy¢é w technologii zgrzewania doczotowego.
Do zgrzewania uzywac zgrzewarek dostarczonych przez producenta rur.

Zgrzewanie prowadzi¢ zgodnie z instrukcjg obstugi zgrzewarki oraz sposobu
zgrzewania. Podczas zgrzewania parametry techniczne tego procesu muszag byé
zapisywane na karcie kontrolnej zgrzewu. Po zakonczeniu procesu zgrzewania
wszystkie zapisane parametry powinny by¢ poréwnywane z wartosciami ustalonymi
przez wymagania techniczne. Kazdy zgrzew jest numerowany i musi byé
zaakceptowany przez Inzyniera Kontraktu. Zabrania sie wykonywania zgrzewéw w
ujemnych temperaturach otoczenia.

Potgczenia rurociggow PEHD 2z armaturg kotnierzowg wykonywaé za pomocag

kotnierzy dogrzewanych i luznych.
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2. Montaz rur i ksztattek stalowych

Rury i ksztattki stalowe taczy¢ za pomocg spawania metodg TIG z wypetnieniem
gazem szlachetnym.

Przed rozpoczeciem montazu lub uktadania rury powinny by¢ od wewnatrz i na
stykach starannie oczyszczone; rur peknietych, zowalizowanych lub w inny sposéb
uszkodzonych nie wolno montowac. Rury stalowe powinny odpowiada¢ gatunkowi
okreslonemu w Dokumentacji Projektowej tj. OH18N9 i mie¢ trwale wybite
oznakowania lub w inny sposob jednoznacznie okreslony gatunek.

Rury stalowe nalezy taczy¢ spawaniem elektrycznym metodg TIG doczotowym w
ostonie argonowej z wypetnieniem przestrzeni wewnetrznych rury gazem
szlachetnym np. argonem lub mieszankami argonu i ditlenku wegla. Do spawania
nalezy stosowa¢ materialty spawalnicze o wiasciwosciach nie gorszych niz
wiasciwosci materiatu rury.

Miejsca spawania nie powinny posiada¢ rozwarstwien, wzeréw i ubytkow
powierzchniowych wiekszych niz 5 % grubosci materiatu i wiekszych niz 10%
powierzchni. Ponadto nie powinny miec rys, pekniec i wad.

Spawacze wykonujgcy ztgcze spawane powinni mie¢ aktualne uprawnienia
specjalistyczne, odpowiednie do zakresu wykonywanych robo6t, udokumentowane
wpisem do ksigzeczki spawacza.

Potaczenia z armaturg wykonywac jako kotnierzowe, z uwzglednieniem cisnienia
wystepujgcego w przewodzie lub urzadzeniu obowigzujgca norma cisnienia na
obiekcie PN 16.

Kotnierze do rur stalowych powinny by¢ dostarczone na budowe jako ptaskie lub
z przyspawanym kro¢cem z rury stalowej. O$ rury powinna by¢ prostopadta do
ptaszczyzny kotnierza.

Kotnierz nalezy przyspawac¢ do kroc¢ca. Potgczenia rur i kotnierzy ptaskich nalezy
wykonac elektrycznie elektrodg dwoma spoinami pachwinowymi w gatunku OH18N9,
kotnierze nalezy spawa¢ od wewnatrz i od zewnatrz. Spaw wewnetrzny kotnierza
nalezy oczysci¢ i wyfrezowac frezem kulistym do uzyskania jednolitego stozka bez
zadr i pofatdowan tak aby nierbwno$ci spoiny nie wystawaty ponad stykowg

powierzchnie kotnierza, spawy zewnetrzne nalezy tylko oczyscic.
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Srednice wewnetrzne uszczelek powinny byé¢ wieksze o 3 do 5 mm od wewnetrzne;
Srednicy przewodu lub armatury, a ich zewnetrzna srednica powinna zapewniac

dotyk obwodu uszczelki do $rub.

3. Montaz armatury
Armature taczy¢ z rurociggami za pomocg potaczen kotnierzowych lub
gwintowanych. Armature w komorach technologicznych montowa¢ na blokach

podporowych wykonanych z betonu minimum C20/25.

4. Wykonanie proby szczelnosci

Wykonywac hydrauliczne proby szczelnosci (odcinkowe i catego rurociggu) przy
ci$nieniu probnym 1,0 MPa. Przed wykonywaniem prob szczelnosci rurocigagi nalezy
odpowietrzy¢. Dtugosci odcinkdw poddawanych prébie szczelnosci nie powinny
przekracza¢ 200 m. W trakcie wykonywania odcinkowych préb szczelnosci ztgcza

rurociggdw i armatura powinny byc odstoniete.

5. Skrzyzowania z istniejgcym uzbrojeniem podziemnym

Roboty montazowe w obrebie istniejagcego uzbrojenia podziemnego nalezy
prowadzi¢ z nalezytgq staranno$cig, aby nie doszio do jego uszkodzenia
w uzgodnieniu i pod nadzorem wiascicieli poszczegodlnych sieci. nalezy stosowacé sie
do uwag witascicieli i Zarzadzajgcych sieciami, zawartych w dokumentac;ji projektowej
Skrzyzowania z kablami elektrycznymi i telekomunikacyjnymi

Na skrzyzowaniach z kablami elektrycznymi i telekomunikacyjnymi montowac na nich
rury ochronne dwudzielne. Diugos¢ rur musi wynosi¢ minimum 1 m w kazdg strone
od skrajni przewodu kanalizacyjnego. Sposéb wykonania rur ochronnych podlega
odbiorowi przez odpowiednich wiascicieli.

Skrzyzowania z istniejaca siecig wodociggowa i kanalizacyjng

Skrzyzowania z istniejacg siecia wodociggowg i kanalizacyjng nie wymagajg
stosowania rur ochronnych, ale kazdorazowo przed zasypaniem podlegajg
odbiorowi.

Skrzyzowanie z istniejgca siecig gazowq
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Skrzyzowanie z istniejacg sieciag gazowg S/c nalezy wykona¢ zgodnie z
obowigzujacymi przepisami , w tym Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki z dnia
30.07.2001r w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiadaé sieci

gazowe.

6. Oznakowanie trasy rurociggu i armatury

Trasa rurociggow ttocznych musi by¢ oznakowana za pomocg tasmy z PE z wkiadkg
metaliczng. Punkty zataman trasy rurociggow oznakowac stupkami betonowymi.
Armature oznakowaé za pomocg tabliczek z PEHD umieszczonych na stupkach

stalowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00 "Wymagania ogdélne”.

Kontroli podlegajg wszystkie operacje zwigzane z wykonaniem podfoza, montazem
rurociggow, armatury, wykonaniem skrzyzowan z uzbrojeniem podziemnym i probg

szczelnosci.

6.1. Kontrola, pomiary i badania

1. Badanie materiatéw uzytych do budowy rurociggéw.
Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatbw z wymaganiami
Specyfikacji Technicznej, Dokumentacji Projektowej i odpowiednich norm

materiatowych podanych w punkcie 9 niniejszej Specyfikacji.

2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robo6t

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli roboét. Kontrola
powinna by¢é prowadzona wediug PN-81/B-10725, PN-EN 598 i PN-EN 1671
i w szczegdlnosci powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych

- punktow wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm,
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- badanie i zabezpieczenie wykopow przed zalaniem woda,

- badania i pomiary szeroko$ci , grubosci i zageszczenia podtoza,

- badania odchylenia osi rurociggow,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg usytuowania rurociggéw i
uzbrojenia,

- badanie odchylenia spadku rurociggow,

- badanie wykonania rur ochronnych

- badanie potgczen rurociagow,

- badanie stopnia zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rzednych posadowienia utozonych rurociagéw,

- wykonanie proby szczelnosci odcinka rurociggu (odcinki nie dtuzsze niz 200 m) i

catego rurociggu przy cisnieniu prébnym 1,0 MPa.

3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie grubos$ci warstwy podfoza nie powinno przekraczaé £ 2 cm,

- odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé £ 5 cm,

- odchylenie rzednych podtoza nie powinno przekraczact 2 cm,

- odchylenie w planie osi utozonego rurociggu nie powinno przekracza¢ £ 10 cm dla
rur PEHD,

- réznice rzednych w profilu nie powinno przekracza¢ £5 cm dla rur PEHD,

- proces zgrzewania rur PEHD musi by¢ zapisywany w karcie kontrolnej zgrzewania
doczotowego, a kazda zgrzeina musi by¢ numerowana i akceptowana przez
Inzyniera Kontraktu,

- ciSnienie wykazane na manometrze w przeciggu 30 min nie moze spas¢ ponizej
cisnienia probnego (badanie odcinka przewodu),

- szczelnos¢ catego przewodu powinna by¢ taka, aby wptyw wody nie wystepowat

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

159

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru robot jest:
1 m - wykonanego rurociagu,
1 m?® - podioza,

1 odc. 200 m - préba szczelnosci,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

Odbiorom rob6t podlegajg wszystkie operacje zwigzane z wykonaniem podtoza,
montazem rurocigagdéw i jego uzbrojenia. Odbioru dokonuje Inzynier Kontraktu na
podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg
Techniczna, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji w punkcie

6 daty wyniki pozytywne.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega:

- wykonania podtoza,

- roboty montazowe rurociggéw wraz z odcinkowg probg szczelnosci,

- wykonanie rur ochronnych,

- wykonanie blokéw podporowych,

- roboty montazowe armatury.

Odbidr robét zanikajacych powinien by¢é dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbior ostateczny rurociggéw powinien by¢ dokonany po rozruchu obiektu.

8.3. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci
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Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogolne".
Ptatno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, obmiarem robdt,
oceng jakosci uzytych materiatdéw i oceng jakosci wykonania rob6t na podstawie

wynikéw badan i pomiaréw.

1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- wykonanie rurociggu

- prace przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- transport materiatéw przewidzianych do wykonania robét,

- wykonanie, rozbidérka i utrzymanie ewentualnych drég tymczasowych,
- montaz rurociggow,

- montaz ksztattek,

- montaz armatury,

- wykonanie spustow i wylotow,

- wykonanie elementow ze stali kwasoodpornej,

- montaz rur ochronnych na istniejgcym uzbrojeniu podziemnym i rurociggach,
- montaz blokéw podporowych,

- 0znaczenie trasy rurociggow,

- wykonanie niezbednych pomiarow i badan.

- uporzgdkowanie miejsca robot i usuniecie pozostatych materiatow,

2. Przygotowanie podtoza

- prace przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- transport materiatéw przewidzianych do wykonania robot,

- wykonanie, rozbiorka i utrzymanie ewentualnych drég tymczasowych,
- przygotowanie podtoza,

- wykonanie niezbednych pomiardéw i badan.
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- uporzgdkowanie miejsca robot i usuniecie pozostatych materiatow,

3. Wykonanie proby szczelnosci

- oznakowanie roboét,

- prace przygotowawcze,

- wykonanie proby szczelno$ci,

- wykonanie niezbednych pomiarow i badan.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy
PN-B-01700

Wodociagi i kanalizacja. Urzadzenia i sie¢ zewnetrzna.

Oznaczenia graficzne

PN-EN 752-2:2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania.

PN-B-10725
PN-86/B-09700

PN-ISO 4064-3

PN-EN 598

PN-EN 1671

PN-B-02424

PN-B-10730

PN-M-74001

PN-91/B-10728

PN-81/B-10725

PN-91 M-34501

Wodociagi przewody zewnetrzne. Wymagania i badania.
Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia na przewodach
wodociggowych

Pomiary objetosci wody na przewodach. Wodomierze do wody
pitnej zimnej. Metody badan i wyposazenie

Rury, ksztattki i wyposazenie dodatkowe z zeliwa sferoidalnego
oraz ich potaczenia dla przewoddow kanalizacyjnych. Wymagania
i metody badan.

Zewnetrzne systemy kanalizacji cisSnieniowe;j

Rurociagi. Ksztaitki. Wymagania i metody badan

Wodociagi. Przewody cisnieniowe z rur zeliwnych i stalowych.
Wymagania i badania przy odbiorze.

Armatura przemystowa. Wymagania i badania

Studzienki wodociggowe.

Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

Skrzyzowanie gazociggow z przeszkodami terenowymi.
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BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania
przy odbiorze.

ATV-A127 Konstrukcje przewodow kanalizacyjnych

9.2. INNE

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych.

Instrukcje stosowania materiatéw opracowane przez producentow.

Instrukcja oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym. Zatacznik nr | do
zarzadzenia Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych
nr 184 z dnia 06.06.1990 r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-05 MONTAZ ZEWNETRZNYCH RUROCIAGOW
GRAWITACYJNYCH
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru zewnetrznych rurociggéw grawitacyjnych dla zadania:
,Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na

dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng (ST-05) nalezy rozumiec i stosowac w powigzaniu
z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét — Wymagania Ogodlne
(ST - 00).

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy

wykonaniu rurociggéw grawitacyjnych i obejmujg dostawe i montaz nastepujgcych

elementow:

. rurociggow z rur i ksztaltek z PVC,

. prefabrykowanych studni betonowych,

. prefabrykowanej studzienki z tworzywa sztucznego PVC

. wykonanie podtoza,

. wykonanie zabezpieczen w miejscach skrzyzowan z istniejgcym uzbrojeniem
podziemnym,

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej ST-00 “Wymagania
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ogolne”, Instrukcjami montazowymi ukfadania w gruncie rurociggéw z PVC. Oraz

instrukcjami montazu studni betonowych i studzienek PVC

1. Materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu sieci kanalizacji grawitacyjnej wedtug

zasad niniejszej ST sa:

2. Rury i ksztattki PVC &160mm

Stosowaé caly system z rur i ksztaltek do kanalizacji zewnetrznej o potaczeniach
kielichowych na uszczelke z EPDM zgodng z EN 681-1 osadzong na state w
kielichach. Zastosowane rury i ksztattki muszg by¢ jako lite, a ich sztywnosci
obwodowa nominalna powinna wynosi¢ nie mniej niz SN = 8 kN/m2. System musi
obejmowac ksztattki przejsciowe. System musi pochodzi¢ od jednego producenta i

posiadac aprobate techniczng wraz z deklaracjg zgodnosci producenta.

3. Prefabrykowane betonowe studnie rewizyjne

Studnie wykona¢ w systemie prefabrykowanych elementéw betonowych
produkowanych @1200mm zgodnie z normg DIN 4034.

Czes¢ dolna studni jest betonowym elementem prefabrykowanym stanowigcym
monolityczne potgczenie kregu i ptyty stanowigcej dno studni. W dnie studni
wykonane jest fabrycznie wyprofilowana kineta o wysokosci 1,0 m stuzaca do
przeptywu $ciekéw i taczenia wigczanych kanatéw oraz czes$¢ spocznikowa. Otwory
do wiaczania przewodow gtéwnych i przykanalikow wykonywane sg z fabrycznie
zamontowang zintegrowang uszczelkg dostosowang do rodzaju wtgczanych rur. Na
czesci dolnej studni osadzone sg kregi komina wtazowego, ktore sg zakonczone
kregiem zwezkowym z wyprowadzeniem pod wtaz. Potaczenia czesci dolnej studni z
kominem witazowym i kregdbw w kominie wlkazowym za pomocg uszczelek z EPDM
zgodnych z ENG681-1 lub na felc z uszczelnieniem piankg poliuretanowg
przystosowang do tych zastosowan. Kregi muszg mie¢ fabrycznie osadzone stopnie
wiazowe wykonane z stali kwasoodpornej minimum OH18N9 Ilub z Zeliwa

sferoidalnego.

166

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

Studzienki wykonane sg z wodoszczelnego betonu C35/45 pozwalajgcego im
pracowacC bez Zzadnych zabezpieczen przy stopniu agresywnosci wod gruntowych
i Sciekdbw XA2 wedtug PN-EN 206-1. Beton musi spetniac wymogi ochrony
materiatowo-strukturalnej i powierzchniowej.

Wymagane parametry betonu uzytego do produkcji studzienek:

wytrzymatosc na sciskanie 2 45MPa

wytrzymato$¢ przy zginaniu = 6MPa

4. Studnie tworzywowe

Kazda ze studni zgodnie z PN-EN 13598-2:2009 powinna posiadac nastepujace

elementy :

- kineta

- karbowana rura trzonowa

- zwienczenie w postacji teleskopu i wlazu Zzeliwnego zgodnie z wytycznymi
PN-EN 124:2000)..

5. Whazy zeliwne nastudzienne
Stosowacé wtazy zeliwne klasy D400 z uszczelkg i zabezpieczeniem przed obrotem i

dwoma ryglami zgodne z PN-EN 124.

6. Sruby i nakretki oraz kotki rozporowe

Stosowac wytgcznie jako wykonane ze stali kwasoodpornej minimum OH18NO.

7. Materiaty sypkie do wykonania podtoza
Stosowaé piasek drobnoziarnisty wedtug PN—-86/B-0248 oraz mieszanke piaskowo-

zwirowg o granulacji 2-10 mm i 2-16 mm.

8. Rury ostonowe na projektowanych kanatach grawitacyjnych
Rury z PEHD PES80 lub PVC .

9. Zaprawy szybkowigzgce

Stosowaé wytgcznie produkty chemii budowlanej.
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10. Beton
Stosowacé beton klasy B45.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.
“Wymagania Ogolne".

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do wykonania robot

proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu:

. koparki na podwoziu ggsienicowym o pojemnosci tyzki 0,6 m3,
. zuraw na podwoziu samochodowym o udzwigu 6,0-30,0 ton,

. zageszczarki ptytowe,

. stopa wibracyjna,

. szalunki przestawne (inwentaryzowane).

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.
“Wymagania Ogolne".

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje

sie uzyc takich srodkow transportu, jak:

. samochody samowytadowcze 10-20 ton,
. samochdéd dostawczy do 0,9 tony,

. samochod skrzyniowy do 5 ton,

. dzwig samochodowy 6 ton

. dtuzyca,

. ciggnik siodtowy do 30,0 ton.

Pojazdy stuzgce do transportu powinny spetnia¢ warunki techniczne wymagane
w ruchu drogowym.

Rury i ksztattki nalezy przewozi¢ w pozycji poziomej i zabezpieczy¢ przed

przesuwaniem i przetaczaniem w czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy
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przestrzega¢ przepisOw obowigzujgcych w publicznym transporcie drogowym
i kotowym. Wytadunek rur z tworzyw sztucznych w wigzkach wymaga uzycia
podnos$nika widtowego z ptaskimi widtami lub dzwigu z belkg uniemozliwiajaca
zaciskanie sie zawiesi na wigzce.

Studnie - transport powinien odbywac sie samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania. Podnoszenie i opuszczanie studni nalezy
wykonywaé za pomocg minimum trzech lin rozmieszczonych rownomiernie na
obwodzie prefabrykatu.

Transport powinien zapewniac:

. stabilnos¢ pozycji zatadowanych materiatow,
. zabezpieczenia studni przed ich uszkodzeniem,
. kontrole zatadunku i wytadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogodlne warunki wykonania rob6t podano w ST-00 “Wymagania Ogolne".

5.2. WYKONANIE PODtOZA
1. Wykonanie podtoza pod rury

Rury PVC uktada¢ na poditozu piaskowym o grubosci 0,15 m zageszczonym do
Is=0,95 z wyprofilowaniem umozliwiajgcym uzyskanie kata podparcia 2a=90°.
Podtoze uktada¢ na nienaruszonym gruncie rodzimym lub w przypadku jego

przekopania na zageszczonej do 1s=0,95 warstwie gruntu rodzimego.

2. Wykonanie podtoza pod prefabrykowane studnie rewizyjne

Podtoze wykonywac¢ z mieszanki piaskowo-zwirowej o granulacji 2-10 mm i grubosci
0,3 m zageszczanej warstwami po 0,15m do 1s=0,95. Podtoze uktadaC¢ na
nienaruszonym gruncie rodzimym Ilub w przypadku jego przekopania na
zageszczonej do 1s=0,95 warstwie gruntu rodzimego. Gdy podczas montazu natrafi

sie na grunty mato spoiste nalezy posadowic¢ studnie na tawie betonowej grubosci

169

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

0,3m wykonanej z mieszanki suchego betonu B — 15 zageszczanej co 0,15m . tawa

powinna wystawac co najmniej 0,5m poza obrys studni.

5.3. ROBOTY MONTAZOWE

Sposdb montazu rurociggdébw powinien zapewnia¢ utrzymanie kierunku i spadkéw
zgodnie z dokumentacjg techniczng. Rurociggi ukfada sie pod spad o odcinkach
minimum 20 m, przy czym odcinki robocze muszg odpowiada¢ odcinkom roboczym

wykopu.

1. Montaz rurociggéw

Zaprojektowane rurociggi posiadajg potaczenia kielichowe wciskane. Przed
wykonaniem potgczen wewnetrzne powierzchnie kielicha z uszczelkg oraz bose
konce rur powinny by¢ dokfadnie wyczyszczone i osuszone oraz posmarowane
Srodkiem zmniejszajgcym tarcie. Do wecisniecia bosego konca w kielich nalezy
uzywac wciskarek. Potwierdzeniem prawidtowos$ci wykonania potgczenia powinno
by¢ osiggniecie przez czoto kielicha granicy wcisku oraz wspétosiowo$¢ tgczonych
rur. Przed przystgpieniem do wykonywania kolejnego ztacza, kazda ostatnia rura, do
kielicha, ktérej wciskany bedzie bosy koniec rury, powinna by¢ uprzednio
ustabilizowana przez wykonanie czesciowej obsypki. Bose konce rur nalezy tgczy¢
za pomocg nasuwek z zintegrowanymi uszczelkami. Catos¢ robdét montazowych
wykona¢ Scisle wedtug instrukcji montazowej dostarczonej przez producenta rur.
Obsypke i zasypke rur prowadzi¢ zgodnie z ST-02.1 ,Roboty ziemne przy uktadaniu

rurociggow ”.

2. Montaz prefabrykowanych betonowych studni rewizyjnych

Po wykonaniu podtoza do zadanej rzednej nalezy ustawi¢ na nim prefabrykowany
element dolny studni, a nastepnie potaczy¢ go przegubowo 2z rurociggami
doptywowymi i odptywowymi. Nastepnie natozy¢ na element dolny uszczelke
stozkowa, posmarowac jg specjalnym $Srodkiem poslizgowym dostarczonym przez
producenta studni i zamontowaC pierwszy krgg komina witazowego, a nastepnie

kolejne kregi taczone rowniez na uszczelki. Komin wtazowy konczy sie kregiem
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stozkowym z wyprowadzeniem pod witaz. Po zamontowaniu wilazu wykonac
uszczelnienie potgczenia pomiedzy wilazem, a kregiem stozkowym za pomocag
zaprawy betonowej klasy B37. Ewentualne korekty wysokosci wykonywac wytgcznie
za pomocg specjalnych zelbetowych elementéw wyréwnujgcych o $rednicy 625
mm dostarczonych przez producenta studni. Montaz studni nalezy wykonywac
mechanicznie za pomocg zurawia samojezdnego. Roboty ziemne zwigzane =z
zasypaniem studni prowadzi¢ wediug ST-02.1 ,Roboty ziemne przy uktadaniu

rurociggow ”.

3. Montaz studni tworzywowych wg ponizszej kolejnosci :

3.1. Dno wykopu nalezy wyrownaé, usuwajgc duze i ostre kamienie, oraz
przygotowacé warstwe niezageszczonej podsypki piaskowej o grubosci do 10 cm.

3.2. Kinete nalezy utozy¢ na wczesniej przygotowanej podsypce piaskowej.
Podtaczy¢ rury kanalizacyjne, ustawiajac doktadnie kat poditgczenia rur (zakres
regulacji +/— 7,5°). Gore kinety nalezy wypoziomowaé. Zalecane jest zasypanie
wykopu do wysokos$ci co najmniej 30 cm powyzej wierzchu rury. Obsypke zasypywac
i zageszczac warstwami.

3.3. Rure karbowang trzonowg mozna docig¢ recznie lub mechanicznie do
wymaganej wysokosci studzienki. Nastepnie w najnizej potozonej dolinie po stronie
zewnetrznej rury nalezy zatozyC¢ uszczelke do rury karbowanej, dostarczong razem
Z kineta.

3.4 Kielich kinety nalezy posmarowac srodkiem poslizgowym, co utatwia montaz rury
karbowane;.

3.5 Zasypania wykopu dokonuje sie warstwami. Obsypke piaskowg zageszcza sie
rownomiernie na catym obwodzie studzienki. Nalezy zapewni¢ stopien zageszczenia
gruntu odpowiedni do wystepujgcych warunkéw gruntowo-wodnych oraz
pozniejszego obcigzenia zewnetrznego. Zaleca sie stosowanie zageszczenia gruntu
na minimalnym poziomie wynoszacym (SP — Standardowy Proctor):

* 90% SP dla terenéw zielonych,

* 95% SP dla drog o umiarkowanym obcigzeniu ruchem drogowym,

* 98% SP dla drog o duzym obcigzeniu ruchem drogowym.

W przypadku wystepowania wysokiego poziomu wéd gruntowych nalezy
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zwiekszyC stopien zageszczenia gruntu do poziomu minimum 95% SP dla

pierwszego przypadku oraz 98% SP dla przypadku drugiego.

5.4. BADANIA SZCZELNOSCI KANALOW

Badania szczelnosci kanatow prowadzi¢ za pomocg wody zgodnie z PN-92/B-10735.
Podczas wykonywania proby szczelnosci ztgcza rurociggdow powinny by¢ czesciowo

odstoniete.

5.5. SKRZYZOWANIE 4 ISTNIEJACYM UZBROJENIEM
PODZIEMNYM

Roboty montazowe w obrebie istniejgcego uzbrojenia podziemnego nalezy
prowadzi¢ z nalezytg starannoscig, tak aby nie doszio do jego uszkodzenia

w uzgodnieniu i pod nadzorem witascicieli poszczegdlnych sieci. W miejscach

wskazanych w Dokumentacji Projektowej nalezy stosowac rury ostonowe.

5.6. ROZBIORKA ELEMENTOW NAWIERZCHNI DROG

Na terenie obiektu nie wystepujg drogi oraz place manewrowe..

5.7. ORGANIZACJA PLACU BUDOWY

Organizacja placu budowy obejmuije:
e wyznaczenie terenu budowy za pomoca barier, tasm i tablic ostrzegawczych,
® wyznaczenie miejsc skladowania materiatéw i postoju sprzetu i maszyn,
e zabezpieczenie wykopdw podczas wykonywania prac i w czasie przerw,

e urzadzenie pomieszczen higieniczno-sanitarnych i socjalnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji ST- 00 "Wymagania
ogolne".

Badaniom podlegajg wszystkie operacje zwigzane z wykonaniem rurociggow,
montazem studni prefabrykowanych oraz wykonanie skrzyzowan z istniejgcym

uzbrojeniem podziemnym.

1. Kontrola, pomiary i badania

Kontrola materiatéw uzytych do budowy rurociggéw

Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatdw z wymaganiami,
Specyfikacji Technicznej, dokumentacji projektowej i odpowiednich norm

materiatowych podanych w punkcie 10 niniejszej Specyfikaciji.

2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli robét. Kontrola

powinna by¢ prowadzona wedtug PN-92/B-10729, PN-92/B-10735 i PN-EN 476

I w szczegolnosci powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych

- punktéw wysokosciowych z doktadnos$cig do 1cm,

- badanie i zabezpieczenie wykopow przed zalaniem woda,

- badanie zgodnosci stosowanych materiatdw ze specyfikacjg i dokumentacjg
techniczna,

- badania i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia podtoza,

- badania odchylenia osi kanatu,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg usytuowania przewodow i
studzienek,

- badanie wykonania rur ochronnych,

- badanie odchylenia spadku rurociggow,

- badanie potgczen rurociagéw

- badanie stopnia zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rzednych posadowienia utozonego przewodu, studzienek i wtazow,

- wykonanie proby szczelno$ci,
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6.2. DOPUSZCZALNE TOLERANCJE | WYMAGANIA

- odchylenie grubosci warstwy podfoza nie powinno przekracza¢ £ 2 cm,

- odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé £ 5 cm,

- odchylenie rzednych podtoza nie powinno przekraczac¢+ 0,5 cm

- odchylenie w planie osi utozonego przewodu nie powinno przekracza¢ = 2 cm,
- odchylenie wymiaréw w planie studzienek nie powinno przekraczac¢ + 5 cm,

- réznice rzednych w profilu nie powinno przekracza¢ £0,5 cm,

- podczas badan szczelnosci dla rur PVC nie powinien nastgpi¢ ubytek wody.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady robét podano w robét podano w Specyfikacji ST-00 "Wymagania

0ogolne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru wykonanej kanalizacji $ciekowej, uwzglednione elementy
skltadowe robdét obmierzane wg ponizszych jednostek:

- m°® — podtoze,

- kpl. — studnie

- m — rurociag,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST-00 "Wymagania ogolne”.
Odbiorom roboét podlegajg wszystkie operacje zwigzane z montazem kanatow
i uzbrojenia rurociggu. Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie zgtoszenia

Wykonawcy.
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Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg
Techniczna, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu

6 daty wyniki pozytywne.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonanie podtoza,

- roboty montazowe rur wraz z prébg szczelnosci,

- wykonanie studzienek prefabrykowanych,

- wykonanie rur ochronnych

Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego postepu robét.

Dtugos¢ odcinka robét poddana odbiorowi nie powinna by¢é mniejsza od 20 m.

8.3. PODSTAWA PLATNOSCI

8.3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogolne".
Ptatnos¢ beda dokonywane zgodnie z obmiarem, oceng jakosci uzytych materiatéw

oraz oceng jakosci wykonania rob6t na podstawie wynikéw badan i pomiaréw.

8.3.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena jednostki obmiarowej robot obejmuje:

- wykonanie podtoza

- prace przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- transport materiatéw przewidzianych do wykonania robét,

- wykonanie, rozbiorka i utrzymanie ewentualnych drég tymczasowych,
- wykonanie niezbednych pomiarow i badan.

- uporzgdkowanie miejsca robot i usuniecie pozostatych materiatow,
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1. Montaz studni prefabrykowanych

- prace przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robdt,

- transport materiatéw przewidzianych do wykonania robot,

- wykonanie, utrzymanie i rozbiorka drég tymczasowych,

- montaz studni prefabrykowanych,

- uporzadkowanie miejsca robot i usuniecie pozostatych materiatow,

- wykonanie niezbednych pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w

Specyfikaciji.

2. Montaz rurociggéw

- prace przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robat,

- transport materiatéw przewidzianych do wykonania robét,

- wykonanie, utrzymanie i rozbiérka drég tymczasowych,

- montaz rurociggow,

- montaz rur ostonowych na istniejgcym uzbrojeniu podziemnym ewentualnie na
rurociggach grawitacyjnych,

- uporzgdkowanie miejsca roboét i usuniecie pozostatych materiatow,

- wykonanie niezbednych pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w
Specyfikaciji.

3. PRZEPISY ZWIAZANE

3.1. NORMY

PN-87/B-011070  Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia.
Terminologia.

PN-EN 295 Rury i ksztattki kamionkowe, ich potaczenia w sieci drenazowej i
kanalizacyjnej. Wymagania

PN-EN 752-2:2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania.
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PN-EN 206-1
PN-92/B-10735

PN-EN 598

PN-EN 1401

EN-1610
PN-B-10729
PN-EN 124:2000

PN-80/B-01800
PN-EN 206-1
PN-91 M-34501
PN-86/B-02480
BN-83/8836-02
DIN 1045

DIN 4032

DIN 1048 Czesc¢ 1
DIN 1048 Czesc¢ 2
DIN 1212 Cz.2

DIN 4030 Czesc¢ 1

DIN 4035

Beton. Czes¢ 1: Wymagania wiasciwosci, produkcja i zgodnosc.
Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

Rury, ksztattki i wyposazenie z Zeliwa sferoidalnego oraz ich
potaczenia do odprowadzania Sciekow. Wymagania i metody
badan.

Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z PVC-U do
odwadniania i kanalizacji.

Wytyczne techniczne realizacji instalacji i kanatow sciekowych,
Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do
nawierzchni do ruchu pieszego i kotowego. Zasada konstrukciji,
badanie typu, oznakowanie, sterowanie jakoscia.

Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje
betonowe i zelbetowe. Klasyfikacja i okreslenie srodowisk.

Beton. Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnos¢.
Skrzyzowanie gazociggow z przeszkodami terenowymi.

Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania
przy odbiorze.

Beton i zelbet; Wymiarowanie i wykonanie.

Rury betonowe i ksztattki; Wymiary, techniczne warunki dostawy.
Metody badania betonu; beton swiezy.

Kontrola (kontrola jakoéci) w konstrukcjach betonowych i
zelbetowych; prefabrykaty.

Stopnie z pretéw stalowych dla studzienek; stopnie z pretow
stalowych mocowanych w prefabrykatach betonowych.

Ocena agresywnosci woéd, gruntow i gazéw wobec betonu.
Podstawa oceny i wartosci graniczne.

Rury zelbetowe i ksztattki z zelbetu; Wymiary, techniczne

warunki dostawy.
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DIN 4034 Czes¢ | Studzienki z prefabrykatow betonowych i Zelbetowych.
Studzienki dla kanatow i sieci $ciekowych ukfadanych w ziemi;
Wymiary, warunki techniczne dostawy.

DIN 4034 Czes¢ Il Studzienki z prefabrykatow betonowych i zelbetowych. Elementy
studzienek kanalizacyjnych i drenazowych. Wymiary, warunki
techniczne dostawy.

DIN 4060 Uszczelnienia z elastomeru dla potaczeh rurowych kanatéw i
sieci $ciekowych. Wymagania i sprawdzenia

PN-EN 598:1SO 7186 Rury, ksztattki, akcesoria z zeliwa sferoidalnego i ich
potaczenia stosowane w sieciach kanalizacyjnych. Wymagania i
metody prob.

PN-EN 598:1SO 4179 Powtoka wewnetrzna z zaprawy z cementu glinowego

PN-EN 681-1:1SO 4633 Uszczelki — specyfikacja materiatowa

3.2. INNE

Instrukcja montazowa ukfadania w gruncie systemu rurociagéw i studni

prefabrykowanych betonowych i tworzywowych dostarczona przez producenta.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-06 ROBOTY HYDROGEOLOGICZNE

179

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni glebinowej na dziafce nr ewid.140 w m. Buk

gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-06.1
PRZEBUDOWA ISTNIEJACYCH STUDNI
GLEBINOWYCH WRAZ Z UZBROJENIEM
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru przebudowy istniejgcych studni gtebinowych wody wraz z
uzbrojeniem dla zadania:

,Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na
dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng (ST-06.1) nalezy rozumie¢ i stosowaé w
powigzaniu z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét — Wymagania
Ogdlne (ST - 00).

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy
wykonaniu przebudowy istniejgcych studni gtebinowych wody
0 oznaczeniach : S1 i S1A wraz z wymiang obudéw na nadziemne , orurowania i
uzbrojenia wraz z pompami.

W/W roboty zawierajg nastepujace elementy :

. roboty przygotowawcze dla robé6t geologicznych,

. roboty ziemne,

. roboty geologiczne wykonczeniowe (przedtuzenie rur studziennych)

. prace badawcze i dokumentacyjne,

. wymiana uzbrojenia i pomp gtebinowych,

. wymiana obudow studni na nadziemne,

. wykonanie podtaczenia studni gtebinowych do nowo projektowanej instalaciji

rurociggu wody surowej
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1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej ST-00 “Wymagania

0golne”,

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu studni gtebinowych wedlug zasad
niniejszej ST sa:

. Gtowice studzienne ze stali kwasoodpornej @ 600 mm

Stosowaé prefabrykowane gtowice ze stali OH18N9 wyposazone w otwory szczelne
na przepusty dla kabla, liny do zawieszenia pompy, rury ostonowej dla czujnika
poziomu.

. Obudowy studni gtebinowych

Jako obudowy studni gtebinowych przewiduje sie wykorzystanie prefabrykowanych
naziemnych obuddéw kompozytowych w wykonaniu ocieplanym z zamkami anty
terrorystycznymi wyposazonymi w wentylacje i ogrzewanie przeciw zamarzeniowe.

Obudowa powinna bys wyposazona w armature zgodng z rysunkiem.

. Przepustnica miedzykotnierzowa Dn 80 nn

. Zawor zwrotny miedzykotnierzowy Dn 80 mm z wulkanizowanym zespotem
domykajacym,

. Sonda hydrostatyczna 4-20 mA zakres od 0 — 40 metréw z kablem o dtugosci
45 mb,

. Sruby i nakretki oraz kotki rozporowe

Stosowac wytgcznie jako wykonane ze stali kwasoodpornej minimum OH18NO9.
Istniejgce nadbudowy studni z kregodw betonowych przykrytych betonowa ptytg
nastudzienng z wlazem uchylnym nalezy zdemontowac

. Pompa gtebinowa

Nalezy stosowa¢ pompy o parametrach opisanych w projekcie wykonawczym,
wykonane ze stali kwasoodpornej wyposazone w silniki do pracy z przetwornicg

czestotliwosci pompe nalezy wyposazy¢é w prowadnice centrujgce wstepnie dobrano:
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- dla studni S1 nalezy dobra¢é pompe gtebinowg o parametrach pracy:
Q=25m3/h, Hp=34m
dla studni S2A nalezy dobraé pompe gtebinowg o parametrach pracy:
Q=25m3/h, Hp=33m

. Rury do zawieszenia pompy

Stosowac rury wykonane ze stali w gatunku 1H18N9T o potaczeniach kotnierzowych

o Srednicy 114,2 mm ze scianka o grubosci 3 mm. W kotnierzach nalezy wykonaé

zaciecia na kabel pompy oraz rurke ostonowg sondy gtebokosci.

(UWAGA: przed zakupem pompy oraz rur kolumny tlocznej nalezy

przeprowadzi¢ badanie wydajnosci studni oraz potwierdzi¢ projektowane

poziomy zwierciadta wody, ustalajac prawidtowos¢ z Inzynierem Kontraktu )

. Rury ostonowe sondy gtebokosci

Rury z PEHD PES80 i srednicy wewnetrznej minimum 50 mm.

. Beton

Stosowacé beton klasy C35/45.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej
ST-00. “Wymagania Ogdlne".

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do wykonania robét
proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu :

. koparki na podwoziu gasienicowym o pojemnosci tyzki 0,6 m>,

. zuraw na podwoziu samochodowym o udzwigu 6,0-30,0 ton,

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.
“Wymagania Ogolne".

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje
sie uzyc takich srodkow transportu, jak:

. samochody samowytadowcze 10-20 ton,
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. samochdd dostawczy do 0,9 tony,
. samochdd skrzyniowy do 5 ton,

. dzwig samochodowy 6 ton

. dtuzyca,

. ciggnik siodtowy do 30,0 ton.
Pojazdy stuzgce do transportu powinny spetniaC warunki techniczne wymagane

w ruchu drogowym.

Rury nalezy przewozi¢ w pozycji poziomej i zabezpieczyC przed przesuwaniem i
przetaczaniem w czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy przestrzegaé
przepisbw obowigzujacych w publicznym transporcie drogowym i kotowym.
Wytadunek rur z tworzyw sztucznych w wigzkach wymaga uzycia podnosnika
widtowego z ptaskimi widtami lub dzwigu z belkg uniemozliwiajacg zaciskanie sie

zawiesi na wigzce.

Obudowy studni - transport powinien odbywaé¢ sie samochodami w pozyciji
wbudowania. Podnoszenie i opuszczanie studni nalezy wykonywa¢ za pomocg
minimum czterech lin rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu do

zaczepow fabrycznych.

Transport powinien zapewniac:

. stabilnos¢ pozycji zatadowanych materiatow,
. zabezpieczenia obuddéw przed ich uszkodzeniem,
. kontrole zatadunku i wytadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST-00 “Wymagania Ogolne".
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5.2. ROBOTY MONTAZOWE

5.2.1. Obudowy studni

Prefabrykowang obudowe nalezy posadowi¢ na uprzednio wykonanym fundamencie
z chudego betonu. Plyte fundamentowg wykonaé¢ 0,5m szerzej od obudowy studni.
Szczegoly montazowe znajdujg sie w projekcie wykonawczym technologicznym.
Po zamontowaniu obudowy nalezy do niej wprowadzi¢ rure odprowadzajaca
wydobywang wode w kierunku stacji uzdatniania wody oraz kable zasilajgce

i sterownicze.

5.2.2. Montaz pompy giebinowej

Po zamontowaniu obuddéw studziennych nalezy zainstalowa¢ pompy gtebinowe.
Do montazu pomp gtebinowych nalezy uzy¢ rur studziennych. Pompe nalezy
opuszczac¢ na prowadnicach. Jednoczesnie z opuszczaniem pompy do rur nalezy
zamocowac rurke ostonowg dla czujnika gtebokosci, line zabezpieczajacg pompe na
wypadek zerwania pompy oraz kabel zasilajacy silnik pompy.

Gtebokos¢ zawieszenia pompy w odwiercie jest orientacyjna i nalezy jg potwierdzi¢

na podstawie dodatku do dokumentacji geologiczne;.

5.2.3. BADANIA | PROBY

5.2.3.1. Badania szczelnoéci prowadzi¢ za pomocg wody zgodnie z PN-92/B-10735.
5.2.3.2. Pompowanie oczyszczajace przeprowadzi¢ po instalacji trzonu rur

studziennych

5.3. ORGANIZACJA PLACU BUDOWY

Organizacja placu budowy obejmuije:

- wyznaczenie terenu budowy za pomoca barier, tasm i tablic ostrzegawczych,

- wyznaczenie miejsc sktadowania materiatow i postoju sprzetu i maszyn,

- zabezpieczenie dotu ptuczkowego podczas wykonywania prac i w czasie przerw,
- urzgdzenie pomieszczen higieniczno-sanitarnych i socjalnych.

- urzadzenie stanowiska badawczego dla geologa nadzoru.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w Specyfikacji ST- 00 "Wymagania
ogolne".
Badaniom podlegajg wszystkie operacje zwigzane z wykonaniem studzien,

montazem obudow prefabrykowanych oraz wykonanie montazu pomp gtebinowych.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

1. Kontrola materiatow uzytych do budowy rurociggow
Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatbw z wymaganiami,
Specyfikacji Technicznej, dokumentacji projektowej i odpowiednich norm

materiatowych podanych w Projekcie i aprobatach technicznych.

2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli robdt

w szczegolnosci powinna obejmowac:

- badanie zgodnosci stosowanych materiatdow ze specyfikacjg i dokumentacjg —
techniczna,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg usytuowania obudow,

- badanie potgczen rurociggow

- badanie stopnia zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

- wykonanie proby szczelno$ci,

6.3. DOPUSZCZALNE TOLERANCJE | WYMAGANIA

Dopuszczalne tolerancje okreslajg dokumentacje projektowe.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady robét podano w robét podano w Specyfikacji ST-00 "Wymagania

ogolne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest :

- m°® — doly urobkowe,

- mb — studnie wiercone,

- kpl. — obudowy prefabrykowane,
- m — rurociag,

- kpl.- pompy gtebinowe wraz z orurowaniem

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST-00 "Wymagania ogolne”.

Odbiorom robét podlegajg wszystkie operacje zwigzane z wierceniem i montazem
studni oraz ich uzbrojenie. Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie zgtoszenia
Wykonawcy.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg
Techniczna, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu

6 daty wyniki pozytywne.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

roboty montazowe rur stalowych wraz z pompami
Odbidér robdét zanikajgcych powinien by¢é dokonany w czasie umozliwiajgcym

wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.
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Dtugosc¢ odcinka rob6t poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 20 m.

8.3. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogolne".
Ptatnos¢ beda dokonywane zgodnie z obmiarem, oceng jakosci uzytych materiatéw

oraz oceng jakosci wykonania rob6t na podstawie wynikéw badan i pomiaréw.

8.3.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej robot obejmuje:
- wymiane obudowy

- wymiana rur ttocznych

- wymiana pomp gtebinowych

- wykonanie robo6t zwigzanych z pompowaniem probnym i pomiarowym

1. Montaz obuddw prefabrykowanych

- prace przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robat,

- transport materiatéw przewidzianych do wykonania robét,

- wykonanie, utrzymanie i rozbiérka drég tymczasowych,

- montaz obudow prefabrykowanych,

- uporzadkowanie miejsca robot i usuniecie pozostatych materiatow,

- wykonanie niezbednych pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w

Specyfikacji.

2. Montaz pompy

- prace przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- transport materiatéw przewidzianych do wykonania robét,

- montaz rurociggoéw i pompy,
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- uporzgdkowanie miejsca robot i usuniecie pozostatych materiatow,

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. NORMY

PN-EN 206-1 Beton. Czes¢ 1: Wymagania wiasciwosci, produkcja i zgodnosc.
PN-EN 598 Rury, ksztattki i wyposazenie z zeliwa sferoidalnego oraz ich

potgczenia do odprowadzania sciekow. Wymagania i metody
badan.
PN-EN 1401 Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z PVC-U
PN-80/B-01800 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje
betonowe i zelbetowe. Klasyfikacja i okre$lenie srodowisk.
PN-EN 206-1 Beton. Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnosc.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania
przy odbiorze.
DIN 1045 Beton i zelbet; Wymiarowanie i wykonanie.
DIN 4032 Rury betonowe i ksztattki; Wymiary, techniczne warunki dostawy.
DIN 1048 Cze$¢ 1 Metody badania betonu; beton swiezy.
DIN 1048 Czes¢ 2 Kontrola (kontrola jakosci) w konstrukcjach betonowych i
zelbetowych; prefabrykaty.
DIN 4030 Czes¢ 1 Ocena agresywnosci wod, gruntéw i gazéw wobec betonu.
Podstawa oceny i warto$ci graniczne.
PN-EN 598:1SO 4179 Powioka wewnetrzna z zaprawy z cementu glinowego
PN-EN 681-1:1SO 4633 Uszczelki — specyfikacja materiatowa

9.2. INNE

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 2006 r. o zmianie ustawy - Prawo geologiczne i gérnicze
Dz.U. 2006 nr 190 poz. 1399,
- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 31 sierpnia 2006 r. zmieniajace

rozporzadzenie w sprawie rozporzgdzania prawem do informacji geologicznej za
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wynagrodzeniem oraz udostepniania informacji geologicznej wykorzystywanej
nieodptatnie Dz.U. 2006 nr 164 poz. 1159.

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 19 czerwca 2006 r. w sprawie kategorii
prac geologicznych, kwalifikacji do wykonywania, dozorowania i kierowania tymi
pracami oraz sposobu postepowania w sprawach stwierdzania kwalifikaciji
Dz.U. 2006 nr 124 poz. 865

- Ustawa z dnia 24 lutego 2006 r. o zmianie ustawy - Prawo ochrony srodowiska oraz
niektérych innych ustaw Dz.U. 2006 nr 50 poz. 360.

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28 czerwca 2002 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy, prowadzenia ruchu oraz specjalistycznego
zabezpieczenia przeciwpozarowego W podziemnych zaktadach gorniczych
Dz.U. 2002 nr 139 poz. 1169
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-06.2

WYKONANIE | ODBIORY NOWEJ STUDNI UJECIOWEJ
WODY WRAZ Z UZBROJENIEM
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru nowej studni gtebinowej wody wraz z jej uzbrojeniem dla
zadania:

,Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na
dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”

1.3. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejsza Specyfikacje Techniczng (ST-06.2) nalezy rozumie¢ i stosowaé w
powigzaniu z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét — Wymagania
Ogdlne (ST - 00).

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt przy
wykonaniu ujecia wody obejmujacego wykonanie nowej studni gtebinowe;j
0 oznaczeniu : S2A wraz z montazem obudowy nadziemnej , orurowaniem i
uzbrojeniem wraz z pompami.

W/W roboty zawierajg nastepujace elementy :

. roboty przygotowawcze dla robét geologicznych,

. roboty ziemne,

. wykonanie wiercenia gtebinowego

. roboty geologiczne wykonczeniowe (montaz rur studziennych i filtra)

. prace badawcze i dokumentacyjne,

. montaz pompy gtebinowej,

. wykonanie naziemnej obudowy studni,

. wykonanie podtgczenia studni gtebinowej do nowo projektowanej instalacji

rurociggu wody surowej
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1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej ST-00 “Wymagania

ogolne”,

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu studni gtebinowej wedtug zasad niniejszej
ST sa:

. filtr szczelinowy
. rura podfiltrowa
. rura nadfiltrowa
. Gtowica studzienna ze stali kwasoodpornej @ 600 mm

Stosowaé prefabrykowang gtowice ze stali OH18N9 wyposazong w otwory szczelne
na przepusty dla kabla, liny do zawieszenia pompy, rury ostonowej dla czujnika
poziomu.

. Obudowa studni gtebinowej

Jako obudowe studni gtebinowych przewiduje sie zastosowanie prefabrykowanej
naziemnej obudowy kompozytowej w wykonaniu ocieplanym z zamkiemi anty
terrorystycznym wyposazong w wentylacje i ogrzewanie przeciw zamarzeniowe.

Obudowa powinna by¢ wyposazona w armature zgodng z rysunkiem.

. Przepustnica miedzykotnierzowa Dn 80 nn

. Zawor zwrotny miedzykotnierzowy Dn 80 mm z wulkanizowanym zespotem
domykajacym,

. Sonda hydrostatyczna 4-20 mA zakres od 0 — 40 metréw z kablem o dtugosci
45 mb,

. Sruby i nakretki oraz kotki rozporowe

Stosowac wytagcznie jako wykonane ze stali kwasoodpornej minimum OH18NO.

. Pompa gtebinowa
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Nalezy stosowa¢ pompe o parametrach opisanych w projekcie wykonawczym,

wykonang ze stali kwasoodpornej wyposazone w silniki do pracy z przetwornicg

czestotliwosci pompe nalezy wyposazy¢é w prowadnice centrujgcg. Wstepnie

dobrano:

- dla studni S2A nalezy dobraé pompe gtebinowg o parametrach pracy:
Q=25m3/h, Hp=33m

. Rury do zawieszenia pompy

Stosowac rury wykonane ze stali w gatunku 1H18N9T o potaczeniach kotnierzowych
o srednicy 114,2 mm ze scianka o grubosci 3 mm. W kotnierzach nalezy wykonac¢
zaciecia na kabel pompy oraz rurke ostonowg sondy gtebokosci.

(UWAGA: przed zakupem pompy oraz rur kolumny ttocznej nalezy
przeprowadzi¢ badanie wydajnosci studni oraz potwierdzi¢ projektowane
poziomy zwierciadta wody, ustalajac prawidtowos¢ z Inzynierem Kontraktu )

. Rury ostonowe sondy gtebokosci

Rury z PEHD PEBS8O i srednicy wewnetrznej minimum 50 mm.

. Beton

Stosowac beton klasy C35/45.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej
ST-00. “Wymagania Ogolne".

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do wykonania roboét
proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu :

. koparki na podwoziu gasienicowym o pojemnosci tyzki 0,6 m>,

. urzadzenie wiertnicze obrotowe z prawym obiegiem ptuczki z pompg
umozliwiajgcg wykonanie odwiertu do gtebokosci 50m i Srednicg swidra do 600mm,

. zuraw na podwoziu samochodowym o udzwigu 6,0-30,0 ton,

4. TRANSPORT
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Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.
“Wymagania Ogolne".
Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje

sie uzyc takich srodkéw transportu, jak:

. samochody samowytadowcze 10-20 ton,
. samochdd dostawczy do 0,9 tony,

. samochdd skrzyniowy do 5 ton,

. dzwig samochodowy 6 ton

. dtuzyca,

. ciagnik siodtowy do 30,0 ton.
Pojazdy stuzgce do transportu powinny spetniaC warunki techniczne wymagane

w ruchu drogowym.

Rury nalezy przewozi¢ w pozycji poziomej i zabezpieczy¢ przed przesuwaniem i
przetaczaniem w czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy przestrzegaé
przepisOw obowigzujacych w publicznym transporcie drogowym i kotowym.
Wytadunek rur z tworzyw sztucznych w wigzkach wymaga uzycia podnosnika
widtowego z ptaskimi widtami lub dzwigu z belkg uniemozliwiajgca zaciskanie sie

zawiesi na wigzce.

Obudowa studni - transport powinien odbywaé sie samochodami w pozyciji
wbudowania. Podnoszenie i opuszczanie studni nalezy wykonywaC za pomocq
minimum czterech lin rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu do

zaczepow fabrycznych.

Transport powinien zapewniac:

. stabilnos¢ pozycji zatadowanych materiatow,
. zabezpieczenia obuddéw przed ich uszkodzeniem,
. kontrole zatadunku i wytadunku.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST-00 “Wymagania Ogolne".

5.2. WYKONANIE OTWORU STUDZIENNEGO

5.2.1. Wykonanie dofu urobkowego

Po geodezyjnym wyznaczeniu miejsca wiercenia studni w promieniu ok. 5m nalezy
wykonac roboty ziemne zwigzane z przygotowaniem dotu urobkowego o objetosci
minimum 8m3. D6t nalezy szczelnie wytozy¢ folig budowlang o grubosci 0,2mm. W

tak przygotowanym dole nalezy urobic¢ ptuczke kompaktonitowa.

5.2.2. Roboty wiertnicze

Wykonywanie rob6t wiertniczych nalezy rozpoczaé po uprzednim wypoziomowaniu
urzadzenia i obsadzeniu rury startowej. Otwér nalezy doktadnie odptukaé a podczas
robot co jeden metr pobrac¢ odptukiwany materiat do badania a catos¢ robét

dokumentowac w dzienniku wiercen

5.2.3. Montaz rur studziennych

W gotowym odwiercie nalezy zainstalowac rure podfiltrowa, filtr w obsypce oraz rure
nadfiltrowg. Poszczegdlne warstwy wodonosne nalezy odcigé od siebie warstwami
bentonitu zgodnie z zatozeniami projektu prac geologicznych i poleceniami Geologa

nadzoru

5.3. ROBOTY MONTAZOWE

5.3.1. Obudowy studni

Prefabrykowang obudowe nalezy posadowi¢ na uprzednio wykonanym fundamencie

z chudego betonu. Plyte fundamentowg wykonaé 0,5m szerzej od obudowy studni.
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Szczegoly montazowe znajdujg sie w projekcie wykonawczym technologicznym.
Po zamontowaniu obudowy nalezy do niej wprowadzi¢ rure odprowadzajaca
wydobywang wode w kierunku stacji uzdatniania wody oraz kable zasilajgce

i sterownicze.

5.3.2. Montaz pompy gtebinowej

Po zamontowaniu obuddéw studziennych nalezy zainstalowa¢ pompy gtebinowe.
Do montazu pomp gtebinowych nalezy uzy¢ rur studziennych. Pompe nalezy
opuszczac¢ na prowadnicach. Jednoczesnie z opuszczaniem pompy do rur nalezy
zamocowac rurke ostonowg dla czujnika gtebokosci, line zabezpieczajaca pompe na
wypadek zerwania pompy oraz kabel zasilajacy silnik pompy.

Gtebokos¢ zawieszenia pompy w odwiercie jest orientacyjna i nalezy jg potwierdzi¢

na podstawie dodatku do dokumentacji geologiczne;.

5.3.3. BADANIA | PROBY

5.3.3.1. Badania szczelnoéci prowadzi¢ za pomocg wody zgodnie z PN-92/B-10735.
5.3.3.2. Pompowanie oczyszczajgce przeprowadzi¢ po instalacji trzonu rur
studziennych
5.3.3.3. Pompowanie probne wykonaé po zakonczeniu ptukania oczyszczajgcego
zgodnie z harmonogramem okreslonym w projekcie prac geologicznych oraz

poleceniami Geologa nadzoru

5.4. ORGANIZACJA PLACU BUDOWY

Organizacja placu budowy obejmuije:

- wyznaczenie terenu budowy za pomoca barier, tasm i tablic ostrzegawczych,

- wyznaczenie miejsc sktadowania materiatow i postoju sprzetu i maszyn,

- zabezpieczenie dotu ptuczkowego podczas wykonywania prac i w czasie przerw,
- urzgdzenie pomieszczen higieniczno-sanitarnych i socjalnych.

- urzadzenie stanowiska badawczego dla geologa nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji ST- 00 "Wymagania
ogolne".
Badaniom podlegajg wszystkie operacje zwigzane z wykonaniem studzien,

montazem obudow prefabrykowanych oraz wykonanie montazu pomp gtebinowych.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

1. Kontrola materiatow uzytych do budowy rurociggow
Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatbw z wymaganiami,
Specyfikacji Technicznej, dokumentacji projektowej i odpowiednich norm

materiatowych podanych w Projekcie i aprobatach technicznych.

2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli robdt

w szczegolnosci powinna obejmowac:

- badanie zgodnosci stosowanych materiatow ze specyfikacjg i dokumentacjg —
techniczna,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg usytuowania obudow,

- badanie potgczen rurociggow

- badanie stopnia zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- wykonanie proby szczelno$ci,

6.3. DOPUSZCZALNE TOLERANCJE | WYMAGANIA

Dopuszczalne tolerancje okreslajg dokumentacje projektowe.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady robdt podano w robot podano w Specyfikacji ST-00 "Wymagania

ogolne".
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest :

- m® — doty urobkowe,

- mb — studnie wiercone,

- kpl. — obudowy prefabrykowane,
- m — rurociag,

- kpl.- pompy gtebinowe wraz z orurowaniem

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST-00 "Wymagania ogdine”.

Odbiorom robét podlegajg wszystkie operacje zwigzane z wierceniem i montazem
studni oraz ich uzbrojenie. Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie zgtoszenia
Wykonawcy.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg
Techniczng, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu

6 daty wyniki pozytywne.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

wykonanie wiercenia

roboty montazowe rur kolumny studzienne;j

roboty montazowe rur stalowych wraz z pompami

Odbidér roboét zanikajagcych powinien by¢é dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Dtugosc¢ odcinka rob6t poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 20 m.

8.3. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogolne".
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Ptatnos¢ bedg dokonywane zgodnie z obmiarem, oceng jakosci uzytych materiatow

oraz oceng jakosci wykonania rob6t na podstawie wynikéw badan i pomiaréw.

8.3.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej robot obejmuje:

- wykonanie studni

- przygotowanie dotu na ptuczke

- odwiercenie studni metodg obrotowg

- zabudowa filtra

- wykonanie robot zwigzanych z pompowaniem oczyszczajgcym

- wykonanie obsypki filtra

- wykonanie robot zwigzanych z pompowaniem probnym i pomiarowym

- wykonanie dokumentacji hydrogeologicznej , powykonawczej z zatwierdzeniem

zasobow przez Geologa Wojewddzkiego

1. Montaz obuddw prefabrykowanych

- prace przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robat,

- transport materiatow przewidzianych do wykonania robot,

- wykonanie, utrzymanie i rozbiérka drég tymczasowych,

- montaz obuddéw prefabrykowanych,

- uporzgdkowanie miejsca robot i usuniecie pozostatych materiatow,

- wykonanie niezbednych pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w
Specyfikaciji.

2. Montaz pompy

- prace przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- transport materiatéw przewidzianych do wykonania robét,

- montaz rurociggdéw i pompy,
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- uporzgdkowanie miejsca robot i usuniecie pozostatych materiatow,

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. NORMY

PN-EN 206-1 Beton. Czes¢ 1: Wymagania wiasciwosci, produkcja i zgodnosc.
PN-EN 598 Rury, ksztattki i wyposazenie z zeliwa sferoidalnego oraz ich

potgczenia do odprowadzania sciekow. Wymagania i metody
badan.
PN-EN 1401 Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z PVC-U
PN-80/B-01800 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje
betonowe i zelbetowe. Klasyfikacja i okre$lenie srodowisk.
PN-EN 206-1 Beton. Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnosc.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania
przy odbiorze.
DIN 1045 Beton i zelbet; Wymiarowanie i wykonanie.
DIN 4032 Rury betonowe i ksztattki; Wymiary, techniczne warunki dostawy.
DIN 1048 Cze$¢ 1 Metody badania betonu; beton swiezy.
DIN 1048 Czes¢ 2 Kontrola (kontrola jakosci) w konstrukcjach betonowych i
zelbetowych; prefabrykaty.
DIN 4030 Czes¢ 1 Ocena agresywnosci wod, gruntéw i gazéw wobec betonu.
Podstawa oceny i warto$ci graniczne.
PN-EN 598:1SO 4179 Powioka wewnetrzna z zaprawy z cementu glinowego
PN-EN 681-1:1SO 4633 Uszczelki — specyfikacja materiatowa

9.2. INNE

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 2006 r. o zmianie ustawy - Prawo geologiczne i gérnicze
Dz.U. 2006 nr 190 poz. 1399,
- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 31 sierpnia 2006 r. zmieniajace

rozporzadzenie w sprawie rozporzgdzania prawem do informacji geologicznej za
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wynagrodzeniem oraz udostepniania informacji geologicznej wykorzystywanej
nieodptatnie Dz.U. 2006 nr 164 poz. 1159.

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 19 czerwca 2006 r. w sprawie kategorii
prac geologicznych, kwalifikacji do wykonywania, dozorowania i kierowania tymi
pracami oraz sposobu postepowania w sprawach stwierdzania kwalifikaciji
Dz.U. 2006 nr 124 poz. 865

- Ustawa z dnia 24 lutego 2006 r. o zmianie ustawy - Prawo ochrony srodowiska oraz
niektérych innych ustaw Dz.U. 2006 nr 50 poz. 360.

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28 czerwca 2002 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy, prowadzenia ruchu oraz specjalistycznego
zabezpieczenia przeciwpozarowego W podziemnych zaktadach gorniczych
Dz.U. 2002 nr 139 poz. 1169
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST- 07 DOSTAWA I MONTAZ URZADZEN
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace dostawy

i montazu urzadzen uzdatniania wody dla zadania:

.Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na
dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng (ST-07) nalezy rozumiec i stosowac w powigzaniu
z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét — Wymagania Ogodlne
(ST - 00).

1.3. ZAKRES DOSTAW OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg dostawy i montazu urzadzen
technologicznych stacji uzdatniania wody. W zakres dostaw wchodzi:

dostawa i montaz nastepujgcych urzadzenh do bloku uzdatniania wody:

- cisnieniowy zbiornik mieszacza wodno-powietrznego wypetniony pierscieniami
Biateckiego - szt. 1 o parametrach:

Srednica: @ 1200 mm

wysokosc¢ cylindryczna: H = 1500 mm

cisnienie robocze : Prob.=0,6 MPa

kro¢ce do wody: DN 150/PN 16
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Powierzchnie wewnetrzne pokryte farbami z atestami PZH do kontaktu z wodg pitng
- powierzchnie zewnetrzne pokryte farbg do gruntowania epoksydowg oraz dwoma
warstwami dwusktadnikowej emalii poliuretanowej kolor RAL 501 lub emalig piecowq
w tym samym kolorze.

Na zbiorniku mieszacza zabudowany system utrzymania statego poziomu wody
wyposazony w zawor odpowietrzajacy o srednicy przytgczenia ¢ 25 mm typ ciezki
o0 przepustowosci usuwanego powietrza 14 m%h i rurke wodowskazowg 012 mm z
tworzywa.

Konstrukcja zbiornika mieszacza wodno-powietrznego ma zapewni¢ mozliwos¢ jego
montazu w pomieszczeniu technologicznym budynku stacji uzdatniania wody o

wysokosci 3,15m.

- sprezarka ttokowa bezolejowa do napowietrzania wody - szt. 1 o parametrach:
wydajnosé: 25 m*h

max. ciSnienie robocze: 10 bar

moc: 4,0 kW
napiecie : 400V
objetos¢ zbiornika: 240 |

- filtr ciSnieniowy pionowy cylindryczny szt. - 4 o parametrach:

$rednica: @ 1600 mm

powierzchnia filtraciji: 2,00 m?

cisnienie robocze: Prob.= 0,6 MPa

krééce do wody: DN 100/PN 16

Srednica wizjera: Dn 150 ze szkta hartowanego szt.2

powierzchnie wewnetrzne pokryte farbami z atestami PZH do kontaktu z wodg pitng
powierzchnie zewnetrzne pokryte farba do gruntowania epoksydowg oraz dwoma
warstwami dwusktadnikowej emalii poliuretanowej kolor RAL 5017 lub lakierowany
emalig piecowg w tym samym kolorze

Konstrukcja kazdego zbiornika filtra pospiesznego ma zapewni¢ mozliwos$¢ jego
montazu w pomieszczeniu technologicznym budynku stacji uzdatniania wody o

wysokosci 3,15m.
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- zestaw do dezynfekcji wody w postaci zbiornika o pojemnosci 100 | - szt.1 i pompa

dozujgca membranowa - szt. 1 o parametrach:

wydajnosé: 0-2,5dm’h
ciSnienie ttoczenia: 11-18 bar

moc: 0,05 kW
sposéb dozowania : proporcjonalny

dozowanie roztworu podchlorynu sodu do instalacji wody uzdatnionej — poprzez
prostke kotnierzowg DN150mm z zawirowywaczem zabudowang na instalacji
DN150mm

- zwarty zespdét podnoszacy cisnienie wykonanie trzypompowy z pompami pionowymi
wirowymi zamontowanymi na stalowej ramie o parametrach pracy pomp : przeptyw
Q=75 m>/h przy wysokosci podnoszenia H=50 m kazda wraz z rozdzielnica lokalna.
W zestawie kolektor ssacy ze stali KO OH18N9 Dn114x4,0mm o dtugosci 2x1,4m z
manometrem zabudowanym na kolektorze ttocznym i wakuometrem na kolektorze
ssgcym (zakres pracy wakuometra: 0,1MPa — 0,6MPa)

Rama podstawy zespotu pompowego osadzona na stabilizatorach drgan.

Na potaczeniu zestawu pompowego z instalacjg, po stronie ttocznej i ssacej

zamontowac tgcznik antywibracyjny DN100 - (fgcznie szt.2).

- naczynie wzbiorcze o pojemnosci V=200dm? stabilizujgce prace zestawu

pompowego

- kompletna rozdzielnica pneumatyczna wyposazona w filtr powietrza, filtro-reduktor,
filtr mgty olejowej, zawor dtawigco — zwrotny, zawor elektromagnetyczny, zawoér
odcinajacy, reduktor, manometry, rotametr, czujnik cisnienia powietrza zasilajgcego

sitowniki - (1 kpl.)

dostawa i montaz kompletu urzadzen kontrolno pomiarowych i armatury na instalacji

uzdatniania wody :
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- Przeptywomierze elektromagnetyczne DN65mm do pomiaru ilosci wody surowej
podawanej z kazdej studni gtebinowej do instalacji uzdatniania wody — 3 szt.

- Przeptywomierz elektromagnetyczny DN100 do pomiaru ilosci wody uzdatnionej do
dystrybucji podawanej do sieci wodociggowej — 1 szt

- manometry tarczowe do pomiaru cisnienia wody w zakresie 0-1,0 MPa z tarczami
o Srednicy 150 mm

- manometr do pomiaru cisnienia powietrza w zakresie 0 — 1,6 MPa.

- zawor odpowietrzajacy ptywakowy pionowy typu ciezkiego Dn25.

- zawor bezpieczenstwa Pr=10bar, Q=209,7m3/h, medium powietrze.

- zawor bezpieczenstwa Pr=6bar, Q=154,1m3/h, medium powietrze

- zawor bezpieczenstwa membranowy na instalacji wody Pr=6bar, Q=80m3/h.

- zawor czerpalny gtadki mosiezny do poboru probek wody na instalaciji.

- przepustnice miedzykotnierzowe z napedami recznymi DN65, DN100, DN150,

DN200 do montazu na instalacji wody

- przepustnice miedzykotnierzowe DN100mm, DN150mm z sitownikiem
pneumatycznym z napedem pneumatycznym dwustronnego dziatania z
sitownikiem napedu, zaworem pilotujgcym,

- zawory zwrotne miedzykotnierzowe DN65, DN100, DN150

- zawory odcinajgce kulowe Dn15mm

- zawor czerpalny DN15mm ze ztagczkg do weza
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- zawor zwrotny mufowy DN15mm
- czujnik cisnienia
- prestostat

- 2 pionowe, izolowane zbiorniki retencyjne wody o pojemnosci V=100 m® kazdy,
wykonane ze stali czarnej lub stali kwasoodpornej OH18N9, izolowane wetng
mineralng grub. 100 mm, ptaszcz zewnetrzny izolacji z blachy trapezowej,
powlekanej z drabinkami wewnetrznymi i zewnetrznymi i kro¢cami wg projektu
wykonawczego.

Kazdy zbiornik wyposazony we wtaz inspekcyjny o wym. 500x600mm zamontowany
w zadaszeniu oraz wtaz technologiczny montazowy okragty w ptaszczu zbiornika.
Na scianie cylindrycznej zbiornika zamontowane drabiny: zewnetrzna i zewnetrzna.
Zbiorniki posadowione na ptytach zelbetowych wg. projektu wykonawczego

Wewnatrz zbiornika pod zadaszeniem zamontowane lampy UV — szt.2

- 2 komory zasuw wykonanych na bazie prefabrykowanych studni z kregéw
zelbetowych DN2500mm przykrytych ptytg zelbetowg z dwoma wtazami
inspekcyjnymi @625mm

- armatura w komorach zasuw (2 kpl.):
zasuwy kotnierzowe krotkie do wody, zeliwne DN150, DN200
zawér zwrotny na rurociggu grawitacyjnym DN150 stal nierdzewna / guma
EPDM

- przemystowy osuszacz powietrza z automatycznym higrostatem o zdolnosci
kondensacji przy temperaturze 30°C — 80% - 130l/d mocowanie $cienne z wylotem

gornym — 1kpl.

- wywietrzak dachowy — kpl.1

- wentylator scienny — kpl.1
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- podgrzewacz wody elektryczny przeptywowy nascienny nad umywalkg — 1 kpl.

- umywalka z baterig

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej ST -00 “Wymagania

ogolne”.

1.5. URZADZENIA

Dostarczane urzadzenia muszg byC¢ fabryczne nowe nie mogg nosi¢ znamion
uszkodzenia oraz powinny byé zgodne z parametrami okreslonymi w projekcie

wykonawczym.

2. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00
“Wymagania Ogolne".

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.
Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do wykonania
proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu:

zuraw na podwoziu samochodowym o udzwigu do 10 ton.

3. TRANSPORT

209

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00
“Wymagania Ogolne".

Materiaty przewidziane do dostarczenia mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Transport specjalistyczny o ile
wymaga tego rodzaj urzadzenia zapewnia producent lub dostawca urzadzenia.
Transport powinien zapewniac:

stabilnos¢ pozycji zatadowanych materiatow,

zabezpieczenia przed ich uszkodzeniem,

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje
sie uzyc takich srodkow transportu, jak:

- samochod dostawczy do 0,9 tony,

- samochdd skrzyniowy do 20 ton.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogdlne warunki wykonania robét podano w Specyfikacjach Technicznych ST-00

“Wymagania Ogolne".

4.2. SKLADOWANIE URZADZEN

Urzadzenia w miare mozliwosci nalezy dostarcza¢ na plac budowy tuz przed ich
wbudowywaniem jezeli jednak z przyczyn technicznych urzadzenia dostarczone
zostang wczesniej nalezy je sktadowaC¢ w miejscach wygrodzonych i nalezy je

zabezpieczy¢ przed wptywem warunkéw atmosferycznych.
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4.3. KONTROLA DOSTAW

4.3.1. Ogdélne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w Specyfikacji ST- 00 "Wymagania
ogolne". Kontroli podlegajg wszystkie operacje zwigzane z montazem urzgdzen

technologicznych w stacji uzdatniania wody i ujecia.

4.3.2. Kontrola, pomiary i badania

Badanie materiatéw uzytych do wyposazenia obiektu
Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatdbw z wymaganiami
Specyfikacji Technicznej, dokumentacji projektowej i odpowiednich norm

materiatowych podanych w punkcie 10 niniejszej Specyfikacji.

4.4. DOPUSZCZALNE TOLERANCJE | WYMAGANIA

Tolerancje nalezy przyjmowac wedtug DTR producent 6w urzadzen

5. OBMIAR ROBOT

5.1. Ogdélne zasady obmiaru roboét

Ogdlne zasady obmiaru rob6ét podano w Specyfikacji Technicznej ST- 00

"Wymagania ogolne".

5.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru na podstawie pomiaréw wykonanych na placu budowy jest:

kpl. — urzadzenia
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6. ODBIOR ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej ST-00 ,WWymagania
ogolne".

Odbiorom dostaw podlegajg wszystkie dostarczane urzadzenia i armatura

6.2. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci
Ogdlne wymagania dotyczace pfatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogdine".
Ptatnosci bedg dokonywane zgodnie z obmiarem, oceng jakosci uzytych materiatéw

oraz oceng jakosci wykonania rob6t na podstawie wynikéw badan i pomiaréw.

6.3. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej robét obejmuje:

Dostarczenie urzadzenia na plac budowy

7. PRZEPISY ZWIAZANE

7.1. INNE

Dokumentacje techniczno-ruchowe urzadzen.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST- 08 INSTALACJE TECHNOLOGICZNE ZWIAZANE Z
MONTAZEM URZADZEN
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét instalacji technologicznych zwigzanych z montazem
urzadzen uzdatniania wody dla zadania:

.Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na
dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejsza Specyfikacje Techniczng (ST- 08) nalezy rozumie¢ i stosowacé
w powigzaniu z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robo6t — Wymagania
Ogodlne (ST - 00).

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét dla instalacji
technologicznych przy montazu urzgdzen technologicznych stacji uzdatniania wody.

W zakres rob6t wchodzi:

1.3.1. MONTAZ UKLADU PRODUKCJI SPREZONEGO POWIETRZA:

Jeden komplet agregatu sprezarkowego,

Kolektor sprezonego powietrza,
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Armatura kontrolno-regulacyjna: zawory odcinajgce, zawory zwrotne, filtr, reduktor
ciSnienia powietrza, zawory bezpieczenstwa, manometry z kurkami, zawory
regulacyjne, rotametry, zawor z napedem elektrycznym.

Orurowanie ze stali w gatunku OH18N9 @ 20 mm

1.3.2. MONTAZ UKLADU NAPOWIETRZANIA:

Jeden zbiornik mieszacza wodno-powietrznego,
Jedna kompletna rozdzielnica powietrza sprezonego do napedu armatury
regulacyjnej wraz z armaturg kontrolno - regulacyjng, redukcyjng, zaporowo -

zwrotng Orurowanie wykonane ze stali w gatunku OH18N9

1.3.3. MONTAZ UKLADU FILTRACJI | STOPNIA:

Dwa zbiorniki filtréw pospiesznych @1600mm,
Przepustnice z napedem pneumatycznym,
Armatura kontrolno regulacyjna: manometry z kurkami, zawory do poboru probek.

Orurowanie wykonane ze stali w gatunku OH18N9 @ 150 - 100 mm

1.3.4. MONTAZ UKLADU FILTRACJI Il STOPNIA:

Dwa zbiorniki filtrow pospiesznych @1600mm,
Przepustnice z napedem pneumatycznym,
Armatura kontrolno regulacyjna: manometry z kurkami, zawory do poboru probek.

Orurowanie wykonane ze stali w gatunku OH18N9 & 150 - 100 mm

1.3.5. MONTAZ UKLADU DEZYNFEKCJI WODY UZDATNIONEJ:

Jeden zestaw pompy dozujgcej roztwor podchlorynu sodu,
Zbiornik na roztwor podchlorynu sodu,V=100dm?
Zawor wiryskowy z zawirowywaczem,

Armatura kontrolno regulacyjna: zawory odcinajace, zawory zwrotne,
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Orurowanie wykonane z PVC @ 12 mm,

1.3.6. MONTAZ UKLADU RETENCYJNEGO WODY UZDATNIONEJ

2 pionowe, stalowe, izolowane zbiorniki retencyjne wody uzdatnionej o pojemnosci
V=100 m3 z drabinami: zewnetrzng i wewnetrzng oraz wtazami inspekcyjnymi
goérnym w zadaszeniu i dolnym w ptaszczu zbiornika — kpl. 2

Wykonanie fundamentu wraz z montazem kompletnego zbiornika retencyjnego wody
uzdatnionej — kpl.2

Instalacja Lampy UV — kpl.2,

montaz komory zasuw przy zbiorniku retencyjnym wody uzdatnionej na bazie studni
prefabrykowanej z kregdw @2500mm wraz z armaturg odcinajaca i zwrotng DN150,
DN200mm — 2 kpl.

Orurowanie z rur stalowych kwasoodpornych w gatunku OH18N9 DN150mm i rur PE
HD ©&160, @200mm,

1.3.7. MONTAZ UKLADU POMPOWANIA WODY UZDATNIONEJ:

3-pompowy zestaw pomp Il stopnia pompowania wody uzdatnionej zamontowany na
ramie,

Przeponowy zbiornik hydroforowy szt. 1,

Przeptywomierz elektromagnetyczny szt. 1,

Przepustnice z napedem recznym.

Zawory zwrotne,

Armatura kontrolno regulacyjna: zawory odcinajgce, zawory zwrotne, manometry z
kurkami, zawory do poboru prébek.

Orurowanie wykonane ze stali w gatunku OH18N9 & 200 - 100 mm

1.3.8. MONTAZ INSTALACJI WEWNETRZNEJ WODY
TECHNOLOGICZNEJ
Orurowanie wykonane ze stali w gatunku OH18N9 & 15mm

umywalka nascienna z baterig wykonanie stal nierdzewna

przeptywowy elektryczny podgrzewacz wody
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zawor czerpalny z szybkozigczkg do weza

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej ST -00 “Wymagania

ogolne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy montazu wyposazenia stacji uzdatniania wody wedtug
zasad niniejszej ST sa:

- rury i ksztattki systemowe PN10 z stali nierdzewnej wg EN-10088-1 w gatunku
OH18NO9.

- rury i ksztattki systemowe PE, do wody

- przewdd gietki zbrojony

- zasuwy odcinajgce na cisnienie robocze 1.6 MPa, korpus wykonany z Zeliwa
sferoidalnego minimum GGG-40 wg DIN 1693, wrzeciono — stal nierdzewna
minimum 2H14, klin — Zeliwo sferoidalne GGG-40 wg DIN 1693 z nawulkanizowang z
zewnatrz i wewnatrz powtokg z EPDM, uszczelnienia O-ringowe oraz profilowe
wykonane z EPDM,

ochrona antykorozyjna korpusu za pomocqg warstwy epoksydowej wewnatrz i
zewnatrz,

- przepustnice miedzykotnierzowe

korpus z zeliwa sferoidalnego GG 40 wg DIN 1693 epoksydowany z wewnatrz i
zewnatrz,

wrzeciono i kolumna ze stali nierdzewnej co najmniej 2H14,

tarcza — stal kwasoodporna co najmniej OH18N9,

Sruby i nakretki— stal kwasoodporna co najmniej OH18N9,

cisnienie robocze max 1.6MP,

uszczelnienie O-ringowe z EPDM.
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- zawory zwrotne:

cisnienie robocze PN16,

korpus i pokrywa - zeliwo sferoidalne minimum GGG-40 wg DIN 1693,

ochrona antykorozyjna - pokrycie z farby epoksydowej zgodne z DIN 30677,
uszczelnienie pokrywy O-ringowe wykonane z NBR lub EPDM,

klapa zeliwo szare GG-25 powleczone gumg NBR lub EPDM.

- kotnierze stalowe nierdzewne w gatunku OH18N9

-potaczenia antywibracyjne kotnierzowe

-manometry tarczowe z tarczg 150 mm z zakresem cisnien zgodnym z projektem

wykonawczym

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej
ST-00 “Wymagania Ogdlne".

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.
Do wykonania proponuje sie uzy¢ lekkiego sprzetu montazowego, np. wciggnikéw
tancuchowych, rusztowan przestawnych, elektromechanicznego  sprzetu

monterskiego, agregatow spawalniczych.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00
“Wymagania Ogolne".

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t mogg by¢ przewozone dowolnymi
Srodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Transport
specjalistyczny o ile wymaga tego rodzaj urzadzenia zapewnia producent lub
dostawca urzadzenia.

Transport powinien zapewniac:

stabilnos¢ pozycji zatadowanych materiatow,
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zabezpieczenia przed ich uszkodzeniem,

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje
sie uzyc takich srodkéw transportu, jak:

samochod dostawczy do 0,9 tony,

samochaod skrzyniowy do 5 ton.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogdlne warunki wykonania robét podano w Specyfikacjach Technicznych ST-00

“Wymagania Ogolne".

5.2. MONTAZ RUR, KSZTALTEK | ARMATURY

Armature taczy¢ z rurociggami za pomoca potaczen kotnierzowych lub za pomoca
kotnierzy luznych i wywijek.

Kotnierz nalezy przyspawa¢ do krééca dwoma spoinami pachwinowymi, przy czym
powierzchnia spoiny wewnetrznej powinna by¢ czysta i w razie potrzeby oszlifowana
w pfaszczyznie kotnierza tak aby nierdwnosci spoiny nie wystawaty ponad stykowg
powierzchnie kotnierza.

Srednice wewnetrzne uszczelek powinny byé wieksze o 3-5 mm od wewnetrznej
Srednicy przewodu lub armatury, a ich zewnetrzna srednica powinna zapewniac
dotyk obwodu uszczelki do srub. Instalacje z rur PP tgczy¢ za pomocq zgrzewania
elektrooporowego odpowiednich ksztattek.

Armature montowaé na specjalnych podporach lub uchwytach montazowych.
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5.3. BADANIA | URUCHOMIENIE INSTALACJI

Po zakonczeniu robdét montazowych wszystkie rurociggi nalezy podda¢ wodnej
prébie na szczelnos¢ na cisnienie min. 1 MPa.

Badania w porze zimowej nalezy wykonywa¢ w temperaturze powyzej 2°C.

Po uzyskaniu pozytywnego wyniku badan cisnieniowych cate urzgadzenia powinny

by¢ poddane badaniom prawidtowo$ci dziatania.

5.4. URUCHOMIENIE URZADZEN

Nalezy dokonac¢ rozruchu mechanicznego zgodnie z DTR.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji ST- 00 "Wymagania
ogolne". Kontroli podlegajg wszystkie operacje zwigzane z montazem urzgdzen

technologicznych w obiekcie.

6.2. KONTROLA, POMIARY I BADANIA

Badanie materiatéw uzytych do wykonania obiektu

Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatdbw z wymaganiami
Specyfikacji Technicznej, dokumentacji projektowej i odpowiednich norm
materiatowych podanych w punkcie 10 niniejszej Specyfikacji.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robét
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Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli robot. Kontrola

w szczegolnosci powinna obejmowac:

- badanie zgodnos$¢ stosowanych materiatéw z specyfikacjg i dokumentacjg
techniczna,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg usytuowania poszczegolnych
urzadzen i przebiegu przewodow,

- sprawdzenie dostepnosci dla obstugi ze wzgledu na koniecznos¢ regulowania
zasuw, konserwacji i czyszczenia

-sprawdzenie szczelnosci wykonanych instalacji oraz sposobu podwieszen
i mocowan,

- sprawdzenie czysto$ci zainstalowanych urzadzen i instalacji z nimi zwigzanych oraz
porzadek w obiekcie, w ktorym byty wykonywane prace,

- wykonanie préby szczelnosci,

- sprawdzenie wydajnos$ci i poprawnosci dziatania urzadzen.

6.3. DOPUSZCZALNE TOLERANCJE | WYMAGANIA

Odchylenie wymiaréw w planie poszczegolnych urzadzen nie powinno przekraczac
1£10,0 cm, a réznice rzednych w profilu nie powinny przekraczac¢ +1,0 cm.
W przypadku sprawdzania szczelnoéci nie dopuszcza sie zadnych odstepstw od

wymaganych wielkosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w  Specyfikacji Technicznej

ST- 00 "Wymagania ogolne".

221

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru na podstawie pomiaréw wykonanych na placu budowy jest:

kpl. — wszystkie instalacje w obiektach

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania
0ogolne".

Odbiorom robét podlegajg wszystkie operacje zwigzane z montazem wewnetrznych
rurociggow technologicznych stacji uzdatniania wody. Odbioru dokonuje Inzynier
Kontraktu na podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg
Techniczna, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji w punkcie
6 daly wyniki pozytywne, a rozruch mechaniczny wykazat prawidtowos¢ pracy

instalacji w potaczeniu z urzgdzeniami.

8.2. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci
Ogdlne wymagania dotyczace pfatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogdine".

Ptatnosci bedg dokonywane zgodnie z obmiarem, oceng jakosci uzytych materiatéw

oraz oceng jakosci wykonania rob6t na podstawie wynikéw badan i pomiaréw.

8.3. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
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Cena wykonania jednostki obmiarowej robot obejmuje wykonanie instalacji
technologicznych wystepujacych przy montazu urzadzen technologicznych stacji
uzdatniania wody. W zakres jednostki obmiarowej robét wchodzi:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- transport materiatéw przewidzianych do wykonania robot,

- oznakowanie robot,

- potaczenie z innymi rurociggami zewnetrznymi i urzadzeniami,

- wykonanie prob i badan,

- uporzgdkowanie terenu robot.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. NORMY

PN-EN 598 Rury, ksztattki i wyposazenie z zeliwa sferoidalnego oraz ich
potaczenia.

PN-B-02424 Rurociagi. Ksztattki. Wymagania i metody badan

PN-M-74001 Armatura przemystowa. Wymagania i badania

PN-B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.
Wymagania podstawowe.

PN-78/M-69011 Ztgcza spawane w konstrukcjach stalowych.

9.2. WYTYCZNE MONTAZOWE

Obowigzujg Instrukcje stosowania materiatbw wydawane przez producentow
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST- 09 ROBOTY ELEKTRYCZNE
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST- 09.1. INSTALACJE ELEKTRYCZNE
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru remontu instalacji elektrycznych wewnetrznych dla zadania:

.Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na
dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng (ST-09.1.) nalezy rozumie¢ i stosowaé
w powigzaniu z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robo6t — Wymagania
Ogodlne (ST - 00).

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét elektrycznych
i obejmujg wykonanie instalacji elektrycznych wewnetrznych w budynku stacji
uzdatniania wody oraz w obiektach zewnetrznych: w studniach gtebinowych i w
zbiornikach retencyjnych wody (magazyn wody uzdatnionej).
W zakres podstawowych Robdét Specyfikacji Technicznej wchodza:

- wykonanie tablicy rozdzielczej gtéwnej RG

- wykonanie instalacji elektrycznych i montaz opraw oswietleniowych

wnetrzowych
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- wykonanie pomiarow: ciggtosci przewoddéw ochronnych, skutecznosci
dziatania ochrony przeciwporazeniowej dodatkowej, rezystancji izolacji ,

natezenia o$wietlenia podstawowego.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej ST-00 “Wymagania

ogolne”.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca rob6t powinien legitymowac sie posiadaniem uprawnien kwalifikacyjnych

do prowadzenia robét elektrycznych.
2. MATERIALY

Stosowane materiaty i urzadzenia muszg by¢é nowe, najlepszej jakosci,
o parametrach dostosowanych do czynnikbw zewnetrznych, na ktorych dziatanie
mogqg byC¢ wystawione, a takze doktadnie odpowiadaé¢ warunkom niezbednym do
prawidtowego wykonania powierzonych robét oraz do poprawnego funkcjonowania
catej instalaciji.

Stosowane materiaty i urzgdzenia muszg posiada¢ odpowiednie deklaracje
zgodnosci lub certyfikaty dopuszczajgce do stosowania ich w budownictwie. Wykaz

podstawowych materiatow przy wykonywaniu instalacji elektrycznych:

2.1. MATERIALY DOTYCZACE WEWNETRZNEJ INSTALACJI
ELEKTRYCZNEJ
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przewody miedziane, o izolacji 500V typu:
e YDY 3x1,5mm’
e YDY 3x2,5mm?
e YDY 5x25mm’
e YDY 5x6.0 mm?
e YKY3x2,5mm?
e YKY 4x10 mm?
e YKY 4x16 mm?
e YKY5x2,5mm?
e OWY 3x1mm?
e LIYCY 2x0,75 mm2
e oprawy oswietleniowe
e Oprawy $wietlbwkowe TCW 060 2 x TL-D36W
e Oprawa halogenowa 150W z czujnikiem zmierzchowym i czujnikiem ruchu
e wigcznik podwdjny n/t 16A 230V
e gniazdo 400V 3L+N+PE 16A n/t (dla sprezarki powietrza)
e Gniazda wtykowe podwojne 16A/PEN podtynkowe
e Lampy bakteriobdjcze UV w zbiornikach retencyjnych wody czystej
e osprzet instalacyjny
e Puszki instalacyjne odgatezne p/t 4-wylot,
e Zestaw remontowy: 2 gniazda 230V + 2 gnazda 3 x 16A +N +PE
¢ [Instalacja wyrbwnawcza z bednarki FeZn 25x4
e Drobny materiat.
e szafki dystrybucyjne zasilania sitownikdw  przepustnic przy filtrach
pospiesznych
¢ Rozdzielnica gtowna RG (wg rys w PW tom 3.1.)
e Rozdzielnica zestawu pompowego podnoszenia cisnienia

e Pozostate materiaty wymienione w dokumentacji projektowe;j
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2.2. ODBIOR MATERIALOW NA BUDOWIE

Wyzej wymienione materiaty nalezy dostarczy¢ na Plac Budowy ze $wiadectwami
jakoséci, atestami i kartami gwarancyjnymi. Dostarczone materiaty nalezy sprawdzi¢
pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi technicznymi Wytworey.
Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatbw (pekniecia, ubytki, zgniecenia

dyskwalifikujg materiat z uzycia ).

2.3. SKLADOWANIE MATERIALOW

Wszystkie materiaty elektryczne nalezy sktadowa¢ w zamykanych magazynach

w warunkach okreslonych przez producenta dla zachowania gwarancji.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w wymaganiach ogdélnych.
Wykonawca przystepujac do wykonania instalacji elektrycznych wewnetrznych
winien sie wykazaé mozliwoscig korzystania maszyn i sprzetu gwarantujgcych

wiasciwg jako$¢ robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych winien wykazac sie
mozliwo$cig korzystania z nastepujgcych srodkéw transportu:

samochoéd dostawczy do 0,9t

Na srodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny byc¢
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, ukfadane zgodnie z warunkami

transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegdinych elementow.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogdlne warunki wykonania robét podano w Specyfikacjach Technicznych ST-00

“Wymagania Ogolne".

5.2. SIECI WNETRZOWE NISKIEGO NAPIECIA

Przewody gtowne nalezy prowadzi¢ na drabinkach kablowych lub korytkach dla
przewodow utozonych pod sufitem lub w szachtach instalacyjnych, zejscia do
aparatéw i urzadzen nalezy wykonywac¢ w rurkach instalacyjnych i ostonach typu
Peszel.

Kable lub przewody w ostonach nalezy kta$¢ bardzo starannie. Nalezy zapewnié
takie wykonanie, aby przewody uszkodzone mogty by¢ wymieniane bez koniecznosci
rozkuwania scian.

Odlegtos¢ w swietle miedzy kablami elektroenergetycznymi nie powinna byc¢
mniejsza niz Srednica zewnetrzna grubszego z sgsiadujgcych kabli lub niz dwukrotna
Srednica kabla jednozytlowego utozonego w wigzce, skitadajacej sie z kabli
jednozytowych w uktadzie wielofazowym, odlegtos¢ miedzy warstwami kabli nie
powinna by¢ mniejsza niz 15 cm,

Najmniejsze dopuszczalne odlegtosci kabli od rurociggdw wodociggowych wynosi
20 cm,

Przejscia kabli przez wewnetrzne $ciany pomieszczen, przegrody i stropy nalezy
wykonywaé¢ w rurach lub innych ostonach otaczajgcych, rury nalezy uszczelnic.
Przejscia kabli pomiedzy strefami pozarowymi nalezy uszczelni¢ materiatem o takiej
odpornosci ogniowej jak $ciana lub strop pomiedzy strefami pozarowymi.
Przy skrzyzowaniu kabli z innymi kablami lub z innymi przewodami izolowanymi,

odlegtos¢ w swietle pomiedzy nimi powinna wynosi¢, co najmniej 5 cm.
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5.3. INSTALACJA OSWIETLENIOWA | GNIAZD WTYCZKOWYCH

Wymagania ogélne

Nalezy zapewni¢ réwnomierne obcigzenie faz linii zasilajgcych przez odpowiednie
przytaczenie odbioréw 1-fazowych.

Mocowanie puszek na Scianach i gniazd wtyczkowych w puszkach powinno
zapewniac¢ niezbedng wytrzymatos$¢ na wycigganie wtyczki z gniazda.

Gniazda wtyczkowe i wylgczniki nalezy montowaé w sposob nie Kkolidujgcy
Z wyposazeniem pomieszczenia.

Potozenie wytgcznikow klawiszowych nalezy przyjmowac takie, aby w catym
pomieszczeniu byty jednakowe.

Pojedyncze gniazda wtyczkowe ze stykiem ochronnym nalezy instalowaé w takim
potozeniu, aby styk ten wystepowat u goéry.

Przewody do gniazd wtyczkowych 2-biegunowych nalezy podtaczy¢ w taki sposob,
aby przewdd fazowy dochodzit do lewego bieguna, a przewdd neutralny - do

prawego bieguna.

5.3.1. TRASOWANIE INSTALACJI

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajgc
bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna byc¢ przejrzysta, prosta
i dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby trasa

przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.3.2. KUCIE BRUZD
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Jezeli nie wykonano bruzd w czasie wznoszenia budynku, nalezy je wykonac przy
montazu instalacji. Bruzdy nalezy dostosowac do srednicy kabla z uwzglednieniem
rodzaju i grubosci tynku.

Przy ukfadaniu dwdch lub kilku kabli w jednej bruzdzie szerokosé bruzdy powinna
by¢ taka, aby odstepy miedzy kablami wynosity nie mniej niz 5 mm. Kable zaleca sie
uktadac jednowarstwowo.

Zabrania sie wykonywania bruzd w cienkich Scianach dziatowych w sposob
ostfabiajacy ich konstrukcje.

Zabrania sie kucia bruzd, przebi¢ i przepustow w betonowych elementach
konstrukcyjno — budowlanych.

Przy przejsciach z jednej strony Sciany na drugg lub ze Sciany na strop caty kabel
powinien by¢ pokryty tynkiem.

Przebicia przez sciany nalezy wykonywa¢ w taki sposéb, aby kabel mozna byto
wyginac¢ fagodnymi tukami.

Dopuszcza sie ukfadanie kabla w rurach w podtodze, mogg by¢ uktadane
w warstwach konstrukcyjnych podtogi, ale w taki sposéb, aby nie byly narazone na
naprezenia mechaniczne. Mogg by¢ one rowniez zatapiane w warstwie

wyrownawczej podtogi.

Uktadanie rur i osadzanie puszek

Rury nalezy uktadac i mocowac¢ na uchwytach na scianach.

tuki z rur sztywnych nalezy wykonywac przy uzyciu gotowych kolanek. Przy
ksztattowaniu tuku sptaszczenie rury nie moze by¢é wieksze niz 15% wewnetrznej
Srednicy rury. taczenie rur nalezy wykonywaC za pomocg pofgczen
jednokielichowych lub ztgczek dwukielichowych. Puszki powinny by¢ osadzone na
tynku lub glazurze. Przed zainstalowaniem nalezy w puszce wycig¢ wymagang liczbe
otwordéw dostosowang do srednicy wprowadzanych rur.

Koniec rury powinien wchodzi¢ do srodka puszki na gteboko$é 5 mm.

Wcigganie przewodow do rur

Do utozonych rur po ich przykreceniu, nalezy wcigga¢ przewody przy uzyciu
sprezyny instalacyjnej, zakonczonej z jednej strony kulkg, a z drugiej uszkiem.

Zabrania sie uktadania rur wraz z wciggnietymi w nie przewodami.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST-00 "Wymagania ogolne”.

6.2. REGULACJA INSTALACJI

Po zakonczeniu prac montazowych i po spetnieniu wszystkich wymaganych
warunkéw Wykonawca uruchamia instalacje oraz wykonuje préby, pomiary i prace
wykonczeniowe.

Wykonawca zobowigzany jest przeprowadzi¢ te proby i sporzadzi¢ sprawozdania

zgodnie z wymogami i normami polskimi obowigzujgcymi w tym zakresie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
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Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robdét oraz
podaniu rzeczywistych ilosci uzytych materiatbw. Obmiar Robot obejmuje roboty
objete umowg oraz ewentualne dodatkowe roboty i nieprzewidziane, ktorych
koniecznos¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robdt, pomiedzy
Wykonawcg a Inzynierem.

Jednostkg obmiarows jest:

dla rozdzielni, szaf, tablic — 1 kpl.

dla urzadzen, aparatury, opraw oswietleniowych — 1 szt. lub 1 kpl.

dla kabli i przewoddw tras kablowych — 1 mb.

8. ODBIOR ROBOT

Przejecia Robdét nalezy dokonywac zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa
Budowlanego.

Przyjecie Robot moze nastgpic tylko w przypadku pozytywnego wyniku
przeprowadzonych préb i pomiarow, jak réwniez wykonania prac zgodnie
z dokumentacjg wykonawcza, a takze obowigzujacymi normami oraz przepisami.

Do odbioru nalezy przedtozyé dokumentacje powykonawczg, wraz z wymaganymi
badaniami i pomiarami.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:

kompletng  dokumentacje techniczng  powykonawcza, sktadajgca  sie
z poszczegdlnych dokumentdéw sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone
zmiany w 2 egzemplarzach,

protokdéty, badania i pomiary w 3 egzemplarzach,

instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzgdzen

w 2 egzemplarzach,
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace pfatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogoéine".
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, obmiarem robot,
oceng jakosci uzytych materiatdw i oceng jakosci wykonania robot na podstawie

wynikow badan i pomiarow.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

e Podstawe ptatnosci stanowi montaz 1 kpl. rozdzielni.
e Podstawe ptatnosci stanowi montaz 1 szt. aparatury elektrycznej (oprawy,
wytacznika itp.)

e Podstawe ptatnosci stanowi utozenie 1Tmb kabla, przewodu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przed pradem przetezeniowym.
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PN-IEC 60364-4-443:1999

PN-IEC 60364-4-47:2001

PN-IEC 60364-4-473:1999

PN-IEC 60364-5-51:2000

PN-IEC 60364-5-52:2002

PN-IEC 60364-5-53:2000

PN-IEC 60364-5-537:1999

PN-IEC 60364-5-54:1999

PN-IEC 60364-5-56:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed
przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Stosowanie srodkéw ochrony zapewniajgcych
bezpieczenstwo. Postanowienia ogdine. Srodki
ochrony przed porazeniem prgdem elektrycznym.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Stosowanie srodkéw ochrony zapewniajgcych
bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem
przetezeniowym.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.
Postanowienia ogolne.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Oprzewodowanie.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzadzenia do
odfgczania izolacyjnego i taczenia.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Uziemienia i przewody ochronne.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
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PN-IEC 60364-6-61:2000

PN-IEC 60364-7-701:1999

PN-IEC 60364-7-714:2003

PN-EN 60446:2002 (U)

PN-EN 61140:2002 (U)

PN-EN 60529:2002 (U)

PN-HD 625.1S1:2002 (U)

N SEP-E-004 Norma SEP

PN-EN 50146:2002 (U)

PN/E-05003
Arkusz 01
Arkusz 03
Arkusz 04

PN-IEC61024-1:2001Ap1:2002

Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Instalacje bezpieczenstwa.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczgce specjalnych instalacji lub
lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanne
lub/i basen natryskowy.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczgce specjalnych instalacji lub
lokalizacji. Instalacje oswietlenia zewnetrznego.
Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy
wspotdziataniu cztowieka z maszyng, oznaczanie i
identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne
przewodow elektrycznych barwami lub cyframi.
Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym.
Wspdlne aspekty instalacji i urzadzen.

Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy
(Kod IP)

Koordynacja izolacji urzagdzen elektrycznych w
uktadach niskiego napiecia. Zasady, wymagania i
badania.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

Wyposazenie do mocowania kabli w instalacjach
elektrycznych.

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych:
Wymagania ogolne 1986 r.

Ochrona obostrzona 1989 r.

Ochrona specjalna 1992 r.

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.

Zasady ogolne.
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PN-E-04700:1998Az1:2000 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania
pomontazowych badan odbiorczych.

N SEP-E-001Norma SEP. Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia.
Ochrona przeciwporazeniowa.

N SEP-E-002 Norma SEP Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Instalacje elektryczne w budynkach mieszkalnych.
Podstawy planowania.

PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki

bezpieczenstwa.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST- 09.2. SIECI ELEKTROENERGETYCZNE
ZASILAJACO-ROZDZIELCZE, KABLE
SYGNALIZACYJNE I OSWIETLENIE ZEWNETRZNE
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru sieci kablowych i oSwietlenia zewnetrznego dla zadania:

.Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na
dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”

”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejsza Specyfikacje Techniczng (ST- 09.2.) nalezy rozumieC¢ i stosowac
w powigzaniu z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét — Wymagania
Ogodlne (ST - 00).

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wytyczne prowadzenia robot
elektrycznych i obejmujg wykonanie sieci kablowych i oswietlenia.

W zakres podstawowych Robo6t Specyfikacji Technicznej wchodza:

zasilanie poszczegodlnych obiektéw na terenie stacji uzdatniania wody

kable sterowniczo sygnalizacyjne,

instalacja wyréwnawcza (ochrona od porazen)

instalacja odgromowa

oSwietlenie zewnetrzne

pomiary elektryczne
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1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Kabel - przewod wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego,
Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych

dostepnych w wypadku pojawienia sie na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych

Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi

polskimi normami i definicjami podanymi w ST ,Wymagania ogdine”

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacjg, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie

z art. 22, 23 i 28 ustawy Prawo budowlane.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Stosowane materiaty muszg by¢ nowe, najlepszej jakosci, o parametrach
dostosowanych do czynnikbw zewnetrznych, na ktorych dziatanie mogg by¢
wystawione, a takze dokfadnie odpowiada¢ warunkom niezbednym do prawidtowego
wykonania powierzonych robét oraz do poprawnego funkcjonowania catej instalacji.
Stosowane materiaty i urzgdzenia muszg posiada¢ odpowiednie deklaracje

zgodnosci lub certyfikaty dopuszczajgce do stosowania ich w budownictwie.
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2.2. MATERIALY STOSOWANE PRZY UKLADANIU KABLI

2.2.1. PIASEK

Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powinien by¢, co najmniej gatunku ,3”,

odpowiadajgcy wymaganiom BN-87/6774-04.

2.2.2. FOLIA

Folia stuzaca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, powinna by¢
folig kalandrowg z uplastycznionego PCW o grubosci od 0,4 do 0,6 mm, gatunku |,
odpowiadajgca wymaganiom BN-68/6353-03.

2.3. ELEMENTY GOTOWE

Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny by¢é wykonane z materiatéw niepalnych, z tworzyw
sztucznych, wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku
elektrycznego.

Rury uzywane do wykonania przepustow powinny by¢é dostatecznie wytrzymate na
dziatajgce na nie obcigzenie. Wnetrza Scianek powinny by¢ gtadkie lub powleczone
warstwg wygtadzajgcg ich powierzchnie dla utatwienia przesuwania sie kabli.

Zaleca sie stosowanie na przepusty kablowe rur z polietylenu wysokiej gestosci
PEHD o srednicy wewnetrznej nie mniejszej niz 1,5 Srednicy kabla. Rury powinny
odpowiada¢ wymaganiom normy PN-80/C-89205.

Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywaé na utwardzonym placu, w nie

nastonecznionych miejscach, zabezpieczone przed uszkodzeniem.

Kable
Kable uzywane do wykonania zasilania urzgdzen i obiektow , kabli sterowniczych

oraz oswietlenia zew. powinny spetnia¢c wymagania norm PN-93/E-90401, PN-76/E-

242

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

90251 oraz PN-79/E-90250. Stosowac¢ kable zgodne z dokumentacjg projektowg
Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem

promieni stonecznych.

2.4. ODBIOR MATERIALOW NA BUDOWIE

Wyzej wymienione materiaty nalezy dostarczy¢ na Plac Budowy ze $wiadectwami
jakosci, atestami i kartami gwarancyjnymi. Dostarczone materiaty nalezy sprawdzi¢
pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi technicznymi Wytworcey.
Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatdbw (pekniecia, ubytki, zgniecenia

dyskwalifikujg materiat z uzycia ).

2.5. SKLADOWANIE MATERIALOW

Wszystkie materiaty elektryczne nalezy sktadowa¢ w zamykanych magazynach w

warunkach okreslonych przez producenta dla zachowania gwaranc;ji.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w wymaganiach ogdélnych.
Wykonawca przystepujac do wykonania instalacji elektrycznych kablowych winien sie
wykazaé mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych
wiasciwg jakos¢ robot:

spawarka transformatorowa do 500A

koparka jednonaczyniowa z tyzka szerokosci 40 cm

sprzet drobny szpadle, fomy i kilofy

prasa do zaprasowywania koncéwek kablowych

wiertnica na podwoziu samochodowym
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4. TRANSPORT

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych winien wykazac sie
mozliwo$cig korzystania z nastepujgcych srodkéw transportu:

samochod dostawczy do 0,9,

samochaod skrzyniowy 5.0 t

samochdéd samowytadowczy

zuraw samochodowy.

Na $rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny byé
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami

transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegdlnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogdlne warunki wykonania robo6t podano w Specyfikacjach Technicznych ST-00

“Wymagania Ogolne".

5.2. INSTALACJE ELEKTROENERGETYCZNE

Wcigganie kabli do rur
Do rur utozonych w przepustach po ich przykryciu, nalezy wciggaé¢ kable przy uzyciu
sprezyny instalacyjnej, zakonczonej z jednej strony kulka, a z drugiej uszkiem.

Zabrania sie uktadania rur wraz z wciggnietymi w nie przewodami.

Przygotowanie koncéw zyt i taczenie przewoddw
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W instalacjach elektrycznych wnetrzowych tgczenie przewodoéw nalezy wykonywac
W sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowaé potgczen
skrecanych. Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg byé narazone na
naciagi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytgczaé przewody
0 rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich zacisk ten jest dostosowany.
W przypadku stosowania zaciskéw, do ktérych przewody sg przytaczane za pomocqg
oczek, pomiedzy oczkiem a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie
podktadki metalowe, zabezpieczone przed korozjg w sposéb umozliwiajacy przeptyw
pradu. Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie moze powodowac
uszkodzen mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces
czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy cyny. Konce przewodéw miedzianych
z zytami wielodrutowymi (linki) powinny by¢é zabezpieczone zaprasowanymi

tulejkami.

5.3. UKLADANIE KABLI

Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne.
Ukfadanie kabli powinno by¢ zgodne z normg PN-76/E-05125.

Kable powinny by¢ uktadane w sposéb wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie, rozcigganie itp. Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna
by¢ mniejsza niz 0°C.

Kabel nalezy zgina¢ jedynie w wypadkach koniecznych, przy czym promien giecia
powinien by¢ mozliwie duzy, jednak nie mniejszy od 20-krotnej srednicy zewnetrznej
kabla lub podanego w instrukcji wytwércy. Bezposrednio w gruncie kable na napiecie
1 kV nalezy uktada¢ na gtebokosci 0,7 m z doktadnoscia 5 cm na warstwie piasku
o grubosci 10 cm z przykryciem rowniez 10 cm warstwg piasku, a nastepnie warstwag
gruntu rodzimego o grubosci co najmniej 15 cm. Jako ochrone przed uszkodzeniami
mechanicznymi, wzdtuz catej trasy, co najmniej 25 cm nad kablem, nalezy ukfadac
folie szerokosci takiej, aby krawedzie folii siegaty, co najmniej do zewnetrznych
krawedzi skrajnych kabli, lecz nie mniejszej niz 20cm. Grubo$¢ folii powinna wynosic,

co najmniej 0,5mm. Kolor folii: niebieski dla kabli 1 kV
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Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub drogami, kabel nalezy
uktada¢ w przepustach kablowych. Przepusty powinny byé zabezpieczone przed
przedostawaniem sie do ich wnetrza wody i przed ich zamuleniem.

W miejscach skrzyzowan kabli z istniejacymi drogami o nawierzchni twardej, zaleca
sie wykonanie przepustéw kablowych metodg wiercenia poziomego, przewidujac po
jednym przepuscie rezerwowym na kazdym skrzyzowaniu.

Kabel utozony w ziemi na catej swej dtugosci powinien posiada¢ oznaczniki
identyfikacyjne.

Zaleca sie przy wprowadzeniu kabli do budynku, przepustach kablowych, mufach

pozostawienie okoto 4-metrowych zapasow eksploatacyjnych kabla.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w  Specyfikacji Technicznej

ST-00 “Wymagania Ogdlne”.

6.2. LINIE KABLOWE

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzic¢
nastepujgce pomiary:

gtebokosci zakopania kabla,

grubo$ci podsypki piaskowej nad i pod kablem,

odlegtosci folii ochronnej od kabla

rezystancji izolacji i ciggtosci zyt kabla,

Pomiary nalezy wykonywaé, co 10 m budowanej linii kablowej, za wyjatkiem
pomiarow rezystancji i ciggtosci zyt kabla, ktére nalezy wykonywaé dla kazdego

odcinka kabla.
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Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu nad kablem i

rozplantowanie nadmiaru ziemi.

6.3. REGULACJA INSTALACJI

Po zakonczeniu prac montazowych i po spetnieniu wszystkich wymaganych
warunkéw Wykonawca uruchamia instalacje oraz wykonuje proby, pomiary i prace
wykonczeniowe.

Wykonawca zobowigzany jest przeprowadzi¢ te préby i sporzadzi¢ sprawozdania

zgodnie z wymogami i normami polskimi obowigzujacymi w tym zakresie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej ST-00 “Wymagania

Ogodlne”

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostkg obmiarows jest:
dla opraw oswietleniowych — 1 szt. lub 1 kpl.

dla kabli i przewoddéw — 1 mb.

8. ODBIOR ROBOT

Przejecia Roboét nalezy dokonywac zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa
Budowlanego.

Przyjecie Robd6t moze nastgpic tylko w przypadku pozytywnego wyniku
przeprowadzonych préb i pomiarow, jak réwniez wykonania prac zgodnie

z dokumentacjg wykonawczg, a takze obowigzujgcymi normami oraz przepisami.
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Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacje powykonawcza, wraz z wymaganymi
badaniami i pomiarami.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawieracé:

kompletng  dokumentacje techniczng powykonawcza, sktadajgcg  sie
z poszczegodlnych dokumentéw sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone
zmiany w 2 egzemplarzach,

protokéty, badania i pomiary w 3 egzemplarzach,

instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzagdzen

w 2 egzemplarzach

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej ST-00

“Wymagania Ogolne”.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Podstawe ptatnosci stanowi montaz 1 szt. lampy (oprawy )

Podstawe ptatnosci stanowi utozenie 1mb kabla,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przeciwporazeniowa.
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PN-IEC 60364-4-42:1999

PN-IEC 60364-4-43:1999

PN-IEC 60364-4-443:1999

PN-IEC 60364-4-47:2001

PN-IEC 60364-4-473:1999

PN-IEC 60364-5-51:2000

PN-IEC 60364-5-52:2002

PN-IEC 60364-5-53:2000

PN-IEC 60364-5-537:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed pradem przetezeniowym.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed
przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Stosowanie srodkéw ochrony zapewniajgcych
bezpieczenstwo. Postanowienia ogéine. Srodki
ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Stosowanie srodkéw ochrony zapewniajgcych
bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem
przetezeniowym.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Postanowienia ogolne.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Oprzewodowanie.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
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PN-IEC 60364-5-54:1999

PN-IEC 60364-5-56:1999

PN-IEC 60364-6-61:2000

PN-IEC 60364-7-701:1999

PN-IEC 60364-7-714:2003

PN-EN 60446:2002 (U)

PN-EN 61140:2002 (U)

PN-EN 60529:2002 (U)

PN-HD 625.1S1:2002 (U)

N SEP-E-004 Norma SEP

Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzadzenia do
odtgczania izolacyjnego i taczenia.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Uziemienia i przewody ochronne.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.
Instalacje bezpieczenstwa.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub
lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanne
lub/i basen natryskowy.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub
lokalizacji. Instalacje oswietlenia zewnetrznego.
Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy
wspotdziataniu cziowieka z maszyng, oznaczanie i
identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne
przewodow elektrycznych barwami lub cyframi.
Ochrona przed porazeniem pragdem elektrycznym.
Wspodlne aspekty instalacji i urzadzen.

Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy
(Kod IP)

Koordynacja izolacji urzagdzen elektrycznych w
uktadach niskiego napiecia. Zasady, wymagania i
badania.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

Projektowanie i budowa.
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PN-EN 50146:2002 (U)
PN/E-05003

Arkusz 01

Arkusz 03

Arkusz 04
PN-IEC61024-1:2001Ap1:2002

PN-E-04700:1998Az1:2000

N SEP-E-001Norma SEP.

N SEP-E-002 Norma SEP

PN-88/E-08501

Wyposazenie do mocowania kabli w instalacjach
elektrycznych.

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych:
Wymagania ogolne 1986 r.

Ochrona obostrzona 1989 r.

Ochrona specjalna 1992 r.

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.
Zasady ogolne.

Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania
pomontazowych badan odbiorczych.

Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia.
Ochrona przeciwporazeniowa.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Instalacje elektryczne w budynkach mieszkalnych.
Podstawy planowania.

Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki

bezpieczenstwa.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST- 09.3. POMIARY I AUTOMATYKA (AKPIA) WRAZ Z
MONITORINGIEM
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robét systemu sterowania, monitoringu i wizualizacji (AKPiA) dla

zadania:

.Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na
dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy
wykonaniu systemu sterowania pracq urzadzen stacji uzdatniania wody i obejmujgq
prowadzenie pomiaréw (i ich wykorzystanie do zautomatyzowania pracy urzadzen)
tj.:
kontrola procesu uzdatniania wody

e sterowanie pompami gtebinowymi

e sterowanie napowietrzaniem wody surowej

e sterowanie agregatem sprezarkowym

e sterowanie praca filtrow | i Il stopnia filtracji

e sterowanie ptukaniem filtréw | i Il stopnia filtracji

e sterowanie poziomem stezenia choru w wodzie uzdatnionej podawanej

z filtréw do zbiornika retencyjnego (na zadanie w funkcji )
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e sterowanie poziomem wody w zbiornikach retencyjnych
e sterowanie cisnieniem wody uzdatnionej podawanej do sieci
wodociggowej
pomiary:
e pomiar ilosci wody surowej w poszczegolnych studniach
e pomiar ilosci wody uzdatnionej podawanej do sieci wodociggowej
e pomiar cisnienia powietrza w uktadzie sprezonego powietrza
e pomiar cisnienia na wejsciu wody do uktadu uzdatniania
e pomiar cisnienia wody na wyjsciu wody uzdatnionej do sieci
wodociggowe]
e pomiar napetnienia wody w zbiornikach retencyjnych
e pomiar lustra wody w poszczegdlnych studniach gtebinowych
pozostate czynno$ci:
e pomiar poprawnosci zasilania w energie elektryczng (kolejnos¢ faz,
parametry pradu)
e montaz tras kablowych wraz z okablowaniem,
e rozruch oprogramowania,
e wykonanie odpowiednich pomiarow i sprawdzen

e szkolenie personelu

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami i ST 00 "Wymagania ogoélne" a ponadto:

urzadzenie przetwarzania danych - urzadzenie sterownicze elektroniczne,
samodzielne lub zestawione w uktady, stuzgce do gromadzenia i przekazywania
danych.

AKPIiA (aparatura kontrolno-pomiarowa i automatyki) — zespdt urzadzen

analogowych i cyfrowych sktadajacy sie z aparatéow, uktadéw pomiarowych,
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czujnikéw, przetwornikow oraz przewodow elektrycznych stuzgcych do sterowania,

opomiarowania i wizualizacji procesu technologicznego.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY | WYPOSAZENIE

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu systemu sterowania, monitoringu
i wizualizacji wedtug zasad niniejszych ST sa:

Sterownik procesowy swobodnie programowalny S - 20,

sygnalizatory poziomu wody w zbiornikach retencyjnych, sondy hydrostatyczne
przetwornik 4-20 mA, zakres 0 do 6 m

sygnalizatory poziomu wody w studniach gtebinowych sondy sondy hydrostatyczne
przetwornik 4-20 mA, zakres pomiarowy 0 do 50 m

sygnalizatory cisnienia wody i powierza przetwornik cisnienia 4-20 mA w zakresie 0
do 10 bar

lokalna szafa sterownicza dla zestawu |l stopnia pompowania wyposazona w ztgcze
RS i protokét MODBUS RTU,

napedy pneumatyczne dla przepustnic sterujgcych procesami filtracji i ptukania filtrow
oraz napetniania zbiornikow retencyjnych ze sterownikiem lokalnym taczonym z
systemem ztgczem RS 485 za pomocag protokotu MODBUS RTU; min. jedno wyjscie
przekaznikowe ze stykiem przetgczalnym oraz dwa wejscia binarne dla sygnalu
krancéwek; zasilanie sterownikéw z szafek dystrybucyjnych RD1 i RD2 (wg
oznaczen w czesci graficznej PW)

wytgczniki,

gniazda,
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kable, przewody, trasy kablowe, rurki ostonowe peszla,
Materiaty i sprzet uzyte do robot musza posiadac aprobaty techniczne i atest

producenta.

2. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 "Wymagania ogdine".

Sprzet powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow, standardow i ilosci wymaganiom

zawartym w projekcie wykonawczym.

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do wykonania robét
proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu:

narzedzi do programowania sterownikow

praski do zaciskania kabli,

mierniki

wiertarki

3. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 "Wymagania ogdlne".
Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentaciji Projektowej do transportu proponuje
sie uzyc takich srodkdéw transportu, jak:,

samochod dostawczy do 0,9 tony,

samochod skrzyniowy do 5 ton,

Nalezy zadbaé o witasciwe zabezpieczenie tadunku i bezpieczenstwo transportu.

4. WYKONANIE ROBOT
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4.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-00. "Wymagania

ogolne" i Warunkach Technicznych.

4.2. OGOLNE ZAtOZENIA DO POMIAROW | AUTOMATYKI
PROCESOW TECHNOLOGICZNYCH STACJI UZDATNIANIA WODY

Przewiduje sie system rozproszony sterowania uzdatnianiem wody w stacji
uzdatniania wody .

W ramach budowy stacji uzdatniania wody przewiduje sie budowe nowego systemu
sterowania i automatyki zbudowanego na bazie programowalnego sterownika
procesowego logicznego.

Sterownik ten zostanie umieszczony w nowej szafie sterowniczej umieszczonej
w budynku stacji uzdatniania wody.

Sygnaty z poszczegolnych uktadéw obiektu przekazywane bedga za pomocag

projektowanych kabli sygnalizacyjnych wprowadzonych do sterowni.

4.3. ZESTAWIENIE METOD STEROWANIA | NADZORU

Instalacja Urzadzenie / Metoda

Uktad produkcji sprezonego
powietrza do napowietrzania

wody surowej Sterowanie z systemu

Ukfad filtrow | i Il stopnia filtracji .
Sterowanie z systemu

Uktad magazyn wody Sterowanie z systemu

Pompownia Il stopnia sieciowa | Lokalna skrzynka sterownicza
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Tryb pracy dziennej/nocnej

System sterowania powinien generalnie wyrézniaC tryb pracy dziennej i nocnej,
ustalany jednolitg nastawg dla wszystkich proceséw:

poczatek trybu prac dziennej: do ustalenia podczas rozruchu [godzina]

poczatek trybu pracy nocnej: do ustalenia podczas rozruchu [godzina]

Tryb pracy nocnej ustalany jako aktywny (poczatek o godzinie [..h...min], koniec o
godzinie [...h...min] lub nieaktywny (catodobowa praca wedtug nastaw trybu pracy

dziennej).

4.4. MONTAZ ELEMENTOW SYGNALOWYCH, PRZEWODOW

Przewody prowadzi¢ od urzadzen do rozdzielnicy gtébwnej
w osobnych wigzkach odpowiednio ekranowanych i odlegtosci od przewodow

napieciowych uniemozliwiajgcej powstawanie zaktdcen.

4.5. SZKOLENIE PERSONELU

Wykonawca przeszkoli wytypowany personel uzytkownika. Na tydzien przed
planowanym szkoleniem Wykonawca dostarczy ,Instrukcje uzytkownika” w jezyku
polskim Szkolenie powinno obejmowaé podstawy teoretyczne dziatania systemu oraz
praktyczng obstuge systemu. Okres szkolenia nie moze trwacé krécej niz trzy dni
i musi by¢ zakohczony egzaminem.

Protokot ze szkolenia i egzaminu podpisany przez szkolony personel nalezy

przekazac Inzynierowi Kontraktu.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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5.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00"Wymagania ogélne”.

5.2. KONTROLA, POMIARY | BADANIA

Badanie materiatow uzytych do budowy instalac;ji

Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatbw z wymaganiami,
Specyfikacji Technicznej, dokumentacji projektowej i odpowiednich norm
materiatowych podanych w punkcie 10 niniejszej Specyfikaciji.

Ogledziny instalacji o oowoddw AKPIA w czasie i po zakonczeniu robot.

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli robét. Kontrola
powinna by¢ prowadzona zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i powinna
obejmowac sprawdzenia:

doboru przewodow zgodnie z projektem oraz doboru i nastawienia urzadzen
sygnalizacyjnych,

umieszczenia odpowiednich urzadzeh odtgczajacych i fgczacych,

oznaczenia przewodow,

umieszczenia schematow Ilub innych podobnych informacji oraz oznaczenia
obwodow, bezpiecznikow, tacznikdw, zaciskow itp.,

potgczen i ciggtosci przewoddow.

5.4. BADANIA POMIARY | PROBY INSTALACJI AKPIA | URZADZEN
PRZETWARZANIA DANYCH.

Obejmujg stwierdzenie czy zainstalowane przewody, aparaty, urzadzenia i Srodki
ochrony spetniajg wymagania projektowe i sg wykonane zgodnie ze specyfikacjg

W sktad badan wchodzi:

sprawdzenie ciggtosci przewodow sygnatowych i sterowania,

pomiar ciggtosci obwodow i jakosci potaczen,
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przetestowanie oprogramowania i sporzadzenie charakterystyk sterowniczych

poszczegolnych obwoddw automatycznej regulacii.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

6.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostkg obmiaru robot jest:
kpl. — montaz instalacji AKPIA,
kpl. — uruchomienie AKPIA,

7. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST-00 "Wymagania ogolne”.

Odbiorom robot podlegajg wszystkie operacje zwigzane z wykonaniem systemu
sterowania.

Odbioru dokonuje Inzynier Kontraktu na podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg
Techniczna, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji w punkcie

6 daty wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
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8.1. OGOLNE ZASADY PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogolne".
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, obmiarem robot,
oceng jakosci uzytych materiatdw i oceng jakosci wykonania robot na podstawie

wynikow badan i pomiaréw.

8.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania robo6t obejmuije:

Montaz instalacji AKPiA stacji uzdatniania wody

prace przygotowawcze,

transport materiatéw przewidzianych do wykonania robat,

montaz elementdéw sterowania w poszczegolnych uktadach obiektu,
montaz rozdzielnicy zestawu podnoszenia cisnienia oraz szafek dystrybucyjnych
zasilania uktadu sitownikow

montaz elementow sterowania w rozdzielnicy RG

montaz kabli i rur ochronnych,

programowanie sterownikow,

uporzadkowanie miejsca robot i usuniecie pozostatych materiatow,
wykonanie niezbednych pomiaréw i badan.

Uruchomienie AKPIA

prace przygotowawcze,

rozruch systemu sterowania,

szkolenie personelu,

9. PRZEPISY ZWIAZANE
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9.1. NORMY

PN-IEC 60364-4-41:2000

PN-IEC 60364-4-42:1999

PN-IEC 60364-4-43:1999

PN-IEC 60364-4-443:1999

PN-IEC 60364-4-47:2001

PN-IEC 60364-4-473:1999

PN-IEC 60364-5-51:2000

PN-IEC 60364-5-52:2002

PN-IEC 60364-5-53:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przeciwporazeniowa.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed pradem przetezeniowym.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed
przepieciami atmosferycznymi lub taczeniowymi.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Stosowanie srodkéw ochrony zapewniajgcych
bezpieczenstwo. Postanowienia ogdine. Srodki
ochrony przed porazeniem prgdem elektrycznym.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Stosowanie srodkéw ochrony zapewniajgcych
bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem
przetezeniowym.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Postanowienia ogolne.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Oprzewodowanie.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
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PN-IEC 60364-5-537:1999

PN-IEC 60364-5-54:1999

PN-IEC 60364-5-56:1999

PN-IEC 60364-6-61:2000

PN-IEC 60364-7-701:1999

PN-IEC 60364-7-714:2003

PN-EN 60446:2002 (U)

PN-EN 61140:2002 (U)

PN-EN 60529:2002 (U)

PN-HD 625.1S1:2002 (U)

Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzadzenia do
odfgczania izolacyjnego i taczenia.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.
Uziemienia i przewody ochronne.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Instalacje bezpieczenstwa.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub
lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanne
lub/i basen natryskowy.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub
lokalizaciji. Instalacje oswietlenia zewnetrznego.
Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy
wspotdziataniu cztowieka z maszyna, oznaczanie i
identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne
przewodow elektrycznych barwami lub cyframi.
Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym.
Wspodlne aspekty instalacji i urzadzen.

Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy
(Kod IP)

Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w
uktadach niskiego napiecia. Zasady, wymagania i

badania.
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N SEP-E-004 Norma SEP
PN-EN 50146:2002 (U)
PN/E-05003

Arkusz 01

Arkusz 03

Arkusz 04

PN-IEC61024-1:2001Ap1:2002

PN-E-04700:1998Az1:2000

N SEP-E-001Norma SEP.

N SEP-E-002 Norma SEP

PN-88/E-08501

9.1. INNE

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

Wyposazenie do mocowania kabli w instalacjach
elektrycznych.

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych:
Wymagania ogoélne 1986 r.

Ochrona obostrzona 1989 r.

Ochrona specjalna 1992 r.

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.
Zasady ogolne.

Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania
pomontazowych badan odbiorczych.

Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia.
Ochrona przeciwporazeniowa.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Instalacje elektryczne w budynkach mieszkalnych.
Podstawy planowania.

Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki

bezpieczenstwa.

Instrukcje stosowania urzadzen i materiatdw przygotowane przez producentow
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST- 09.4. DEMONTAZ KABLA NN 0.4 KV (ENEA)
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace

wykonania rozbiorki kabla nN 0,4kV w ramach realizacji zadania:

,Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na
dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt przy
wykonaniu robot zwigzanych z demontazem istniejgcego kabla nn 0,4kV na terenie
stacji uzdatniania wody, w tym:

sprawdzenie lokalizacji kabla

roboty ziemne zwigzane z wykopem i jego zasypaniem po demontazu kabla

demontaz kabla wraz z folig lokalizacyjng i elementami stalowymi towarzyszgcymi

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
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Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi

normami i ST 00 "Wymagania ogdlne"..

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY | WYPOSAZENIE

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot demontazowych kabla nNO,4kV sg
materiaty z odzysku pochodzgce z prac demontazowych :

- kabel YAKY 4 x 120mm2

- ztom stalowy

- folia PCV

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 "Wymagania ogdlne".

Sprzet powinien odpowiadaé pod wzgledem typow, standardow i ilosci wymaganiom

zawartym w projekcie wykonawczym.

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do wykonania robot
proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu:

samochod dostawczy o tadownosci do 0,9t

koparki do wykonywania wykopdw pod instalacje kablowe

sprzet do wykopow recznych (topaty)

nozyce do przecinania kabli
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zageszczarka wibracyjna spalinowa 70m3/h

3. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje
sie uzyc takich srodkéw transportu, jak:,
samochdéd dostawczy do 0,9 tony,

Nalezy zadbaé o wtasciwe zabezpieczenie tadunku i bezpieczenstwo transportu.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-00. "Wymagania

ogolne" i Warunkach Technicznych.

4.2. OGOLNE ZAtOZENIA DO WYKONANIA ROBOT
DEMONTAZOWYCH

Przed przystapieniem do rob6t demontazowych nalezy bezwzglednie upewnic¢
sie, ze kabel przeznaczony do demontazu nie znajduje sie po napieciem.

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow, wykonawca ma obowigzek
sprawdzenia lokalizacji kabla przez wykonanie przekopu przy szafie pomiarowej i
przy wejsciu kabla do budynku.

Wykop rowu pod kabel powinien by¢ wykonany recznie z zachowaniem ostroznosci
przed uszkodzeniem demontowanego kabla..

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg z opadow atmosferycznych,
nalezy

powierzchnie terenu wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajgcym tatwy odptyw wody

poza teren przylegajgcy do wykopu.
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Zasypanie rowu kablowego nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen
/np. darniny, korzeni, odpadkow/. Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od
15 do 20 cm i zageszczac¢ ubijakami recznymi lub zageszczarkg wibracyjna.

Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosi¢ 0,95 wedtug Bn-77/8931-12

Demontaz kabla powinno by¢ zgodne z normg PN-76/E-05125
Kabel powinien by¢ demontowany w sposéb wykluczajacy jego uszkodzenie przez
zginanie, skrecanie, rozcigganie itp.

Temperatura otoczenia nie powinna by¢ mniejsza niz 0°C.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST-00"Wymagania ogolne”.

5.2. KONTROLA JAKOSCI

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie Scian wykopu powinno by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowa.

Przy zasypaniu rowu kablowego nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu z
wykopu. Wszystkie elementy robdt, ktdre wykazujg odstepstwa od postanowien OST

zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy

6. OBMIAR ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST-00 "Wymagania ogolne”.
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6.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostkg obmiaru robot jest:

m. — dla demontazu kabla doziemnego

7. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST-00 "Wymagania ogdlne”.

Odbiorom robo6t podlegajg wszystkie operacje zwigzane z wykonaniem robot
demontazowych kabla nN .

Odbioru dokonuje Inzynier Kontraktu na podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg
Techniczna, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji w punkcie

6 daty wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. OGOLNE ZASADY PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogolne".
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, obmiarem robot,
oceng jakosci uzytych materiatdw i oceng jakosci wykonania robot na podstawie

wynikow badan i pomiarow.

8.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania robo6t obejmuije:
, Cena 1 m. linii kablowej obejmuje odpowiednio:

— wyznaczenie robét w terenie
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odzysk materiatow

wykopy pod kable,

zasypanie rowu kablowego, zageszczenie gruntu oraz rozplantowanie lub
odwiezienie nadmiaru gruntu,

sporzadzenie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. NORMY
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykony-

wania badan przy odbiorze

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV

9.2. INNE DOKUMENTY

1.
2.

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE, wyd. 1980 r

Rozporzgdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanych
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét
budowlano-montazowych i rozbiérkowych /Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972r/.

. Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlano-montazowych -
Czesc¢ V. Instalacje elektryczne 1973r.

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990r w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé urzgdzenia elektroenergetyczne w
zakresie ochrony przeciwporazeniowej. /Dz. U. Nr 81 z dn. 26.11.1990r/.
Instrukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukcji betonowych, nr 240, ITB
1982r
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-10 ROZRUCH MECHANICZNY I
TECHNOLOGICZNY
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania rozruchu technologicznego obiektu stacji uzdatniania wody dla zadania:

.Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na
dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng (ST-10) nalezy rozumie¢ i stosowac¢ w powigzaniu
ze Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robdt — Wymagania Ogolne (ST -
00).

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania rozruchu techniczno- technologicznego i eksploatacji probnej wraz z
osiggnieciem zatozonego efektu, jakim jest dostarczenie do sieci dostatecznej ilosci
wody pitnej o jakosci odpowiadajacej aktualnie obowigzujagcym wymogom. Celem
rozruchu technologicznego jest sprawdzenie efektywnosci przebiegu proceséw
uzdatniania wody na ciggu technologicznym z ujecia wéd podziemnych. Zaktada sie
uzyskanie jakosci wody odpowiadajacej Rozporzadzeniu Ministra Zdrowia z dnia 29
marca 2007 r. w sprawie jakosci wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi

(Dz. U. z2007r., Nr 61, poz. 417) i Rozporzadzeniem Ministra Zdrowia z dnia 20
kwietnia 2010 r zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie jakosci wody przeznaczonej
do spozycia przez ludzi (Dz.U.2010.72.466)

273

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

Jezeli do czasu uruchomienia wejdg w zycie nowe przepisy odnosnie jakosci
wody to bedg one obowigzujace dla stron kontraktu
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg wykonania rozruchu ujecia i stacji
uzdatniania wody i obejmujg rozruch techniczno-technologiczny, na ktéry sktadajg
sie:
rozruch mechaniczny,
rozruch hydrauliczny,
rozruch technologiczny,
eksploatacje prébng wraz z osiggnieciem zatozonego efektu

ekologicznego.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami i
postanowieniami Specyfikacji ST-00 “Wymagania ogolne”.

CZDA - czysty do analizy

UDT - Urzad Dozoru Technicznego

2. MATERIALY

2.1. Materiaty eksploatacyjne

Podchloryn sodu
Nadmanganian potasu CZDA

3. SPRZET

Ogodlne wymagania odnosnie sprzetu podano w ST - 00 “Wymagania Ogdlne”.
Podstawowym warunkiem doboru sprzetu jest osiggniecie efektu okreslonego
Specyfikacjg i Dokumentacjg Projektowg

Sprzet analityczny do spektrofotometrycznej analizy wody.
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Sprzet pomiarowy mierniki wskazniki itp.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00
“Wymagania Ogolne".

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje
sie uzyc takich srodkow transportu, jak:

samochdéd dostawczy do 0,9 tony,

Pojazdy stuzace do transportu powinny spetnia¢ warunki techniczne wymagane w
ruchu drogowym.

Materiaty nalezy przewozi¢ w pozycji poziomej i zabezpieczy¢ przed przesuwaniem
w czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy przestrzegac przepisow

obowigzujacych w publicznym transporcie drogowym i kotowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogdlne warunki wykonania robo6t podano w Specyfikacjach Technicznych ST-00

“Wymagania Ogolne".

5.2. OPRACOWANIE DOKUMENTACJI ROZRUCHU

Wykonawca opracuje dokumentacje rozruchu mechanicznego i hydraulicznego (dla
urzadzen technologicznych, elektrycznych oraz automatyki wraz ze sterowaniem i
monitoringiem ) i technologicznego systemu ujmowania, uzdatniania i dystrybucji
wody. Powyzszg dokumentacje nalezy uzgodni¢ Inzynierem Kontraktu.

Projektu organizacji rob6t na obiekcie wyznaczajgc koordynatora jednoosobowo

odpowiedzialnego za bezpieczenstwo ludzi Wykonawcy jak i Uzytkownika,
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planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (planu BIOZ), zgodnie z Dz.U. 156/2002,
péz. 1256, szczegdtowych warunkéw technicznych, organizacyjnych i prawnych
prowadzenia, wstepnej eksploatacji.

Opracowanie dokumentacji dla UDT.

5.3. PRZEKAZANIE URZADZEN DLA UDT.

Wykonawca przed przystgpieniem do rozruchu urzgdzen zobowigzany jest do
przekazania urzadzen tego wymagajgcych pod dozor UDT. Wykonawca otrzyma od
zamawiajgcego stosowne umocowania prawne. Wykonawca poniesie koszty

rejestracji urzadzen.

5.4. WYKONANIE ROZRUCHU OBIEKTOW SUW:

Wykonawca jest zobowigzany do zorganizowania i przeprowadzenia kompleksowego
rozruchu Stacji Uzdatniania Wody. Kompleksowy rozruch instalacji wykonane;j
zgodnie z Dokumentacjg Projektowg nalezy przeprowadzi¢ w ciggu maksymalnie
trzech miesiecy.

Obowigzkiem wykonawcy podczas rozruchu jest osiggniecie bezpiecznej i wiasciwej
pracy dostarczonych urzadzen i catego ciggu technologicznego.

Dla przeprowadzenia petnego zakresu prob rozruchowych i technologicznych
Wykonawca podejmie nastepujace dziatania:

Zapewni chemikalia, srodki, materiaty eksploatacyjne konieczne do wykonania préb
technologicznych, poniesie koszty zwigzane poborem energii,

Zapewni ekipe pracownikéw niezbednych do przeprowadzenia préb
technologicznych,

Zapewni przeszkolenie pracownikéw obstugujacych SUW, w trakcie trwania prob

technologicznych,
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Zapewni przeszkolenie pracownikdw remontowych uzytkownika w zakresie
konserwacji oraz remontow zainstalowanych urzadzen tgcznie z opracowaniem
wykazdéw czesci zamiennych, instrukcji konserwacji i planu oraz zakresu remontéw.
Podstawowymi warunkami przystgpienia do rozruchu sg:

catkowite zakonczenie robot budowlano-montazowych,

zakonczenie prob montazowych zgodnie z dokumentacjg techniczno-ruchowg
maszyn i urzadzen oraz warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano-montazowych, a w szczegdlnosci dotrzymanie zatozonych warunkéw
pracy:

- napedow mechanicznych,

- szczelnosci uktadow i instalaciji,

- zabezpieczen, sygnalizacji, ogranicznikdw, itp.,

- oznakowania urzadzen wodnych i kanalizacyjnych,

usuniecie usterek budowlano-montazowych ujawnionych w okresie przeprowadzania
prob montazowych,

zakonczenie prac regulacyjno-pomiarowych uktadoéw elektrycznych, a w
szczegolnosci:

- sprawdzenie z dokumentacjg poprawnosci wykonania obwodéw sitowych i dziatania
obwodow sterowania,

- wyregulowanie aparatury ruchowej i sterowniczej,

- sprawdzenie poprawnosci dziatania przynaleznych zabezpieczen,

- wykonanie pomiaréw skutecznosci uziemienia ochronnego lub szybkie wytaczenie,
w razie konieczno$ci suszenia maszyn elektrycznych,

sprawdzenie i wstepna regulacja maszyn elektrycznych, aparatury kontrolno
pomiarowej i automatyki, a w szczegolnosci:

- sprawdzenie i uruchomienie cztondw wykonawczych automatyki,

- cechowanie i regulowanie instalacji oraz urzadzenh, w ograniczonym zakresie
umozliwiajgcym mierzenie wielkosci przewidzianych projektem,

zabezpieczenie uruchamianych stanowisk i urzadzen w niezbedne czynniki
energetyczne:

- energie elektryczna,

- wode,
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sprawdzenie protokotow odbioréw czesciowych i inspektorskich, protokotow z prac
regulacyjnych, protokotéw z prac regulacyjno-pomiarowych, atestéw i Swiadectw
technicznych, itp.
zaznajomienie sie z dokumentacjg w zakresie:

- dziatania urzgdzen mechanicznych i ich smarowania,

- schematow potaczen elektrycznych, ,

- dziatania urzadzen hydraulicznych,
- instrukcji obstugi i konserwacji,
- instrukcja rozruchu (ujetej w DT-R urzadzen firmowych),
- sposobu sterowania,
- 0golnych wytycznych i przepiséw BHP i przeciwpozarowych,
zaznajomienie sie z obowigzujgcym przepisami w zakresie eksploatacji obiektow i
urzadzen
W koncowych pracach budowlano-montazowych i technicznych odbiorach powinna
uczestniczy¢ grupa rozruchowa. Rozruch powinien by¢ przeprowadzony we

wspotpracy z wyznaczonym przez przysztego uzytkownika personelem.

5.5. DZIENNIK ROZRUCHU

Wykonawca bedzie prowadzi¢ dziennik rozruchu. W dzienniku opisywac nalezy:
date wpisu,

opis warunkow atmosferycznych,

parametry wody ujmowanej,

parametry wody uzdatnianej w weztach rozruchowych,
opis dziatah rozruchowych,

tymczasowe parametry techniczno-technologiczne,
docelowe parametry techniczno-technologiczne,
wazniejsze wyniki pomiardéw i badan kontrolnych,
wyniki kontroli analitycznej,

uwagi i zalecenia,

inne zagadnienia, ktérych odnotowanie poleci Inspektor.
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5.6.1 ROZRUCH

Rozruch przeprowadzic¢ nalezy z uwzglednieniem jego podziatu na:
Rozruch mechaniczny

Rozruch hydrauliczny

Rozruch technologiczny

Rozruch automatyki

Rozruch urzadzen i sieci energetycznych

5.6.1.1. Rozruch mechaniczny

Rozruch mechaniczny ma na celu sprawdzenie czystosci, szczelno$ci, droznosci
przewodow, prawidtowo$ci zamocowan i dziatania urzgdzen, uruchomienie maszyn
i mechanizmdéw. Proby te przeprowadzi¢ nalezy oddzielnie dla elementéw
i wyposazenia obiektow oraz odcinkow przewoddéw przynaleznych do
poszczegblnych weztdbw ruchowych. Podczas rozruchu mechanicznego nalezy
sprawdzic :

Potaczenia przewodow technologicznych,

dziatanie armatury,

prawidtowos¢é montazu maszyn i urzgdzen,

czystos$¢ obiektow takich jak: obuddw studni zbiornik wody czystej,

funkcjonalnosc, sterowanie blokady, sygnalizacje, zabezpieczenia
| urzgdzenia pomiarowe,

przeprowadzi¢ regulacje pod wzgledem mechanicznym.

Zakonhczenie powyzszych czynnosci z wynikiem pozytywnym pozwala na
uruchomienie maszyny lub agregatu na luzie, ktére nalezy przeprowadzi¢ zgodnie
z wytycznymi producenta, zawartymi w DT-R danej maszyny i napedu. Zakonczenie
rozruchu mechanicznego z wynikiem pozytywnym powinno by¢ zamkniete
protokdtem przekazujgcym czes¢ lub catos¢ obiektow i urzadzen do rozruchu

hydraulicznego.

279

-2012r.-



»»Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gltebinowej na dziatce nr ewid.140 w m. Buk
gmina Dobra”

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ST

5.6.1.2. Rozruch hydrauliczny

Do rozruchu hydraulicznego nalezy przystgpic po zakohczeniu rozruchu
mechanicznego. Rozruch hydrauliczny polega na przeprowadzeniu prob
rozruchowych pod obcigzeniem woda oraz kontroli poziomow przelewdéw w zbiorniku
wody czystej, szczelnosci instalacji i urzadzen pod cisnieniem roboczym bez
prowadzenia procesdw technologicznych. Wykonanie préb hydraulicznych jest
sprawdzajgcym testem jakosci prac montazowych, realizowanym w ramach prac
wykonawczych. W czasie przeprowadzania rozruchu nalezy sprawdzi¢ szczelnosc

i prawidtowosc¢ hydraulicznego funkcjonowania wszystkich urzadzen.

5.6.1.3. Rozruch technologiczny

Zadaniem prowadzonego rozruchu technologicznego jest przede wszystkim:
sprawdzenie dziatania mechanizmédw w warunkach ich rzeczywistego obcigzenia
mediami i zanieczyszczeniami,

doprowadzenie do prawidtowego procesu:

- napowietrzania

- odzelaziania

- odmanganiania

- dezynfekcji

Rozruch nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi podanymi w opracowanym przez
kierownika rozruchu planie rozruchu. Zakonczenie czynnosci rozruchowych moze
nastgpi¢ po osiagnieciu prawidtowych parametrow procesow technologicznych oraz
wiasciwej pracy obiektow i urzgdzen.

Niezbednymi warunkami rozpoczecia rozruchu technologicznego jest:

zakonczenie rozruchu mechanicznego i hydraulicznego,

zapewnienie doptywu do obiektéw medidw w odpowiednigj ilosci i o sktadzie nie
odbiegajacym zbytnio od przyjetego w dokumentacji technicznej projektowej,
przeszkolenie zatogi w zakresie stosowanej technologii,

zabezpieczenie dostawy czynnikow energetycznych, w tym energii elektrycznej,
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przygotowanie organizacji prowadzenia robot zwigzanych z rozruchem.

Efekt uzdatniania wody sprawdzany bedzie przy petnym obcigzeniu hydraulicznym
poszczegodlnych uktadow wynikajacym z zatozonej wielkosci produkcji wody i dla
petnego ciggu technologicznego.

Zakres badan bakteriologicznych, hydrobiologicznych i fizykochemicznych moze ulec
zmianie w zaleznosci od uzyskanych w trakcie rozruchu wynikow badan
podstawowych.

Wykonawca przed przystgpieniem do rozruchu dokona oceny jakosci wody surowej
w oparciu o rutynowe badania laboratorium wlasnego w zakresie, co najmniej analizy
skréconej dla wody surowej z ujecia. Na podstawie uzyskanych wynikéw badania
wody surowej, Wykonawca przystapi do uzdatniania wody i tak dobierze parametry
pracy urzadzen, aby uzyska¢ zamierzony efekt, przyjety w technologii uzdatniania, z
uwzglednieniem parametrow zawartych w : Rozporzadzeniu Ministra Zdrowia z dnia
29 marca 2007 r. w sprawie jakosci wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi
(Dz. U. z 2007r., Nr 61, poz. 417) i Rozporzadzeniem Ministra Zdrowia z dnia 20
kwietnia 2010 r zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie jakosci wody przeznaczonej
do spozycia przez ludzi (Dz.U.2010.72.466).

Czestotliwos¢ badan fizykochemicznych (1 x/dobe mieszanina, a 1 x/tydzien
poszczegolne filtry), bakteriologicznych i hydrobiologicznych (Ix / tydzien):

Filtracja na ztozu katalityczno - zwirowym

Proces filtracji na ztozu katalityczno - zwirowym oceni¢ w oparciu o badania redukcji
metnosci zelaza i manganu. Nalezy ustali¢ czas pracy filtrow oraz cykl ich ptukania
oraz ilos¢ ptukan w tygodniu.

Dezynfekcja

Nalezy dobrac optymalne dawki podchlorynu sodu.

5.7. DEZYNFEKCJA UKLADU TECHNOLOGICZNEGO

Dezynfekcji podlegac beda obiekty i urzgdzenia majgce bezposredni kontakt z wodg,
surowg lub uzdatniong. Dezynfekcji podlegac beda:

mieszacz dynamiczny,
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ci$nieniowe zbiornik reakcji,

filtry cisnieniowe,

wewnetrzne instalacje technologiczne,

zewnetrzne rurociggi technologiczne wody surowej i czystej,

wszystkie zbiorniki magazynowe wody czystej

Dezynfekcja powinna by¢ przeprowadzona przed oddaniem Stacji Uzdatniania do
ruchu. Dezynfekcje nalezy prowadzi¢ za pomocg podchlorynu sodu.

Po przeprowadzonej dezynfekcji nalezy uzyskaé pozytywne wyniki badania proby
bakteriologicznej. Dezynfekcja zbiornika polegac bedzie na wykonaniu natrysku
/zmyciu Scian i posadzki/ roztworem wody z chlorem o zawartosci 50 mg/I,

a nastepnie zmyciu Scian i posadzek samg woda.

Prace zwigzane z dezynfekcjg przy zastosowaniu podchlorynu sodu nalezy
prowadzi¢ zgodnie z przepisami bhp z zachowaniem wymaganych srodkéw ochrony

indywidualnej pracownikow.

5.8. ROZRUCH AUTOMATYKI

Do rozruchu urzadzen instalacji automatyki nalezy przystgpi¢ jednoczes$nie

z wykonywaniem rozruchu hydraulicznego. Zadaniem prowadzonego rozruchu
urzadzen jest przede wszystkim:

Sprawdzenie poprawno$ci dziatania automatyki Stacji - wszystkie urzadzenia
ustawione muszg by¢ w tryb pracy automatycznej, stacja pracuje bezobstugowo,
kontrolowana jest poprawnos¢ programu automatyki z zatozeniami technologicznymi.
Sprawdzenie nalezy przeprowadzi¢ podczas proby ruchowej w warunkach
eksploatacyjnych. W tym celu nalezy uruchomi¢ instalacje na 72 godzin i
obserwowac dziatanie poszczegdlnych urzadzen i osprzetu.

Sprawdzenie dziatania urzadzen Stacji w trybie awaryjnym - wszystkie urzadzenia
ustawione muszg by¢ w tryb pracy recznej, stacja pracuje przy nadzorze oséb
obstugujgcych. Kontrolowana jest mozliwos¢ pracy stacji w przypadku awarii w

uktadzie automatyki.
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Sprawdzenie i regulacja urzadzen kontrolno - pomiarowych: wskazan miernikow,

czujnikow, przetwornikow, sprawdzenie uktadéw sygnalizacji pracy i awarii urzadzen.

5.9. PROBNA EKSPLOATACJA.

Po zakonczeniu préb technologicznych z wynikiem pozytywnym, potwierdzonym w
protokole podpisanym przez Inzyniera kontraktu, Wykonawce, Uzytkownika i
Zamawiajgcego, Wykonawca przygotuje obiekty i instalacje do prowadzenia probnej
eksploatacji na podanych ponizej zasadach. Do podstawowych zadan Wykonawcy
nalezy:

Opracowanie i uzgodnienie z Inspektorem i Uzytkownikiem harmonogramu probnej
eksploatacji.

Opracowanie dokumentacji i na jen podstawie uzyskanie Oceny Higienicznej
wydanej przez Powiatowego Inspektora Sanitarnego.

Prowadzenie przy udziale Uzytkownika probnej eksploatacji instalacji Stacji
Uzdatniania Wody do uzyskania zaprojektowanych parametrow eksploatacyjnych
elementéw uktadu technologicznego uzdatniania wody i osiggniecia wynikow badan
uzdatnionej wody zgodnych z warunkami okreslonymi w Rozporzadzeniu Ministra
Zdrowia z dnia 19 listopada 2002 r. w sprawie wymagan dotyczacych jakosci wody
przeznaczonej do spozycia przez ludzi wraz z péz.zm.

Czas trwania prébnej eksploatacji ustali Wykonawca w oparciu o przedstawione
powyzej wytyczne realizacji inwestycji z zapewnieniem ciggtosci dostawy wody do
sieci miejskiej, i uzgodni w formie pisemnej z Inspektorem, Uzytkownikiem, i
Zamawiajacym.

Opracowanie i przekazanie Inspektorowi, Uzytkownikowi i Zamawiajgcemu
sprawozdania z przeprowadzonej probnej eksploatacii.

Opracowanie i przekazanie Uzytkownikowi SUW dokumentacji powykonawczej,
instrukcji obstugi i eksploatacii.

Przekazanie Uzytkownikowi Dokumentacji Techniczno - Ruchowych urzadzen i
wyposazenia zamontowanych na SUW..

Przeszkolenie przez Wykonawce pracownikow obstugi SUW.
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Przekazanie Uzytkownikowi niezbednych informacji na temat dostarczania czesci
zamiennych, eksploatacyjnych do zamontowanych urzgdzen, wyposazenia
technologicznego, instalacji przez producentéw, dostawcéw, pomoc w zawarciu

stosownych uméw na dostawe ww. elementow.

5.10. ZGLOSZENIE GOTOWOSCI SUW

Raport z Prob Koncowych powinien obejmowac opis przebiegu i zakonczenia Prob
Koncowych oraz wytyczne dotyczace eksploatacji SUW. Po zakonhczeniu rozruchéw
nalezy dokonac zgtoszenia gotowosci Stacji do Uzytkownika i uzyskac pozytywne
opinie stuzb p. poz., BHP, Sanepid, Panstwowej Inspekcji Ochrony Srodowiska i
wymaganych przepisami Instytucji. Rozruch uznaje sie za zakonczony, gdy
osiggniete zostang parametry pracy Stacji, potwierdzone podpisaniem protokotu

przekazania Uzytkownikowi do eksploataciji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikaciji ST- 00 "Wymagania

ogolne".

6.2. KONTROLA, POMIARY | BADANIA

Biezgca kontrola jakosci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgodnosci
wykonania rob6t z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami
Inspektora. Kontroli jakosci podlega m.in. sprawdzenie:

jakosci wody uzdatnionej,

kompletnosci dostawy urzadzen i wyposazenia technologicznego,
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prawidtowosci montazu urzadzen,

wykonania kolorystyki rurociggdéw oraz wyposazenia w tablice informacyjne
(oznakowania obiektéw i proceséw technologicznych) oraz tablice informacyjno-
ostrzegawcze.

Realizacja kontroli jakosci na budowie powinna odbywac sie w postaci kontroli
biezacej lub odbioru, ktéry powinien by¢ dokonany zawsze komisyjnie, z
obowigzkiem sporzadzenia odpowiedniego protokdtu i wniesienia odpowiedniego
wpisu do dziennika budowy-.

Poprawnos¢ wykonania jednej czynnosci nalezy uznac za osiggnieta, jezeli
wykonanie przebiega zgodnie z projektem technologii i organizacji montazu, z
zasadami sztuki montazowej oraz wymaganiami warunkdéw technicznych wykonania i
odbioru robat.

Wykonawca powinien ztozy¢ Inspektorowi wszystkie proby i atesty gwaranciji, oraz
deklaracje producenta dla stosownych materiatow i urzadzen, ze zastosowanie

materiaty spetniajg wymagane normami warunki techniczne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady robdt podano w robét podano w Specyfikacji ST-00 "Wymagania

ogolne".

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostkg obmiaru wykonanej kanalizacji sciekowej, uwzglednione elementy
sktadowe robét obmierzane wg ponizszych jednostek:

Rozliczenie za wykonane czynnosci zgodnie z wymaganiami niniejszej ST w
odniesieniu do uczestnictwa w rozruchu. na podstawie pozycji kosztorysu

nakfadczego jest 1 kpl czynnosci
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST- 00 ,Wymagania ogoine".

Odbioru robét montazowych i rozruchowych, w celu sporzadzenia protokotu
zdawczo-odbiorczego, dokonuje wspdlna komisja powotana przez Inspektora, w
sklad, ktorej wchodzg przedstawiciele: Zamawiajgcego, Uzytkownika Staciji,
Wykonawcy, Inspektora. Kazdy uczestnik komisji odbioru koncowego jest
rbwnoprawnym jej czionkiem w zakresie reprezentowanych kompetenciji
zawodowych. Przewodniczacym komisji jest przedstawiciel przyjmujacego, a jego
obowigzkiem jest réwniez przygotowanie organizacji przebiegu odbioru oraz jej
koordynowanie. Do obowigzkéw komisji odbioru koncowego nalezy: sprawdzenie
zgodnosci wymagan projektowych, przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian, ze
stanem faktycznym wynikajagcym z wpiséw do dziennika budowy, notatek roboczych
oraz innych dokumentéw dotyczacych: jakosci materiatdw i potwyrobow uzytych w
montazu, kwalifikacji zawodowych i technicznych wykonawcy, wynikbw pomiarow i
badan, sprawdzenie naniesienia przez wtasciwego projektanta zmian projektowych
do powykonawczego egzemplarza projektu obiektu, sprawdzenie w dzienniku
budowy konsekwencji wpisdéw dotyczacych wynikéw funkcyjnej kontroli biezacej oraz
stwierdzenie o dokonaniu odbioru czesciowego, sprawdzenie wpisdOw w dzienniku
budowy dotyczacych przeprowadzonych kontroli jakosci i odbioréw w celu ustalenia
liczby pomiarow sprawdzajacych w ramach odbioru, dokonanie szczegdtowych
ogledzin zmontowanej konstrukcji lub urzadzenia i stwierdzenie prawidtowosci
wykonania zgodnie z projektem obiektu, projektem technologii i organizacji montazu
oraz wymaganiami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano-
montazowych. Komisja z odbioru koncowego sporzadza obowigzkowo protokét
odbioru koncowego, ktoéry nie moze zawieraé klauzuli odbioru warunkowego. W tym
przypadku, jak réwniez w przypadku oceny negatywnej z odbioru, do protokotu
zatgcza sie spis wadliwych robot oraz sposoby i terminy ich poprawienia. Protokot
zdawczo-odbiorczy jest niezbednym dokumentem do wystawienia Swiadectwa

przejsciowego pfatnosci.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne zasady ptatnosci podano w ST 00 ,Wymagania Ogadlne”.

Ptatnosc¢ przystuguje za zakonczone i odebrane Roboty zgodnie z Dokumentacjg
Projektowq i Specyfikacjg techniczna.

Cena jednostkowa wykonania rozruchu obejmuije:

rozruch mechaniczny,

rozruch hydrauliczny,

rozruch technologiczny

rozruch automatyki

prace porzadkowe.

sporzadzenie przejsciowego Swiadectwa ptatnosci.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dz. U. Nr 92, poz.460 Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia
03.11.1992 w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow

i terendw. Miejskie sieci, urzadzenia, przytacza wodociggowe i kanalizacyjne.

Dz. U. z 2007r., Nr 61, poz. 417 Rozporzadzeniu Ministra Zdrowia z dnia 29 marca
2007 r. w sprawie jakosci wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi).
PN-70/N-01270.07 Wytyczne znakowania rurociggow. Opaski identyfikacyjne.
BN-70/N-01270.08 Wytyczne znakowania rurociggow. Tabliczki.
PN-70/N-01270.09 Wytyczne znakowania rurociggéw. Znaki ostrzegawcze.
PN-70/N-01270.12 Wytyczne znakowania rurociggéw. Napisy

PN-70/N-01270.14 Wytyczne znakowania rurociggéw. Podstawowe wymagania.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano - Montazowych
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-11.

ROBOTY ROZBICRKOWE BUDYNKU
AGREGATU PRADOTWORCZEGO
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace

wykonania i przejcia robot rozbiérkowych w ramach realizacji zadania:

.Przebudowa stacji uzdatniania wody wraz z wykonaniem nowej studni gtebinowej na
dziatce nr ewid.140 w m. Buk, gmina Dobra”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy
wykonaniu prac zwigzanych z rozbiérkg istniejgcego budynku agregatu
pradotworczego na terenie stacji uzdatniania wody wraz z demontazem instalacji
zwigzanych, zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Niniejsza Specyfikacje Techniczng (ST- 11.) nalezy rozumie¢ i stosowacé
w powigzaniu z Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robo6t — Wymagania
Ogodlne (ST - 00).

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Prace rozbiorkowe obejmujg nizej wymienione roboty zwigzane z budynkiem
agregatu pradotworczego na terenie stacji uzdatniania wody w m. Buk:

- demontaz armatury, wyposazenia i instalacji wewnetrznych
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- demontaz okien i drzwi z osciezami

- demontaz obrébek blacharskich i orynnowania
- rozbidrka dachu

- rozbiorka scian konstrukcyjnych

- rozbiorka posadzki i fundamentéw

- zasypanie wykopodw i niwelacja terenu

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi

normami i ST 00 "Wymagania ogdlne"..

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY | WYPOSAZENIE

Materiatami sg materiaty z odzysku pochodzace z prac demontazowych :

- papa
- ztom stalowy

- gruz budowlany

4. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 "Wymagania ogdlne".
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Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow, standardow i ilosci wymaganiom

zawartym w projekcie wykonawczym.

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do wykonania roboét
proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu:

- zuraw samochodowy o udzwigu min.6,0Mg

- zestaw spawalniczy acetylenowo — tlenowy

- miot pneumatyczny z agregatem

- przecinarka tarczowa

- koparko — tadowarka

3. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje

sie uzyc takich srodkéw transportu, jak:,

samochdd skrzyniowy,

ciggnik kotowy

przyczepa skrzyniowa

samochdéd samowytadowawczy 5-15t

Nalezy zadbaé o witasciwe zabezpieczenie tadunku i bezpieczenstwo transportu.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-00. "Wymagania

ogolne" i Warunkach Technicznych.
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Rozbiérke mozna rozpocza¢ po zakonczeniu prac zwigzanych z remontem i
przebudowg stacji uzdatniania wody. Rozbiorke nalezy prowadzi¢ w nastepujacej
kolejnosci robat:

demontaz ocieplenia

demontaz urzadzen i armatury

demontaz instalac;ji

rozbiérka okien i drzwi

rozbiérka pokrycia dachu i obrébek blacharskich, rynien i rur spustowych

zbicie tynkow,

rozbiorka scian budynku

rozbiérka fundamentow

Przed rozpoczeciem robét rozbiorkowych nalezy odigczy¢ wszystkie instalacje, w tym
instalacje elektryczna.

Roboty rozbiérkowe prowadzi¢ recznie , przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez
rozkuwanie lub zwalanie.

Zwalanie $cian metodg podcinania jest zabronione.

Elementy Zelbetowe nalezy rozbija¢é za pomoca narzedzi pneumatycznych,
przecinajgc zbrojenie palnikiem acetylenowym.

Nie mozna prowadzi¢ robot rozbidérkowych jednoczesnie na kilku poziomach w
jednym pionie.

Roboty nalezy prowadzi¢ tak aby nie zostata naruszona statecznosc¢ rozbieranej
konstrukcji oraz tak aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato
nieprzewidzianego upadku lub przewrocenia sie innego fragmentu konstrukciji.
Znajdujace sie w poblizu rozbieranego budynku obiekty nalezy zabezpieczy¢ przed

uszkodzeniami.

Odpady (gruz, papa, ztom stalowy, inne metale, tworzywo sztuczne, itp. powinny by¢
gromadzone selektywnie, aby byt mozliwy ich wywéz w jednorodnych partiach (w
rozumieniu obowigzujgcej klasyfikacji odpaddéw). Przewoznik powinien posiadac
uprawnienia do przewozu odpadow. Odpady nalezy utylizowaé w sposéb i w miejscu

zgodnymi z wymogami prawa.
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ROZBIORKA KONSTRUKCJI STALOWYCH

Konstrukcje stalowe nalezy demontowa¢ przy uzyciu narzedzi i sprzetu
przewidzianego w Dokumentacji Projektowej w sposdb nie powodujacy zagrozenia
zycia i zdrowia pracownikow jak rowniez stabilnosci konstrukciji.

Elementy przewidziane do ponownego wmontowania nie wystepuja.

ROZBIORKA KONSTRUKCJI ZELBETOWYCH
Sciany zelbetowe, fundamenty nalezy rozbiera¢ recznie przy pomocy narzedzi
pneumatycznych. Powstaty gruz nalezy transportowaé na wyznaczone miejsce

sktadowania.

ROZBIORKA KONSTRUKCJI Z CEGLY | BLOCZKOW
Sciany z cegly rozbiera¢ recznie lub przy pomocy elektronarzedzi.. Materiat z
rozbiérki nalezy odrzucic i utozy¢ w stosy lub pryzmy. Powstaty gruz transportowac

na miejsce sktadowania.

ROZBIORKA URZADZEN | INSTALACJI

Do rozbiorki urzadzen, rurociggdw oraz instalacji elektrycznej, wodociggowej
kanalizacyjnej, technologicznej mozna przystgpi¢ dopiero po stwierdzeniu, ze
wszystkie te instalacje zostaty odigczone od sieci lokalnych przez Pracownikéw
Zamaiajgcego ora ,ze dokonano odpowiedniego wpisu do dziennika rozbiodrki.
Demontaz instalacji powinni wykonywac robotnicy odpowiednich specjalnosci.
Rozbiérke nalezy rozpocza¢ od demontazu urzadzen, armatury a nastepnie przejsé

do demontazu przewodoéw.

ROZBIORKA OKIEN | DRZWI.
Przed przystapieniem do demontazu okien i drzwi nalezy sprawdzi¢, czy wskutek
osiadania lub uszkodzenia nadproza oscieznice ni spetniajg funkcji podpory Sciany.

W takim przypadku wyjmuje sie je dopiero przy rozbiérce sciany.

ROZBIORKA PLYTEK SCIENNYCH | POSADZEK
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Rozbiérki mozna wykonywac po uprzednim zdemontowaniu urzgdzen, rurociggow,
instalacji sanitarnych i elektrycznych. Prace prowadzi¢ przy uzyciu narzedzi recznych
oraz wtasciwychelektronarzedzi. Przy wykonywaniu prac na wysokosci nalezy
stosowac lekkie rusztowania przestawne, ktére w trakcie prac nalezy utrzymaé w

nalezytej czystosci.

ROZBIORKA POKRYCIA Z PAPY

Niezaleznie od konstrukcji dachu rozbidrke rozpoczyna sie od wszystkich elementow
jakie znajdujg sie nad jego powierzchnig, jak wentylatory, kominy, wywietrzaki
dachowe.. Na powierzchni stropodachu niewentylowanego po rozebraniu pokrycia
dachu, obrébek blacharskich, rynien oraz rur spustowych nalezy recznie zdjgc

warstwe pokrycia dachowego transportujgc go na dét przy pomocy wciggarki.

ROZBIORKA RUROCIAGOW KANALIZACYJNYCH

Rurociggi kanalizacyjne nalezy demontowaé w gotowym wykopie przy pomocy
sprzetu mechanicznego etapami usuwajgc rure przewodowg przy pomocy koparki i
dzwigu, jednoczesnie umacniajgc skarpy wykopu. Pozostate elementy nalezy

usuwac recznie.

ROZBIORKA OBUDOW STUDNI Z KREGOW BETONOWYCH.

Studni betonowe nalezy demontowa¢ w gotowym wykopie zaczynajgc od demontazu
ptyty nadstudziennej z wtazem Zeliwnym, nastepnie rozbierac kolejno kregi betonowe
stanowigce trzon studni, w ostatnim etapie demontazu rozbiera¢ podbudowe studni.
Prace prowadzi¢ przy uzyciu koparki i dzwigu. Pozostate drobne elementy studni

usuwac recznie i transportowac¢ nad wykop wciggarka reczna.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST-00"Wymagania ogolne”.
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6. OBMIAR ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

6.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

Jednostki obmiaru zawarte sg w przedmiarze robot.

7. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST-00 "Wymagania ogolne”.

Odbiorom robo6t podlegajg wszystkie operacje zwigzane z wykonaniem robot
demontazowych budynku agregatu pradotworczego .

Odbioru dokonuje Inzynier Kontraktu na podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg
Techniczna, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji w punkcie

6 daty wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. OGOLNE ZASADY PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogolne".
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Ptatnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, obmiarem robot,

oceng jakosci uzytych materiatdw i oceng jakosci wykonania robot na podstawie

wynikéw badan i pomiaréw.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. NORMY
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykony-

wania badan przy odbiorze

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV

9.2. INNE DOKUMENTY

6.
7.

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE, wyd. 1980 r

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano-montazowych i rozbiérkowych /Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972r/.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych -
Czesc V. Instalacje elektryczne 1973r.

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990r w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ urzgadzenia elektroenergetyczne w

zakresie ochrony przeciwporazeniowej. /Dz. U. Nr 81 z dn. 26.11.1990r/.

10. Instrukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukcji betonowych, nr 240, ITB

1982r
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