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NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

ST - specyfikacja techniczna

IBDIM - Instytut Badawczy Drég i Mostéw
PzJ - program zapewnienia jako

bhp. - bezpieczestwo i higiena pracy

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sirwymagania ogoine dotygze wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z inwestygjo nazwie: BUDOWA MIEJSC POSTOJOWYCH DLA SAMOCHODO®WSOBOWYCH
WRAZ Z NIEZBEDNA INFRASTRUKTURA TECHNICZNA, dziatka nr 45/9, 308 | 313 alr Mierzyn 1.

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowark® jdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecanmiu
realizacji robo6t

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Wymieniony w punkcie 1.1.

1.3. PRZEDMOIT | ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH OBJ ETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyczasad prowadzenia robo6t zwmanych z wszystkimi

czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wykonanie w terenie uktadu drogowegliekcie jak w pkt 1.1. W

zakresie robét gjo:

Roboty ziemne, odwodnienie korpusu drogi, bugdanalizacji deszczowej, budewmowej nawierzchni jezdni,
chodnikéw i parkingéw.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w ST wymienione pomgj okrelenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:

— Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedbcy budynkiem, stanowty catGé¢ techniczno-ytkowa (drog,
chodniki i place).

— Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubuo@sy od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

— Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obg®Mjacymi przepisami, stanowsy urzdowy dokument
przebiegu robét budowlanych oraz zdarzekoliczndici zachodacych w toku wykonywania robdt.

—  Inzynier budowy — osoba pehia nadzér nad robotami budowlanymi, wyznaczonanerda Inwestora.

— Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

— Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorgwapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktira

— Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzolwraz ze sposobem ich pokenia.

— Koryto - element uformowany w korpusie drogowymeducutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

— Rejestr obmiaréw - akceptowany przezymera zeszyt z ponumerowanymi stronamizagdy do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych zaiznikdw. Wpisy w
rejestrze obmiaréw podlegajotwierdzeniu przez kyniera.

— Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badesczaakceptowane przez Zamawdgego, niezkdne do
przeprowadzenia wszelkich badarob zwhzanych z ocenjakasci materiatow oraz robét.

— Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentpapjektove, i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezymera.

— Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgych do przejmowania i rozktadania afgen od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

— Warstwa §cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana Bezgnio oddzialywaniu ruchu i czynnikdw
atmosferycznych.

— Podbudowa - dolna e nawierzchni stiaca do przenoszenia obién od ruchu na podie.

— Niweleta - wysokéciowe | geometryczne rozwigtiie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi.

— Odpowiednia zgodrsé - zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjest przedziat toleranciji
nie zostat okrédony - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi dla danego rodzabét budowlanych.

— Podiae - grunt rodzimy lub nasypowyziey pod nawierzchaido gebokasci przemarzania.

— Podiae ulepszone - gorna warstwa padiolezaca bezpérednio pod nawierzchaiulepszona w celu unalbvienia
przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

— Polecenie Iayniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegptreyniera, w formie pisemnej, dotygze
sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazginych z prowadzeniem budowy.

— Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczmada autorem dokumentacji projektowe;.

— Przedsjwzigccie budowlane - kompleksowa realizacja nowego dbigfogowego.

— Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$€z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaljzac
charakterysty&i wymiary obiektu hdacego przedmiotem robét.



— Zadanie budowlane - €& przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebrg calcs¢  konstrukcyjm lub
technologicza, zdolry do samodzielnego spetnienia przewidywanych furikcjiniczno-gytkowych. Zadanie me
polega& na wykonywaniu robét zwkanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrerfbudowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za ich zgodda@ dokumentagj projektova,
ST i poleceniami layniera.

1.5.1. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przekaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik budowy oraz uzgodrjoiosé
egzemplarzy dokumentacji projektowej i ST.

Na Wykonawcy spoczywa oboygek wykonania pomiarbw geodezyjnych oraz wytyczemianktow
charakterystycznych obiektu, a takodpowiedzialné za ochrog punktéw pomiarowych do chwili odbioru kcowego
robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjplednawca odtworzy i utrwali na koszt wiasny.

Lokalizacg zaplecza na czas budowy wykonawca ustali z innesto

1.5.2. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Dokumentacja projektowagtizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpadanym w
szczegO6towych warunkach umowy, uwedgliapcym podziat na dokumentagprojektova:
— Zamawiajcego,
— sporadzory przez Wykonawg
1.5.3. ZGODNQSC ROBOT Z DOKUMENTACHY PROJEKTOW | ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynarzickazane przezayniera Wykonawcy stanowiczgsé
umowy, a wymagania wyszczegoélnione wdhpojednym z nichgsobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w calej dokumentacji.

W przypadku rozbisosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obmouje kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie ma wykorzystywd bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadotinzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbignosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materietia kgodne z dokumentagprojektove i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalne
3 odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdweneéntow budowli muazby¢ jednorodne
i wykazywa zgodnd¢ z okreélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqgzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nigdh w petni zgodne z dokumentagrojektovs lub ST i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zogtaasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy na swoj kespkresie trwania realizacji
kontraktu @& do zakdczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Wykonawca woednym miejscu umiei tablicg
informacyjra, ktorej tré¢ bedzie zatwierdzona przez Zyniera. Tablice informacyjne eba utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

1.5.5. OCHRONASRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT
Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy datg ochrony
srodowiska naturalnego.

1.5.6. OCHRONA PRZECIWP@ZAROWA

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dualzie utrzymywad sprawny
sprzt przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, w pemtizeniach biurowych oraz w maszynach i
pojazdach.

1.5.7. OCHRONA WLASNGCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ
Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak rurggi

kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadgaych widcicielami tych urzdzeh potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamaw@ggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca papewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalagjzadzer w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocpaieiadomi Irkyniera i zainteresowane wiadze orggde z nimi
wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapiWykonawca ¢lzie odpowiadaza
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkdalzesstalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezagéapcego.



1.5.8. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY

Podczas realizacji robot Wykonawealbie przestrzegaprzepisow dotyeych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowiek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pirsapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpiecaag, socjalne oraz spitz odpowiedn
odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie otazepewnienia bezpiear#wa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odiebnej
zaptacie i 8 uwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.9. OCHRONA | UTRZYMANIE ROBOT

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i uidzenia aywane do robét od daty
rozpoczcia do daty zakiczenia robét (do wydania potwierdzenia Zakaenia przez tryniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoigmmo by prowadzone w
taki spos6b, aby budowla drogowa lub jej elementy tv zadowalaicym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyieato na polecenie tgniera powinien rozpoaz roboty
utrzymaniowe nie pniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. STOSOWANIE SE DO PRAWA | INNYCH PRZEPISOW

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralngejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktéreasw jakikolwiek sposéb zwzane z robotami i dolzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisdw i wytycznyothicqgas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idgzie w pemni odpowiedzialny za wypetnienie wszdikic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agzen lub metod i w spos6b gty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawgd{opie zezwole i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymaomgistaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczongioh
rob6t Wykonawca przedstawi szczegétowe informaojgadace proponowaneggrddia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialéw i odpowiednieiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegmdta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegerédita w sposob agty spetniag wymagania ST w czasie pgsti roboét.

2.2. POZYSKIWANIE MATERIALOW MIEJSCOWYCH

Wykonawca ponosi odpowiedziakiio za spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych materialow z
jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zmane z
dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadklad czasowo zti z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskaniakuia zwiru beda formowane w
haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywagjetel po ukéczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@merenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyeka wykorzystane do robét lub odwiezione na odkladosdpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyimiera, Wykonawca niegdzie prowad zadnych wykopow w
obrbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszoéirégne w dokumentach umowy.

2.3. MATERIALY NIE ODPOWIADAJ ACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawgwywiezione z terenu budowy.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na
wihasne ryzyko, liczc sk z jego nie przyiciem i nie zaptaceniem
2.4. PRZECHOWYWANIE | SKLADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane ragtedo czasu gdyeda one potrzebne do robo6t, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly jgkas¢ | wkasciwos¢ do robét i byty dogpne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego skiadowania materiatdwdab zlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z lzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgaranych przez Wykonawc

2.5. WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglupazliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimera o swoim zamiarze co najmniej 2 tygodnie grag/ciem



materiatu, albo w okresie diszym, j&li bedzie to wymagane dla bad@rowadzonych przez igniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niez@dy¢ p&zniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spitzi, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakas¢ wykonywanych robot.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma bytrzymywany w dobrym stanie i
gotowaci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofipdowiska i przepisami dotyazymi jego uytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowazany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktore nie wpkymiekorzystnie na
jakas¢ wykonywanych rob6t i wigiwosci przewaonych materiatéw.

Wykonawca hdzie usuwa na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenavaud

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rag6tnie z umoworaz za jaké& zastosowanych materiatow
i wykonywanych robot, za ich zgoditoz dokumentagj projektows, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizaciji robot
oraz poleceniami ltyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakdoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \g$t wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ¢édnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyraipimie
przez Irtyniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgblu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosian
jesli wymaga tego fedzie Inzynier, poprawione przez Wykonagmwa whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wyswokerzez Ityniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadn.

Polecenia layniera keda wykonywane nie pfhiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzympreez
Wykonawe, pod gragba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego typémosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKO SCI
Do obowiazkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatymiera programu zapewnienia

jakasci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposOb wykeenyia robot, maiwosci techniczne, kadrowe i

organizacyjne gwarantge wykonanie robo6t zgodnie z dokumenrggmjojektova, ST oraz poleceniami i ustaleniami

przekazanymi przez tgniera.

Program zapewnienia jad@ bedzie zawier&

a) czs¢ 0golm opisupca:

— organizag} wykonania robot, w tym terminy i spos6b prowadaenbot,

—  bhp,,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przyowanie praktyczne,

— sposéb oraz formm gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesidriologicznym, proponowany
sposob i forma przekazywania tych informacji zgnierowi;

b) czesé¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i uggddzen stosowanych na budowie,

6.2. ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Celem kontroli robé6t d&dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigra¢ zalazoma jakosé

robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, vdczapjc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie ydzenia niezédne do pobierania
probek i bada materiatow oraz robot.

Wykonawca kdzie przeprowadZapomiary i badania materialow oraz rob6t zstatliwoicia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrdokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu haddch czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam alaoae, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczngyaapewrid wykonanie
robét zgodnie z umoay

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhadateriatéw ponosi Wykonawca.

6.3. POBIERANIE PROBEK
Probki keda pobierane losowo. Zalecs stosowanie statystycznych metod pobierania praddych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbyg z jednakowym prawdopodoliigtwem wytypowane do badla
Inzynier bydzie mi€ zapewnion mazliwosé¢ udziatu w pobieraniu prébek.



Na zlecenie layniera Wykonawca dulizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktore ludz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zost@nzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych baflgpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengietek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawizj.

6.4. BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiaryeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie
obejmup, jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowanzna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzmiera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batiaWykonawca powiadomi ftyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub begaffykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptac;ji
Inzyniera.

6.5. RAPORTY Z BADAN

Wykonawca kdzie przekazyw@lnzynierowi kopie raportow z wynikami bad@lgak najszybciej, nie gdiej jednak
niz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jak

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. CERTYFIKATY | DEKLARACJE
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
1) certyfikat na znak bezpiearwa wykazuicy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych wdagciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2) deklaract zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polsk Normg lub
— aprobad technicza, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidpolskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslona w pkt 1i ktére spetniajwymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumentywgymagane przez ST, k@a partia dostarczona do robét
bedzie posiadate dokumenty, okiajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwietenady, ktére nie spenia
tych wymagé beda odrzucone.

6.7. DOKUMENTY BUDOWY

6.7.1. DZIENNIK BUDOWY

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymowgazujacym Zamawiagicego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowyatcaokresu gwarancyjnego. Odpowiedziginpa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obamujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyela dokonywane na higco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpietzeva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsiroudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatszap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalswego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwakechnily, w
porzdku chronologicznym, bezp@dnio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumpemida oznaczone kolejnym numerem againika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

6.7.2. REJESTR OBMIAROW

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalgjna rozliczenie faktycznego pegsti kazdego z elementéw robét.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza i sposob aigty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiarow.

6.7.3. DOKUMENTY LABORATORYJNE

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnii materiatdw, orzeczenia o jalad
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki batdykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakai. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny kdyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera.

6.7.4. POZOSTALE DOKUMENTY BUDOWY
Do dokumentéw budowy zaliczazsoprdocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpsface dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyawywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.



6.7.5. PRZECHOWYWANIE DOKUMENTOW BUDOWY

Dokumenty budowy dia przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavigderbbezpieczonym.. Zagicie
ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jegbychmiastowe odtworzenie w formie przewidziangjem.
Wszelkie dokumenty budowy etlh zawsze dogpne dla lkyniera i przedstawiane do wgdu na zyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z doéntacy projektovs i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym poernaidniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tyrmiaem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wdiach podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od oboyzku ukaiczenia wszystkich robét. &lne dane zostarpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na gimie.

Obmiar gotowych robétdazie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagan do celu miesicznej platnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olktenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawénzyniera.

7.2.  ZASADY OKRE SLANIA ILO SCI ROBOT | MATERIALOW

Dlugosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowe;.

Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugéé
pomnaona przezredni przekro.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowogha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganifi

7.3. URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru roledlzaakceptowane przezzimiera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzdzenia te lub spet wymagag
bada atestuicych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaan
robot.

7.4. CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary leda przeprowadzone przededziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdtlkad w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza; girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtiezl;da wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @tmsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsddce mog by¢ dolczone w formie oddzielnego zefnika do
rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniohyynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegmakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie uddiviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowaniagposiobot.

Odbioru rob6t dokonuije kynier.

Gotowa¢ danej cgsci robdét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem derdzka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem lzyniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwitocznie, niezp@j jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadoraiertym fakcie layniera.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia #ynier na podstawie dokumentéw zawiecgch komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poyniev konfrontacji z dokumentacprojektove, ST i
uprzednimi ustaleniami.



8.3. ODBIOR CZESCIOWY

Odbidr czsciowy polega na ocenie floi i jakosci wykonanych czsci robdt. Odbioru cgciowego robét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhbibb6t dokonuje krynier.
8.4. ODBIOR OSTATECZNY ROBOT

8.4.1. ZASADY ODBIORU OSTATECZNEGO ROBOT

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichdip jakasci i
wartaici.

Calkowite zakaéczenie robét oraz gotoddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonaywepisem
do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomienienpiémie o tym fakcie layniera.

Odbidr ostateczny robot nagt w terminie ustalonym w dokumentach umowy,dcpd dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakéaczenia robot i przygia dokumentow.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczprzez Zamawiagego w obecri@i Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jakiowej na podstawie przedionych dokumentdw,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodciavykonania robét z dokumentagrojektovs i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapomnia sealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania roadpetiagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekosvych lub robét uzupetniggych w warstwigcieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czyicia ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez korgjspe jakad¢ wykonywanych robdt w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentprpjektovs i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpigstteo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagdc pomniejszom
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagmzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. DOKUMENTY DO ODBIORU OSTATECZNEGO
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtatgo roboét jest protokédt odbioru ostatecznego trobé
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaxaego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpawviy przygotowé&nastpujace dokumenty:
1) dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zostata sporlzona w trakcie
realizacji umowy,
2) szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawovekardentéw umowy i ew. uzupetriae lub zamienne),
3) recepty i ustalenia technologiczne,
4) dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,
6) deklaracje zgodrgi lub certyfikaty wbudowanych materiatéw zgodni8&i ew. PZJ,
7) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towaraggeh (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazabich rob6t wiécicielom uradzen,
8) geodezyja inwentaryzaej powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
9) kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedém przygotowania dokumentacyjnego niglabgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wiglwaz wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zarazone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniag eda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiagrego.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzugheych wyznaczy komisja.

8.5. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydotrawiazanych z usunciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gneyjpym.

Odbiér pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigkiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. USTALENIA OGOLNE
Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykona& jednostl obmiarovy ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptava pfatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kmyzaowej lkdzie uwzgbdniset wszystkie czynngi,
wymagania i badania sklade¢ st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w dokumentacii projekegjw
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétiobejmowa:
— robocizre bezpdredni wraz z towarzyskymi kosztami,
— wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymiayawentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,



— wartc¢ pracy spretu wraz z towarzyscymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlaneNr 89, poz. 414 z @d. zmianami).

2) Zaramdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotw@cz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 199500z. 29).

3) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidz(ipez.U.Nr 14, poz. 60 z paiejszymi zmianami).

4) Obwieszczenie Ministra Transportu i Gospodarki Migjsz dnia 26 czerwca 2000 r w sprawie ogtoszgaaolitego
tekstu ustawy o drogach publicznych (Dz. U. Nr @%.838)
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (S wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwiazanych z rozbiork elementow drog w zwzku z inwestyej o nazwie BUDOWA MIEJSC POSTOJOWYCH DLA
SAMOCHODOW OSOBOWYCH WRAZ Z NIEZBDNA INFRASTRUKTURA TECHNICZNA dziatka nr 45/9, 308
| 313 obeb Mierzyn 1
1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowarl@ jdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z:
— rozbiorkg obrzery,
— rozbiérky chodnikéw,
— transportem gruzu z terenu rozbidrki wraz z optatzaprzygcie na sktadowisko
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okienia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST S-00.00 ,&% ogolna” pkt 1.4.
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogolne wymagania dotyaze rob6t podano w ST S-00.00 ¢&&ogodlna” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST S-00.00 ,G&¢ ogolna” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogodlne wymagania dotyseze sprztu podano w ST S-00.00 , €& ogdina” pkt 3.
3.2. SPRZET DO ROZBIORKI
Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiork elementow drdg, nie by wykorzystany sprt podany poriej, lub
inny zaakceptowany przezzymiera:
— samochody skrzyniowe,
— mioty pneumatyczne,
- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w ST S-00.00¢&zogoina” pkt 4.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW Z ROZBIORKI
Materiat z rozbiérki natey przewozt samochodami skrzyniowymi lub podobnymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST S-00026%¢ ogolna” pkt 5.

5.2.  WYKONANIE ROBOT ROZBIORKOWYCH

Roboty rozhiérkowe elementéw drdg obejmugunécie z terenu budowy wszystkich elementdéw wymienibmy
pkt 1.3, zgodnie z dokumentacprojektowa, ST lub wskazanych przez zZyniera. Roboty rozbiérkowe noa
wykonywa: mechanicznie lubecznie w sposob okény w ST lub przez liyniera.

Wszystkie elementy i materiaty z rozbiérek Wykonavpowinien przewig& na sktadowiska odpadow, pongsz
koszty ich przygcia i sktadowania.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérkach w miejscagtzie zgodnie z dokumentagjrojektowa beda wykonane
wykopy drogowe, powinny kiytymczasowo zabezpieczone. W szczeg@inoalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich
wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopow drogowych nale wypelnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otagzago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldenymi w ST S-01.02
-Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S-00.00 &2 ogodlna” pkt 6.
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6.2. KONTROLA JAKO SCI ROBOT ROZBIORKOWYCH
Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétmavykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych ddaqroego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypehigiego ewentualne doly po usetyth elementach nawierzchni powinno speétnia
odpowiednie wymagania olitene w ST S-01.02 .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-00.08¢Gxolna” pkt 7.
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednosti obmiarove rob6t zwazanych z rozbidrkelementéw drog i matej architektury jest:
dla nawierzchni chodnika - nfmetr kwadratowy),
dla obrzea - m (metr),
dla transportu gruzu wraz z kosztami utylizacji* (metr szécienny),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST S-00.0@§Gx6Ina” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatdoi podano w ST S-00.00 €& ogdlna” pkt 9.
9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni chodnika:
— reczne wygcie kostki btonowej, lub rozkucie i zerwanie innyolateriatéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegaycia, z utazeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- wyroéwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki obrzey:
— odkopanie obrzg wraz z wygciem i oczyszczeniem,
— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozhiérki;
¢) dla transportu gruzu z terenu rozbiorki:
— zaladunekgczny, wywiezienie materialdw z rozbiérki, wytadunekamochodéw samowytadowczych,
— oplata za przycie na sktadowisko
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji techneal (ST) s wymagania dotyere wykonania i odbioru
wykopow w gruntach |-V kategorii w zazku z inwestyg o nazwie BUDOWA MIEJSC POSTOJOWYCH DLA
SAMOCHODOW OSOBOWYCH WRAZ Z NIEZBDNA INFRASTRUKTURA TECHNICZNA dziatka nr 45/9, 308
| 313 obeb Mierzyn 1

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi ob@whca podstaw stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét w zwku z inwestyej 0 nazwie j.w.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t ziemnych i obejmuykonanie
wykopdéw w gruntach nieskalistych (kat. I-V).

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyp@igzpne w obgbie pasa robét drogowych.

— Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyp@igzone poza pasem robot drogowych.

— Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegiantéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypévweanaych prac zwizanych z trasdrogovs.

— Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

| =P
° pds
gdzie:
Os - oestosé objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu, (Mgfn
Pas - Mmaksymalna ¢stas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okrdona w

normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-0448lizasla do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z narBN-77/8931-12, (Mg/r).
— Wskaznik réznoziarnisto$ci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okflena wg

wzoru:
U= %
le
gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dio - s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST 00.00 ,G%¢ ogdlna” pkt 1.4.
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogodlne wymagania dotyseze rob6t podano w ST S-00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
Grunty i materiaty do budowy nasypow podaje tahlica
Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasypowimay spetnigé wymagania okrdone w PN-S-02205

Tablica 1. Przydatr$é gruntdw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-202.

Przeznaczenig Przydatne Przydatne Tres¢
z zastrzeeniami zastrzeenia
1. Zwiry i pospdiki gliniaste
1. Zwiry i pospotki 2. Piaski pylaste i gliniaste
2. Piaski grubo $rednio- 3. Pyly piaszczyste i pyty
ziarniste 4. Gliny o granicy ptynngi - pod warunkiem ulepszenia
Na gérne 3. lotupki przyweglowe mniejszej nk 35% tych gruntéw spoiwami, takimi
warstwy na- | przepalone zawiergje 5. Mieszaniny popiotowo- jak: cement, wapno, aktywne
sypow w stre-| mniej niz 15% ziarn mniej- | zuzlowe z wegla kamiennego | popioly itp.
fie przemar- | szych od 0,075 mm 6. Wysiewki kamienne gliniastd
zania 4. Wysiewki kamienne o | o zawartdci frakcji towej >2%
uziarnieniu odpowiadaj | 7, Zuzle wielkopiecowe i inne | - drobnoziarniste i nierozpado
cym pospotkom luiwirom | metalurgiczne we: straty masy do 1%
8. Piaski drobnoziarnis - 0 wskaniku nagnosci Wng=1C
3. SPRZET

Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézsie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
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—odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarkiakkip tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),

—jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grugpycharki, zgarniarki, rowniarki itp.),

—transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe itp.),

—sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powitig dostosowany do kategorii gruntu (materiatu),
jego obgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gidkei transportu.

Zwiekszenie odlegkri transportu ponad wadti zatwierdzone nie nmie by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegkszone odlegkxi nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie
przez Irzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. ZASADY PROWADZENIA ROBOT

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty oznym stopniu przydatrioi do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposdb uniéwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem wagsbtechnicznych, wymaga zgodyymniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowirpowhby¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odklad. O ile Zynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, zyaje odpowiednio
zabezpieczy/przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jeeli grunt jest zamarzgty nie naléy odspaja go do gtbokasci okoto 0,5 metra povegj projektowanych
rzednych rob6t ziemnych.

5.2. ODWODNIENIE WYKOPOW

Technologia wykonania wykopu musi u#timia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie tnaarobot
ziemnych. Wykonanie wykopow powinno pgstwa w kierunku podnoszeniaesniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezachowa odpowiedni spadek podiay i nadé przekrojom poprzecznym spadki,
umazliwiajace szybki odptyw wdd z wykopu. O ile w dokumentapjektowe] nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien Bymniejszy nt 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 2% w przypadku
gruntéw niespoistych. Natg uwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejn@i i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw
wykonywania innych rob6t na spetnienie wymagityczcych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie gmst
robét ziemnych.

Wody opadowe i gruntowe naleodprowadzi poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.3.  WYMAGANIA DOTYCZ ACE ZAGESZCZENIA

Zag:szczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowyclbtraiemnych powinno spetrfiavymagania, dotyeze
minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 2.

Tablica 2. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t migrin

Minimalna wartd¢ I, dla:
Strefa autostrad innych drog
korpusu i drog ruch ckzki ruch mniejszy
ekspresowych | ibardzo cgzki od ckezkiego
Gorna warstwa o grulioi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowytl spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utageniem konstrukcji nawierzchni najeje dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy 2.

Jereli wartasci wskanika zagszczenia okidone w tablicy 2 nie mag by¢ osiagnigte przez bezpwednie
zag;szczanie gruntdw rodzimych, to nalgpodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu pogilo umdliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartei wskanika zagszczenia. Méiwe do zastosowanigodki, o ile nie § okreslone w ST, proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptaciiyimerowi.

5.4. RUCH BUDOWLANY

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grdbwarstwy gruntu (nadkladu) powsj
rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza i3 metra.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dpgza s po nim jedynie ruch maszyn
wykonupcych t czynnad¢ budowlan. Moze odbywé sig jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktdre nie spheo
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni rob6t ziemnych, wynikajych z niedotrzymania podanych pasywarunkéw
obcikza Wykonawe rob6t ziemnych.
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST S-00.00 pkt 6.

6.2. KONTROLA WYKONANIA WYKOPOW
Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolawagodndci z wymaganiami ok&onymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W sieekontroli szczegbinuwag; nalezy zwroc na:
a) odspajanie gruntow w sposéb nie pogargaajch wiaciwosci,
b) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robét igozakdiczeniu,
c) dokladnd¢ wykonania wykopow (r@ne wykopu nie magréznié¢ sie od rzdnych projektowanych o wiej niz
-3 c¢cm lub +1 cm, nieréwrigi dna wykopu mierzone aB8-metrova, nie mog przekraczé& 3 cm),
d) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w pkt 5.3

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-00.08.pkt

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostk obmiarow jest ni (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST S-00.08.pkt

Roboty ziemne uznajecsza wykonane zgodnie z dokumendagjojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleravgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST S-00.00 pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Cena wykonania 1 iwykop6éw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypollidad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu,
— zag:szczenie powierzchni wykopu ,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych , wymaganych w ST,
— rozplantowanie urobku na odkladzie ,

10. PRZEPISY ZWI AZANE

. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okienia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek ignun

. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapdairbiernej

. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ¥@ania i badania

. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie mwska piaskowego

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie tooodksztatlcenia nawierzchni podatnych i padiprzez
obciazenie piyt

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkika zagszczenia gruntu

U WNPF
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S-01.03

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji techn@ s wymagania ogdlne dotyaze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgiilizowanego mechanicznie w zgku z inwestycj
0 nazwie BUDOWA MIEJSC POSTOJOWYCH DLA SAMOCHODOWSOBOWYCH WRAZ Z NIEZB:DNA
INFRASTRUKTURA TECHNICZNA dziatka nr 45/9, 308 | 313 affr Mierzyn 1

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowarl@ jdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nmechaie.
Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje, sigodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentac;ji projektowe;j.
Okreslenia podstawowe
— Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego meafiaznie - jedna lub wgcej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwmaosng nawierzchni drogowe;.
— Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny, polegey na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej
wilgotnaosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.
— Pozostal®kreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST S-00.00 ,&& ogdélna” pkt 1.4.

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogdlne wymagania dotyaze robo6t podano w ST S-00.00 @& ogdlna” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST S-00.00 ,G#¢ og6ina”
pkt 2.

2.2. RODZAJE MATERIALOW

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famangtabilizowanych mechanicznie powinng: lkyuszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowchneffa lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo rziawiru
wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszezabcych i bez domieszek gliny.

2.3.  WYMAGANIA DLA MATERIALOW

2.3.1. UZIARNIENIE KRUSZYWA
Krzywa uziarnienia kruszywa, oléiena wedtug PN-B-06714-15 powinnadé migdzy krzywymi granicznymi
pél dobrego uziarnienia podanymi na gisaym rysunku.
Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przzzorgych na podbudowy
wykonywane metadstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@izasadnicz (gorr warstve) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbudevpomocnicz (dolm warstve)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dgiagla i nie mae przebiega od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarréena gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie
maze przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
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2.3.2. WLASCIWOSCI KRUSZYWA
Kruszywa powinny spetntavymagania okrdone w tablicy 1.
Tablica 1.
Wymagania
S Kruszywa Kruszywa .
Lp. Wyszczeglnienie naturalne tamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza nicza
1 | Zawart@¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 PN-B-06714-15
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10| do12 | do10| do12 | do10| do 12
2 | Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714-15
% (m/m), nie wgcej niz 5 10 5 10 10
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714-16
%(m/m), nie wgcej niz 35 45 35 40 B
4 Zawart@¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wiecej niz
5 | Wskanik piaskowy po picio- BN-64/8931-01
krotnym zagszczeniu metag | ©4 30| 0d 30 | od 30 | od 30 -
6 | Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralna¢ calkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz 35 45 35 50 50
b) scieralné¢ czsciowa po PN-B-06714-42
1/5 petnej liczby obrotéw, nie
wigcej niz 30 40 30 35 35
7 Nasikliwosé, %(m/m), nie PN-B-06714-18
wiccej niz 25 4 3 5 8
8 Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714-19
masy po 25 cyklach zamia 5 10 5 10 10
nia, %(m/m), nie wicej niz
9 . . PN-B-06714-37
Rozpad krzemianowyzela- PN-B-06714-39
zawy hcznie, % (m/m), nie - - - - 3
wiecej niz
10 | Zawarté¢ zwiazkow siarki w PN-B-06714-28
przeliczeniu na S %(m/m), 1 1 1 1 4
nie wiecej niz
11 | Wskanik nosnosci wne mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy nk:
a) przy zagszczeniud>1,00 | 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud>1,03 [ 120 - 120 - 120 -
2.3.3. WODA

Nalezy stosowa wodk wg PN-B-32250.
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3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST S-00.00 ,&& ogolna” pkt 3.
3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT
Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanynhchanicznie powinien

wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypase/ch w uradzenia dozujce wodt. Mieszarki powinny

zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo¢nboptymalnej,
b) réwniarek albo ukltadarek do rozktadania mieszanki,
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtatnych do zagszczania. W miejscach trudno

dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.

4. TRANSPORT

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigdaaaimiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materiatéw powinien odbé§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

4.1. PRZYGOTOWANIE PODLOZA

Podize pod podbudog powinno spetni@a wymagania okrdone w ST S-01.03 ,Podbudowa z kruszywa
stabilizowanego cementem” i ST S-01.02 ,Roboty rietn

Podbudowa powinna byutozona na podizu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych astek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania rigleprawdzt wzorem:

Dis _g L
d 85
w ktorym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho8gXiarn warstwy podbudowy lub warstwy atizapcej, w
milimetrach,

dgs- wymiar boku oczka sita, przez ktdre przecho8%&iarn gruntu podi@, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mee by spetniony, naley na podiau utazy¢é warstwe odcinajca lub odpowiednio
dobran geowtéknir. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychistek gruntu, wyznaczaest
warunku:

9so0 1,2 2
Ogo
w ktérym:
dso-  wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho@4/&ziarn gruntu podi@, w milimetrach,
Og - umowna érednica poréw geowtdkniny odpowiadeg wymiarom frakcji gruntu zatrzymuga sg na
geowtdkninie w iléci 90% (m/m); warté parametru g powinna by podawana przez producenta geowtokniny.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowapadbudowy powinny biyywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢gdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przezAyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno alivaaé nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot
w odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

4.2. WYTWARZANIE MIESZANKI KRUSZYWA

Mieszank kruszywa oscisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarz& w mieszarkach
gwarantuicych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczrig¢ zapewnienia jednorodéa nie dopuszcza
si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlimakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowardwipna
by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania vspalsob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysyichan

4.3. WBUDOWYWANIE | ZAG ESZCZANIE MIESZANKI KRUSZYWA

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna grubo
po zagszczeniu byla réwna grubo projektowanej. Grubié pojedynczo ukladanej warstwy nie froprzekracza20
cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna bgziazona w spos6b zapewniay osigniecie wymaganych
spadkow i rednych wysokéciowych.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas gszrzania powinna odpowiatiailgotnasci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metdMateriat nadmiernie nawilgocony, powinien tasosuszony
przez mieszanie i napowietrzaniezelewilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej waitg
mieszanka powinna Byzwilzona okrélong iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigemosé
mieszanki kruszywa jest wyza od optymalnej o 10% jej waith) mieszank nalezy osuszy.
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Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpd@i przyjgtemu poziomowi
wskaznika ngnasci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
4.4, UTRZYMANIE PODBUDOWY
Podbudowa po wykonaniu, a przed zgioiem nasgjpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w dobrym stanie.
Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowhzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pi@ezruch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S-00.00 €2 ogodlna” pkt 6.

5.2. BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT

Przed przyapieniem do robot Wykonawca powinien wykoénaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialtéw. Badania awvmny obejmowa
wszystkie wkaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

5.3. BADANIA W CZASIE ROBOT

5.3.1. UZIARNIENIE MIESZANKI
Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébkeayapobierg w
sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zaszczeniem. Wyniki badapowinny by na bigaco przekazywane
Inzynierowi.
5.3.2. WILGOTNOSC MIESZANKI
Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 (metoda ), z tolerancy10% -20%.
Wilgotnas¢ nalezry okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.
5.3.3. ZAGESZCZENIE PODBUDOWY
Zag:szczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprovesiz badania
jest niemaliwe ze wzgtdu na gruboziarniste kruszywo, kontralag;szczenia nalgy oprz€ na metodzie obagien
phytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziegmaz na 5000 flub wedtug zalegelnzyniera.
Zag:szczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznieznalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztatceBigiest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
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5.3.4. WLASCIWOSCI KRUSZYWA

Badania kruszywa powinny obejmotvacerg wszystkich whaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawcw sposob losowy w obecfm
Inzyniera.Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy

5.4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE CECH GEOMETRYCZNYCH PODBUDOWY

5.4.1. CZESTOTLIWOSC ORAZ ZAKRES POMIAROW
Czestotliwas¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano wctaBli
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
1 | Szeroké¢ podbudowy 1lraz
2 | Réwnai¢ podiwzna w sposo6b cigly planografem albo co 20 m dat
3 | Réwndi¢ poprzeczna 1lraz
4 | Spadki poprzeczné* 1lraz
5 | Rzedne wysokéciowe col0m
6 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy w 3 punktach
Przed odbiorem w 3 punktach
7 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach
- ugiccie spezyste €0 najmniej w dwoch punktach

5.4.2. SZEROKQC PODBUDOWY
Szerokdé¢ podbudowy nie miee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm, -5 cm.

5.4.3. ROWNQSC PODBUDOWY
Nieréwnaci podiwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrove tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove tata.
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Nieréwnaci podbudowy nie megprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.
5.4.4. SPADKI POPRZECZNE PODBUDOWY

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaetirpty by¢ zgodne z dokumentacprojektova, z tolerangj
+0,5%.
5.4.5. RZEDNE WYSOKGCIOWE PODBUDOWY

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekra¢za
+1lcm, -2 cm.
5.4.6. UKSZTALTOWANIE OSI PODBUDOWY | ULEPSZONEGO PODt2A

Os$ podbudowy w planie nie nae by przesunjta w stosunku do osi projektowanej gedj niz+ 5 cm.

5.4.7. GRUBQSC PODBUDOWY | ULEPSZONEGO PODL@ZA
Gruba¢ podbudowy nie mige st rézni¢ od grubdci projektowanej o wiécej niz:

— dla podbudowy zasadniczej 10%,

— dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

5.4.8.

NOSNOSC PODBUDOWY
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert kgodny z podanym w tablicy 3,

— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bygodne z podanym w tablicy 3.
Tablica 3. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o Wskaznik . . Minimalny modut odksztal-cenia
wskaniku wh | zagszczeniad | Maksymalne ugicie spezyste pod|  mierzony piys o srednicy 30 cm,
nie mniejszym nie kotem, mm MPa
mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
obciizenia B obciizenia B
60 1.0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6. OBMIAR ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-00.08¢Gxolna” pkt 7.
6.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudozvkruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST S-00.0@4CGx6Ina” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami tiyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 5 daty kiymbzytywne.

8. PODSTAWA PLATNO SCI

8.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptfatrsci podano w ST S-00.00 €& ogdlna” pkt 9.
8.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Cena wykonania 1 ipodbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentuaimaprawe podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozitozenie mieszanki,
— zag:szczenie rozizonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

9. PRZEPISY ZWI AZANE
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezawartéci zanieczyszczeobcych
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PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06731Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane ogowe. Badania techniczne

Badania. Oznaezidadu ziarnowego

Badania. Oznaezesztaltu ziarn

Badania. Oznaezsifgotnaici

Badania. Oznaezaasikliwosci

Badania. Oznaezamzoodpornéci metod bezpdredni
Badania. Oznaezawartéci zanieczyszczeorganicznych
Badania. Oznaezmwartéci siarki metod bromowy
Badania. Oznaezaapadu krzemianowego

Badania. Oznaezaapaduelazawego

Badania. Oznaezaieralngci w bebnie Los Angeles

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalmeawierzchni drogowyctZwir i mieszanka
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S-01.04
KRAW EZNIKI
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sirwymagania ogoine dotygze wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem krasmikéw i obrzey w zwiazku z inwestyg o nazwie BUDOWA MIEJSC
POSTOJOWYCH DLA SAMOCHODOW OSOBOWYCH WRAZ Z NIEHBDNA INFRASTRUKTURA
TECHNICZNA dziatka nr 45/9, 308 | 313 aftr Mierzyn 1

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowarl@ jdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecanmiu
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBEJMUJ ACYCHS T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia Robét przy ustawieniu keamikbw betonowych
oraz obrzey betonowych i obejmaj
krawezniki betonowe wraz z wykonaniem taw

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podane w niniejszej STa ggodne z ST S-00.00 €% ogodlna” i ,Katalogiem Powtarzalnych
Elementéw Drogowych” oraz z odpowiednimi normanisfioni lub europejskimi.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania Rob6t oraz za zgodti@ Dokumentagj Projektovs, ST i
poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotyaze Rob6t podano w ST S-00.00 ¢&&ogolna”.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy Robotach gzéinych z ustawieniem krawnika na tawie betonowej wedtug zasad
niniejszej ST &
2.1. KRAWEZNIK BETONOWY 15X30 CM ORAZ 20X30 CM.
Zastosowane krayiniki pod wzgtdem jakdci powinny odpowiadanasgpujacym normom:
PN-80/6775-03 arkusz 01 - ,Prefabrykaty budowlametonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw
torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania”
PN-80/6775-03 arkusz 04 - ,Prefabrykaty budowlametnu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw
torowisk tramwajowych. Kraegzniki i obrzeza”.
Ponadto nagkliwo$¢ betonu w krawzniku nie powinna b§ wieksza ni 4%.

2.2. LAWA BETONOWA Z OPOREM
tawa betonowa pod kragnik oraz opér wykonanegta z betonu klasy B-10 odpowiadegmu normie PN-B-
06250

2.3. MATERIALY NA PODSYPK E | DO ZAPRAW
— Piasek na podsyglcementowo - piaskaypowinien odpowiadawymaganiom
PN-B-06712 a do zaprawy cementowej PN-B-06711.
— Cement na podsygk do zaprawy cementowo - piaskowej powinied bgmentem portlandzkim klasy nie
mniejszej nt ,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.
— Woda powinna by odmiany ,I” i odpowiadd wymaganiom PN-B-32250.
2.4. OBRZEZA BETONOWE 20 X 6 CM POWINNY ODPOWIADA € WYMAGANIOM PN-80/6775-
03/04
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawienzalrdg, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych.
Krawezniki i obrzeza chodnikowe.

3. SPRZET
Roboty zwizane z wykonaniem ftawy betonowej z oporem i ustaiee kravgznika lub obrzea wykonane &da
recznie.

4. TRANSPORT

Krawezniki i obrzeza - transport i skladowanie kraimikéw i obrzery betonowych na miejsce wbudowania zgodnie
z PN-80/6775-03 - ,Prefabrykaty budowlane z betoRlementy nawierzchni drég” ulic, parkingbw i toreWw
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania”.

Beton na ftaw z oporem - transportowanyedrzie dowolnymi srodkami przeznaczonymi do przeienia
wytworzonego betonu.

Czas transportu nie rae przekraczajednej godziny (okoto 30 km).

Piasek oraz cement przemoy by maze na miejsce wbudowania dowolnynsrodkami transportu,
zapewniajcymi trwalcs¢ wiasndci materiatow podczas transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT
Ogodlne warunki wykonania Rob6t podano w ST S-00d%@s¢ ogolna”.

5.2. ZAKRES WYKONYWANYCH ROBOT

5.2.1. TRANSPORT MATERIALOW

Transport materiatdw przewidzianych ninigjs3T do wykonania powgzych robét. orazrédia pozyskania
materialow musguzyska akceptag Inzyniera. Transport i skladowanie krasmikdw oraz obrzey betonowych zgodnie
z PN-80/6775-03.

5.2.2. WYTYCZENIE SYTUACYJNO - WYSOKECIOWE
Wytyczenie sytuacyjno - wysoktiowe miejsc wbudowania krawanika wykonane &dzie na podstawie
Dokumentacji Projektowe;.

5.2.3. WYKONANIE BETONOWEJ tAWY POD KRAVEZNIKI.

Roboty ziemne (wykopy) zwkane z wykonaniem koryta gruntowego podeldvetonovs z oporem, wykonane
beda recznie. Geometria wykopu orazebgbkds¢ - zgodnie z ,Katalogiem Powtarzalnych Elementévodawvych” i
Dokumentagj Projektovy.

Przed przyspieniem do wytworzenia betonu na taletonowy z oporem. Wykonawca jest zobawany do
przygotowania receptury na beton. Receptura wingadpracowana dla konkretnych materiatéw, zaakcepigora
wczesniej przez layniera.

Transport wytworzonego betonu na miejsce wbudowamidwiono w punkcie 4.2 niniejszej ST.

Receptura zostanie opracowana przez laboratoriumpavciu o PN-B-06250 ,Beton zwykly”. Spadzona
receptura musi uzyskakceptagj Inzyniera.

tawa betonowa wykonanadrie z betonu klasy B 10, we wénéj przygotowanym korycie gruntowym.

Wykonanie tawy betonowej polega na dadeleniu dowiezionego betonu oraz odpowiednim jegg:szczeniu.
Wykonana tawa wraz z oporem po gserzeniu betonu powinna odpowidd@ymiarami oraz ksztattem - rysunkowi w
.Katalogu Powtarzalnych Elementéw Drogowych” i rgkom w Dokumentacji Projektowe;.

5.2.4. WYKONANIE PODSYPKI CEMENTOWO - PIASKOWEJ POD KRABZNIK.
Na wykonanej tawie betonowej najerozcieli¢ recznie podsypk cementowo -piaskoyvgrubagci 5 cm, celem
prawidiowego osadzenia kraimika. Podsypi cementowo - piaskaywvykona nalezy w proporcji I:4 zgodnie z KPED

5.2.5. WBUDOWANIE KRAWEZNIKOW BETONOWYCH

Roboty zwizane z wbudowaniem kraanikéw winny by wykonywane w okresie od | kwietnia do 15
pazdziernika przy temperaturze otoczenia nisszej ni 5 stopni Celsjusza. Wbudowanie kegwnika naley dokona
zgodnie z ,Katalogiem Powtarzalnych Elementéw Drogeh”. Przy wbudowywaniu kragznika naley bezwzgédnie
przestrzega wytyczonej trasy przebiegu krainika oraz usytuowania wysaiaowego, zgodnego z Dokumentac)
Projektova.

Swiatto (odlegié¢ gornej powierzchni kragenika od jezdni) powinno lyzgodne z ustaleniami dokumentacii
projektowej, a w przypadku braku takich usig®winno wynosi od 2 do 12 cm, a w przypadkach gigpwych (np. ze
wzgledu na ,wyrobienie’scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zkszenie do 16 cm.

Zewretrzna $ciana krawznika od strony chodnika powinna dyo ustawieniu kraggnika obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuslroza, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikbw powinno by zgodne z PN-64/8845-02.

Dopuszczalne odchylenia linii kraanikdw w poziomie od linii projektowej, ktére wynosil cm ustawionego
kraweznika. Dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej mtagzny kravgznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi:
+ 1 cm na kade 100 m ustawionego krasmika.

Réwnai¢ gornej powierzchni kragznikdw, sprawdzane przez przyemie w dwoch punktach nadde 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym pi&eit pomicdzy gorra powierzchni kraweznika i przylzom fata nie mae
przekraczal cm, Spoiny musgby¢ wypetnione catkowicie na petrgigbokaic.

5.2.6. WYPELNIENIE SPOIN MIEDZY KRAWEZNIKAMI

Spoiny krawgznikéw nie powinny przekraczaszerokéci | cm. Spoiny naley wypetnic zwirem, piaskiem lub

Zapraw cementowo- piaskayy przygotowan w stosunku | :2

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jaka Rob6t podano w ST S-00.00. £z ogdlna”.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru wbudowanego krawnika na tawie betonowej lub obizena podsypce piaskowej zgodnie z
Dokumentagj Projektowy i pomiarem w terenie jest metr (m).

Ogolne zasady obmiaru podano w ST S-00.00¢$€agolna”.

8. PRZEJECIE ROBOT
Ogodlne zasady Przgja Robot podano w ST S-00.00. ¢8& ogolna”.
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Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigmjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg @ktaty wyniki pozytywne.

Odbiorowi Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj wykonanie koryta pod tagy wykonanie lawy,
wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogodlne wymagania dotysee ptatnéci podano w ST S-00.00. ,&& ogdélna”. Patné za metr wbudowanego
kraneznika na ftawie betonowej lub obeze na podsypce piaskowej naleprzyjmowa zgodnie z obmiarem, ocen
jakasei uzytych materiatdéw i oceny jakoi wykonanych Rob6t na podstawie wynikéw pomiardoada.
Cena jednostkowa wykonania 1 m kegmika na fawie betonowej obejmuie :
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— wykonanie koryta pod kraginik,
— wykonanie fawy z oporem,
— utozenie krawgznika na podsypce cementowo-piaskowe;j,
— wypekienie spoin,
— przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji,
— dostarczenie materiatow,
oznakowanie terenu robét

10. PRZEPISY ZWI AZANE
Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych. Cengr&@iuro Projektowo Badawcze
Drég i Mostéw w Warszawie.
PN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betor@mgnty nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wsp6lne wymagaiibadania.
PN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betofemEnty nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Kragniki i obrzeza.
PN-B-06250 Beton zwykly.
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci.
PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondapraw.
PN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne wstawienia i odbio
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S-01.05

NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji techne (ST) § wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukoejonowej w zwizku z inwestyej o nazwie BUDOWA
MIEJSC POSTOJOWYCH DLA SAMOCHODOW OSOBOWYCH WRAZ NIEZBEDNA INFRASTRUKTURA
TECHNICZNA dziatka nr 45/9, 308 | 313 aftr Mierzyn 1

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowarl@ jdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej na zjazdaztodnikach.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Betonowa kostka brukowa- ksztaltka wytwarzana z betonu metadibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztattka jednowarstwowa lub w dwéch warstwachgmdnych ze sabtrwale w fazie produkciji.

— Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST S-00.00 ,&% ogdlna” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST S—00.00 ¢ ogolna” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pader ST S—00.00 ,GZ¢ ogolna”
pkt 2.
2.2. BETONOWA KOSTKA BRUKOWA - WYMAGANIA

2.2.1. APROBATA TECHNICZNA
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikosikowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty technicznej.

2.2.2. WYGL4D ZEWNETRZNY

Struktura wyrobu powinna by warta, bez rys,ginieé¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gorna kostek powinnachpwna i szorstka, a kragzie kostek rowne i proste, wgkhiccia nie
powinny przekracza2 mm,

2.2.3. KSZTALT, WYMIARY | KOLOR KOSTKI BRUKOWEJ
Na zjazdy i chodniki naly zastosow& kostlke o grubdci 80 mm, koloru szarego z rozbiorki istagych
nawierzchni
Tolerancje wymiarowe dla kostek nagigjch s¢ do wykorzystania wynogz
— nadtugdci =3 mm,
— na szerokeci +3 mm,
— nagrubdéci =5 mm.

2.2.4. WYTRZYMALQSC NA SCISKANIE
Wytrzymalai¢ nasciskanie po 28 dniackrédnio z 6-ciu kostek) nie powinnadomniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najgsza wytrzymaléé pojedynczej kostki nie powinna dymniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5. NASI4KLIWOSC
Nasikliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiddeymaganiom normy PN-B-06250 i wynésiie wiecej niz
5%.
2.2.6. ODPORNGSC NA DZIALANIE MROZU
Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnaliadana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250.
Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zararga i odmraania probek jest wystarczap, jeeli:
— probka nie wykazujegknige,
— strata masy nie przekracza 5%,
— obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzyma& prébek nie zameanych nie jest weksze
niz 20%.
2.2.7. SCIERALNOSC
Scieralnag¢ kostek betonowych okilena na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wiynus wicej niz 4
mm.
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2.3. MATERIALY DO PRODUKCJI BETONOWYCH KOSTEK BRUKO WYCH

2.3.1. CEMENT
Do produkcji kostki brukowej natg stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niesmej ni ,32,5".
Zaleca s stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewimilpowiadawymaganiom PN-B-19701.

2.3.2. KRUSZYWO

Nalezy stosowad kruszywa mineralne odpowiadeg¢ wymaganiom PN-B-06712.

Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki hmt@j, przy zat@onych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. WODA
Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonatvykostek brukowych powinny odpowidda
wymaganiom wg PN-B-32250.

2.3.4. DODATKI

Do produkcji kostek brukowych stosuje; slodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, ziie z recept
laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewnigjgotowym wyrobom wiksz wytrzymalaé, mniejsa nasikliwosé i wieksz, odporndéé
na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewhstce trwate zabarwienie. Powinny ta blyarwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w ST S-00.00 ,&# ogolna” pkt 3.

3.2. SPRZET DO WYKONANIA NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEJ

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykije s¢ recznie.

Jeili powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztait i kolor, mzna stosowémechaniczne uggzenia
uktadajce. Uradzenie skltada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezaslego do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich émia. Uradzenie to, po skazonym ukladaniu kostek, moa wykorzysta do
wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do clhaketszczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje giibratory plytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku mma stosowa mechaniczne ugglzenie na rolkach, prowadzone liniami na
szynie lub krawznikach.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST S-00.00¢&goIna” pkt 4.

4.2. TRANSPORT BETONOWYCH KOSTEK BRUKOWYCH

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe usitaelg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzyréeito
betonu min. 0,7 R, kostki przewane g na stanowisko, gdzie specjalne agizenie pakuje je w falii spina tama
stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysaa@tanie.

Kostki betonowe mima rownie przewozt samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST S-0@ag¢ ogdlna” pkt 5.

5.2. PODLOZE

Podiaze pod ut@enie nawierzchni z betonowych kostek brukowych astarpodsypka cementowo—piaskowa.
Nawierzchng z kostki brukowej przeznaczpmla ruchu pieszego, nale wykonywa na warstwach podsypkowych
grubdci 3 cm na zjazdach i 5 cm na chodnikach w uprzediykonanym korycie. Podie pod nawierzchaipowinno
by¢ przygotowane zgodnie z wymogami akoeymi w ST S-01.03 ,Podbudowa z kruszywa tamarsgbilizowanego
mechanicznie”.

5.3.  OBRAMOWANIE NAWIERZCHNI
Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek dongich mana stosowa krawezniki uliczne betonowe wg
BN-80/6775-03/04 lub inne typy krawanikow zgodne z dokumentagjrojektova.

5.4. UKLADANIE NAWIERZCHNI Z BETONOWYCH KOSTEK BRUK OWYCH

Kostkg uktada s na podsypce lub podio piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdzy kostkami wynosity
od 2 do 3 mm. Kostk nalery uktada& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdw czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega gzszrzeniu.

Po ut@eniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagbnie zamié& powierzchng utozonych kostek przy
uzyciu szczotekgeznych lub mechanicznych i przysic do ubijania nawierzchni.
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Do ubijania utdgonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje wibratory plytowe z ostap z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenierabiudzeniem. Wibrowanie naje prowadzé od kravedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczaie w kierunku poprzecznym ksztaitek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyelwolno uywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalg uzupetnt szczeliny piaskiem i zandi& nawierzchrg. Nawierzchnia z wypetnieniem
spoin piaskiem nie wymaga pighacji - mae byt zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w ST S—00.00 ,£# ogdlna” pkt 6.

6.2. BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT

Przed przyspieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdsan i przydatri kostki betonowej pochodeej z
rozbiorki.

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca sprawdza wyréb w zakresimagéa podanych w pkt 2.2.2 1 2.2.3 i
wyniki bada przedstawia lzynierowi do akceptacii.

6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT
6.3.1. SPRAWDZENIE PODLOZA | PODBUDOWY

Sprawdzenie podim i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgdédn@ dokumentagj projektovs i
odpowiednimi ST.

6.3.2. SPRAWDZENIE PODSYPKI

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padiich polega na
stwierdzeniu zgodr#oi z dokumentagjprojektows oraz pkt 5.5 niniejszej ST.
6.3.3. SPRAWDZENIE WYKONANIA NAWIERZCHNI

Sprawdzenie prawidlowioi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukcvpolega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentagprojektows oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej ST:
— pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowei ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przatly des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. SPRAWDZENIE CECH GEOMETRYCZNYCH NAWIERZCHNI
6.4.1. NIEROWNOSCI PODLUZNE

Nieréwndaici podiizne nawierzchni mierzone #alub planografem zgodnie z nagrBN-68/8931-04 nie powinny

przekracza 0,8 cm.

6.4.2. SPADKI POPRZECZNE
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny godne z projektem z toleraaej 0,5%.
6.4.3. NIWELETA NAWIERZCHNI

Réznice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni igdnymi projektowanymi nie powinny przekraé¢zal cm.
6.4.4. SZEROKQSC NAWIERZCHNI

Szeroké¢ nawierzchni nie me r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o vécej niz = 5 cm.

6.4.5. GRUBQSC PODSYPKI

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.5. CZESTOTLIWOSC POMIAROW

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni ztkkdsrukowej, wymienionych w pkt 6.4
powinna by dostosowana do powierzchni wykonanych robét.

Zaleca si, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych wepk byly przeprowadzone nie rzadziej Birazy
na 100 r nawierzchni i w punktach charakterystycznych digefety lub przekroju poprzecznego oraz weze tam,
gdzie poleci laynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST S—00.0&¢Crolna” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostk obmiaru jest rh(metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betorjdwstki brukowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST S—00.085CGgo6Ina” pkt 8.
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Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigmjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedkitgspdaty wyniki pozytywne.
8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU
Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podie,
— wykonanie podsypki,
Zasady ich odbioruiaokreslone w ST S-00.00 ,G#¢ ogdlna”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy pfatdoi podano w ST S—00.00 ,& ogolna” pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— przygotowanie podia (ewentualnie podbudowy),
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie podsypki,
— ulozenie i ubicie kostki,
- wypekienie spoin,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Normy

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczénieralngci na tarczy Boehmego

PN-B-06250 Beton zwykly

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgoéitio

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdelementy nawierzchni drdg, ulic, parkingdw i tersk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza

BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie mika piaskowego

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réienoawierzchni planografem i tat

ogk,rwbhrE

© N
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji techne (ST) § wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem rowow przydrych w o zwazku z inwestygi o nazwie BUDOWA MIEJSC
POSTOJOWYCH DLA SAMOCHODOW OSOBOWYCH WRAZ Z NIEHBDNA INFRASTRUKTURA
TECHNICZNA dziatka nr 45/9, 308 | 313 aftr Mierzyn 1

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowarl@ jdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecamiu
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aménych z wykonywaniem rowow
przydraznych wraz z umocnieniem dna i skarp darni

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— ROw - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktdry zbiera i odprowadza wod

— ROw przydrany - réw zbierajcy wod: z korony drogi.

— Trwale umocnienie koryta — umocnienie koryta prefabtami betonowymi uktadanymi na podbudowie z
betonu, dostosowanymi dogpikosci przeptywu wody

— Zjazd — przepust w obbie rowu umaliwiajacy dojazd do posesiji, ktérego konstrukcjdmowykonana jest z
elementow prefabrykowanych

— Prefabrykaty do umocnierowéw — elementy betonowe ghte do trwatego umocnienia powierzchni skarp i
rowow.

— Darnina - ptat lub tasma wierzchniej warstwy glepszerosnietej i zwiazanej korzeniami roslinnosawtastej.

— Darniowanie - pokrycie darnina powierzchni korpdsagowego w taki sposoéb, aby darnina do niej pratgro

— Humus - ziemia roslinna (urodzajna).

- Humusowanie - pokrycie skarpy lub rowu humusem l zapewnienia dobrego wzrostu trawy.

Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w S-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotyaee rob6t podano w S - 00.00 ,Wymagania ogéine1pfkt

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robét waieiszej SST &

- woda,

- piasek,

- ZWir,

- humus,

- darnina,

- szpilki, paliki

- nasiona traw.
2.1. DARNINA

Darnire nalezy wycina: z obszaréw pofmnych najbliej miejsca wbudowania. Ciecie ngleprzeprowadzaprzy
uzyciu specjalnych ptugéw i krojow. Platy lubstay wycietej darniny, w zalenosci od gruntu na jakimdala uktadane,
powinny mi& szeroké¢ od 25 do 50 cm i grulé od 2 do 10 cm.. Wyeia darnina powinna Byw krétkim czasie
wbudowana. Darniy jezeli nie jest od razu wbudowana, ngleiklada warstwami w stosy, strona porostu do siebie, na
wysokai¢ nie wieksz niz 1 m. Ulazone stosy winny hky utrzymywane w stanie wilgotnym w warunkach
zabezpieczagych darnir przed zanieczyszczeniem.
2.2. NASIONA TRAW

Wybor gatunkéw traw naky dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalest stosowa
mieszanki traw o drobnymggtym ukorzenieniu, spetnigie wymagania PN-R-65023.

2.3.  SZPILKI, PALIKI,

Szpilki do przybijania darniny powinny bywykonane z gaki, zerdzi lub drewna szczapowego. Szpilki powinny
by¢ proste, ostro zaciosane. Grébezpilek powinna wynoéiod 1,5 do 2,5 cm, a diugiood 20 do 30 cm.

Paliki powinny by wykonane zgodnie z wymaganiami BN-65/9226-01.

2.4. KRUSZYWO
Zwir i mieszanka powinny odpowiadlayymaganiom PN-B-11111
Piasek powinien odpowiadlavymaganiom PN-B-11113
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3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w S - 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. SPRZET DO WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazaic mazliwoscia korzystania z nagbujacego
sprztu:

- koparek podsbiernych,

- spycharek lemieszowych,

- réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

- urzadzen kontrolno-pomiarowych,

- zag:szczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w S - 00.00 ,Wymagania ogdike2.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW
Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej ST, nmima korzysta z dowolnychsrodkéw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w S - 00.09dgania ogoine” pkt 5.

5.2. PROFILOWANIE DNA | SKARP ROWU

W wyniku prac nalgy uzysk& podane poaej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z POR3E04:1997:
dla rowu przydrenego w ksztalcie trapezowym - szer@kdna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od dt,3:1,3,
gtebokas¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jakanica pozioméw dna i nszej kravedzi gérnej rowu;

Najmniejszy dopuszczalny spadek padiy rowu powinien wynosi 0,2%; w wyptkowych sytuacjach na
odcinkach nie przekracagych 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek podhmy rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastyct092,

- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;

b) przy umocnionych skarpach i dnie:

- mah trawiash, - 2,0%,

- darniry - 3,0%,

- faszyn - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%

5.3. DARNIOWANIE

Darniowanie nabey wykonywa wczesna wiosna do koa maja, a w razie konieczmd we wrzéniu i
pazdzierniku. Powierzchnia przeznaczona do darniowgainna by doktadnie wyréwnana, a w uzasadnionych
przypadkach pokryta warsjumusu.

W okresach suchych powierzchnie darniowanezggdelewa woda w godzinach popotudniowych przez okres od
2 do 3 tygodni. Ména stosow&inne zabiegi chroace dan przed wysychaniem, zaakceptowane przeyriera.

5.3.1. DARNIOWANIE KOZUCHOWE

Dam uktada st pasami poziomymi, rozpoczynajod dotu skarpy. Pas dolny powinienébyparty o element
zabezpieczagy podstaw skarpy. W przypadku braku zabezpieczenia podstkaspy, dolny pas darniny powiniendy
zagkbiony w dno rowu lub teren naebokas¢ od 5 do 8 cm. Pasy darniny naleuktad& tak, abyscisle przylegaty do
siebie, ale nie zachodzity na siebie. Powstale rgzpalezy wypeinic odpowiednio przyetymi kawatkami darniny.
Ulozom darnirg nalezy uklepa drewnianym ubijakiem tak, aby darnina od stromzé&ai przylegatécisle do podiaa.

Wykonujac darniowanie pod koniec okresu wegetacji orazkagpach o nachyleniu bardzo stromym, ptaty darniny
nalezy przybi¢ szpilkami, w ilgci nie mniejszej ri 16 szt./m3 i nie mniej ai2 szt. na pfat.
5.3.2. DARNIOWANIE W KRATE

Umocnienie skarp przez darniowanie w &natkonuje st na wysokich nasypach (powgj 3,5 m). Darniowanie w
krate nalezy wykonywa pasami nachylonymi do podstawy skarpy pod katetnktsyzujacymi sk w taki sposob, aby
tworzyty nie pokryte darninkwadraty (okienka), o wymiarach zgodnych z dokuiaigja projektowa i ST. Ulmne w

35



krak ptaty darniny natey uklep& ubijakiem i przybi do podiga szpilkami. Pola okienek powinny dbybsiane
mieszanka traw spetnigh wymagania PN-R-65023.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w S - 00.00 ,Wymagania ogdine”akt

6.2. POMIARY CECH GEOMETRYCZNYCH ROWU
Czestotliwas¢ oraz zakres pomiar6w podaje tablica 1.

Tablica 1.
Lp. | Wyszczegblnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiaréw
1 Spadek podiny rowu 1 km na kale 5 km drogi
2 Szerokéc i glebokas¢ rowu | 1raz na 100 m
3 Powierzchnia skarp lrazna 100 m

Spadki podhane rowu powinny b§ zgodne z dokumentacprojektovs, z tolerancgj + 0,5% spadku. Szerokoi
glebokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentacjprojektows z toleranci + 5 cm. Powierzchai skarp nalgy
sprawdzé szablonem. Przeit migdzy skarp a szablonem nie powinien przekrac3am.

6.3. KONTROLA JAKO SCI HUMUSOWANIA | OBSIANIA
Kontrola polega na ocenie wizualnej jékiowykonanych robét i ich zgodéd z ST, oraz na sprawdzeniu daty
waznosci Swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

6.4. KONTROLA JAKOSCI DARNIOWANIA

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchniaidaana jest rowna i nie ma widocznych szczelihsumgc,
czy poszczegolne platy darniny nie wymiéaja sie barwa charakteryzaga jej nieprzydatnét oraz czy szpilki nie wysta;
ponad powierzchnie. Na powierzchni ok. 1 malezy sprawdzt szczelnéé przylegania poszczegélnych ptatéw darniny
do siebie i do powierzchni gruntu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w S - 00.00 ,Agamia ogolne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostk obmiarovy jest
m (metr) wykonanego rowu.
m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umaenyich przez humusowanie i darninowanie,
m? (metr kwadratowy) powierzchni obsiania teaw

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w S - 00.00 ,\Afemia ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, ST i wymaganiami Zamawigjego, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleravgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatdoi podano w S - 00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Cena wykonania 1 m rowu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
- 0Czyszczenie rowu,
- pogkbianie i profilowanie rowu,
- §ciecie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
- roboty wykaiczeniowe,
- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikachnicznej.
Cena wykonania 1frumocnienia skarp i rowéw przez humusowanie i davahie obejmuije:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie i wbudowanie materiatow,
- piekgnacja,
- uporadkowanie terenu,
— przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych wysigaciji technicznej
Cena wykonania 1frumocnienia skarp i rowéw przez humusowanie | @avahie obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
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- dostarczenie i wbudowanie materiatow,

- piekgnacja,

- uporadkowanie terenu,

— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych eysigaciji technicznej

Cena wykonania 1 m2 trawnika obejmuije:

— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu; lutk przekopanie podglebia, dowdéz i§cielenie ziemi
urodzajnej, nawgenie,

— zakladanie trawnikéw,

— piekgnacg; trawnikow: podlewanie, koszenie, nas@aie, odchwaszczanie.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. NORMY
1. PN-S-02204:1997 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
2. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiondglio rolniczych
3. PN-G-98011 Torf rolniczy

10.2. 10.2. INNE MATERIALY
1. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogootty
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S-01.07

ODTWORZENIE TRASY,
PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
| INW ENTARYZACJA POWYKONAWCZA
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11. WSTEP

11.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (S wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem ukfadu drogowego i jego pumkivysokdciowych oraz wykonanie inwentaryzacii
powykonawczej w zwizku z inwestyej 0 nazwie BUDOWA MIEJSC POSTOJOWYCH DLA SAMOCHODOW
OSOBOWYCH WRAZ Z NIEZEIDNA INFRASTRUKTURA TECHNICZNA dzialka nr 45/9, 308 | 313 aftr
Mierzyn 1

11.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowarl@ jdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecanmiu
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

11.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zmanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie ukladu drogowegaz wykonanie
inwentaryzacji powykonawcze;.
1. Odtworzenie uktadu drogowego i punktéw wysakiowych
W zakres robét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem uktadu drogowego i punktévsakgciowych
wchodz;:
a) wyznaczenie sytuacyjno wysadmowe punktéw gtownych osi i punktow wysakbowych przez geodet
lub osolg uprawnion,
b) uzupetnienie osi trasy (obiektu) dodatkowymi punkitéwyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych (reperéw roboczych),
d) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrotia przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
2. Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej, w ktérekms wchodz:
a) Wykonanie pomiaréw geodezyjnych wybudowanego ohiekt
b) Sporadzenie kopii mapy zasadniczej
11.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Punkty gtéwne osi- punkty zatamania osi uktadu drogowego, punkgrilikowe oraz pogtkowy i kohcowy punkt
projektowanej trasy (obiektu).
Uktad drogowy — jezdnie orazasiadujce z nimi bezpé&rednio chodniki i place
Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
Obiekt —jak w pkt. 1.1.

11.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektove,
ST i poleceniami lyniera. Ogélne wymagania dotyce robo6t podano w ST S-00.00 ¢8¢& ogélna” pkt 1.5.

12. MATERIALY

12.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST S-00.00 ,Gg¢ ogolna”
pkt 2.
12.2. RODZAJE MATERIALOW

Do utrwalenia punktow gtéwnych ukladu drogowegoenalstosowa paliki drewniane, albo rury metalowe o
diugdici okoto 0,50 metradrednicy od 0,05 do 0,08 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowd paliki drewnianegrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w ista@gj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéi od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekr6j prostatay.

13. SPRZET

13.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST S-00.00 &% ogolna” pkt 3.
13.2. SPRZET POMIAROWY
Do odtworzenia sytuacyjnego ukltadu drogowego i phuwkvysokadciowych naley stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.

39



Sprzt stosowany do odtworzenia uktadu drogowego i jepkpow wysokéciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimdpomiaru.

14. TRANSPORT

14.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w ST S-00.00¢&zogoina” pkt 4.

14.2. TRANSPORT SPRZETU | MATERIALOW
Sprzt i materiaty do odtworzenia uktadu oma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

15. WYKONANIE ROBOT

15.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST S-000265¢ ogolna” pkt 5.

1.1. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboygiujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

W oparciu o dokumentagjprojektove, dostarczos przez Zamawiagego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno ldyzmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegetnych rzeczywistych,
akceptowane przez dyniera, zostaf wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku aligiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mp@y¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikOw pomiaréw przez kryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne uktadu drogowegpunkty pdrednie osi trasy (obiektu) musby¢
zaopatrzone w oznaczenia clagce w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznacagowinny by zaakceptowane przezzimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe zostanzniszczone przez Wykonawdwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzehid, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne diawiglowej realizacji robét nate do obowizkéw
Wykonawcy.

1.2. SPRAWDZENIE  WYZNACZENIA PUNKTOW  GLOWNYCH  OSI I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe uktadu drogowego i inne purdktywne powinny b§ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu palikéw drewnianych, a ta& dowiazane do punktéw pomocniczych, paaych poza granicrobét ziemnych.
Maksymalna odlegké pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Wykonawca powinien zahy¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy (obiektu).

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zgdanych z wykonaniem uktadu drogowego. Jako repery
robocze ména wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach w pobiu projektowanego uktadu
drogowego. O ile brak takich punktow, repery rolocaley zatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssjh wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezytriera.

Rzedne reperéw roboczych najeokreilac z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwojra w nawizaniu do reperow patwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrajwyrgne i jednoznaczne oldlenie
nazwy reperu i jego ezdnej.

1.3. ODTWORZENIE OSI | PUNKTOW CHARAKTERYSTYCZNYCH UKtADU DROGOWEGO

Tyczenie osi i wyznaczenie ukiadu drogowego #yaleykona& w oparciu o dokumentagijprojektove, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej albo innej osnowy geodezyjnej, dloaej w dokumentacji projektowe;.

Osie i punkty charakterystyczne uktadu drogowegavipmy by wyznaczone w punktach gtéwnych i
ewentualnych pwednich w odlegléci zaleznej od charakterystyki terenu i geometrii uktadazl nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonegodukta stosunku do dokumentacji projektowej niezenby
wieksze nk 5 cm. Redne niwelety punktéw osi nalg wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doednych
niwelety okrélonych w dokumentacji projektowe;.

Usunkcie palikdw z osi lub punktéw charakterystyczny&kadu drogowego jest dopuszczalne tylko wéwczag, gd
Wykonawca robét zagti je odpowiednimi palikami po obu stronach osi Wbmiejscach wskazagych jednoznacznie
lokalizacg usungtego palika.
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2. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

15.2. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S-00.00 &2 ogodlna” pkt 6.

15.3. KONTROLA JAKO SCI PRAC POMIAROWYCH

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem uktadu drogowego i punktveakgciowych
nalery prowadz¢é wedtug ogdéinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,48%) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

16. OBMIAR ROBOT

16.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST S-00.08s¢Gxgo6Ina” pkt 7.

16.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostlk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy (obiektu) evenie.
Jednostk obmiarows inwentaryzacji powykonawczej obiektu budowlaneggi pbiekt.

17. ODBIOR ROBOT

17.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST S-00.0@4CGx6Ina” pkt 8.

17.2. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Odbidr robdt zwizanych z odtworzeniem ukfadu drogowego w terenisigpaje na podstawie szkicOw i
dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub protokétu ntkoli geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedkiadaytierowi.

18. PODSTAWA PLATNO SCI

18.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO Scl
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy pfatroi podano w ST S-00.00 €& ogélna” p 9.

18.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 ha wykonania robét obejmuie:

— wyznaczenia punktow gtéwnych osi i punktéw wysédowych,

— uzupeienie osi dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,

— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochroch przed zniszczeniem i oznakowanie ulatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

Cena jednostkowa wykonania inwentaryzacji powykocmeyobejmuje:

- wykonanie szczeg6towych pomiarow geodezyjnych wylwahego obiektu,

— sporadzenie kopii mapy zasadniczej w 3 egzemplarzach

19. PRZEPISY ZWI AZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeis Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaiUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

NogA~W
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KANALIZACJA DESZCZOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z budowa kanalizacji deszczowe;.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem
kanalizacji deszczowej

1.3. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.3.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktow
gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny
koszt.

1.3.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogoélnych” (,,0g6élnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiaréw okre§lonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli musza
wykazywac¢ zgodnos¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST 1 wptynie
to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.



1.3.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonaweca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne §rodki niezbgdne do ochrony robot,
wygody spolecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposodb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okre§lonych przez
InZyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa.

1.3.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb Iub dobr
publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sig¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacjg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) s$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwos$cia powstania pozaru.

1.3.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bgdzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzgt
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.3.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materialtdow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.



Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydana przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na §rodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich szkodliwos¢
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode¢ na uzycie tych materialow od
wiasciwych organdw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.3.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi 1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniows, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w
sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalno$cia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawca a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne
z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.3.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezb¢dne zezwolenia i
uzgodnienia od wlasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym
takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecic, aby
pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaty usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obciazenie
osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.3.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sa uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.
1.3.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia



zakonczenia robét przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bgdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.3.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bgdzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do
sprzetu, materiatdw lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem rob6t i w sposob ciagly bedzie informowac
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikte z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu Iub
specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.3.12. Rownowaznos¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Réznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawcg i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.3.13. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto§ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier/Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robo6t i/lub wysokosé
kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegotowe informacije
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez
odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bgda one uzyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos$¢ i wlasciwosci i byly dostepne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.2. Rury i ksztaltki kanalowe

-Rury i ksztaltki z PVC o potaczeniach kielichowych z uszczelka gumowa (EPDM, TPE), o jednorodnej strukturze
$cianki rur i ksztattek, nominalna sztywno$¢ obwodowa SN8 kN/m2 , klasa S, o $rednicach 0,16m, 0,20 m



2.3. Studzienki kanalizacyjne

-Studnie systemowe z tworzyw sztucznych ( PP, PE, PVC)o $rednicy @425 z kineta.
-Dno studzienki wykonuje si¢ jako systemowe dno studzienek z tworzyw sztucznych odpowiednimi kinetami
-Wtazy zeliwne typu A150

-Potaczenia rur kanalizacji deszcowej ze studzienkami poza kineta wykona¢ przy pomocy ztaczy ,.in situ”.

2.4. Wpusty kanalizacyjne

- Wpust kanalizacyjne zeliwne typu D400

2.5. Kruszywa

-piasek gruby o wielko$ci ziarn do 2 mm, w ktérym zawarto$¢ ziarn o srednicy wigkszej niz 0,5 mm wynosi wigcej niz
50 %, wg PN-B-02480 [3],

-piasek $redni o wielko$ci ziarn do 2 mm, w ktérym zawartos$¢ ziarn o $rednicy wigkszej niz 0,5 mm wynosi nie wigcej
niz 50 %, lecz zawarto$¢ ziarn o $rednicy wigkszej niz 0,25 mm wynosi wigcej niz 50 %, wg PN-B-02480 [3].

-Materiat uzyty do podsypki nie moze zawiera¢ ostrych kamieni i czastek statych o wymiarach powyzej 30 mm

2.6. Proponowane materialy do wykonania przejscia
metodg przecisku
Proponowane materialy do wykonania rob6t przy wykonaniu przej$cia metoda przecisku :

e rury ostonowe np. stalowe 323,9x8,0 mm
e rury przewodowe wg specyfikacji pkt 2.2

e plozy dystansowe

¢ materialy do wykonania $ciany oporowej

2.7. Skladowanie materialow.

Wszelkie materialy nalezy sktadowac zgodnie z zaleceniami, instrukcjami i wytycznymi producentéw

2.7.1. Rury kanalowe

-Rury mozna sktadowac na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno- lub wielowarstwowo, albo w
pozycji stojace;j.

-Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod opadowych.

- W przypadku sktadowania poziomego pierwsza warstwg rur nalezy utozy¢ na podktadach drewnianych. Podobnie na
podktadach drewnianych nalezy uktada¢ wyroby w pozycji stojacej i jezeli powierzchnia sktadowania nie odpowiada
WW. wymaganiom.

- Wykonaweca jest zobowiazany uktada¢ rury wedtug poszczeg6lnych grup, wielkosci i gatunkéw w sposob
zapewniajacy statecznos¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych stosow lub pojedynczych rur.

2.7.2. Wlazy kanalowe

Wiazy kanatowe powinny by¢ sktadowane z dala od substancji dziatajacych korodujaco. Wiazy powinny by¢
posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i odwodniona.

2.7.3. Kruszywo

Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposéb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.



3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do roboét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostana
przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

3.1. Sprz¢t do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonaweca przystepujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
—J0000 zurawi budowlanych samochodowych,
—J0000 koparek
—J0000 spycharek kotowych lub gasiennicowych,
—J0000 sprzetu do zaggszczania gruntu,
—J0000 weiagarek mechanicznych,
—J0OC beczkowozow.

3.1. Sprz¢t do wykonania kanalizacji deszczowej

Do wykonania przejs$¢ metoda przecisku nalezy stosowac sprzet odpowiedni do tego rodzaju robot.
Do wykonania robdt proponuje si¢ uzy¢ nastgpujacego sprzetu:
o Urzadzenie do wykonywania przeciskow
o Zespot agregatow zapewniajacy zasilanie energetyczne
e Zuraw samochodowy
o Koparka
Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz
projektu organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkow transportu powinna zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2. Transport rur kanalowych

Rury moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewoz rur w pozycji poziomej wzdtuz srodka transportu

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem
pod wptywem sit bezwladnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.
Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gorna warstwa nie moze przewyzsza¢ $cian srodka transportu o



wigcej niz 1/3 $rednicy zewnetrznej wyrobu

Pierwsza warstwe rur kielichowych nalezy uktadaé na podktadach drewnianych, za$ poszczegdlne warstwy
w miejscach stykania si¢ wyrobow nalezy przektada¢ materiatem wysciotkowym (o grubosci warstwy od 2 do 4 cm po
ugnieceniu).

4.3. Transport elementow studzienek

Transport elementow studzienek powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéow, Wykonawca dokona ich usztywnienia
przez zastosowanie przektadek, rozporow i klinow z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow.

4.4. Transport wlazow kanalowych

Wtazy kanatowe moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem.

4.5. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST,
PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich
elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popetione przez Wykonaweg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez Wykonawceg
na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem blgdu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzglgdni wyniki badan materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawcg w czasie okreslonym
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
Wykonawca.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomoca
kotkow osiowych, kotkow swiadkow i kotkoéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej iloSci reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi
sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i ich rzgdne przekaze Inzynierowi.



5.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykonac¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robét - wykopu (r¢cznie lub
mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do giebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu
mechanicznego.

Szerokos$¢ wykopu uwarunkowana jest zewngtrznymi wymiarami kanatu, do ktoérych dodaje si¢ obustronnie
0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian. Deskowanie §cian nalezy prowadzi¢ w miarg jego glebienia.
Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad.

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy
czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rz¢dnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem
przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie

5.4. Wykonanie przejscia metodg przecisku.

W szczegolnosci wykonawca uwzgledni wymogi wilasciciela lub zarzadcy drog w sprawie przekroczenia drog
metoda przecisku i powiadomi go o terminie przeprowadzenia prac. Ponadto wykonawca uzgodni sposob prowadzenia
robét z posiadaczami urzadzen obcych znajdujacych si¢ w pasie drogowym lub w jego poblizu.

Przed wykonaniem przejscia nalezy przygotowac stanowisko robocze — wykona¢ umocnione komory
przeciskowe robocze oraz $ciang oporowa. Nastgpnie wykona¢ wykop na glebokos¢ dostosowana do zaglebienia
przewodu i posadowienia rury ochronne;j.

W dole montazowym komory montazowej zmontowacé tor. Wiertnicg opusci¢ na dno wykopu i zmontowaé. Na
powierzchni terenu ustawi¢ hydrauliczny agregat napgdowy. Podlaczy¢ przewody.

Do komory opusci¢ rurg przeciskowa. Rurg zamontowaé w urzadzeniu. Wykonaé wiercenie a urobek z przewiertu
usuwac na zewnatrz dotu montazowego. Rury zespawywac a miejsca spawane zaizolowa¢. Po wykonaniu
przecisku urzadzenia zdemontowac.

Do komory startowej opuscic¢ rury przewodowe oraz plozy $lizgowe zamontowane co
1,5 m na rurze przewodowe;.

5.5. Przygotowanie podloza

Podsypke uktada¢ zgodnie z projektem budowlanym, STi wytycznymi producenta urzadzen

5.6. Roboty montazowe

Catos$¢ robot montazowych wykona¢ w oparciu o wytyczne techniczne, instrukcje, producentow

5.6.1. Rury kanalowe
- Spadki i glgbokos¢ posadowienia rurociggu realizowac wedtug projektu

- Rury nalezy uktada¢ w temperaturze powyzej 00 C,
Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zejsciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego
kanatu przed zamuleniem.
Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Materiat zasypkowy powinien
by¢ rownomiernie uktadany i zaggszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zaggszczenia powinien by¢ zgodny z
zaleceniami producenta
Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca uzgodni z Inzynierem.

5.6.2. Studzienki kanalizacyjne

- Studzienki posadawia si¢ na podsypce z piasku grubosci 10 cm,
- Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nia rowny, natomiast w trawnikach i zielencach goérna
krawedZ wtazu powinna znajdowac si¢ na wysokosci min.8 cm ponad poziomem terenu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z



czgstotliwoscig okreslong w niniejszej ST 1 zaakceptowana przez Inzyniera.
W szczego6lnosei kontrola powinna obejmowac:
—[J0000 sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawiazaniu do podanych statych punktow
wysoko$ciowych z doktadno$cia do 1 cm,
—[J0C badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,
—[J0000 badanie i pomiary szerokoSci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza
—[J0000 badanie odchylenia osi kolektora,
—J0000 sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacja projektowa zatozenia przewodow i studzienek,
—[J0000) badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,
—[J0000 sprawdzenie prawidlowosci utozenia przewodow,
—JJ0O0 badanie wskaznikow zaggszcezenia poszczegolnych warstw zasypu,
—JJ0O0 sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek §ciekowych (kratek) 1 pokryw wlazowych,

6.1. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

—J0000 odehylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosié¢
wigcej niz+ 5 cm,

—JOCT odehylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

—[J0CT odehylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3 cm,

—[JJ00T odehylenie szeroko$ci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé £ 5 cm,

—JJ0OCT odehylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na fawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,

—J00T odehylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczac -5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy zwigkszonym spadku),

—J00 wskaznik zageszezenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na catej dtugosci

—J0O0 rzedne kratek Sciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscia do + 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej
w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pisSmie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z cz¢stoscia wymagana do celu miesigcznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.



8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
—[J00 roboty montazowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
—J00T wykonane studzienki $ciekowe i kanalizacyjne,
—J0000 zasypany zaggszczony wykop.
Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogoélnego postepu robot.
Dhugos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawceg za jednostke obmiarowa ustalona
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowacé:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:
—JJJ00 oznakowanie robot,
—[00000 dostawe materiatow,
—JJ0O0 wykonanie robdt przygotowawczych,
—J0000 wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
—J0000 przygotowanie podtoza i fundamentu,
—J0000 wykonanie saczkow,
—J0000 wykonanie wylotu kolektora,
—J0000 utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikéw, studni, studzienek §ciekowych,
—[JJ0OC wykonanie izolacji rur 1 studzienek,
—[J0CT zasypanie i zaggszezenie wykopu,
—[J0OCT przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.



