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D -M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru robét
w ramach REMONTU DROGI GMINNEJ BEZRZECZE-BHCA.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna dokument przetargowy i kaddbwy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniaih w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obganuymagania ogoélne, wspoélne dla robotedpgh specyfikacjami
technicznymi i pozostatymi dla poszczegoélnysbreymentdw robdt drogowych zawartych w niniejazyppracowaniu.

Nr Nr ST Opis robot Jm llosé
poz.

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1 D-06.03.01 Scinanie poboczy na gtebokosé 10 cm z m2 | 2459,66
transportem na terenie budowy

2 D-01.02.01 Karczowanie krzakow sredniej gestosci z m2 | 892,00
wywozem i spaleniem

3 D-05.03.11 Frezowanie naw bit na giebokos$¢ do 4 cm z m2 | 2047,00
wywozem destruktu na terenie budowy

4 D-03.02.01a | Regulacja pionowa studzienek kanalizacyjnych szt 15

ROBOTY NAWIERZCHNIOWE

5 D-04.01.01 | Koryto z profilowaniem i zageszczeniem podioza | m2 | 250,00
gtebokosci 30 cm - poszerzenie i zjazdy

6 D-04.04.00 Podbudowa z kruszywa tamanego m2 | 250,00
D-04.04.02 stabilizowanego mechanicznie gr.20 cm -
poszerzenie i zjazdy

7 D-04.04.02 Wyréwnanie wybojow z kruszywa tamanego m3 | 13,86
stabilizowanego mechanicznie

8 D-05.03.17 Remont czastkowy i poszerzenie nawierzchni t 16,00
mieszankg mineralno bitumiczng na goraco do
gtebokosci 4 cm dla KR3 z mechanicznym
obcinaniem krawedzi, oczyszczeniem,
skropieniem i dowozem mieszanki

9 D-04.08.01 Warstwa wyréwnawcza z miesz. min.-bitum.dla t 364,00
KR3 gr. 4 cm z oczyszczeniem i skropieniem
podtoza oraz dowozem mieszanki

10 D-05.03.08 Podwojne powierzchniowe utrwalenie m2 | 6350,00
nawierzchni bitumicznej — droga i zjazdy

ROBOTY WYKONCZENIOWE

11 D-06.03.01 | Uzupetnienie poboczy i zjazdéw gruntowychz | m3 | 123,00
wbudowaniem i zageszczeniem materialu z
frezowania




1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty cailad¢ techniczno-aytkowa (drog) albo
jego czs¢ stanowdca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny, qzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i edednio
utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwudab postoju pojazdoéw oraz ruchu pieszych wragszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Droga tymczasowa (morawva) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczimauchu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeandzilo usurtia po jego zakfczeniu.

1.4.5.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgguijacymi przepisami, stanowéy urzdowy dokument przebiegu
robét budowlanych oraz zdarzeokolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.6.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wggbwania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikaratokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyehi jezdnie.
1.4.9.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.10.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mostowych, twoaz
ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.11.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona korothrogi i skarpami rowéw.
1.4.12.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&u ut@zenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.13 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych robo6t w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikbw. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdapo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwihzanych z ocenjakasci materiatdw oraz robét.

1.4.15.Materialy - wszelkie tworzywa nieztne do wykonania robot, zgodne z dokumenmtacpjektovy i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyimera.

1.4.16.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzslych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na podie

gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferypam

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga st miedzy warstwy Scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze rozigenie
napkzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa sghga do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniagej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohzen od ruchu na podie. Podbudowa nie sklada
sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sklada
si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolngg&zpodbudowy spetiaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemstek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub
odcinapca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnymaraeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driatmrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniediwsienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stsca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.17.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszczynie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.18.0biekt mostowy - MOST, wiadukt, estakada, tunkdka dla pieszych i przepust.

1.4.19.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchulipznego
na okres budowy.



1.4.20. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamiedi przedziat
tolerancji nie zostat okétony - z przeagitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju roboét
budowlanych.

1.4.21.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi oraz
drzew i krzewéw. Pas drogowy e réwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzn
chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.22.Pobocze - ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyiavask pojazddw, umieszczenia udzen
bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zagta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.23.Podiae - grunt rodzimy lub nasypowy gy pod nawierzchaido gkbokadici przemarzania.

1.4.24.Podize ulepszone - gérna warstwa pagtplezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu umbwienia
przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.25. Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonaw@eprirzyniera, w formie pisemnej, dotygze
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw gginych z prowadzeniem budowy.

1.4.26.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydadaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.27. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagrnia drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w plapieekroju podtanym) istniepcego padczenia.

1.4.28.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamateji obudowy konstrukcyjnej, stuce do przeptywu matych ciekéw
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dlaudkehowego, pieszego.

1.4.29.Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.30.Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopreyktad droga,
kolej, rurocig itp.

1.4.31.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyki
wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.32 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegmzeéMsklada sie z petnejsciany, stupédw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrziy komoér.

1.4.33.Rekultywacja - roboty mage na celu uporzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenararuszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.34.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichdioprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.35. Zadanie budowlane - eX przedsiwzigcia budowlanego, stanoyda odebra calas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdol do samodzielnego spetnienia przewidywanych funegjhniczno-aytkowych. Zadanie me polega
na wykonywaniu rob6t zwrzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarfbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kech wykonania oraz za ich zgodit@ dokumentagj projektova, ST
i poleceniami layniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach umowy przeie@Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisfracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow gtdéwnych trasy
oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzempldak@mentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsdanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwadtiajpcym podziat na dokumentacprojektova:
- Zamawiajcego,
— sporadzom przez Wykonawe.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagjprojektovg i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynerzekazane przezipniera Wykonawcy stanowiczesé
umowy, a wymagania wyszczegolnione w @dmpjednym z nichsobowhkzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
calej dokumentacji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohpwe kolejndé ich waznosci
wymieniona w ,,0goinych warunkach umowy”.



Wykonawca nie mae wykorzystywa blgdow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoginzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatly zgodne z dokumentacprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SEdn uwazane za wartiei docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntéw budowli mugzby¢ jednorodne i
wykazywa& zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekracza dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektows lub ST i wptynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagcly i remontowych (,pod ruchem?”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na tereni®bydw sposéb okéony w D-M-
00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktuda zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawiytnierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zaradem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania budowy.
W zaleznoéci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienétaktualizowany przez Wykonawaa bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewagay ten sposob bezpiecmwo
pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciov dzieh i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzetléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaje kxda akceptowane przezipniera.

Fakt przystpienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicideh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tie
bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly
okres realizaciji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje §ize jest whczony w cen umowry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamakiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienfen@alizacji kontraktuzado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeetlzie utrzymywd tymczasowe urglzenia zabezpieczaje, w tym: ogrodzenia,
porecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorodgzelkie innerodki niezkedne do ochrony robét, wygody
spotecznéci i innych.

Fakt przystpienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicideh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tie
bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly
okres realizaciji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje §ize jest whczony w cen umowry.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbajj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie;gio przepiséw i norm dotyazych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy orad4ie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wiasrigi
spotecznej i innych, a wynikajych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zstivie jego sposobu
dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukopérégaiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitiub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bhdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwgarowej.
Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nantere
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,saitalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach



Materiaty tatwopalne &g sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed dgsem
0s0b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem wywotanym jako rezultat realizaciji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazyicia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegéniu wiekszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobag techniczia wydary przez uprawniomjednostl,
jednoznacznie okgajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsralowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaiczeniu robot ich szkodlivwig zanika (np.
materiaty pylaste) megby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych wbudowania.zéé wymagaj
tego odpowiednie przepisy Zamawii@j powinien otrzymézgod: na wycie tych materiatéw od wigiwych organéw
administracji pastwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawya|

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheonstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak rurggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadddeych wigcicielami tych uradzer potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeiemvtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i udzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére mag by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémmizyniera
i wladze lokalne o zamiarze rozpecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalMtjkonawca bezzwitocznie powiadomizimiera i zainteresowane wtadze
oraz lzdzie z nimi wspotpracowat dostarczejwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkta instalacji na powierzchni ziemi i gadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdow

Wykonawca stosowssie bedzie do ustawowych ograniagzebcizenia na 6 przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie nidnk zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypovwyafjowo
tadunkow i w sposob agty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera. Pojazdy i tadunki powodige
nadmierne obgizenie osiowe niedala dopuszczone nawiezo ukaczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i
Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmeleceniami layniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcalhie przestrzegaprzepiséw dotyccych bezpiecagstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedni
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia bezpiears#wa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i 8 uwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty zakiczenia rob6t (do wydania potwierdzenia z&daenia przez liyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamiemqmo by prowadzone w taki
sposbb, aby budowla drogowa lub jej elementy byadowalaicym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie kyniera powinien rozpoaz roboty
utrzymaniowe nie piniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centramejscowe oraz inne przepisy
i wytyczne, ktére sw jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idsizie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fycw,
przepisOw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalizie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub metod i w sposéb agty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.



2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczdngo
rob6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informagojyaiace proponowanegarédia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiedriiwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prizezniera.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegmdta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materialty uzyskane z
dopuszczoneggrddta w sposob gty spetniag wymagania ST w czasie pggti robot.

2.2. Pozyskiwanie materialtdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrédet miejscowych vdczapc w tozrodta wskazane przez Zamaviieggo i jest zobowezany dostarczy
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentagzpwierajca raporty z bad@terenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedwydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagalosciowych i jakd@ciowych materiatéw z
jakiegokolwiekzrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tptevynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty z@@ane z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zt§ z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskaniakisi zwiru beda formowane w
haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacieteu po ukéczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowyeda wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegblzie prowadz zadnych wykopéw w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhgigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olbganjacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwérnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodod
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Kindtaterialtdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatéw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier bedzie przeprowadzat inspekojvytworni, beda zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier kxdzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialéw wsiezprzeprowadzania
inspekciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow
przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadlz ztozone w
miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych robétzrie dla
ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiakigtanie przewarfoiowany przez Iayniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje na
wlasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem
2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mhtedo czasu gdydula one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly @ios¢ | whasciwosé do robot i byly dosfpne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@adatzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavénych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglmozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiylniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grag/ciem
materiatu, albo w okresie dtszym, jéli bedzie to wymagane dla batlarowadzonych przez igniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zoboazany do uywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robo6t. Sper uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofedt Wykonawcy i powinien odpowiadgod
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wzgledem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aigacji robot, zaakceptowanym przezyniera;
w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadamistdngmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdasci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofipdowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sgta do wytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jeeli dokumentacja projektowa lub ST przewigojozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomiziyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego alkaegpiprzed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji liayniera, nie mee by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i narzdzia nie gwarantape zachowania warunkéw umowy, zostanzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkoéw transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na
jakos¢é wykonywanych robot i wikiwosci przewa:onych materiatéw.

Liczbasrodkow transportu dilzie zapewniaprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami direymi w dokumentac;i
projektowej, ST i wskazaniach4yniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnid wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych afieih na osie i innych parametréow techniczny$todki transportu nie odpowiadaie
warunkom dopuszczalnych ob#zen na osie mogby¢ dopuszczone przeziyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwéa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z umoworaz za jak& zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgoditoz dokumentagj projektova, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robigzo
poleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgso wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami idnymi okr&glonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna pimie
przez Ireyniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek ledu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zoséan
jesli wymaga tego fedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wgsck przez Iyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokfadnét.

Decyzje Iyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéiidt keda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacpjgktowej i w ST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji trynier uwzgédni wyniki bada@ materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i
przy badaniach materiatow, @d@adczenia z przeszoi, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki wpltywae na
rozwazam kwestk.

Polecenia layniera keda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymngmnzez
Wykonawe, pod grdba zatrzymania robaét. Skutki finansowe z tego tytpdunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowihzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiera programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia robo6t, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujce wykonanie robot zgodnie z dokumendagjojektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyraepr
Inzyniera.

Program zapewnienia jas@ bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golra opisujca:
— organizaci wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,
- organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp,,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczego6lnych elementéw robat,
- system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalety wykonywanych robot,
- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie bad,



- sposob oraz forgn gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proceséhnologicznym, proponowany
sposo6b i forma przekazywania tych informacji zgnierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i urdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilég¢ srodkéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zaladunku materialéw, spoipisizy,
kruszyw itp.,

- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeduitia wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementdéw robot,

— spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci rob6t

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok rob6t i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wdczapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezédne do pobierania prébek
i bada materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier mare zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bade celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgyj.

Wykonawca hdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robot zestatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyayazapewni wykonanie
robé6t zgodnie z umoav

Wykonawca dostarczy ignierowi $wiadectwa,ze wszystkie stosowane wdzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglagymaganiom norm okgtajacych procedury bada

Inzynier kedzie mi&€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach dotycacych
urzadzea laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelungtod badawczych. Jeli niedocagnigcia
te xdg tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robét badanych
materiatow i dopéci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Bamhaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sStosowanie statystycznych metod pobierania probe&rtych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodohigtwem wytypowane do badla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca dilzie przeprowadza dodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmwzez Wykonawe usungte lub ulepszone z wlasnej
woli. Koszty tych dodatkowych baflapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistewek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamavwdiey.

Pojemniki do pobierania probekeda dostarczone przez Wykonawd zatwierdzone przez myniera. Probki
dostarczone przez Wykonagdo badé wykonywanych przez kyniera kzda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez4yniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub baaWykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca khdzie przekazywé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie pdiej jednak
niz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadoo.

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego préego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia probek i
badania materiatéw urddta ich wytwarzania i zapewniona mudbie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta matfniv.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobbiot prowadzonego przez Wykonaywdedzie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami ST na podstawy@ikdw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobiera prébki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.

Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to kynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lubadkowych bad® albo oprze si wytacznie na whasnych
badaniach przy ocenie zgodbmateriatdw i rob6t z dokumentacprojektows i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazuicy, ze zapewniono zgodké z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych ardazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidpolskiej Normy, jeeli nie s objete
certyfikacp okreslona w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez ST, k@a partia dostarczona do roboét
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razgzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dadeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnaa prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyehla dokonywane na bigco i bda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu bezpiefziva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebtizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonalismapg
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskatsbwego. Zapisy da czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku
chronologicznym, bezgeoednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumpeb¢da oznaczone kolejnym numerem aanika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia jékoi harmonograméw robot,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robo6t, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robdét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturmpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub wymaganiom
szczegOblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przadtrakcie wykonywania robét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych bade z podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robat.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowedabprzediaone Irzynierowi do
ustosunkowania si

Decyzje Ityniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub zagciem
stanowiska.
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Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak stepn
umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementdéw robét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza wi sposéb cigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do rejestru
obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnplub certyfikaty zgodné&i materiatdw, orzeczenia o jad@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki bad&Vykonawcy kda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema
jakosci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny liyudosgpnione na kadezyczenie lryniera.

(4) pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla ldyniera i przedstawiane do waglu na zyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektova i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmi@em.

Wyniki obmiaru keda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obougku ukaiczenia wszystkich robot. Bine dane zostarpoprawione wg instrukcji kyniera
na psmie.

Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z eztoicia wymagam do celu miesicznej pfatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Dlugcdsci i odlegtaici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowe;.

Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako dhugdé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ghbla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@mi

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitatzaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub sper wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedda przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tri@an
robét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amlzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST &lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob agty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.
Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
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Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhcz keda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejscaiczimog by¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru
obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zytrierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulaegrakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uddwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfdmeos¢pu robot.

Odbioru robd4t dokonuje kynier.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomi@entym fakcie layniera.

Jakac¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia hynier na podstawie dokumentéw zawiaggich komplet wynikow
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagijprojektows, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru czgciowego robét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dlriobét dokonuje trynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzecstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichdio jakaci i
wartcsci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotoeido odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwpisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomienienpiémie o tym fakcie Inyniera.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakaéczenia robo6t i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaeprzez Zamawiagego w obecrizi Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalmowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikdéw bafia
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagprojektovy i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aafgowych lub rob6t uzupetniggych w warstwigcieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoii ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komigje jaka¢ wykonywanych robét w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeataajektovs i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpigtteio ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robét jest protokét odbioru ostatecznegadtrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1.dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona w trakcie
realizacji umowy,
2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentow umowy i ew. uzupetraag lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiarow kontrolnych oraz baglaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,
6.deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodngi wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,
7.opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badgpomiaréw zadczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
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8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towargych (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych rob4t wigcicielom urzdzen,
9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego niddogotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykongwgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnage keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyehot zwihzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjnydualizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogo6lne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednost& obmiarows ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltovpmdstavy platncci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kossowej lgdzie uwzgédniat wszystkie czynnei, wymagania
i badania skiadage st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekigw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétépobejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysymi kosztami,
— wartas¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu na teren

budowy,

— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesdo wymaga warunkow umowy i wymagaogolinych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrgone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orga&gji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektayinierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieynikajacych z
postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkow, barier, oznakowai drenau,

() tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowagionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (dr 89, poz. 414).

2. Zarzmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowwécz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennikaldwy
oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., p@8).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz.U.Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).
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D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn§T) s wymagania dotyecre wykonania i odbioru robot
zwiazanych z usugciem drzew i krzakow w ramach REMONTU DROG@MINNEJ BEZRZECZE-REDLICA.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjit
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zag@nych z usugciem drzew i
krzakéw, wykonywanych w ramach robét przygotowavetzyzgodnie z zakresem wyszczegélnionym w hi&. ST D-M-
00.00.00 i zgodnie z ustaleniami podanymi w dokoit®ei projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pk#.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopie. 1.5.
2. MATERIALY

FARBA DO ZABEZPIECZENIA MIEJSC PRZYCINKI GAEZI.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” fikt.
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania robot zwzanych z usugciem drzew i krzakéw naly stosowa:
pity mechaniczne,
specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia z pasa drogowego,
spycharki,
koparki lub cagniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt. 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gatzie naley przewozt transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydlyansportowane w
spos6b nie powodagy ich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt. 5.
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5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwizane z usurciem drzew i krzakdw obejmujwyciecie gakzi chorych i kolidujcych ze skrajaijezdni
i chodnikéw, wykarczowanie drzew i krzakOw, wywiienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce,
zasypanie dotdéw oraz ewentualne spalenie na migjszastatéci po wykarczowaniu.

Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien bpczyszczony z drzew i krzakéw.

Zgoda na prace zwiane z usugciem drzew i krzakow powinna byizyskana przez Zamawaaggo.

Wycinkg drzew o wiaciwosciach materiatu tytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym, ustalonym przez
Inzyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopéw, z ktorych griest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teadeiy
oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné korzenie tak, aby zawadbczsci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekfa@.

W miejscach nasypow teren nafeoczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty sina gebokasci do 60 cm
ponizej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypwyyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnosé istniepca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona doiesia, powinna by przez Wykonawe
zabezpieczona przed uszkodzeniemelieoslinnos¢, ktéra ma b§ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona prze
Wykonawe, to powinna b§ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zgateeany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usunkcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakdw znajdige st w pasie robdt ziemnych, powinny bwykarczowane, za wafkiem
nastpujacych przypadkéow:

w obrebie nasypoOw - jeeli érednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rzdna terenu w tym miejscu znajduje sb
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej koratmogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pcawiine pod
nasypami powinny hyscicte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchpterenu. Powysze odsipstwo od ogoélnej zasady,
wymagajicej karczowania pni, nie ma zastosowanizeljgprzewidziano stopniowanie powierzchni terend podstaw
nasypu,

w obrebie wyokmglenia skarpy wykopu przecingiego s¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny Kgicte rowno z
powierzchn skarpy albo pongj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phinaley wypetnic gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagsci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.B@hoty ziemne”.

Doty w obkbie przewidywanych wykopéw, nadgtymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich wody.

Wykonawca ma obowrek prowadzenia rob6t w taki sposéb, aby drzewadstawiajce wartd¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracibj wiasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinnyJykopane z dig ostraznoécia, w
sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkadzenastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostassi po usunitej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostaiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub wskazaniami
Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gaitna koe drzewny, za pomog specjalistycznego spgta, to sposéb wykonania
powinien odpowiadazaleceniom producenta sptz. Niewyteczne pozostadci po przerébce powinny Byusunite przez
Wykonawe z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalaniestimnosci usunetej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca mavaoizek
zadbé&, aby odbyto si ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpigsiea i odpowiednich przepisow.

Zaleca si stosowanie technologii, umdwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégildymu, to jest
spalanie w wysokich stosach albo spalanie w datagiimuszonym doptywem powietrza. Po zagzeniu spalania ogie
powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych s czsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdl zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego przerwania,
a nagromadzony materiat do spalenia stanowi proegalk prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien gguo w
miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miegsedkceptowane przezzymiera, w ktérym bdzie maliwe dalsze
spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny léyusunite przez Wykonawgez terenu budowy. d& pozostatdci po spaleniu, za
zgod Inzyniera, g zakopywane na terenie budowy, to powinny byie uktadane w warstwach. ¥ warstwa powinna by
przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnachyrzykryta warstw gruntu o grubgéci co najmniej 30 cm i powinna
by¢ odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostdla po spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami odwadmieymi
ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorych odbysuaprzeptyw wéd powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt. 6.
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6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakai robo6t polega na wizualnej ocenie komplgtiasunicia raslinnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotéw. Zagzczenie gruntu wypetnigego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania oktene w ST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa rob6t zwazanych z usugciem drzew i krzakow jest:
dla drzew - sztuka,
dla krzakéw - ha /hektar/.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt. 8.
8.2. Odbiér robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykane@aoych pniach, przed
ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotysaze podstawy ptatrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt. 7.
Cena wykonania robot obejmuje:
wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
przyciecie gatzi drzewi krzewdw chorych i kolidagych ze skrajai jezdni i chodnikéw,
zabezpieczenie miejsc przycinki gat farka,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaha koe drzewn,, wzgkdnie spalenie na miejscu
pozostatéci po wykarczowaniu,
zasypanie dotéw,
uporzidkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1.
1.

D-03.02.01a

KANALIZACJA DESZCZOWA, REGULACJAWYSOKO SCIOWA URZ ADZEN
PODZIEMNYCH

WSTEP

1. PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneywmagania dotycge wykonania i odbioru robét zgaanych z

wykonaniem regulacji pionowej studni i zaworéw wnrach REMONTU DROGI GMINNEJ BEZRZECZE-REDIAC

1.

2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokdirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatii robét

wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robot obych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t zaganych regulagjpionowy studni i

zaworow zgodnie z zakresem wyszczegOlnionym ki. p3 ST D-M-00.00.00 i zgodnie z ustaleniarodanymi w
dokumentacji projektowe;j .

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczegjzgodne z obowizujacymi Polskimi Normami i Specyfikagj
Technicza DM-00.00.00 "Wymagania ogélne".

Studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do prawigteksploatacji kanatow.

Studzienka przelotowa- studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zataaewh osi kanatu na planie, na zatamaniach
spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

Studzienka sciekowa - urzzdzenie do odbiorgciekéw opadowych spltywagych do kanatu z utwardzonych powierzchni
terenu.

Studnia kablowa telekomunikacyjna- pomieszczenia podziemne wbudowane

migdzy chgi kanalizacji kablowej w celu unabwienia wciagania, montau i

konserwaciji kabli.

5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w ST DM-00.00.00.

2. MATERIALY.
Ogo6Ine wymagania dotygze materiatéw podano w ST D-00.00.00.
Regulacja wlazéw studzienek i zaworéw
Materiaty:

cement portlandzki zwykly bez dodatkow 35,
dystansowe kigi betonowe,

cegta klinkierowa,

piasek do nawierzchni drogowych,

deski iglaste obrzynane,

gwazdzie budowlane,

woda,

beton zwykly B-15 (dla studni rewizyjnych i zaviav),
beton zwykly B-10 (dla studzienek telekomunikaggh).

Elementy telekomunikacyjnych studni kablowych
Do budowy studni kablowych nale stosowa nasgpujace ich czsci:
wietrznik do pokryw odpowiadagy BN-73/3233-02,
ramy i pokrywy odpowiadage BN-73/3233-03,
wsporniki kablowe odpowiadaje BN-69/9378-30.
Powyzsze elementy powinny Byskladowane w pomieszczeniach suchych i zadaszonych

18



3. SPRZT.

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00. Wykonawca przpsiacy do budowy kanalizacji
deszczowej winien wykazasie mazliwoscia korzystania z maszyn i sptm gwarantujcych wigciwa tj. spetniajca
wymagania ST jaki robot.

4, TRANSPORT.

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00. pkt.4.
Materialy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Materiaty powinny dywabezpieczone przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

Po rozebraniu istniegej nawierzchni wokét regulowanego elementu i pedigniu go naley zamontowa pierscien
dystansowy regulagy wpust uliczny lub pokryw studni do projektowanej ¢dnej. W przypadku tudni telekomunikacyjnej
nalezy regulacg wykona wykonugc mur z bloczkdéw betonowych lub w inny sposéb uzgody z Inspektorem nadzoru i
wiascicielem urzadzenia.

Poziom wtazu studnidolz zaworu w powierzchni utwardzonej powinienckeynia rowny, natomiast w trawnikach i
zielehcach gérna kragdz wtazu powinna znajdowasie na wysokéci min. 8 cm ponad poziomem terenu.
Zakres prac zwianych z regulagjwysokdciows studzienek rewizyjnych i wpustowych obejmuje:

- DEMONTA Z WLAZOW ZELIWNYCH,

- ustalenie rgdnej wysokéciowej wtazéw/krat studzienki,
- wykonanie wylewki betonowej, podmurowkidr ustawienie prefabrykowanego dystansu betonowego,
- monta wlazow studni rewizyjnych do poziomu projektowanajvierzchni, a studni krat wpustowych dedmych
okreslonych w dokumentacji projektowej.

Zakres prac zwzanych z regulagjwysokaciows studzienek telekomunikacyjnych obejmuje:
- demonta wtazow studzienek telekomunikacyjnych,
- ustalenie rgdnej wysokdéciowej wkazéw studzienki,
- wykonanie wylewki betonowej, podmuréwkidy ustawienie prefabrykowanego dystansu betonowego,
- monta wilazéw studzienki do poziomu projektowanej naweers.

Zakres prac zwianych z regulagjwysokdciowa zaworéw wodoeigowych i gazowych obejmuje:
- demonta pokrywy zaworu,
- ustalenie rgdnej wysokéciowej zaworu,
- przygotowanie podia pod zawory,
- wykonanie wylewki betonowej, podmurowkidr ustawienie prefabrykowanego dystansu betonowego,
- mont& pokrywy zaworu do poziomu projektowanej nawierachn

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

Ogdlne wymagania dotygee kontroli jakdci robét podano w ST D-00.00.00. pkt.6.
Kontroli podlega stabilni@ i wysokas¢ wyregulowanych zaworéw i studzienek oraz jgkarykonanych elementéw
dystansowych (wylewek, podmuréwekdi kregdw betonowych).

7. OBMIAR ROBOT.

OgobIne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST D-00.00.00. pkt.7.
Obmiaru rob6t dokonujeesha budowie w sztukach regulowanych elementéw.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne wymagania dotygze odbioru robét podano w ST D-00.00.00. pkt.8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogdlne wymagania dotyaze podstawy ptatriei podano w ST D-00.00.00. pkt.9.
Cena regulacji elementéw uzbrojenia obejmuje:
- roboty pomiarowe,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie regulacji studziendkiekowych, witazow kanatéw i studzienek #telekomawijnych,
- wykonanie izolaciji,
- ewentualnie uzupetnienie zniszczonej podbudowy.

Cena 1 szt. wyregulowania studni, kratelekowych/wpustowych i zaworéw obejmuje:
- oznakowanie robot,

- dostavg materiatow,

- wykonanie robét przygotowawczych,

- zdjecie pokrywy wtazéw, bdz demonta wieka zaworu,

- roboty pomiarowe mage na celu utzenie wysokéciowe regulowanych elementéw,
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- wykonanie niezédnych wylewek, podmuréwelkablZz utozeniem dodatkowych kgéw betonowych,
- zamontowanie zdfych elementow (studni, kratgkiekowych ladz zaworéw) do rezdnych projektowanej nawierzchni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  normy.
PN-88/H-74080/01 Skrzynlkieliwne wpustowzeliwnych.
PN-88/H-74080/04 Skrzynlkieliwne wpustowzeliwnych kl. C.
PN-B-10729:1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizaeyj
BN-62/6738-03,-04,-07 Beton hydrotechniczny
PN-87/H-74051/01 Wiazy kanatowe
PN-64/H-74086 Stopnigeliwne
D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikagihnicznej (ST)swymagania dotyece wykonania i
odbioru koryt pod nawierzchnie jezdni weagrofilowaniem i zagszczaniem podi@ w ramach REMONTU DROGI
GMINNEJ BEZRZECZE-REDLICA.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stan@kudhent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizaciji
robot wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t aw@anych z wykonaniem koryta
zgodnie z zakresem wyszczego6lnionym w pkt. $B D-M-00.00.00 i zgodnie z ustaleniami podanymi dokumentacji
projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi w ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjie. 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt.
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3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przysgpujacy do wykonania koryta i profilowania podt powinien wykazésie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygi.

Stosowany spez nie maze spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgidliwe” pkt. 4.
4.2, Transport materiatow

Wymagania dotycce transportu materiatdbw podano w ST D-04.02.01.,, 4k

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-Q00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zsgczenia podiea bezpérednio przed
rozpoczciem rob6t zwazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Warsejsze przysipienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podiea jest maliwe wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywé sig ruch budowlany,
niezwiazany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny hiyywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawia& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powitmeazliwiaé¢ nacagniecie sznurkdéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wikszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgrsboty i
do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakregposob wykonania musidyaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwimzy na odktad w miejsce wskazane przezihera.

Profilowanie i zagszczenie podta naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt. 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiaa. Zaleca i, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmnien®
wyzsze ni projektowane rgdne podiga.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wygllja zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckmodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Iizyniera, dowieé¢ dodatkowy
grunt spetnigcy wymagania obowzujace dla gornej strefy korpusu, wéld koniecznej do uzyskania wymaganychdaych
wysokasciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podtaa nalery stosowa rowniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny sposéb zaakceptowany przezyhiera.

Bezpdarednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa& do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiisk zag:szczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].
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Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (Is)

Minimalna
wartaosé Is dla
Strefa drog
korpusu O ruchu mniejszym
od ciezkiego
Gorna warstwa o grulioi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podtea 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiaze uniemdliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obsien plytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podim wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego inp@nego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracz&2,2.

Wilgotnaos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna lByrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpaainien on zabezpieczyodtae przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rzaoe folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezivera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladé&niajnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgavykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt. 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmig

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiarow
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
: co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad
5 | Rzdne wysokéciowe i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kraxdziach dla autostrad
planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zaggszczenie, wilgotn&@ | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$at@ania osi w planie natg
wykona® w punktach gtéwnych tukéw poziomych
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6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5
cm.

6.2.3.Réwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndci podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrows tata zgodnie z normaBN-68/8931-
04 [4].

Nieréwndci poprzeczne naly mierzyt 4-metrovy tata.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektows z tolerancj £
0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rdznice pomedzy rzzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej cze8j niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wcej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod&okralony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujessporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to waéto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztidcakralonych zgodnie z norsmBN-64/8931-02 [3] nie powinna By
wieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bada@ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu podiaa powinna by
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od &é&reych w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gsarzenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésyniedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt. 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projeltd®@ i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplgamiem,
- zafadunek nadmiaru odspojonego grunténodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub masy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
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— utrzymanie koryta lub podha,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééghaawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskéa zagszczenia gruntu

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghnicznej (ST)swymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie w ramach REMONTU DROGI
GMINNEJ BEZRZECZE-REDLICA

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stan@kuthent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji
rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechaniczniePMgS-06102 [21] i obejmujST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibzmgo zgodnie z zakresem wyszczegoélnionym w 1p&t ST D-M-
00.00.00 i zgodnie z ustaleniami podanymi w do&ntacji projektowej.

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonugg ajodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako podbudoyypomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni padath
i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegajcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotidoi
kruszywa o witéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pk# oraz w ST dotyegzych poszczegoinych rodzajow podbudéw z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopie. 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

OgobIne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z krasgtabilizowanych mechanicznie podano w ST datygeh
poszczegoblnych rodzajéw podbudéw:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,
2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna& migdzy krzywymi granicznymi
po6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Frakcie

100 _piaskowa iwirowa 0

90 A / 10

“ A VL
SR i / 30
% &0 . / // 40 3:
s ;}A /,/ 50 E
3 i AN 4 // 0o
§ 30 /// ) prd 70 %
T // —— ? < o

0 ?/ e 90

0 s 100

0075 0.025 025 05 1 2 L 63 8 1281620 315 6

8ok oczka sita, mm

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metagdstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolmn warstve)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadegiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do

gornej krzywej granicznej uziarnienia nesednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie spmprzekracza2/3
grubasci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetniawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa uzel
Lp. Wyszczegdlnienie naturalne tamane zuze Badania
wihasciwosci Podbudowa wedhtug
zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza | nicza
1 | Zawarté¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 | PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do10| do1l2 | do10| do12 | do10 | do 12 -15 [3]
2 Zawarté¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 5 10 5 10 5 10 -15[3]
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wicej ni 35 45 35 40 - - -16 [4]
4 | Zawartd¢ zanieczyszcae
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wigcej niz (1]
5 | Wskanik piaskowy po picio-
krotnym zagszczeniu metag 0d30( 0d30 | od30| od30 _ ; BN-64/8931
do70| do70 | do70| do70 -01 [26]
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I'lub Il wg PN-B-04481, %

6 | Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralna¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralnaé¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nie -42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35

7 Nasikliwosé, %(m/m), nie PN-B-06714
wiccej niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]

8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zanmia 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 ) . PN-B-06714
Rozpad kr_zemlanowyz;elg- -37 [10]
ZaWy 'b(C%nle, % (m/m), nie - - - - 1 3 PN-B-06714
wigce] nz -39 [11]

10 | Zawart&¢ zwiazkow siarki w
przeliczeniu na S©%(m/m), 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
nie wiecej niz -28[9]

11 | Wskanik nasnosci Wine mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni:

a) przy zagszczeniud = 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud>1,03 | 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3.Material na warstw odsiczapca
Na warstw odsiczapca stosuje i
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4.Material na warstw odcinajca
Na warstw odcinajca stosuje si:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
— geowtdknire o masie powierzchniowej powgj 200 g/m wg aprobaty technicznej.
2.3.5.Materialy do ulepszania wdeiwosci kruszyw

Do ulepszania wigiwosci kruszyw stosuje si
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioly lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanen@zdnych efektéw ulepszania kruszywa i po
zaakceptowaniu przez4yniera.
Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowa wodk wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pikt.
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangeéchanicznie powinien wykaza
si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypase/ch w uradzenia dozujce wod;. Mieszarki powinny zapewéi
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo§nboptymalnej,
b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych powinny
by¢ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalme” pkt. 4.
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4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyigic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materialtéw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt. 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtae pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna Byutozona na podizu zapewnigicym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nalesprawdzt wzorem:

Dis _ g 1)
des
w ktérym:
Ds5 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodgblziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapcej, w
milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodio&iarn gruntu podia, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio dobran
geowtdknirg. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychistek gruntu, wyznaczagst warunku:

d
0 <12 2)
090
w ktérym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥sziarn gruntu podia, w milimetrach,

Oqgo - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzymaga sé na geowtodkninie w
ilosci 90% (m/m); warté¢ parametru § powinna by podawana przez producenta geowtokniny.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny bywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ezlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny spos6b
zaakceptowany przez4yniera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utieia¢ nachkgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa cicisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz& w mieszarkach
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia jednorodséa nie dopuszczasi
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlfmakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniwimma by od
razu transportowana na miejsce wbudowania w tads@p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozkladana w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej ostateczna gruiso
po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Gruhié pojedynczo uktadanej warstwy nie peoprzekracza20 cm po
zag:szczeniu. Warstwa podbudowy powinna bgztazona w sposéb zapewniay osiagnigcie wymaganych spadkow i
rzgdnych wysokeéciowych. Jeeli podbudowa skladagt wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkoéwdingch wysokéciowych. Rozpocgeie budowy
kazdej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadlwilgotnosci optymalnej, okrédonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]toda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinievst& osuszony
przez mieszanie i napowietrzaniezelewilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej wastd,
mieszanka powinna By wilzona okrélona iloscia wody i rGwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnosé
mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieip@wiada przyjetemu poziomowi wskanika
nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
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5.5. Odcinek prébny

Jezeli w ST przewidziano konieczéd wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpitred rozpocgiem
robét, Wykonawca powinien wykotadcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy spez budowlany do mieszania, rozktadania i gagzania kruszywa jest weawy,
— okreslenia grubéci warstwy materiatu w stanie Amaym, koniecznej do uzyskania wymaganej gégbavarstwy po

zag:szczeniu,

— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego #weka zagszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinieryd takich materialdbw oraz spit do mieszania, rozktadania i
zag:szczania, jakie dtla stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasi 400 do 800

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpriédnego przez kyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna kiyutrzymywana w dobrym stanie. zéé
Wykonawca kdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany
naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgereruch. Koszt napraw wyniklych z nieégavego
utrzymania podbudowy ohgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt. 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robdt i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania tevimny obejmowa wszystkie
wihasciwosci okreslone w pkt. 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badégrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada
. . Maksymalna
l’)‘/gggqg;”da I-'gﬁ?@ powierzchnia
AlAian Zi _
Lp. Wyszczegoblnienie bada dzialce robocze; ngg;g:\r/‘vgj%r;zo
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh
. . 4 dla kadej partii kruszywa i
4 | Badanie witciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt. 2.3.2 przy kazdej zmianie kruszywap

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3. Prolaitery pobierg w sposob
losowy, z roziagonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biegaco przekazywane #tynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleranaci10% -20%.
Wilgotnasé¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
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6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywesic az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy prampadzenie
badania jest niemtiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralag:szczenia naley oprze na metodzie obgien
plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegmaz na 5000 flub wedtug zaleaelnzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztatcemajest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E:
Ey

< 22

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmofvacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt. 2.3.2.
Prébki do bad@petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6w dotyz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgbBli

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruseyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 | Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km
. . . w sposob cigly planografem albo co
2 | Rownai¢ podiuzna 20 m taf na kadym pasie ruchu
3 | ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokéciowe co100m
6 | Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m
7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej niraz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na
2000 nf
8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwdch przekrojach na
kazde 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach nadde
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krasdmikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywieksza od szerokoi warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o waréé wskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.Rownas¢ podbudowy

Nieréwndci podtuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nieréwndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrow tata.
Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

29



6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaskimny by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj £
0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

R&nice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraéza 1
cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgaito
Os$ podbudowy w planie nie nie by przesunita w stosunku do osi projektowanej czegj niz £ 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBit zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o
z kruszywa d  Wskaznik o Minimalny modut odksztaH
wskazniku | zagiszczenial Mgksymal(;ule( u+gue cenia mierzony ptyto
Wi NiE ls nie Sprezyste pod korem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
niz, % od pierwszego| od drugiego
z ° 40 kN S0 kN obcizenia B obcikzenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okdlenych w punkcie 6.4 powinny By
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie @bajacsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésyniedopuszczalne.

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerééigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszepodbudow przez spulchnienie warstwy na
pets grubdi¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, dok@nie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubg¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vextm grubéci, Wykonawca wykona napravpodbudowy.
Powierzchnie powinny ynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstenpdpowiedni giebokas¢, zgodnie z
decyzp Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedmitdgciwosciach, wyrbwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkou tych robot nagbi ponowny pomiar i ocena grukm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy hdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeliéz roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej frwosci, zalecone przez yniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodludowy tylko wtedy, gdy zargnie ndnosci podbudowy
wynikto z niewtaciwego wykonania robét przez Wykonayyoodbudowy.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizamego mechanicznie i m3 do
wyréwnania wybojow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0OQWymagania ogélne” pkt. 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i

badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty ikiymozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” fikt.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

ST:

Zakres czynnéi objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicaudano w

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-S-06102
22. PN-S-96023

Grunty budowlane. Badania probeityr
Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie mrozoodporgci
metod; bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie zawartai
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi siarki
metody bromowy

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgalo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania i
ocena zgodniei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@enehnia z ttucznia
kamiennego
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23. PN-S-96035 Popioly lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmie tamane do
nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieasska piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutoooldksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni
planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiagéigiodatnych
ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéa zagszczenia gruntu

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikagihhicznej (ST)swymagania dotycge wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarsgbilizowanego mechanicznie w ramach
REMONTU DROGI GMINNEJ BEZRZECZE - REDLICA.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stan@kudhent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizaciji
rob6t wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego néchaie zgodnie z zakresem wyszczegélnionym kit 13 ST D-
M-00.00.00 i zgodnie z ustaleniami podanymi wulokentaciji projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méxdrde - jedna lub wicej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstenosna nawierzchni drogowej.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wgaraa ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6Ine wymagania dotygee rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsx¥yymagania ogolne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fan@mgtabilizowanych mechanicznie powinnoélgruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcdnega lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo miamiru
wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczysztizgbcych i bez domieszek gliny.
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2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno Byzgodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00 fRaokbwa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt. 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetntawymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaogolne”
pkt. 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotycece sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \@gemia ogdlne” pkt. 3.
4. TRANSPORT
Wymagania dotyece transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowaigzyw. Wymagania ogoélne” pkt. 4.
5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-00®@4Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt. 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.06dfudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt. 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od@0
30% lub powyej 70%, szczegdtowe warunki i wymagania dla tag@mibudowy okréi ST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycace rozkladania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,PddiMa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt. 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w ST, Wykonawca powinien il odcinki prébne, zgodnie z zasadami dlaeymi w ST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoéjid” 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdalymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt. 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus2)ymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt. 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano wiz04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt. 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,Pddiva z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt. 6.4.
6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt. 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-04.04L0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie i m3 do wyréwnanigbayow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.04P@@ibudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatrégi podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Vdgemia
ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zag:szczenie roztzonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyywm#gania ogolne” pkt. 10.
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D-04.08.01

WYROWNANIE PODBUDOWY
MIESZANKAMI MINERALNO-ASFALTOWYMI

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf S wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
wyréwnania podbudowy mieszankami mineralno-&sfalmi w ramach REMONTU DROGI GMINNEJ
BEZRZECZE - REDLICA.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjidt
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonaniem wyréwnania
poprzecznego i podimego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowygdnie z zakresem wyszczegélnionym w pkt
1.3 ST D-M-00.00.00i zgodnie z ustaleniami pgsaiw dokumentacji projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gégbaktadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania jej
nieréwndaci w profilu podheznym i poprzecznym.

1.4.2.Pozostate okigenia s zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamodanymi w ST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
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Tablica 1. Wymagania wobec materiatdw do warstwyzadej, wyrOwnawczej i wzmachigjej z betonu asfaltowego

) ) Wymagania wobec materiatow w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PN{B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego K. 1 II;gat.1, 2 | kLI, 1Y gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, Il; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 1l -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnip
rozdrobnionego surowca skalnego Wkl I, II; gat.1, 2 | kL. I, 1Y gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50, D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES80 AB,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza siosowanie wypetniacza innego pochodzenia, ngy. pgldpylania,
popioty lotne z wgla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraegy i za zgadInzyniera.

2.2. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nadg stosowa kruszywa podane w tablicy 1
Sktadowanie kruszywa powinno odbyWaic w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jiggkcjami.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowdé wypetniacz, spehiafy wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza

podstawowego i zagiczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

2.4, Lepiszcza

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowad asfalty drogowe podane w tablicy 1 .

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykaza Sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
wytwoérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,
skrapiarek,
walcow lekkich srednich i cézkich ,
walcéw stalowych gtadkich ,

36



walcow ogumionych,
szczotek mechanicznych lub/i innych asizeh czyszcacych,
samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmy.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych ®odbywa sie w:

cysternach kolejowych,

cysternach samochodowych,

bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIiM J1&az w aprobacie
techniczne;.

4.2.3.Wypelniacz

Wypelniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu matevialgypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypelniacz workowany mma przewozi dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkteuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nalg przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czdsi@sportu i
podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimew przekracza 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sj stosowanie samochoddéw termoséw z podwojriaisinami skrzyni wypos@nej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Przed przyspieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy zZymierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfa¢j oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegélnych sktadnikow i
prébki materiatéw pobrane w obedoolnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:
doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
doborze optymalnej ikzi asfaltu,
okresleniu jej wigciwosci i poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaejuic sic w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubagtym zapewniajcej
prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie ymieszanie oraz zachowanie temperatury skfadnikégotowej
mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie skfadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowarez zgodne
z recepi. Dopuszcza si dozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci od
temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 KB6 dozowanie skladnikéw powinno dgterowane elektronicznie.
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Tolerancje dozowania sktadnikow mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, walilie przeptywomierza, lecz
nie wigcej nz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodandeodka adhezyjnego, to powinien onétozowany do asfaltu w sposob i wéittach
okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb fredni, z ukladem termostatowania, zapevatian
utrzymanie statej temperatury z tolerantjs° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyosi

-dlaD 50 od 145C do 165 C,
-dlaD 70 od 140C do 1606 C,
- dla D 100 od 135C do 160 C,
- dla polimeroasfaltu -  wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minenainalodaniu wypetniacza uzyskata
whasciwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bywyzsza o wecej niz 30° C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfad{o

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgnost:

-zD50 od 14@ do 176 C,
-zD70 od 135C do 165C,
-zD 100 od 130C do 166 C,
- z polimeroasfaltem -  wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Zaréb probny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwygest zobowizany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcji.
Sprawdzenie zawardoi asfaltu w mieszance oka sk wykonupc ekstraka.

5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwamnie profilu masa mineralno-
asfaltowa

Przed przyspieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznegodtpmego powierzchnia podbudowy powinna
zost& oczyszczona z imego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Wanwgkonania oczyszczenia i skropienia
podbudowy podaneysv ST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skropienie warkbmstrukcyjnych”.

Powierzchrng podbudowy, na ktérej grubdwarstwy wyréwnawczej bytaby mniejsza od grédioninimalnej
uktadanej warstwy wyrdwnawczej, najesfrezowd na gebokas¢ pozwalajca na jej ut@enie. Frezowanie nawierzchni
nalezy wykona zgodnie z ST D-05.03.11 ,Recykling”.

5.6. Ukladanie i zagszczanie warstwy wyrownawczej

Minimalna grubé¢ warstwy wyréwnawczej uzataiona jest od grubci kruszywa w mieszance. Naghiszy wymiar
ziarn kruszywa nie powinien przekraé¢a®5 grubéci uktadanej warstwy. Przed przysieniem do uktadania warstwy
wyroéwnawczej Wykonawca powinien wyznaéayiwelet; uktadanej warstwy wzdiukrawedzi podbudowy lub jej osi za
pomog stalowej linki, po ktérej przesuwaesizujnik uradzenia sterucego uktadark

Maksymalna grubi uktadanej warstwy wyrownawczej nie powinna przeked 8 cm. Przy grubii
przekraczajcej 8 cm warstw wyrGwnawcz nalezy wykona w dwu lub wicej warstwach nie przekraczeych od 6 do 8 cm.

Ze wzgkdu na zmienp gruba¢ zag:szczanej warstwy wyrownawczej Wykonawca robét, odspawie
przeprowadzonych préb, przedstawtynierowi do akceptacji spos6b zggczania warstw wyrdwnawczych w zaiesci od
ich grubdci.

5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyréang podbudowy we wigiwym stanie, ado czasu ulzenia
na niej nasipnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podivy Wykonawca naprawi na koszt wiasny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania asfaltu, wypelniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnalésive] i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadisfaltowej podano w tablicy
11.
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6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej gmlea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 18yniki
powinny by zgodne z receptlaboratoryja z tolerancj okreilona w tablicy 10. Dopuszcza esiwvwykonanie bada innymi
réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug mieknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegoblnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej
1 | Skiad i uziarnienie mieszanki mineralnot 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikbw mieszanki dozér ciat
mineralno-asfaltowej gy
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czas|e
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralng- ‘eden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni J

Ip.1iIp.8 — badania magy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wtaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nadg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaégowej

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineradséaltowej polega na odczytaniu temperatury naiskal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczaemperatura powinna byzgodna z wymaganiami podanymi w
recepcie laboratoryjnej i ST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltomagga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru warémce i
odczytaniu temperatury.
Doktadngé¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna dggodna z wymaganiami podanymi w ST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocevimialnej jej wyghdu w czasie produkciji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych metadMarshalla. Wyniki
powinny by zgodne z receptiaboratoryjm.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkaiwosci warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego podaje tablica
12.
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Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 | Rownd¢ podiizna warstwy kady pas ruchu planografem lubdato 10 m

3 | Réwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief o 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kdnych niwelacji podinej i poprzecznej

oraz usytuowania osi wedtug

Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

Grubd¢ warstwy 2 probki z kedego pasa o powierzchni do 3000

6
7
8 | Zlacza poditune i poprzeczne cala diugozlacza
9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gifta
11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z k@ego pasa o powierzchni do 3000 nf
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokdé¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektova, z tolerancj +5
cm. Szeroké¢ warstwy asfaltowej nej potazonej, nie ograniczonej krasnikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji
nawierzchni, powinna ldyszersza z Kalej strony co najmniej o grubd®warstwy na niej potaonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.ROWNaG¢ warstwy

Nieréwndci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierazeg BN-68/8931-04 [11] nie powinny by
wigksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierovéaowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place W_arstwa W.ar.stwa Warstyvc_';\
Scieralna wigzaca | wzmacniajca
1 | Drogiklasy A, Si GP 4 6 9
2 |DrogiklasyGiZ 6 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegood@nkach prostych i na tukach powinny¢bygodne z
dokumentagj projektow, z tolerancgj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzdne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne z dokumentacprojektova, z toleranci + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna kyusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna b§ zgodna z grubiwia projektows, z toleranci + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubi projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wgna5 mm i warstwy o grukiei od 2,5 do 3,5 cm,
dla ktorej tolerancja wynogi 5 mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo osi. Zicza w konstrukcji
wielowarstwowej powinny by przesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by catkowicie zwizane,
a przylegajce warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystatvad 3do5 mm ponad ich
powierzchng. Warstwy bez opornikobw powinny by wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieézrobcicia
pokryte asfaltem.
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6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
tuszcacych sk i spekanych.

6.4.11.Zag:szczenie warstwy i wolna przestfizes warstwie
Zagszczenie i wolna przestizen warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w ST i recepcie
laboratoryjne;j.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki minerasiatowej.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtkigGdaty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy nalo robot ulegacych zakryciu. Zasady ich odbioru
sa okreSlone w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyrownania podbudowy mieszanineralno-asfaltowobejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
dostarczenie materiatow,
wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,
transport mieszanki na miejsce wbudowania,
oczyszczenie i skropienie podé
posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzen obcych,
rozicielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zatnymi spadkami i profilem,
przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych.Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych. Piasek
Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczneuzla stalowniczego do nawierzchni drogowych

4.PN-B-11115:1998

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory nafioPakowanie, znakowanie i tramspo

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygirave

7. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfaltyympione AUN do nawierzchni drogowych

8. PN-S-04001:1967  Drogi samochodowe. Metody haaas mineralno-bitumicznych i nawierzchni bitumigein
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas himnych

Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie aefalt. Wymagania
10. PN-S-96025:2000
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rédghonawierzchni planografem idat

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygitsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltgone. TWT-PAD-97. Informacije, instrukcje - zeszyt BBDiM, Warszawa, 1997
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Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99. Informacije, instrukcje - zeszyt 60DIBI, Warszawa, 1999

WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jdkbgrysow izwirow kruszonych z naturalnie rozdrobnionego sumwskalnego przeznaczonego do
nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

Zasady projektowania betonu asfaltowego ogksdonej odporniei na odksztatcenia trwale. Wytyczne oznaczanisspidicenia i modutu sztywsoi
mieszanek mineralno-bitumicznych meiqeklzania pod obgkeniem statycznym. Informacije, instrukcje - zes8;tIBDiM, Warszawa, 1995

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicnjakim powinny odpowiadadrogi
publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 199%z. 430).

D-05.03.08

NAWIERZCHNIA PODWOJNIE POWIERZCHNIOWO UTRWALANA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej , specyfikacji technicz{®7) s wymagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z wykonawstwem podwdjnego powierzchniowegealenia nawierzchni. w ramach  REMONTU DROGI
GMINNEJ BEZRZECZE - REDLICA.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarz@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjidt
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t asanych z wykonaniem
wykonawstwem podwojnego powierzchniowego utrwalew@ierzchni dla ruchgredniego, zgodnie z zakresem
wyszczegoélnionym w pkt 1.3 ST D-M-00.00.00 iodgie z ustaleniami podanymi w dokumentacji prajeld;.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podwdjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

Podwadjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni fadbiegiem utrzymaniowym polegaym na kolejnym
roztozeniu:
warstwy lepiszcza,
warstwy kruszywa,
drugiej warstwy lepiszcza,
warstwy drobniejszego kruszywa.

1.4.2.Pozostate oki@enia

Pozostale okitenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

OgobIne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Kruszywa
2.2.1.Wymagania dotycce kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania najestosowad grysy lubzwiry kruszone o wskich frakcjach uziarnienia,
spetniajce wymagania wg tablicy 1 i 2, zgodne z ngfdN-B-11112 [1] i wytycznymi CZDP [6] przy jednocsrg/m
uwzgkdnieniu uécislen zawartych w niniejszych ST.

Do podwojnego powierzchniowego utrwalenia pglstosowé kruszywo tamane o frakcjach: od 4 mm do 6,3 mm;
od 6,3 mm do 10 mm; od 10 mm do 12,8 mm i od 12y8do 16 mm.

Dopuszcza gistosowanie wskich frakcji gryséw o wymiarach innychznivyzej podane pod warunkierse zostan
zaakceptowane przezzyniera.

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopasazst kruszywa pochodzego ze skat wapiennych.

Tablica 1. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zakmosci od klasy kruszywa
i kategorii ruchu

Kategoria ruchu

- L ol sredni, lekkdredni,
Wyszczegélnienie wiaiwosci Cigzki lekki

klasa kruszywa
I Il

Scieralngé w bebnie kulowym po petnej liczbie 25 35
obrotow, ubytek masy nie gkszy niz, %(m/m): (40) (45)

Scieralng¢ w bebnie kulowym po 1/5 petnej liczby
obrotow, ubytek masy w stosunku do ubytku masy po 25 35
petnej liczbie obrotéw nie wkszy niz, %(m/m):

Naskkliwos¢ nie wigksza nk, %(m/m): 15 2,0

Mrozoodporné¢ wg metody zmodyfikowanej,

ubytek masy nie wkszy niz, %o(m/m): 10,0 300

* - dlazwiréw kruszonych przyjto takie same wymagania jak dla kruszywa tamanego
(gryséw).
() -wartgci podane w nawiasach dotycwytacznie kruszywa granitowego.

Tablica 2. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zakmaosci od gatunku kruszywa
i kategorii ruchu

Kategoria ruchu
C oL . ; lekkosredni
Wyszczegolnienie wigiwosci Cigzki Sredni i lekki I
Gatunek kruszywa
1 2
Zawartd¢ ziarn mniejszych 0,075 mm odsianycli 0E 05 05
na mokro, nie wicej niz, %(m/m): ' ' '
Zawartcﬁ.c frakcji podstawowej, nie mniej hi 85.0 85.0 85.0
%(m/m):
Zawart@¢ nadziarna, nie wtej niz, %(m/m): 8,0 8,0 8,0
Zawarta¢ podziarna, nie wcej niz, %(m/m): 10,0 10,0 10,0
Zawartd:c zanieczyszczeobcych, nie wicej niz, 01 01 0.2
%(m/m):
Zawartd:c ziarn nieforemnych, nie wetej niz, 15,9 20,0 259
%(m/m):
Zawartag¢ zanieczyszczeorganicznych barwa cieczy nie ciemniejszazni
wzorcowa
Zawarta¢ przekruszonych ziariwirowych, nie " .
wiccej niz, %(m/m): - 10,0 15,0
* - wymagania zostaty zgkszone w stosunku do normy PN-B-11112 [1]
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** - dotyczy grysu produkowanego z kruszymaiuralnego.
2.2.2.Sktadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni sktadowanie kruszyw na sktadcaab zlokalizowanych jak najlkj wykonywanego odcinka
powierzchniowego utrwalenia. Pod®sktadowiska powinno byréwne, dobrze odwodnione, czyste, o twardej paeieni
zabezpieczagpej przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasiegkigalowania i poboru. Kaa frakcja kruszywa, jego klasa i
gatunek bda sktadowane oddzielnie, w sposéb uthwiajacy ich mieszanie sizaréwno w czasie sktadowania, jak réwnie
tadowania i transportu.

2.3. Lepiszcza
2.3.1.Wymagania dla lepiszczy

Niniejsza ST uwzgldnia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwaletyitko drogowe kationowe emulsje
asfaltowe szybkorozpadowe modyfikowane rodzaju7RMP, spetniagjce wymagania zawarte w tablicy 3 zgodnie z
opracowaniem ,Warunki techniczne. Drogowe kation@naulsje asfaltowe Em-94” - IBDIM 994 [5].

Kationowe emulsje asfaltowe rodzaju K1-70MP zalseatosowa do wykonywania powierzchniowego utrwalenia
na drogach o ruchérednim., przy czym zalecane jest stosowanie emuigjivarzanej przy tyciu asfaltu wczéniej
modyfikowanego.

Dopuszcza giréwniez stosowanie asfaltow fluksowanych lub polimeroaéfal

Inne lepiszcza nidrogowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe (modyfdne ) mog by¢ stosowane pod
warunkiem posiadania aprobaty technicznej wydarmgzpuprawnioa jednostk i musz by¢ zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwiatapewni lepiszcza od jednego dostawcy.

2.3.2.Sktadowanie lepiszczy

Do skladowania lepiszczy Wykonawcayje cystern, pojemnikdw, zbiornikéw lub beczek.

Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaneado sktadowania emulsji powinnydgzyste i nie powinny
zawierd resztek innych lepiszczy.

Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawest zobowizany przestrzeganastpujace zasady:
czas sktadowania emulsji nie powinien przekracan-cy od daty jej wyprodukowania,
temperatura przechowywania emulsji nie powinnariysza ni +5°C.

Tablica 3. Wiaciwosci drogowych emulsji kationowych modyfikowanych

Oznaczenia Klasa emulsji
Badane wiciwosci Szybkorozpadowe
K1-65MP K1-70MP

Zawarta¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 11
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [ZE, 6 )
nie mniej ni:
Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej ai - 7
Jednorodng:, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,20 0,20
Trwatos¢, %, # 0,63 mm po 4 tyg., nie ggiej niz: 0,5 0,5
Sedymentacja, %, nie mniejni 5,0 5,0
Przyczepné&t do kruszywa, %, nie mniejni 85 85
Indeks rozpadu, g/100 gnie wicej niz: 90 90

przy powierzchniowych utrwaleniach wykonywanych arankach upatu (temp. powietrza pawy30°C i nawierzchni
powyzej 40°C) maksymalna warko indeksu rozpadu nie by podniesiona do 100 g/100 g.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Rodzaje spretu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przygpujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinieykaza sie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spratu:
szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierzeisuwania niezwizanych ziarn po wykonaniu powierzchniowego
utrwalenia,
skrapiarek lepiszcza - do rozkmia lepiszcza na nawierzchni,
rozsypywarek kruszywa - do rozienia kruszywa na nawierzchni,
walcéw drogowych - do przywatowania rozémego kruszywa.
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3.3. Wymagania dla spretu

3.3.1.Szczotki mechaniczne

Zaleca sj stosowanie uggzer dwuszczotkowych, w skiad ktorych wchodzi szczatkdonana z twardych
elementow czyszazych, stiaca do zdrapywania i usuwania zanieczysacpeaz szczotka rekka stzaca do zamiatania i
usuwania niezvazanych ziarn kruszywa.

Ze wzgkdu na due pylenie powstafe w procesie czyszczenia, szczotki powinng Wwyposaone w uradzenie
pochfaniajce pyly oraz umdiwiajace czyszczenie powierzchni na sucho i na mokro.

3.3.2.Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robét jest zoboawiany do uycia tylko takiej skrapiarki, ktéra zapewni rozémie na jezdni
przewidzianej iléci lepiszcza réwnomiernie, zaréwno w kierunku padim jak i poprzecznym. Dla zapewnienia
réwnomiernego rozieenia przewidzianej ikei lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinnawyposaona w uradzenia
pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regulacyjnewsapce na sprawdzenie i regulowanie parametrow takikh |
temperatury rozkltadanego lepiszcza,
cisnienia lepiszcza w kolektorze,
obrotow pompy dozuagej lepiszcze,
predkosci poruszania siskrapiarki (szczegdlnie doktadny pomiar i wskaeamizakresie zwykle od 3 do 6 km/h),
wysokaci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozkltadanepiszcza, skrapiarka powinna posiadaiornik izolowany
termicznie. Kolektor skrapiarki powinien bywyposaony w dysze szczelinowe oraz posiadegulacg wysokaci swego
potozenia nad powierzchaijezdni, dla zapewnienia réwnomiernego pokryciairezehni lepiszczem z dwdch lub trzech
dysz. Nie dopuszczaesstosowania skrapiarek, ktorych kolektor jest wygaogay w dysze stikowe. Zalenosci pomiedzy
wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanych parénveakich jak: cdnienie, obroty pompy pdkos¢ jazdy skrapiarki i
temperatura lepiszcza powinnytbyawarte w aktualnych wynikach cechowania skr&piar

Skrapiarl¢ mozna uzna za przydata do wykonywania powierzchniowego utrwalenia,gle odchylenia
rozkladanego lepiszcza od it zatazonych mieszcz sie w przedzialet 10% w kierunku podtinym i poprzecznym.

3.3.3.Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawapewni jeden z paorszych typdw rozsypywarek
kruszywa:
doczepn do skrzyni samochodu z kruszywem,
pchan przez samochdd z kruszywem,
samojezda,
doczepn do skrapiarki.

Ze wzgkdu na konieczni uzyskania diej doktadnéci dozowania kruszywa preferuje sizycie rozsypywarek
samojezdnych.

Rozsypywark kruszywa mana uznd za przydaty do wykonania powierzchniowego utrwaleniagjie pomierzone
odchylenia iléci dozowanego kruszywa niezrda sic od przewidzianej iléci wigcej niz o 1 I/nf.

3.3.4.Walce drogowe

Do przywatowania kruszywa Wykonawcayje walcow ogumionych wypoganych w opony o gtadkim hieiku, ze
statym cénieniem do 0,6 MPa i obgieniem 15 kN na koto oraz lekkich walcéw statyczngcstalowych pancerzach, pod
warunkiemze nie kzda one powodowaly mialzenia ziarn kruszywa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiaasartymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodoweywane do przewozu emulsji powinnydpgodzielone przegrodami na komory o
pojemndci nie wickszej nz 3 T, a kada przegroda powinna ndievykroje przy dnie, aby midiwy byt przeptyw emulsji
migdzy komorami.

Wyjatkowo, za zgodl Inzyniera, dopuszczacsitlo transportu emulsji beczki lub inne pojemnikilstve.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Zatazenia ogolne

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zat@egutrzymaniowym, ktéry pozwala na uszczelniertigiggce;
nawierzchni, zapewnia dobre \étawosci przeciwpdglizgowe warstwyscieralnej, natomiast nie wpltywa na popega;
NosNOSci | rOWNGsci.

Nawierzchnia, na ktérej ma &yykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna lgyremontowana, posiada
wihasciwy profil podtwny i poprzeczny oraz powierzclréharakteryzujca sig duza jednorodnécia pod wzgédem twardéci i
tekstury.

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
5.3.1.0cena stanu powierzchni istniegj nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywistej #oi lepiszcza i wielkéci frakcji kruszywa pierwszej warstwy powierzchniego
utrwalenia, nalegy ocent stopier twardaci i tekstue powierzchni istnigjcej nawierzchni. Przy ustalaniu tekstury powierichn
utrwalanej mana postay¢ si¢ klasyfikach zamieszczanw tablicy 4.

Przy okrdlaniu stanu powierzchni dopuszcza siosowanie przez Wykonawmnych metod oceny stanu
nawierzchni zaaprobowanych przezyniera.

Tablica 4. Klasyfikacja stanu powierzchni utrwalpmawierzchni

Lp. Wyglad i opis powierzchni nawierzchni G*QbOkm;éekSturyl)
1 Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki raimer HS=>1,7
bitumiczne bardzo otwarte i mocno porowate
5 Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki raimer 1,2<HS<1,7
bitumiczne porowate
Nawierzchnia wygtadzona, np. mieszanki mineralno- 0,8<HS<1,2
bitumiczne o strukturze zamkitéj bez wysikow lepiszcza|
4 Nawierzchnia bogata w lepiszcze wykama tendencje dg 0,4< HS<0,8
wystepowania wysikow lepiszcza lub zaprawy
5 Nawierzchnia bogata w lepiszcze, z tendgrlg pocenia HS<0,4
lub z licznymi remontami egtkowymi

1) Pomiar gtbokasci tekstury piaskiem kalibrowanym zostat podanywaleislenia tego parametru.

5.3.2.Ustalenie ilgci grysow

Ustalenie rzeczywistej ifgi grysow zaleca sidokon& zgodnie z opracowaniem ,Powierzchniowe utrwalenie.
Oznaczenie iléci rozkladanego lepiszcza i kruszywa” [4].

Ustalora wg wymienionego opracowania $la grysow dla podwojnego powierzchniowego utrwademawierzchni
nalezy skorygowd:
dla pierwszej warstwy grysu 0 -5%,
dla drugiej warstwy grysu o +5%.

5.3.3.Ustalenie ildci lepiszcza

Przy ustalaniu ostatecznejdt lepiszcza dla kalego wydzielonego odcinka lub pasma ruchu chargktigicego s¢
jednorodnymi parametrami nalekorzysta z wiasnego dawiadczenia oraz z programu projektowania powiermliych
utrwaleh ,Allogen” [8], ktory jest w posiadaniu dyrekcji odgowych drég publicznych.

Mozna réwnie korzyst& z zahcznika do niniejszej ST ,Projektowanie powierzchmsgo utrwalenia. Wytyczne i
zalecenia” pkt 5 [7].

5.4. Zapewnienie przyczepnsi aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawaae przysipi¢ tylko wéwczas, gdy przyczepéin
aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji dllorea zgodnie z norsmBN-70/8931-08 [3] bdzie wicksza od 85%.

Jezeli przyczepnéé aktywna lrdzie mniejsza od 85%, to naleja zwickszy¢ przez ogrzanie, wysuszenie lub
odpylenie kruszywa bezp@dnio przed jego rozigniem na nawierzchni.

Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwalenigénlepiszczy i emulsja asfaltowa, przyczepaaktywn
mozna zwkkszy¢ przez zastosowanie otoczonego kruszywa nacgor
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5.5. Warunki przystapienia do robét

Powierzchniowe utrwalenie moa wykonywa w okresie, gdy temperatura otoczenia nie jestaa od +18C przy
stosowaniu asfaltowej emulsji kationowej i niggria nk +15°C przy stosowaniu innych lepiszczy.

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinna big nizsza nk +5°C przy emulsji asfaltowej i +£C przy innych
lepiszczach bezwodnych.

Nie dopuszcza siprzystpienia do rob6t podczas opaddéw atmosferycznych.

5.6. Odcinek prébny

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca powinien wykofiadcinek
probny w celu:
stwierdzenia, czy spgzprzewidziany do wykonywania rob6t spetnia wymagarkreslone w pkt 3 niniejszej ST,
sprawdzenia, czy dozowanasdédepiszcza i kruszywaaszgodne z parametrami jakie zamierzawgrzymywa podczas robot.

Do takiej préby Wykonawca powinierryt materiatow oraz spetu takich, jakie bda stosowane do wykonania
robét.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera. Wykonawca nmi@ przysipi¢ do
wykonywania powierzchniowego utrwalenia nawierzghmizaakceptowaniu odcinka prébnego przeyriiera.

5.7. Oczyszczenie istnigrej nawierzchni

Przed przyspieniem do rozkladania lepiszcza, nawierzchnia pawiby doktadnie oczyszczona za pom@prztu
mechanicznego spetnigiego wymagania wg pkt 3. W szczegolnyclypaekach (bardzo de zanieczyszczenie)
oczyszczenie nawierzchni e wykona przez sptukanie wad(z odpowiednim wyprzedzeniem dla wysaiuid
nawierzchni - wane przy stosowaniu lepiszczy na gu).

5.8. Oznakowanie robo6t

Ze wzgkdu na specyfik robot przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenawierzchni, Wykonawca w sposéb
szczegolny jest zobowzany do przestrzegania postanawzawartych w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pl&.4, a
dotyczicych zasad zachowania bezpigwstea ruchu drogowego w czasie prowadzenia robot.

Znaki powinny by odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczodeawiane lub wymieniane na nowe. Przy
duzym natzeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodnpiawadzi regulagj, ruch wahadtowy za pomac
sygnalizatorowswiatet lub za pomagcpracownikéw sygnalistéw, odpowiednio przeszkoldnyc

Ruch drogowy odbywagy sk po wstpnie zagszczonym powierzchniowym utrwaleniu sprzyja utwangiu ziarn
kruszywa pod warunkienige predkaosé ruchu lgdzie ograniczona od 30 do 40 km/h.

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej sfaagych warunkach atmosferycznych, w okresie od 3 déktod
chwili wykonania powierzchniowego utrwalenia, Wylkavca spowoduje ograniczeniezgkosci ruchu od 30 do 40 km/h.

5.9. Rozkladanie lepiszcza

Rozktadana emulsja asfaltowa powinna posiagestpujaca temperatuy:
emulsja K1-65MP - 0od 50 do 80,
emulsja K1-70MP - 0od 65 do 7G.

Jezeli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na paéojezdni, to ziczesrodkowe przy drugiej warstwie
powinno by przesungte od 15 do 30 cm, przy czym zalecane jest wykapaierzchniowego utrwalenia na catej
szerokdci jezdni w tym samym dniu.

Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni malgametac, ze wiasciwa jednorodnéc i ilos¢ lepiszcza uzyskujesi
dopiero po uptywie krétkiej chwili od momentu otwar jego wyptywu. Zalecasiaby w tym krotkim czasie lepiszcze
wyptywato na arkusze papieru rozéme na nawierzchni.

5.10. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane rownomiegnwarstwa w ilosci ustalonej wg pkt 5.3.2, rfaviezo roztazone;j
warstwie lepiszcza, za pomprozsypywarki kruszywa spetnigiej wymagania oki&one w pkt 3.3. Odlegks pomidzy
skrapiarly rozkladajca lepiszcze, a poruszgh sic za ni rozsypywark kruszywa nie powinna lBywigksza nk 40 m. Przy
stosowaniu emulsji asfaltowej czas jaki uptywa bditi roztozenia lepiszcza do chwili roztenia kruszywa powinien by
mozliwie jak najkrétszy (kilka sekund).

5.11. Watowanie

Bezpdrednio po roztaeniu kruszywa, ale nie poiej niz po 5 minutach nalgy przystpi¢ do jego watowania. Do
watowania powierzchniowych utrwalaajbardziej przydatneasvalce ogumione (walce statyczne gtadkie niealecane,
gdyz mogy powodowa miazdzenie kruszywa).

Dla uzyskania wkciwego przywatowania mma przyp¢ co najmniej 5-krotne przé&jie walca ogumionego w tym
samym miejscu przy stosunkowozeijipredkosci od 8 do 10 km/h i przysnieniu powietrza w oponach i olageniu
na koto okrélonym w pkt 3 niniejszej ST.

Przy wykonywaniu podwdjnego powierzchniowego utemé@, pierwsz warstwe kruszywa waluje gitylko wsepnie
(jedno przejcie walca).

47



5.12. Oddanie nawierzchni do ruchu

Naswiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwalenialkdogé ruchu naley ograniczy od 30 do 40 km/h.
Dtugos¢ okresu w ktorym nawierzchnia powinnalghroniona zakey od istniejcych warunkéw. Mge to by kilka godzin -
jezeli pogoda jest sucha i gma, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogodygethej lub chtodnej.

Na og6t dobre zwizanie ziarn kruszywa uzyskuje s czasie od 24 do 48 godzBwiezo wykonane
powierzchniowe utrwalenie nie by¢ oddane do ruchu niekontrolowanego nie woig, az wszystkie niezwizane ziarna
zostan usungte z nawierzchni szczotkami mechanicznymi lub sgdagmi uradzeniami do podénieniowego ich zbierania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania lepiszcza i kruszywa i przedstawyniki
tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci lepiszczy i kruszywa okéone w pkt 2 niniejszej ST. W
zakresie badania spitn, Wykonawca winien przedstasnaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania powierzchniowegavalenia podano w tablicy
5.

6.3.2.Badania kruszyw
Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, \t@awvosci kruszywa nalgy bada dla kadej partii. Wyniki bada powinny

by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.
6.3.3.Badania emulsji
Jezeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla kdej dostarczonej partisodka transportu) emulsji asfaltowej natdadd:

barwe,
jednorodnéc,
lepkas¢ i indeks rozpadu.

Tablica 5. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw rob6t powierzchniowego utrwalenia

Lp Wyszczegodlnienie bada pomiaréw QZ.QStOt“WQéé bada.
' Minimalna liczba bada
1 | Badanie wiéciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa
2 | Badanie emuls;ji dla kdej dostawy
3 | Sprawdzenie stanu czy§tonawierzchni| w sposobatty
4 Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozgmem robot (odcinek
prébny) i w przypadku wtpliwosci
5 Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpciem robot (odcinek
prébny) i w przypadku wtpliwosci
Sprawdzenie temperatury otoczenia S . .
i nawierzchni codziennie przed rozpogziem robét
7 | Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 rezymiar roboca
8 Stc:wé?gizzerokm powierzchniowego w 10 miejscach na 1 km

6.3.4.Sprawdzanie stanu czys$td nawierzchni

W trakcie prowadzonych rob6t Wykonawca powinieragza& stan powierzchni nawierzchni, na ktérej ma by
wykonane powierzchniowe utrwalenie, zgodnie z pRtdraz jej oczyszczenie, zgodne z wymaganiami #gwmaw pkt 5.7.

6.3.5.Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa

Dozowanie ildci lepiszcza i kruszywa nalg wykonywa jak badania testowe, wedtug metod opisanych w
opracowaniu GDDP [4].
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6.3.6.Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni

Wykonawca zobowgizany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw teatpey otoczenia i nawierzchni co do
zgodndci z wymaganiami okigonymi w pkt 5.5.

6.3.7.Sprawdzanie temperatury lepiszcza

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia statych pomiaréw temperatypigteza, co do zgodic z
wymaganiami okrdonymi w pkt 5.9.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych wykonanego powiernibwego
utrwalenia

6.4.1.Szerokd¢ nawierzchni

Po zakaczeniu robdt, tj. po okresie péginaciji, Wykonawca w obeciai Inzyniera dokonuje pomiaru szercko
powierzchniowego utrwalenia z doktadoi, do + 1 cm. Szerok& nie powinna s rézni¢ od projektowanej wicej
nizox5cm.

6.4.2.RO6wWNG¢ nawierzchni

Jezeli po wykonaniu robét przygotowawczych przed powddniowym utrwaleniem, na istnigjej powierzchni
dokonano pomiaréw réwioi, to po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia ey takie naley wykona w tych samych
miejscach i wedtug tej samej metody. Wyniki pomiamdwnaici nie powinny by gorsze od wynikéw uzyskanych przed
wykonaniem robét.

6.4.3.0cena wygldu zewrtrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinng siharakteryzow&jednorodnym wygldem zewgtrznym. Powierzchnia
jezdni powinna b§ rownomiernie pokryta ziarnami kruszywa dobrze asagmi w lepiszczu, twoerymi wyrazna gruby
makrostruktug. Dopuszcza sgizloty kruszywa rgdu 5%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego podwdéjnego powierioivego utrwalenia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fi{jiednego metra kwadratowego) podwdéjnego powierztego utrwalenia nawierzchni
obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
transport i skladowanie kruszyw,
transport i skladowanie lepiszczy,
dostave i prag sprztu do robdt,
przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongwaavierzchniowego utrwalenia,
prace projektowe przy ustaleniudtd materiatow,
podwadjne roztaenie lepiszcza,
podwadjne roztaenie kruszywa,
watowanie,
przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni
drogowych

2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczanie lépkozglednej
lepkasciomierzem Englera

3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczépnkepiszczy bitumicznych do
kruszyw

10.2. Inne dokumenty

Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenigdiorozktadanego lepiszcza i kruszywa. Opracowaalecane przez GDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1990302

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed Em-94. IBDiM, Warszawa 1994.

Wytyczne techniczne oceny jadad gryséw izwirdw kruszonych produkowanych z naturalnie rozdiobhego surowca
skalnego przeznaczonych do nawierzchni drogowydk-GZDP 1984.

Zalacznik do ST - ,Projektowanie powierzchniowego utlevaa. Wytyczne i zalecenia”.

Program projektowania powierzchniowych utrwaléllogen”.
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D -05.03.11

RECYKLING
FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH
NA ZIMNO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghnicznej (ST)swymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwhzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych mano mechanicznie ramach REMONTU DROGI
GMINNEJ BEZRZECZE — REDLICA.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjidt
wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z frezowaniem nawierzchni
asfaltowych na zimno.

Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno wykeaye jest w celu profilowania przed wykonanieowagj
warstwy zgodnie z zakresem wyszczegollnionym kiv1@B ST D-M-00.00.00 i zgodnie z ustaleniamid@oymi w
dokumentacji projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Recykling nawierzchni asfaltowej - powtérngyaie mieszanki mineralno-asfaltowej odzyskanejwiaezchni.

1.4.2.Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kdotsany proces skrawania goérnej warstwy nawierzelsfaltowej,
bez jej ogrzania, na oldlena glebokasié.

1.4.3.Pozostate okigenia s zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamodanymi w ST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno neeibdna
giebokasé.

Frezarka powinna léysterowana elektronicznie i zapewhisachowanie wymaganej rowftd oraz pochylé
poprzecznych i podinych powierzchni po frezowaniu. Do matych roboty(reavy cz:sci jezdni) Inzynier maze dopycic¢
frezarki sterowane mechanicznie.

Szeroké¢ bebna frezuicego powinna bydobrana zaleie od zakresu robét. Przy lokalnych naprawachobasé
bebna mae by dostosowana do szerckd skrawanych elementéw nawierzchni. Przy frezowanaitej jezdni szeroko
bebna skrawajcego powinna hyco najmniej réwna 1200 m.

Przy duych robotach frezarki mugdby¢ wyposaone w przengnik sfrezowanego materiatu, podey go z jezdni na
srodki transportu.
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Przy frezowaniu warstw asfaltowych nalgpkas¢ ponad 50 mm, z przeznaczeniem odzyskanego mateigat
recyklingu na garco w otaczarce, zaleca srezowanie wspotbime, tzn. takie, w ktérym kierunek obrotdwbma
skrawajicego jest zgodny z kierunkiem ruchu frezarki. Zadagnzyniera mae by dopuszczone frezowanie przeciwdrie,
tzn. takie, w ktérym kierunek obrotdwgltna skrawajcego jest przeciwny do kierunku ruchu frezarki.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowangeafki musz, a poza nimi powinny, fyzaopatrzone w
systemy odpylania. Za zgadhzyniera mana dopycic¢ frezarki bez tego systemu:
na drogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych,
na drogach miejskich, przy matym zakresie robot.

Wykonawca mée wywea tylko frezarki zaakceptowane przezyniera. Wykonawca powinien przedstéwiane
techniczne frezarek, a w przypadkach jakichkolwiakpliwosci przeprowadz demonstragj pracy frezarki, na wkasny koszt.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powinieti tak zorganizowany, aby zapewmirac frezarki bez postojow.
Materiat ma.e by wywozony dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna ldyfrezowana do gbokasci, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumentagcprojektovy i
ST.

Jeeli frezowana nawierzchnia madgddana do ruchu bez aknia nowej warstwycieralnej, to jej tekstura
powinna by jednorodna, zkona z niecigtych przkéw podtenych lub innych form geometrycznych, gwaraatych
réwnasé, szorstké¢ i estetyczny wygid.

Jezeli ruch drogowy ma hiydopuszczony po sfrezowanegéai jezdni, to wowczas, ze wzgléw bezpieczestwa
nalezy speiné nastpujace warunki:
nalezy usurny $ciety materiat i oczyci¢ nawierzchng,
przy frezowaniu poszczeg6inych pasow ruchu, wysokodtuwznych pionowych krawdzi nie mae przekracza40 mm,
przy lokalnych naprawach polegaych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii krggmika $cieku) dopuszczagiwiekszy

uskok ni okreslono w pkt b), ale przy gbokasci wigkszej od 75 mm wymaga on specjalnego oznakowania,
krawgdzie poprzeczne na zakzenie dnia roboczego powinnydiginowo scigte.

5.3. Uszorstnienie warstwycieralnej

Technologia ta ma zastosowanie w przypadku nawheiznowych, ktére charakteryzugic mak szorstkécia
spowodowaa polerowaniem przez kota pojazdow, albo nadmiarsfaltu.

Frezarka powinnécia¢ okoto 12 mm warstwycieralnej tworac szorstl makrotekstug powierzchni. Zby
skrawajice na obwodziedbna frezujcego powinny b§ tak dobrane, aby zapewmegularia rzezbe powierzchni po
frezowaniu.

5.4. Profilowanie warstwyscieralnej

Technologia ta ma zastosowanie do frezowania wieséci podtuznych i matych kolein lub innych deformacji.zidi
frezowanie obejmie calpowierzchng jezdni i nie lkdzie wbudowana nowa warsté@ieralna, to frezarka musi bgterowana
elektronicznie wzgidem ustalonego poziomu odniesienia, a szexokebna frezujcego nie mee by mniejsza od 1800 mm.

Jezeli frezowanie obejmie lokalne deformacje tylkoazasci jezdni to frezarka m@ by sterowana mechanicznie, a
wymiar kgbna skrawajcego powinien by zalezny od wielkaci rob6t i zaakceptowany przezzimiera.

5.5. Frezowanie warstwyscieralnej przed utozeniem nowej warstwy lub warstw
asfaltowych

Do frezowania nalgy uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wztgm ustalonego poziomu odniesienia,
zachowugc spadki poprzeczne i niwededirogi. Nawierzchnia powinna byfrezowana na gbokas¢ projektowan z
doktadndcia £ 5 mm.

5.6. Frezowanie przy kapitalnych naprawach nawierzani

Przy kapitalnych naprawach nawierzchni frezowatiejmuje kilka lub wszystkie warstwy nawierzchnigiebokas¢
okreslona w dokumentacji projektowe;.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych
Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dla nawierzchni frezowanejimao podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiarow kontrolnych nawierzchni figaoej

na zimno
Lp. Wiasciwosé nawierzchni Minimalna estotliwos¢ pomiaréw
1 | Réwna¢ podiwna tat, 4-metrowg co 20 metrow
2 | Robwnd¢ poprzeczna tat4-metrov co 20 metrow
3 | Spadki poprzeczne co50m
4 | Szerokéc¢ frezowania co50m
5 | Gkbokaos¢ frezowania na bieco, wedlug ST

6.2.2.RO6wWNG¢ nawierzchni

Nieréwndaci powierzchni po frezowaniu mierzonegat-metrova zgodnie z BN-68/8931-04 [1] nie powinny
przekracz&a 6 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powiny¢ zgodne z dokumentagcprojektows, z toleranci + 0,5%.
6.2.4.Szerokg¢ frezowania

Szeroké¢ frezowania powinna odpowiaélazerokdci okreslonej w dokumentacji projektowej z doktadwea + 5
cm.

6.2.5.Glebokas¢ frezowania

Gtebokas¢ frezowania powinna odpowiaélgtebokdsci okreslonej w dokumentacji projektowej z doktadwea + 5
mm.

Powyzsze ustalenia dotyaze doktadnéci frezowania nie dotyezwyburzenia kilku lub wszystkich warstw
nawierzchni przy naprawach kapitalnych. W takimypeadku wymagania powinny bykreslone w ST w dostosowaniu do
potrzeb wynikaicych z przygtej technologii naprawy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
Obmiar nawierzchni po frezowaniu na zimno powintey¢ dokonany na budowie w inObmiar rob6t odbywa siw
obecndci Inzyniera i wymaga jego akceptaciji.
Obmiar nie powinien obejmowsaakichkolwiek dodatkowo sfrezowanych powierzcimi¢ wykazanych w Dokumentacji
Projektowej z wyjtkiem powierzchni zaakceptowanych nasnpie przez layniera. Nadmierna gbokas¢ sfrezowania
warstwy lub nadmierna powierzchnia w stosunku ddudeentacji Projektowej, wykonana bez pisemnego wnignia
Inzyniera, nie mog stanow¢ podstawy do roszcaeo dodatkow zaptat. Koszt ewentualnych wyréwhaw miejscach
przefrezowanych poniesie Wykonawca.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

53



Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wynikimgarow z bigacej kontroli rob6t. Odbioru dokonuje Agnier na
podstawie wynikow pomiarow Wykonawcy i ewentualnyahupetniajgcych pomiaréw oraz ogfizin powierzchni po
frezowaniu. liynier zleci Wykonawcy lub niezataej shzbie geodezyjnej przeprowadzenie uzupehtiggh pomiardow,
wtedy gdy:

- zakres lub ogstotliwos¢ pomiaréw Wykonawcyssniezgodne z ST,

-. istniep jakiekolwiek watpliwosci co do jakdci robot lub rzetelnéci pomiaréw Wykonawcy
W przypadku stwierdzenia wad,Zynier ustali zakres wykonania rob6t poprawkowyatzyhier mae uzng wadck za nie
majaca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne naehei i zgodnie z ustaleniami kontraktu ustaakres i wielkéé
potracer za obnkong jakosc.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ za nf nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgrjakdéci robét na podstawie wynikéw pomiaréw i oceny
wizualnej.
Cena jednostkowa obejmuje .

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robat,

- frezowanie,

- wyw0z sfrezowanego materiatu ,

- przeprowadzenie pomiaréw powierzchni po frezowani

10. PRZEPISY ZWIAZANE

BN-68/8931-04 "Drogi samochodowe- Pomiar rédaicmawierzchni planografem i tat
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D -05.03.17

REMONT CZASTKOWY
NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH

WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi&] ) & wymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t
zwiagzanych z remontem ggtkowym nawierzchni bitumicznych w ramach REMONTDROGI GMINNEJ BEZRZECZE
— REDLICA.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpgmetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigarobét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem i odbiorem
remontu czstkowego nawierzchni bitumicznych, wszystkich typidwdzajow i obejmuj: naprave wybojéw i obtamanych
krawedzi, uszczelnienie pojedynczychimie¢ i wypetnienie ubytkow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Remont czstkowy nawierzchni - zesp6t zabiegdéw technicznyeykonywanych na bieco, zwazanych z usuwaniem
uszkodzé nawierzchni zageajacych bezpiecaestwu ruchu, jak réwniezabiegi obejmujce mate powierzchnie, hamuag
proces powikszania si powstatych uszkodze

Pojcie ,remont castkowy nawierzchni” migci sie w ogéinym pogciu ,utrzymanie nawierzchni”, a to z kolei jest
objete ogolIniejszym paegiem ,utrzymanie drog”.

Rodzaje zabiegéw w asortymentach robot utrzymansbvpodano w tablicy 1.

1.4.2.Ubytek - wykruszenie materialu mineralno-bitumicgoaa gtbokas¢ nie wigksz, niz gruba¢ warstwyscieralnej.

1.4.3.Wybdj - wykruszenie materiatu mineralno-bitumiczoem gtbokas¢ wigksz niz gruba¢ warstwyscieralnej.

1.4.4.Konfekcjonowana mieszanka mineralno-emulsyjna -sedeka drobnoziarnistego kruszywa (od 0 do 1 mn{) dd 2
mm lub od 0 do 4 mm) o dobranym uziarnieniu z aovanlub kationovs emulsp asfaltovs modyfikowara odpowiednimi
dodatkami. Jest dostarczana przez producentéw zekgech 10, 20 30 kilogramowych pojemnikach (holwbkawiadrach z
pokrywa lub szczelnych workach z tworzywa syntetycznedojulsja asfaltowa w mieszance ulega rozpadowi neaekk
odparowywania wody.

1.4.5.Mieszanka mineralno-asfaltowa do wypetnienia pordwmieszanka drobnoziarnistego kruszywa (od 0 dom) ra
dobranym uziarnieniu z modyfikowanym asfaltem upipmym szybkoodparowsgym rozpuszczalnikiem. Sty do
powierzchniowego uszczelniania porowatych warstieralnych nawierzchni bitumicznych. Dostarczarst j@ szczelnych
(10, 20 i 30 kg) pojemnikach.

1.4.6.Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1
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Tablica 1. Rodzaje zabiegdéw w asortymentach rotyéyomaniowych w zaliosci od objawdéw uszkodze

X - zaleznoé¢ maozliwa, (X) - zaleznosé opcjonalna

Rodzaje zabiegéw w asortymentach robd4t utrzymaaneierzchni bitumicznych
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1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudev ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2

2.2. Rodzaje materialéw do wykonywania agstkowych remontéw nawierzchni bitumicznych

Technologie usuwania uszkodzgawierzchni i materiatyayte do tego celu powinny Bydostosowane do rodzaju i
wielkosci uszkodzenia, np. wg tablicy 1.
Gtebokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubiytkyboje) oraz uszkodzenia kradzi jezdni (obtamania)
nalezy naprawig:
- mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi iuslowywanymi ,na gagco”,
- mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi iudbowywanymi ,na zimno”,
- technily sprysku lepiszczem i posypania grysem o odpowmednoziarnieniu (zasada jak przy powierzchniowym
utrwaleniu),
- przy wyciu specjalnych maszyn (remonteréw), ktére wrzaigagd cknieniem mieszark grysu i emulsji asfaltowej
bezpdrednio do naprawianego wyboju.
Powierzchniowe ubytki warstwicieralnej naley naprawig:

- mieszankami mineralno-asfaltowymi typu ,slurry Sealg OST D-05.03.19 ,Cienkie warstwy na zimno (tyslurry
seal)”, a take mieszankami szybkowgigcymi,

- mieszankami mineralno-asfaltowymi do wypetnianiaduo w $cieralnych warstwach nawierzchni (dostarczanymi w
szczelnych opakowaniach),

- konfekcjonowanymi mieszankami mineralno-emulsyjnydastarczanymi w szczelnych pojemnikach),

- metod; powierzchniowego utrwalenia z zastosowaniem katigrch szybkorozpadowych emulsji asfaltowych,

- przy wyciu specjalnych maszyn (remonteréw), ktdre podqeasfcia spryskuji nawierzchni emulsy, rozsypug grysy i
wciskap je w emulsg.

2.3. Mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbdowywane na gogco
2.3.1.Beton asfaltowy

Beton asfaltowy wytwarzany wg OST D-05.03.05 ,Nexzchnia z betonu asfaltowego” powinien énigiarnienie
dostosowane do ghokasci uszkodzenia (po jego oczyszczeniuzch czstek nawierzchni i zanieczyszaézebcych), przy
czym najweksze ziarna w mieszance betonu asfaltowego povsinyiesci¢c w przedziale od 1/3 do 1/4efpokdici
uszkodzenia do 80 mm. Przylgszych uszkodzeniach najezastosowaodpowiednio dwie lub trzy warstwy betonu
asfaltowego wbudowywane oddzielnie o dobranym ummiu i wiasciwosciach fizyko-mechanicznych, dostosowanych do
cech remontowanej nawierzchni.

2.3.2.Asfalt lany

Asfalt lany powinien b§ wytwarzany i wbudowywany wg OST D-05.03.07 ,Nawi@nnia z asfaltu lanego”.
Sktadniki mieszanki mineralnej do asfaltu lanegavimny by tak dobrane, aby:
a) wymiar najwekszego ziarna w mieszance nie bykkgizy od 1/3 gibokasci wypetnianego ubytku (przy ubytkach do 50
mm),
b) mieszanka mineralna miata uziarnienie réwnomierst@pniowane, a krzywa uziarnienia mieszanki soita sk w
granicznych krzywych dobrego uziarnienia wg PN-8Z82000 [2].
Praobki laboratoryjne wykonane z asfaltu lanego ipoyw wykazywa nasgpujace wiasciwosci:
a) penetracja trzpieniem o powierzchni 5omtemperaturze

40C, po 30 minutach, mm, nie gaej niz 5
b) przyrost penetracji po nasinych 30 min., mm,
nie wigcej niz 0,6

c) rozmieszczenie ziaren kruszywa w przetomie gotowaptwy  rOwnomierne.



2.4. Mieszanki mineralno-asfaltowe wbudowywane ,naimno”
2.4.1.Mieszanki mineralno-asfaltowe o diugim okresie dklania (workowane)

Do krétkotrwatlego wypetniania uszkodz@ibytkdw) nawierzchni bitumicznych ma@y¢ stosowane mieszanki
mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbudowywane ,marm”, ktére uzyskaty aprobatechniczi, wydarn, przez uprawnioq
jednostk.

Zastosowanie tych mieszanek jest uzasadnionenigdy@na wy¢ mieszanek mineralno-bitumicznych ,na goo”.

2.4.2 Mieszanki mineralno-emulsyjne szybkawice

Szybkowazaca mieszanka mineralno-emulsyjna wytwarzana i wiysiena ,na zimno” wytwarzana jest z dwéch
sktadnikow:

- drobnoziarnistej mieszanki mineralnej, dostarczamegz producentéw, o uziarnieniwugiym od 0 do 4 mm, od 0 do 6
mm lub od 0 do 8 mm, ze specjalnymi (chemicznyroijatkami uszlachetniggymi,

- kationowej emulsji asfaltowej wytwarzanej na baasfaltu modyfikowanego polimerami albo z dodatkieaturalnego
kauczuku.

Mieszanlk mineralno-emulsyjmnalery wytwarza w betoniarkach wolnospadowych, zgodnie z warunkami
technicznymi wykonania podanymi przez producentgtWiirzona mieszanka o konsystencji cieklej zaprawagi by
wbudowana w nawierzchsiv ciagu kilku minut od momentu wytworzenia.

Grubai¢ jednorazowo utzonej warstwy nie me by wiecksza od czterokrotnego wymiaru nagkszego ziarna w
mieszance (np. mieszankd 0 do 6 mm mma utazy¢ warstwg do 2 cm). Do napraw mioa stosowatylko mieszanki
mineralne i emulsje asfaltowe, ktére uzyskaty aptotechniczia wydary przez uprawniopjednostle i spetniaj
zawarte w niej wymagania.

2.4.3.Mieszanki mineralno-emulsyjne (typu ,slurry seal”)

Przy wikszych powierzchniowych uszkodzeniach nawierzchmima stosowamieszanki mineralno-emulsyjne
wytwarzane i wbudowywane wg OST D-05.03.19 ,Cienkarstwy na zimno (typu ,slurry seal”).

2.4.4 Konfekcjonowane mieszanki mineralno-emulsyjne

Do powierzchniowego uszczelnienia porowatych (vedtych) warstwécieralnych mog by¢ stosowane
konfekcjonowane mieszanki mineralno-emulsyjne, @ugiane przez producentéw w szczelnych pojemnikb@h20 lub 30
kg). Mozna stosowatylko konfekcjonowane mieszanki mineralno-emulsyposiadajce aprobagtechnicza wydary przez
uprawnion jednostk i spetniajice zawarte w niej wymagania.

2.4.5.Mieszanki mineralno-asfaltowe do wypetniania poréw

Mieszanki mineralno-asfaltowe do wypetniania posikladaj sic z drobnoziarnistego piasku o uziarnieniagéym
od 0 do 1 mm, wypetniacza i asfaltu uptynnionegdraekiem adhezyjnym. Mieszanki te zalecastosowd do napraw
powierzchniowego utrwalenia i do uzupetniania ubytlkzaprawy lub lepiszcza w warstwaigdieralnych nawierzchni
bitumicznych. Mieszanka przy wypetnianiu poréw oidétavuje regenerago na zestarzaty asfalt, w zwku z czym
zastosowanie jej jest szczego6lnie korzystne digaawarstwicieralnych. Mana stosowétylko mieszanki, ktére posiada;
aprobat techniczim wydary przez uprawniofjednostk i spetniaj zawarte w niej wymagania.

2.5. Kruszywo

Do remontu czstkowego nawierzchni bitumicznych najestosowa grysy odpowiadajce wymaganiom podanym w
PN-B-11112:1996 [1].

2.6. Lepiszcze

Do remontu cgstkowego nawierzchni bitumicznych nafestosowa kationowe emulsje asfaltowe niemodyfikowane
szybkorozpadowe klasy K1-50, K1-60, K1-65, K1-7@odiadajce wymaganiom podanym w EmA-99 [3]. Przy remoncie
czastkowym nawierzchni obgtonych ruchem vekszym odsredniego naley stosowa kationowe emulsje asfaltowe
modyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-65 MP, KIN/® wg EmA-99 [3].

Mozna stosowatylko emulsje asfaltowe posiadag aprobattechniczm, wydary przez uprawniomjednostk.

2.7. Zalewa bitumiczna

Do uszczelniania ggan nawierzchni bitumicznych natg stosowd zalew; asfaltows o wiasciwosciach
odpowiadajcych wymaganiom OST D-05.03.15 ,Naprawa (przez zeinienie) podhanych i poprzecznych ggan
nawierzchni bitumicznych”.

2.8. Taémy kauczukowo-asfaltowe

Przy wykonywaniu remontu ggtkowego nawierzchni bitumicznych mieszankami mafrer-asfaltowymi na gaco
nalezy stosowa kauczukowo-asfaltowe ¢my samoprzylepne w postaci wgt uformowanej z asfaltu modyfikowanego
polimerami, o przekroju prostataym o szerokéci od 20 do 70 mm, gruléoi od 2 do 20 mm, dtugei od 1 do 10 m, zwirte
na rdzé tekturowy z papierem dwustronnie silikonowanym.

Taémy powinny charakteryzowssic:

a) dobm przyczepnécia do pionowo przeetej powierzchni nawierzchni,
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b) wytrzymaldscia nascinanie nie mniejsgniz 350 N/30 crfy
c) dobr gigtkoscia w temperaturze -2C na watku 10 mm,
d) wydtuzeniem przy zerwaniu nie mniejzn800%,
e) odksztatceniem trwatym po wydtaniu o 100% nie wkszym ni 10%,
f) odporndcia na starzenie si

Tasmy te shia do dobrego pakzenia wbudowywanej mieszanki mineralno-asfaltoveegonco z pionowo
przycietymi $ciankami naprawianej warstwy bitumicznej ista@gj nawierzchni. Szeroké tasmy powinna by réwna
grubasci wbudowywanej warstwy lub mniejsza o 2 do 5 mrien€ze tamy (2 mm) naley stosowa przy szerokéciach
naprawianych ubytkéw (wybojéw) do 1,5 metra§ gaubsze (np. 10 mm) przy szerékiach wikszych od 4 metrow.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed najpwa

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykézse mazliwoscia korzystania ze spetu do przygotowania
nawierzchni do naprawy, takiego jak:

- przecinarki z diamentowymi tarczamiattymi, o mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dziga uradzenia, do
przyciecia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzatawierzchni i nadania uszkodzonym miejscom
geometrycznych ksztattéw (mlowie zblizonych do prostakéw),

- sprzarki o wydajndci od 2 do 5 mpowietrza na mingt przy cinieniu od 0,3 do 0,8 MPa,

- szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kW aijatymi dyskami z drutéw stalowycBrednica dyskow wiracych
(z drutow stalowych) z pdkoscia 3000 obr./min nie powinnacbsniejsza od 200 mm. Szczotki zudo
czyszczenia naprawianyclekmie¢ oraz krawedzi przycetych warstw przed dalszymi pracami, np. przyklegemido nich
samoprzylepnych §a kauczukowo-asfaltowych,

- walcowe lub garnkowe szczotki mechaniczne (prefarewz pochtaniaczami zanieczysagzzamocowane na specjalnych
pojazdach samochodowych.

3.3. Skrapiarki

W zaleznosci od potrzeb naley zapewnt uzycie odpowiednich skrapiarek do emulsji asfaltostesowanej w
technice naprawy spryskiem lepiszcza i posypaniazgrwvem o odpowiednim uziarnieniu. Doelgzasci rob6t remontowych
mozna stosowa skrapiarki mate zgcznie prowadzomlanc spryskugca. Podstawowym warunkiem jest zapewnienie statego
Wydzatku lepiszcza, aby ulatévoperatorowi rGwnomierne spryskanie lepiszczemaafanego miejsca w zatonej ilsci
(I/m*).

3.4. Betoniarki

Do mieszania sktadnikow szybkarcych mieszanek mineralno-emulsyjnych powinny bgstosowane
wolnospadowe betoniarki o pojenftodostosowanej do zakresu wykonywanych rob6t sezeazania mieszanki. Magto
by¢ betoniarki o pojemniei 25, 50 lub 100 litréw.

3.5. Sprat do uszczelniania pojedynczych gknieé¢ nawierzchni

Do uszczelniania pojedynczychkmie¢ nawierzchni oraz otwartych spoin roboczych w waiestcieralnej naley
stosowa sprzt podany w ST D-05.03.15 ,Naprawa (przez uszczelejepodtinych i poprzecznych ggan nawierzchni
bitumicznych”.

3.6. Sprat do wbudowywania mieszanek mineralno-bitumicznychna goraco” lub ,,na zimno”

Przy typowym dla remontéw ggtkowych zakresie robét dopuszczargtzne rozktadanie mieszanek mineralno-
bitumicznych przy gyciu topat, listwowychiciagaczek (aycie grabi wykluczone) i listew profilowych. Do zggczenia
roztozonych mieszanek nale uzy¢ lekkich walcow wibracyjnych lub zagzczarek ptytowych.

3.7. Sprzt do wbudowywania asfaltu lanego

Do wbudowywania asfaltu lanego najeastosowasprzt wymieniony w ST~ D-05.03.07 ,Nawierzchnia z
asfaltu lanego”.

3.8. Specjalistyczny spregt do naprawy powierzchniowych uszkodzé

Do naprawy powierzchniowych uszkodzgv tym wybojéw) mana wy¢ specjalne remontery, wprowadaeg pod
cisnieniem kruszywo jednocgeie z modyfikowan kationows emulsj asfaltows w oczyszczone sgronym powietrzem
uszkodzenia.

Urzadzenia te nadajsie do uszczelniania nie tylko szeroko rozwartych ¢paalych) gknie¢ (szerszych od 2 cm)
oraz gkbokich ubytkdw i wybojow (powsej 3 cm) ale take do wypetniania powierzchniowych uszkofizeganizen
powierzchni warstwycieralnej. Remonter powinien byvyposaony w wysokowydaja dmuchaw do czyszczenia wybojow,
silnik o mocy powyej 50 kW napdzapcy pomg hydrauliczia o wydajndci powyzej 65 I/min przy obrotach 2000 obr./min i
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system pneumatyczny z dmuchemvtrzema wirnikami do usuwania zanieczysiczeadawania ziarnom grysu (frakcji od 2
do 4 mm, od 4 do 6,3 mm lub od 8 do 12 mmjeajyredkosci przy ich wyrzucaniu z dyszy razem z emallsj

Zbiornik emulsji o pojemnii 850 |, podgrzewany grzatkami o mocy 3600 W i pomp emulsji 0 wydajnéci
42 I/min wystarcza do wbudowywania 2000 kg grys@wzmiar.

Remonter powinien iywyposaony w uktad dostarczania grysu przém&iem slimakowym ze standardowego
samochodu samowytadowczego, azeatv uktad do oczyszczania obiegu emulsji asfaltqyeezak@aczeniu remontu
czastkowego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport mieszanek mineralno-asfaltowych ,naoraco”

Mieszank betonu asfaltowego nalgtransportowa zgodnie z wymaganiami podanymi w OST D-05.03.05
»,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

Przy naprawie niewielkich powierzchni, najdransportowé goraca mieszank mineralno-asfaltoww pojemnikach
izolowanych cieplnie.

4.3. Transport mieszanek mineralno-asfaltowych ,naimno”

Mieszanki mineralno-asfaltowe ,ha zimno” powinnychransportowane zgodnie z ST D-05.03.06 ,Nawieriehkn
mieszanek mineralno-asfaltowych wytwarzanych i wbudowywanych ,na zimno”.

4.4. Transport kruszywa

Kruszywo powinno b transportowane i sktadowane zgodnie z ST D-058)3.05.03.10 ,Nawierzchnia
powierzchniowo utrwalana”.

4.5. Transport lepiszcza

Lepiszcze (kationowa emulsja asfaltowa) powinnatbansportowana zgodnie z EmA-99 [3].
4.6. Transport asfaltu lanego

Asfalt lany powinien b§ transportowany zgodnie z ST D-05.03.07 ,Nawierzalmasfaltu lanego”.
4.7. Transport innych materiatow

Pozostate materialy powinny dyransportowane zgodnie z zaleceniami producengotv iateriatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Po ustaleniu zakresu uszkoflz@rawdopodobnych przyczyn ich powstania pglestalt sposéb naprawy,
korzystajc np. z tablicy 1.

Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wyldjuwbtamanych kragdzi nawierzchni) do naprawy nale
wykona bardzo starannie przez:

- pionowe obgicie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) kreazi uszkodzenia na gdokas¢ umazliwiajaca
wyréwnanie jego dna, nadajuszkodzeniu ksztalt prostej figury geometrycanejprostokta,

- usunkcie luznych okruchéw nawierzchni,

- usunkcie wody, doprowadzaf uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,

- dokfadne oczyszczenie dna i krglzi uszkodzonego miejsca zihych ziarn grysuzwiru, piasku i pytu.
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5.3. Uszczelnianie pojedynczychgnieé¢ nawierzchni

Pojedyncze gkniecie i otwarte spoiny robocze najeprzygotowa do wypetnienia i wypehdizgodnie z ST D-
05.03.15 ,Naprawa (przez uszczelnienie) paajyich i poprzecznych ggan nawierzchni bitumicznych”.

5.4. Naprawa wybojow i obtamanych kravedzi nawierzchni mieszankami mineralno-asfaltowymi pa goraco” lub ,na
zimno”

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzgbmaprawy (wg punktu 5.2), nalespryska dno i boki
naprawianego miejsca szybkorozpaddwationows emulsy asfaltow w ilosci 0,5 I/nf - przy stosowaniu do naprawy
mieszanek mineralno-asfaltowych ,na zimno”§ pazy zastosowaniu mieszanek mineralno-asfaltowgelgornco” - zamiast
spryskania bocznycitianek naprawianego uszkodzenia alternatywniena@rzykle¢ samoprzylepne §ay kauczukowo-
asfaltowe (p. 2.8).

Mieszanlk mineralno-asfaltownalery roztozy¢ przy pomocy fopat i listwowyckciagaczek oraz listew profilowych.
W zadnym wypadku nie natg zrzuca& mieszanki zérodka transportu bezp@dnio do przygotowanego do naprawy miejsca,
a nasgpnie je rozgarnia Mieszanka powinna ldyjednakowo spulchniona na catej powierzchni napaa@go miejsca i
utozona z pewnym nadmiarem, by po jej gsgrzeniu naprawiona powierzchnia byta réwna z paeteni sasiadupcych
czeSci nawierzchni. Rénice w poziomie naprawionego miejsca i istiggj nawierzchni przeznaczonej do ruchu gdfoscia
powyzej 60 km/h, nie powinny kiywicksze od 4 mm. Rozimna mieszank nalezy zag:sci¢ walcem lub zagszczarlg
plytowa.

Przy naprawie obtamanych kredei nawierzchni naley zapewnt odpowiedni opér boczny dla zggzczanej
warstwy i dobre midzywarstwowe zwizanie.

Jezeli wyboj nasipit wokot pekniecia poprzecznego lub poditego, to po jego naprawieniu nafeiezwtocznie
wyfrezowa nad gknigciem w wykonanej facie szczedim szerokéci 12 mm i gtbokasci 25 mm, a nagpnie wypeint ja
zalewy asfaltows, zgodnie z OST D-05.03.15 ,Naprawa (przez uszéerie) podtinych i poprzecznych gkan nawierzchni
bitumicznych”.

5.5. Uzupetnianie ubytkdw ziaren kruszywa i zaprawyna powierzchni warstwyscieralnej

5.5.1. Uzupetnianie ubytkéw ziaren kruszywa i zaprawy nawigrzchni warstwyscieralnej mieszankami mineralno-
emulsyjnymi typu ,slurry seal”

Przy ubytkach ziarn kruszywa i zaprawy na mniggzyowierzchniach jezdni (pomj 10% powierzchni
remontowanego odcinka drogi) vma stosowakonfekcjonowane mieszanki mineralno-emulsyjne breoym uziarnieniu
(od 0 do 1 mm, od 0 do 2 mm lub od O do 4 mm) wezakci od gkbokasci tekstury warstwycieralnej. Im gtbsza jest
tekstura, tym wiksze ziarna powinny léyw zastosowanej mieszance mineralno-emulsyjnej.

Naprawione podtze musi by bardzo czyste i padane jest by byto nieco wilgotne, alezadnym przypadku nie me
by¢ mokre. Suche podie przyspiesza wranie mieszanki.

Dla uzyskania lepszego pawania z istnigjcym podi@zem naley powierzchng starej warstwy asfaltowej spryska
emulsh w ilosci od 0,2 do 0,3 kg/friub wetrzé szczotkami w podtee rozcigiczone wod (w stosunku 1:1) konfekcjonowan
mieszank mineralno-emulsyjaw ilosci od 0,8 do 1,0 kg/fa Aby utrzyma czas wysychania i wkania zaprawy w
racjonalnych granicach (od 1 do 3 godz.) maleracowa tylko przy suchej i gaicej pogodzie (temperatura pogéopowyej
10°C), a zaprawnanost tylko w cienkich warstwach (do 3 kgfrw jednej warstwie, przy potrzebie wbudowanigksizej
ilosci nalezy to zrobt w dwéch warstwach po 3 kgfin Druga warstwa me by wbudowana dopiero po wyschaoiu
pierwszej warstwy.

Konfekcjonowan mieszank mineralno-emulsyjpnalezy wylewa ze szczelnych pojemnikéw i rozprowadzazy
pomocy gumowych listew przesuwanyeleznie po powierzchni lub teprzy pomocy ¢cznie przesuwanych wdzen
rozktadajcych (skrzynie bez dna z gumowymi listwagoiagajacymi).

Wykonane uszczelnienie (uzupetnienie zaprawyjeriné oddane do ruchu dopiero po catkowitym wysehiui
mieszanki w rozteonej warstwie.

W zaleznosci od temperatury i wilgotnii powietrza celowe jest ograniczeniegkosci ruchu do 40 km/h w ggu 1 do
3 dni.

5.5.2. Uzupetnianie ubytkbw zaprawy na powierzchni warstégieralnej mieszankami mineralno-asfaltowymi do
wypetnienia

Mieszanki do wypetniania poréw, sktadajse z drobnoziarnistego piasku, wypetniacza i asfajitynnionego ze
srodkiem adhezyjnym, magwvnikaé w czyste pory w warstwigcieralnej i nieco rozpuszcegzmickcza) asfalt w
powierzchniowej warstwie nawierzchni tale zapewnia to mocne poizenie mieszanki z podtem.

Mieszanki naléy stosowa przy suchej pogodzie i temperaturze powietrza pey§’C. Podtae musi mié
oczyszczone pory i ldysuche.

Mieszank nanosi si bardzo cienk warstw (od 0,8 do 1,3 kg/ﬁ)i bardzo energicznigiaga st ja listwami.
Bezwzgkdnie naley unikat wypetniania wybojoéwd mieszank, gdyz w tych miejscach proces odparowywania
rozpuszczalnika trwatby bardzo diugo i powodowatigbnie stabilnéci warstwy w takim miejscu.

Po okoto 10 do 20 minutach od rozémia mieszanki naky rownomiernie posypaja czystym piaskiem tamanym od
1 do 2 mm lub grysem od 2 do 4 mm wédbod 3 do 5 kg/rh Po tym zabiegu mma odda nawierzchni do ruchu.

5.5.3. Uzupetnianie ubytkéw ziarn, kruszyw i lepiszcza pawierzchni warstwyscieralnej technik sprysku lepiszczem i
posypania grysem
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Technologia uzupetniania ubytkéw ziarn, kruszyepiszcza jest analogiczna jak przy pojedynczym
powierzchniowym utrwaleniu, wg ST D-05.03.09 ,Nawichnia pojedynczo powierzchniowo utrwalana” i uveki opisane
w tej ST powinny by przestrzegane. Technologia ta nie dotyczy drégtedorii ruchu od KR3 do KR6.

W zaleznosci od ilosci miejsc z ubytkami i wielkeci ubytkéw naley stosowdé odpowiedni spra do ich naprawy.

Przy wikszych powierzchniach uszkodzonych agletosowa remonter wykonujcy przy jednym przégiu
maszyny, sprysk lepiszczem (kationpamulsj asfaltovs), posypanie grysem granulowanym i $vigcie go w lepiszcze.

Przy mniejszych powierzchniach uszkodzonych zyakastosowé specjalny remonter natryslkgy pod cénieniem
jednoczénie kruszywo z modyfikowapnkationowy emulsy asfaltows. Remonter ten unitiwia oczyszczenie naprawianego
miejsca spgzonym powietrzem, a naginie poprzezet sam dysz natryskiwana jest warstewka modyfikowanej emulsji
asfaltowej. Nasgjpnie przy ayciu tej samej dyszy natryskujegiod cinieniem naprawiane miejsce kruszywem otoczonym
(w dyszy) emulsj W koncowej fazie nalgy zastosowéanatrysk naprawianego miejsca kruszywem frakcjzatb 4 mm.

W zaleznosci od tekstury naprawianej nawierzchni rigleastosowaodpowiednie uziarnienie grysu (od 2 do 4 mm
lub od 4 do 6,3 mm).

Bezpdrednio po tak wyremontowanym miejscu remdbywa sie ruch samochodowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyé&legrobaty techniczne na materialy oraz wymagane
wyniki bada materiatéw przeznaczonych do wykonania rob6t eédstawé je Inzynierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Badania przy uszczelnianiugian nawierzchni

W czasie uszczelnianiagg@n nawierzchni bitumicznych Wykonawca powinien prowiddadania zgodnie z ST D-
05.03.15 ,Naprawa (przez uszczelnienie) paajyich i poprzecznych ggan nawierzchni bitumicznych”.

6.3.2. Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralno-tsfaich

W czasie wykonywania napraw uszkofizelezy kontrolowa:

- przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowywaa mieszanek, ktorymi ¢olzie wykonywany remont
uszkodzonego miejsca,

- skiad wbudowywanych mieszanek:

- betonu asfaltowego, zgodnie z ST D-05.03.05 ,Naxdknia z betonu asfaltowego”,

- asfaltu lanego, zgodnie z ST D-05.03.07 ,Nawierizhmasfaltu lanego”,

- mineralno-asfaltowych ,na zimno”, zgodnie z ST D@&%06 ,Nawierzchnia z mieszanek mineralno-asfayitw
wytwarzanych i wbudowywanych ,na zimno”,

- mieszanek mineralno-emulsyjnych, w zalesci od uziarnienia mieszanki mineralnej, co najmnjefino badanie
na kade rozpoczte 10 000 kg przy mieszankach o uziarnieniu od 0ldmm, na kade 30 000 kg przy
uziarnieniu od 0 do 3 mm i dalej odpowiednio: nade50 000 kg przy uziarnieniu od 0 do 5 mm i nadka80
000 kg przy uziarnieniu od 0 do 8 mm (uziarnienie i ilcs¢ lepiszcza),

- mieszanek mineralno-asfaltowych ,na zimno” do ponthniowego wypetniania ubytkéw zaprawy (poréw)a- n
kazde rozpoczte 10 000 kg co najmniej jedno badanie sktadu raiglsiz(uziarnienie i il§¢ lepiszcza),

- ilo$¢ wbudowywanych materiatéw na 1°mcodziennie,

- réwnaos¢ naprawianych fragmentow - kdy fragment

Rdznice midzy naprawion powierzchm a gisiadupcymi powierzchniami, nie powinny bywigksze od 4 mm dla
drdg o pedkosci ruchu powyej 60 km/h i od 6 mm dla drog agkosci ponizej 60 km/h,

- pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypedogjj po zagszczeniu powinien kiyzgodny ze spadkiem istnaeg]
nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna lwykonana ponad kraylz otaczajcej nawierzchni o 2 do 4 mm,sje
warstwe wypetniahca wykonano z mieszanki mineralno-asfaltowej ,na zhifo diugim okresie skladowania). Przy
innych rodzajach mieszanek, ktdreraniej podatne na degzczenie poziom warstwy wypetniagj ubytek powinien by
wyzszy od otaczagej nawierzchni o 1 do 2 mm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru robét jest i(metr kwadratowy) naprawionej, uszczelnionej paaéeni nawierzchni; zadla
uszczelnionych sfkan poprzecznych i poditnych jednostk obmiaru jest m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, ST i wymaganiamizyniera, jéli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlega:
przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchnii¢obckravedzi, oczyszczenie dna i kradzi, usungcie wody),
ew. spryskanie dna i bokow emulsjsfaltovy,
ew. przyklejenie tem kauczukowo-asfaltowych,
ew. poszerzenie gRan przecinarkami wzgl. frezarkami, oczyszczenie iszsmie sgkan, usungcie sladow i plam olejowych
oraz zagruntowanigianek spkan gruntownikiem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmemontu castkowego nawierzchni z ew. uszczelnienierksp obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- wywo6z odpadow,
- dostarczenie materiatéw i spta na budow,
- wykonanie naprawy zgodnie z dokumenjgmjojektowa i SST,
- pomiary i badania laboratoryjne,
- odtransportowanie spgii z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadamdo nawierzchni
drogowych

2. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskoMewierzchnie asfaltowe.
Wymagania

10.2. Inne dokumenty

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &3fed EmA-99. Informacje, instrukcje. Zeszyt 60. iBD Warszawa,
1999.
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D - 06.03.01

SCINANIE | UZUPEENIANIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej , specyfikacji techniczf®]) s wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwiazanych zecinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych, w ream&EMONTU DROGI GMINNEJ BEZRZECZE
— REDLICA.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpgmetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigarobét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych zécinaniem zawygonych
poboczy i uzupetnianiem zainych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagi pojazdow, umieszczenia udzeh
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzaga jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasgiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pit.1

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padev ST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Rodzaje materiatléw stosowanych do uzupetieniappppodano w ST D-05.01.00 ,Nawidmie
gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa nafua”. Do uzupetnienia poboczy vma wy¢ destrukt z frezowania
istniejacej nawierzchni.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przysgpujacy do wykonania robot okénych w niniejszej ST powinien wykazaic mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
réwniarek z transporterenscfnarki poboczy),
réwniarek do profilowania,
tadowarek czotowych,
walcow,
ptytowych zagszczarek wibracyjnych,
przewanych zbiornikow na wog
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robét okémnych w niniejszej ST, mima korzysté z dowolnychérodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spratem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadi od krawedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z zaonym w
dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczeimania poboczy naky wywiez¢ na odkiad. Miejsce odktadu najeuzgodné z
Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotndgci optymalnej
poprzez dodanie wody i zegic.

Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosbd najmniej 0,98 maksymalnego
zag:szczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodfél-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkéw (wghbien) i zanzenia w poboczach naig je uzupelni materialem o
wiasciwoséciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyogah wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywanechzie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzdo
wilgotnosci optymalnej, a nagpnie utay¢ w nim warstwg materiatu uzupetniagego w postaci mieszanek optymalnych
okreslonych w ST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa natoa”. Wilgotng¢ optymalr, i maksymall gestas¢ szkieletu
gruntowego mieszanek naleokreili¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagszczenie utbonej warstwy materiatu uzupetnagpgo nalgy prowadzé od kravedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spytti do zagszczania musi liyzaakceptowany przeziyniera. Zagszczona powierzchnia
powinna by réwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatnym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiagladow
po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag;szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmost co najmniej 0,98 maksymalnego
zag:szczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodmélzB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badaniatgmw proponowanych do uzupetnienia poboczy
oraz opracuje optymalny sktad mieszanki wedtug S0501.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, ST D-05.01.01ayMerzchnia
gruntowa naturalna”.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhidp 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki

2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki

T 2 probki
uzupetniajcej

3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcigtym

poboczu 2 prébki

4 | Wska&nik zag;szczenia nacinanych lub 2 razy na 1 km
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| uzupetnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréd$einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Rowndc¢ podiwzna co50m

3 | ROwnd¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentacprojektovs,

6.4.2.R6wna¢ poboczy

Nieréwndci podtuzne i poprzeczne natg mierzy¢ tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny przeit

pod tat, nie ma:e przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Z tolerangjt 1%.

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygsee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fimob6t obejmuije:

prace pomiarowe i przygotowawcze,
oznakowanie robot,

$ciecie poboczy i zagszczenie podia,
odwiezienie gruntu na odkfad,

dostarczenie materiatu uzupetaizggo,

roztozenie materiatu,
zag:szczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481

Grunty budowlane. Badania labmyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i at

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowleoty ziemne.

i wymaganiamizimiera, jezeli
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INFORMACJA AKTUALIZACYIJNA O ASFALTACH WPROWADZONYCH NORMA PN-EN 12591:2002 (U)

Podstawa zmian

W 2002 r. decyzj prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego zaegtetyita, metod notyfikacji (bez ttumaczenia), do stosowania wseel
norma
PN-EN 12591:2002 (U), okétajace metody badei wymagania wobec asfaltéw drogowych.

Norma ta klasyfikuje asfalty w innym podziale regmvym niz dotychczasowa norma PN-C-96170:1965.

Asfalty, zgodne z PN-EN 12591:2002 (4)dostpne w Polsce od pogtku 2003 r.

Norma PN-EN 12591:2002 (U), nie uniem# dotychczas stosowanej normy PN-C-96170:18&%wila przywotania w dokumentach
kontraktowych normy
PN-C-96170:1965 ma ona zastosowanie, pod warung@&yskania asfaltu produkowanego wg PN-C-96170:1965

Zmiany aktualizacyjne w ST

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltogvRN-EN 12591:2002 (U) w ST, wydanych przez GDDPO®L1 r., uwzgidniajacych
zalazenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni piaych i pétsztywnych” (KTKNPP), GDDP - IBDiM, Warawa 1997:
D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego
D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego
D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowo-amne (SMA)
D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego.
Niniejsza informacja dotyczy réwniénnych ST uwzgidniajacych roboty z wykorzystaniem lepiszcza asfaltowego.

Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instfgatiawczy Drég i Mostow w porozumieniu z Genegdbyrekci Drog Krajowych
i Autostrad uaktualnit zalecenia doboru lepiszcgfaliowego do mieszanek mineralno-asfaltowych wtgk@gu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
i potsztywnych”, ktory byt podstasopracowania ST wymienionych w punkcie 2.

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1.

Tablical. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszanek mireesfaltowych wedtug przeznaczenia mieszanki igeciia drogi ruchem

Typ mieszanki Tablica zal. A Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6
Beton asfaltowy do podbudowly  Tablica A 50/70 35/50 35/50
35/50
DE30 AB,C 35/50
Beton asfaltowy do warstwy Tablica C 50/70 DES0 A,B,C DE30 A,B,C
Wiazace| DP30 DP30
DP80
Mieszanki mineralno-asfaltowg
do warstwyscieralnej (beton 50/70 50/70
asfaltowy, mieszanka SMA, Tablica E DES80 A,B,C DE30 A,B,C DE30 A,B,C
mieszanka MNU) DE150 AB,C DES0 AB,C DES0 AB,C
Uwaga:* - do cienkich warstw
Oznaczenia:
KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchmadatnych i pétsztywnych,
SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,
MNU - mieszanka o nieggitym uziarnieniu,
35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zastjacy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,
50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zpstacy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,
DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowetyeyne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. rimfacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDIiM,

Warszawa 1997
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Wymagania wobec asfaltow drogowych

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instfgatiawczy Drég i Mostow w porozumieniu z Genegdbyrekci Drog Krajowych
i Autostrad ustalit wymagane wdeiwosci dla asfaltow z dostosowaniem do warunkéw polskitablica 2.

Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane wwosci asfaltow drogowych o penetracji odX®)1 mm do 3380,1 mm wg PN-EN 12591:2002 (U) z
dostosowaniem do warunkoéw polskich
Lp. Wihasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania | 20/3¢ 35/50 50/40 70/190 100/150 160{2280/330
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
1 | Penetraciaw 26 | 0,1mm PﬂEGN 20-30| 35-50( 50-7¢ 70-100 100-150 160-320 250-B30
Temperatura PN-EN | i
2 | micknienia °C 1427 55-63| 50-58 46-54  43-51 394 35-4B 30-38
3 | [emperaturazapior PN | 240 | 240 | 230 230 230 220 220
nu, nie mniej ni 22592
Zawartg¢ sktadni-
4 |kéwrozpuszczal- | %mim | PNEN | g9 | 99 | o9 99 99 99 99
nych, nie mniej ri 12592
Zmiana masy po
5 | starzeniu (ubytek | % m/m PN-EN 0,5 0,5 0,5 0,8 0,8 1,0 1,0
lub przyrost) nie 12607-1
wigcej niz
Pozostata penetra-
6 | cja po starzeniu, % PN-EN | 55 [ 53 | 50 46 43 37 35
nie mniej ni 1426
Temperatura mk-
7 | nienia po starzenid, °C PN-EN | 57 | 52 | 48 45 41 37 32
nie mniej ni. 1427
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
Zawartgé 0
8 | parafiny, % PN-EN | 55 | 22 | 22 2,2 2,2 2,2 2,2
nie wiecej niz 12606-1
Wzrost temp. nak-
9 | nienia po starzenid, °C PN-EN 8 8 9 9 10 11 11
nie wiecej niz 1427
Temperatura tamli- Nie
10 | wosci, nie wicej °c PNEN | o | 5 -8 -10 12 -15 -16
niz 12593 resla
sie
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