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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
W BUDOWNICTWIE DROGOWYM

WYMAGANIA OGOLNE

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
- ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY
- ROBOTY ZIEMNE
- WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I-V KATEGORII

PODBUDOWY

- PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

- PODBUDOWA Z POSPOLKI

KRAWEZNIKI BETONOWE
PIESZOJEZDNIE Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE




NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OoSsT
SST

- ogolna specyfikacja techniczna
- szczegotowa specyfikacja techniczna

GDDKIiA - Generalna Dyrekcja Drog Krajowych i Autostl

Pz
bhp.

- program zapewnienia jako
- bezpieczestwo i higiena pracy

D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacjchtecznej (SST) $ wymagania ogoélne dotysgee
wykonania i odbioru robét drogowych

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jakmchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnujymagania ogolne i szczegétowe, wspélne dla robot
objetych szczego6towymi specyfikacjami technicznymi preynoncie nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poigj okr&lenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.

1.4.2
1.4.3.

144

1.4.5

1.4.6.

1.4.7.

1.4.8.

1.4.9.

Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cata¢ techniczno-aytkowa
(droga) albo jego &#¢é stanowica odrbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny, azel).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

Diugos¢ obiektu - odlegté¢ miedzy zewmtrznymi krawedziami pomostu mierzona w osi jezdni
drogowej, a w przypadku mostow tukowych z nadsypkdlegidé w swietle wezgtowi zwekszon, o
dwie grubdci tuku mierzone przy wzgtowiach.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dauuab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (morawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczimauchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonania,wiz&ana do usumCia po jego
zakaczeniu.

Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaopiatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stiacy do notowania zdar#e okoliczngci zachodacych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robdt, przekamyia polecé i innej korespondencji
technicznej pomidzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawg projektantem.

Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkena), odpowiedzialna za
nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.




1.4.10.

1.4.11.

1.4.12.
1.4.13.

1.4.14.
1.4.15.

1.4.16

1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

)}
h)

1.4.21.

1.4.22.
1.4.23.

1.4.24.

1.4.25.

1.4.26.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulmahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzolraz ze sposobem ich pokenia.

Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

Korpus drogowy - nasyp lub taesz wykopu, ktdra jest ograniczona korpdrogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utzenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wylicge
szkicow i ew. dodatkowych zadznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium bhadze, zaakceptowane przez Zamaudepo,
niezlzdne do przeprowadzenia wszelkich hiadgrob zwikzanych z ocenjakosci materiatléw oraz
robot.

Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania rob6t, zgodne z dokument@cpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgbych do przejmowania i rozktadania olen od ruchu
na poditae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - gdérna warstwa nawierzchni poddana bkgepaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy scieralm a podbudow, zapewniajca
lepsze rozleenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

Warstwa wyréwnawcza - warstwa siga do wyrOwnania nierowsdoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

Podbudowa - dolna e¢& nawierzchni stimaica do przenoszenia obgzen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktadé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktadasie z jednej lub dwéch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolnaeéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodigzmi przenikaniem estek podiga. Maze
zawiera warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinajca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym aréeim jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiveienia przenikania cgstek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lgcej powye;j.

Warstwa odgczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedostej sk do nawierzchni.

Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tukieldka dla pieszych i przepust.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiandpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodéd- zgodnaéé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi gagenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z i urzadzeh oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieoréwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy atzer chronicych ludzi i srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpiecZstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.




1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.

1.4.30.

1.4.31.

1.4.32.

1.4.33.

1.4.34.

1.4.35.

1.4.36.

1.4.37.

1.4.38.

1.4.39.

1.4.40.

1.4.41.

1.4.42.

1.4.43.

1.4.44.

1.4.45.

Podize nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zaey pod nawierzchni do gkbokdsci
przemarzania.

Podiaze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pzajtdezaca bezpérednio pod nawierzchami
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ghtazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagaca autorem dokumentacji projektowe;.

Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegmgrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghjmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad dolina, bagno, rzekaksatalréwek dzikich zwierat itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stamogviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

Przetargowa dokumentacja projektowa e$¢zdokumentacji projektowej, ktdra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozévkkiadd sie z petnejsciany, stupow lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komoér.

Rekultywacja - roboty mage na celu upoazikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia @gskami), prazsta mostowego.

Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegdomiedzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiép osi podtinej, obejmuje catkowit szerokéc¢
konstrukcyjr, ustroju niogcego.

Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szerod chodnikdw mierzona véwietle pokczy mostowych z wykczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichégio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robdét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twace cz$¢ terenu budowy.

Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwgjoi ruchu
pieszego.

Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inma droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

Zadanie budowlane - ¢ przedstiwziccia budowlanego, stanoaga odebmg catas¢ konstrukcyja lub
technologicza, zdolra do samodzielnego petnienia funkcji techniczrigtkowych. Zadanie miae
poleg& na wykonywaniu rob6t zwrzanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz
ochrory budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkonvykonanych robot, bezpiearswo wszelkich czynngi na terenie
budowy, metody iyte przy budowie oraz za ich zgodhoz dokumentagj projektows, SST i poleceniami
Inzyniera / Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&anVykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymdimanistracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow
gldwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oragadegzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
komplety SST.




Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniseezmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaebizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w

szczeg6towych warunkach umowy, uwatytiajpcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektows oraz projektow
dokumentagj wykonawca (techniczm) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnd¢ robét z dokumentacp projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczgs¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby jednym z nich s
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w calej dolentacji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohpwe kolejndé¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mze wykorzystywa btedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoiilnzyniera / Kierownika projektu, ktéry podejmie deayz) wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighalzgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moprzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektovs lub SST i wplynie
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt \hgimcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,patthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasthiejcych obiektow (jezdnie,
sciezki rowerowe, cagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adeenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktia,d zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawkynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zapdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. 'ézmasci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacii
ruchu powinien b§ na bieaco aktualizowany przez Wykonawazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazmrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaiuje i kedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgdayv ten sposob
bezpieczastwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocciow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie keda akceptowane przez dpniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposdb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniaveealizacji kontraktu zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robot.




Wykonawca dostarczy, zainstaluje edzie utrzymywdé tymczasowe ukgizenia zabezpieczgije, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseahnesrodki niezledne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone difapdow i maszyn pracagych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodnomgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeerw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych treé¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawov dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktowa.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceagtizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotyazych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezki
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sie do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovdégalojazdowych,

2) srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpagarowa

Wykonawca hdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hkdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vepya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@amnibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne &da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem osbéb trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei uzycia materiatdw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie oegeniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robot bda mialy aprobai technicza wydars przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.
Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, ezpkaiczeniu robét ich szkodliwg zanika
(np. materiaty pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych materiatow
od wiasciwych organdw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca @yt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpiinstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych wigcicielami tych urzdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xame
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyehinstalacji i urgdzer w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwezasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i
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powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wiladze lokalne o zamam rozpoczcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawmezzwlocznie powiadomi #yniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze orazitie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
spos6b powodggy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatéhip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych palny
Wykonawe a wiacicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wlaskoi i drég wewrtrznych.
Jednake, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile
nie keda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca kdzie stosowa sie do ustawowych ograniczenaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialéw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszealleelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wigiwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie duizie powiadamiat liayniera/Kierownika projektu. brynier/Kierownik projektu mée
polect, aby pojazdy nie spetnie tych warunkéw zostaly usgteé z terenu budowy. Pojazdy powoghe
nadmierne obgzenie osiowe nie dgla dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oldsie terenu
budowy i Wykonawca ddzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami Iayniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzedgaprzepisow dotycxych bezpiecaestwa i higieny
pracy.

W szczegoOlnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni i dulzie utrzymywat wszelkie uszdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spz i
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0séb zatrudnionych na budowie orda zlapewnienia
bezpieczastwa publicznego. Wykonawca opracuje plan bezpietaa pracy i ochrony zdrowia.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagjakreslonych powyzej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robét przez syniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoveinno by prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie iyniera/Kierownika projektu
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe ome
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére w jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami eizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postémopodczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do spgta,
materiatéw lub urgdzer uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem rob6t i w sposohgty bedzie informowé
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiaic kopie zezwol# i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, wgjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dasizonej przez ktyniera/Kierownika projektu.




1.5.13. RGwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekenkretne normy i przepisy, ktére spethimaj
materialy, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgalobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nornprkepisow o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane mnotinmprzepisy g paistwowe lub odnosz sig do
konkretnego kraju lub regionu, mpdy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevao@jrowny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichaggmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez kyniera/Kierownika projektu. Rinice pomgdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawci przedi@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremiglowy leda uwazane za wlasng Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa® zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wygpta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali wydhgzenie czasu
wykonania rob6t i/lub wysoké kwoty, o ktdy nalery zwickszye cerg kontraktov.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowdzany jest zabezpiec&ZyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgrztransport oraz
inne uradzenia towarzysgee, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.24plecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY

2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczonych
do robdt, Wykonawca przedstawi zimierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, cgegotowe
informacje dotycgce proponowanegérodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycateriatow jak
rowniez odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatébw z danegadta nie oznacza automatyczni®, wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji rob6t.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozvitabel wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wdczapc w to zrodla wskazane przez Zamavdieggo i jest zobowrzany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentized rozpocgciem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi synierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentact zawierajgca raporty

z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted wydobycia i selekgciji,
uwzgkdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admamgitpaistwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialiio za spetienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materialdw
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatdw, dzietawy i inne jakie okza sie potrzebne

w zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robat.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopéw, dokopdw i miejsc pozyskaniaematow miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgwacii terenu po uki@czeniu robaot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyeldla wykorzystane do robot lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy
lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyteayuzyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i zone w
miejscu wskazanym przez zyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na gycie tych materiatébw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.




Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na
wihasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewigujozliwos¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem tego materiatu, albo w okresie zaym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie bada wymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangdzaj
materiatu nie mze by pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane nadyerdo czasu gdydia one uyte do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadja §akos¢ i wkasciwosci i bylty dostpne do kontroli
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdedsb zlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z liaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglon miejscach zorganizowanych
przez Wykonawg i zaakceptowanych przezamiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/ Kierownika projektu w celu

sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prgbliterialtdow mog by¢ pobierane

w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli zda stanowé podstaw do akceptacji okigonej

partii materiatow pod wzgtlem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musza by¢ spetnione

nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwdrni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizatjit,

c) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalmcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@ania inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do rob6t powinien kiyzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgtdem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii
rob6t, zaakceptowanym przezzymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku uefalw wymienionych
wyzej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.
Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robo6t, zgodnie z zasadamisakngmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/ Kierownika projektu.

Sprz:t bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowasci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do uytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidumazliwo$¢é wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaéru
uzyska jego akceptacprzed ayciem sprztu. Wybrany sprt, po akceptacji layniera/Kierownika projektu,
nie maze by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantace zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Irryniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i m®puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktore nie wplymiekorzystnie
na jakaé¢ wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dereymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniaclryimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian
Umow4.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydspetnig wymagania dotyeze przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw raidnnych parametréw technicznycrodki transportu nie




spetniajce tych warunkédw magby¢ dopuszczone przez Ayniera / Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegeaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwa na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét,ctagzgodné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanyrmmep Wykonawe oraz poleceniami bkyniera /
Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemi planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami tdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na psmie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamisungte przez Wykonawgna
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany bid okaze skt skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadné.

Decyzje Ireyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéloét kxda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektower SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjryimer/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatow i robot, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenia
z przesziéci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywsge na rozwzan, kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny kBywykonywane przez Wykonawow czasie okrdonym
przez Ireyniera/Kierownika projektu, pod gfba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytphniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowrany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jak&i. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien ok§i¢, zamierzony sposéb
wykonywania rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t tamdupcy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacprojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawieré

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoi terminowd¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

— system (spos6b i procedliproponowanej kontroli i sterowania jali wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumastego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmowadzenie badg,

— sposob oraz forgn gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiar6w, nastaw
mechanizméw steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany spos6b i ferm przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urgzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedqutta wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedgrpomiar6w i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugglze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materialtdw,wayzania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

— sposb6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakcsci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakaos¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezdne do
pobierania probek i badanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu Kkontrolizynier/Kierownik projektu mée zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca kdzie przeprowadZapomiary i badania materialdw oraz robét zstetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynsiokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy kynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okralajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zadi niedocagniccia te keda tak powane,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépiye do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostamsunite i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liadateriatbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kxda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probpkrtych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmy¢ z jednakowym prawdopodobsigtwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez hyniera/Kierownika
projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawio bada wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zasdweepy przez Iayniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inyniera/Kierownika projektu Wykonawcaedlzie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatdw, ktére budgz watpliwosci co do jakdéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkch bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym pedku koszty te pokrywa Zamawiay.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie

obejmujp jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o

rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniawBg&onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedisteav

pismie ich wyniki do akceptaciji kiyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hkdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami bada jak
najszybciej, nie pgniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiob

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane trynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, prieganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matéuviat
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawicgroducent materialéw powinien udzielimu
niezkzdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badania,etizie ocenia zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na
podstawie wynikdw wtasnych bati&iontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprébki materiatdbw i prowadéi badania niezalmie od
Wykonawcy, na swdj koszt. dei wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy asniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgéddnmateriatow i
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robét z dokumentagjprojektove i SST. Mae roéwnie: zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych baflaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgsz
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearg#wa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wiéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumeniyvgymagane przez SST, 4da partia dostarczona do
robét pdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musgzosiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych bada&da dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetridaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyovdazujacym Zamawiagcego i Wykonawe w

okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy diac& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzigthaa

prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ob@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢da dokonywane na bimco i keda dotyczye przebiegu robot, stanu

bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata

zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @tdska stibowego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwat

technila, w porzidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeldda oznaczone kolejnym numerem ganika i

opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- datk przekazania przez Zamawijeggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez #hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniacgk i harmonogramow
robot,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robdét,

— przebieg robdt, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanik@ych i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robo6t podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przew trakcie wykonywania
robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdblnych elementéw budowli z pade, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przedicone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem

ich przykcia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanig. Si

Projektant nie jest jednak strpamowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robaét.
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(2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych robot przeprowadzaveisposéb cigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i
wpisuje do ksizki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnb lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jai@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jak. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny yudostpnione
na kadezyczenie Iyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczassbprdécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla Ikyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektova i SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaigniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do ksaizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obawaku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztcscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oklenym w umowie Ilub oczekiwanym przez Wykonawd
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatdw

Diugosci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowe;j.

Jeli SST whaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w nd jako diuggé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,cba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje giizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom SST dlizie
utrzymywa& to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych
przez Ireyniera/Kierownika projektu.
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7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, adzé w
przypadku wysipowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikafych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzeleda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lkgki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyhierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.

Odbidr robét zanikacych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robét.

Odbioru robot dokonuje iynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbiorebzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpigj
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaobndi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegaicych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone payiav konfrontacji

z dokumentagj projektovs, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robdt. Odbioru ogciowego robét
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbrobdt dokonuje krynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeéstpgo wykonania robét w odniesieniu do ichsdip jakasci

i wartosci.

Catkowite zakéczenie robdt oraz gotowo do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmieim na gimie o tym fakcie layniera/Kierownika
projektu.

Odbidr ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, ditod dnia potwierdzenia
przez Irtyniera/Kierownika projektu zakmzenia robét i przycia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagzoprzez Zamawiagego w obecnai
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddtajaca roboty dokona ich oceny jaaowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodao
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapona eealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robaupetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt pegeoavych lub robdt uzupetniaggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jaka¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatacpjektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma
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wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartags¢ wykonywanych robét w stosunku do wyméagparzyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggm robdét jest protokét odbioru ostatecznego trobé
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsepo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpanmy przygotowanast¢pujace dokumenty:
1. dokumentag projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwjesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowenkumientow umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,

6. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zadczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SSZJ,P

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towaraggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom
urzadzen,
9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigldpgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgleas wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.
Wszystkie zarzdzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupelniap hkyda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania robd4t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyddrawihzanych z usurciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbio6r ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaaa jednost& obmiarove ustalon dla

danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtava ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez

Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosgowej lrdzie uwzgtdniac wszystkie czynngi,

wymagania i badania skladag st na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w dokumentaciji

projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtlp obejmowa:

- robocizry bezpdrednih wraz z towarzysgymi kosztami,

— wartas¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymiajeewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

— wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-M-00.00.00
Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki olélene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagihu obejmuje:
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(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatczeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajacych z posipu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai dreneu,

(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10.PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z pghiejszymi zmianami).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca@2@. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenianderajacego dane dotygze bezpiecaestwa o ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzrigzehcznik do obwieszczenia Ministra Transportu i
Gospodarki Morskiej z dnia 26 czerwca 2000 r. DzNU71, poz. 838).
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D - 01.00.00ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D - 01.01.010DTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKSTIOWYCH
D - 01.02.02ZDECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

D - 01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyece wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkiysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowe specyfikacje techniczne (SSd)swsowane jako dokument przetargowy oraz jako icheku
kontraktowy przy remoncie nawierzchni.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Roboty, ktorych dotycz specyfikacje, obejmuj wszystkie czynnéei umaliwiajace i majice na celu

odtworzenie w terenie przebiegu trasy przy remonaisierzchni ul. Szerokiej w Szczecinie.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysdékmwych

W zakres rob4t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wys$okavego punktow gtdbwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséki@wych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrotia przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow drogowych

Wyznaczenie obiektéw drogowych obejmuje sprawdzeryienaczenia osi obiektu i punktéw wysdkmwych,
zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochgaich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb iggivy
odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaezasytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okrelenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania @Sy, punkty kierunkowe oraz pagizowy i kohcowy punkt
trasy

1.4.2. Pozostate okfienia & zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolnet' bK.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw
Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane natg umieszczépoza granig rob6t ziemnych, wesiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednie; od 0,15 do 0,20 m i diugéod 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istagej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéei od
0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugc¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” 3kt

2.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysckowych naley stosowé nastpujacy sprzt :

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki, faty,

- tadémy stalowe, szpilki.

Sprz:t stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogéblne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.

2.2. Transport sprztu i materialow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK [1+7].

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd zamawiajcego dane zawiergie lokalizacg i
wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegdétowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byrzeprowadzone przez osoby posiadajodpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lglach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunete na koszt na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&done w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rglne terenu istotnie #fia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej to powinien poddnic o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno bygmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia lpyniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez byniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungt¥rednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i wzér tych
o0znaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatize czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamagijo zostanzniszczone przez Wykonawc
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swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggse konieczne do dalszego prowadzenia robonstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dlaigtowej realizacji robét naia do obowazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych asasy i punktow

wysokéciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwnetgozenia powinny b zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aze@klowazane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegtgpomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach
prostych nie mge przekracza500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie iaynierskim.
Maksymalna odlegke migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wygosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zaiee od
konfiguracji.
Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zwdanych z wykonywaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach
wzdtwz modernizowanej trasy. O ile brak takich punktéepery robocze natg zatlazy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.
Rzgdne reper6w roboczych najeokreslac z taka doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy ni 4 mm/km, stosugc niwelacg podwoéjra w nawiazaniu do reperow matwowych.
Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyra&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektowe, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
geodezyjnej okrdonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiyt w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 5 cm. Rzdne punktow osi naly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robét zapt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonymi pozaiggaiobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy robot), zgodnie z dokumenégajojektows oraz w miejscach wymagajych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naky stosowa dobrze widoczne paliki i wiechy. Wiechy
nalery stosowd w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr.
Odlegia¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegté ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektow.

5.6. Wyznaczenie polzenia obiektéw drogowych
Dla kazdego z obiektéw drogowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez :
a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okitajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmevpustéw ulicznych.
Polazenie obiektow w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona z punkcie 5.4.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrole jakdci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@kowych naley
prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [1, 2,8, 5, 6, 7] zgodnie
Z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarove robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie jest kro(kiétr) trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jestitia obmiaru rob6t drogowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot
Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli gemyinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyegce podstawy ptatndci
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gitéwnych @siytri punktéw wysokiziowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wység&iowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualwytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

— zastabilizowanie punktoéw w sposéb trwaty, oclarich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatna¢ robo6t zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jesaujv koszcie robt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

N o g o

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUG983.
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D-01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacfihtecznej (SST) s wymagania dotyce wykonania i
odbioru robot zwizanych ze zdciem warstwy humusu i/lub darniny przy remoncie iegchni.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacje techniczne (SST9 stosowane jako dokument przetargowy oraz jako oheku kontraktowy przy
remoncie nawierzchni.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanpwiymagania dotycre robot zwizanych ze zdgiem
warstwy humusu i darniny, wykonywanych w ramachdtgirzygotowawczych

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00. "Wymagaogolne" pkt 4.1.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotyaze materiatdw podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagagiane" pkt 2.

3. SPRZET

2.1. OgoIne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogoélng"3k

3.2. Sprat do zdjecia humusu i darniny

Do wykonania rob6t zwizanych ze zdciem warstwy humusu i darniny m® by wykorzystany sprg podany

ponizej, lub inny zaakceptowany przezjmiera :

- spycharki, réwniarki,

- lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robét ziemnych-w miejscach, gdmiawidtowe
wykonanie rob6t spetem zmechanizowanym nie jest #iwe,

- koparki i samochody samowytadowcze,

- nozyce, fopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagagiane" pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéwranspoetem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkdw lokalnych i przeznaczenia humusu.
Darnire nalezy przewozé transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogblne wymagania dotygze wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00. "Wgarda ogolne" pkt 5.

5.2. Zdjecie warstwy humusu
Warstwa humusu powinna bydijeta z przeznaczeniem dofejszego aycia przy umachianiu skarp,
zakladaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewdw ataznnych czynngci okreslonych w dokumentacji
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projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu pasvingé wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgéhal/ wyptkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarzagla prawidtowego wykonania robét, wadhie mae stanowd
zagraenie dla bezpiechAstwa rob6t (zmienna grubbwarstwy humusu,asiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowareczne wykonanie robo6t, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu nabey zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraznyéh miejscach okéonych

w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyivera.

Grubd¢ zdejmowanej warstwy humusu (zada od gtbokdici jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnad®godna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 8®Twskazana
przez Irkyniera, wedlug faktycznego stanu wgmbwania. Stan faktyczny ebzie stanowit podstagv do
rozliczenia czynnéxi zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skltadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humaoswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przei@@ayszczeniem, a tak najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmowa& humusu w czasie intensywnych opadéw i béeinio po nich, aby unilkd
zanieczyszczenia ghirub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w offsie pasa przeznaczonego pod bugdrasy drogowej jest pokryta darain
przeznaczop do umocnienia skarp, dargimalery zdja¢ w sposob, ktéry nie spowoduje jej uszkailze
przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny b skoszone przed zgjiem darniny. Darni@nalezy cia¢ w regularne, prostakne

pasy o szerokai okoto 0,30 metra lub w kwadraty o diugdboku okoto 0,30 metra. Grufodarniny powinna
wynosi od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegaycia pozyskanej darniny. Zeli darnina przed powtérnym wykorzystaniem
musi by sktadowana, to zalecagej roziazenie na gruncie rodzimym.Zai brak miejsca na takie rozenie
darniny, to nalgy ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojélio darnire nalery sktadowa

w warstwach trawdo dotu. W pozostatym okresie dargimalezy sktadow& warstwami na przemian trawdo
gory i trawg do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowamiez powinien przekracza tygodni.

Darnirg nie nadajca sie¢ do powtdrnego wykorzystania najeusura¢ mechanicznie, z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane w SST lub przeziera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiasunécia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) zdej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA P:LATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Og0dlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 mwykonania rob6t obejmuje:

— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzddnogi lub odwiezieniem na odkiad,

— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamjej w regularnych pryzmach.
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D-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D-02.00.01.ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
D-02.01.01.WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH |-V KATEGOR

D-02.00.01. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE.
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacfihtecznej (SST) & wymagania dotyce wykonania i
odbioru robot ziemnych przy remoncie nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jakkumhent przetargowy i kontraktowy przy remoncie
nawierzchni.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia robot ziemnych w czasie rob6t drogdwyc
obejmuj:

a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,

b) budowe nasypéw drogowych

c) pozyskanie gruntu z ukopu lub dokopu

d) wywodz gruntu na odkiad

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub rmngu albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetniggych warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktdra jest ograniczona korothrogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i radnej robo6t ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza ailm.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokojest zawarta w granicach od 1do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdk@rzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego ghokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wpdo matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
dtugotrwatym osiadaniem pod ohgeniem.

1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktérego prébki nie
wykazujp zmian obgtosci ani nie rozpadajsie pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymatc¢
nasciskanie Rponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych
lub hydraulicznych dla odspojenia.

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotazone w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@one poza pasem robét drogowych.

1.4.14. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonania wykopow, a nie wykorzystanych do budowagypOw oraz innych prac zyianych z trag

drogovg
1.4.15. Wskanik zagiszczenia gruntu - wielld charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg
wzoru:
P
l=—
Pus
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gdzie:
QD4 - @Stai¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mgfn
Pas-  maksymalnaggtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotud optymalnej, okréona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-044814RFaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z narBN-77/8931-12 [7], (Mg/n).
1.4.16. Wskanik r6 znoziarnistosci - wielko$é charakteryzujaca zagszczalngé gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

u =
le
gdzie:
dso - Srednia oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gr{min],
dy - Srednia oczek sita przez, ktére przechodzi 10% gryntm].
1.4.17. Pozostate oldlenia s zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanych w SST D-00.00.00. "Wymagania ogolne" gk 1.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowani podan8ST D-M-00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Rodzaj gruntow
W podtazu i nasypach modernizowanej drogi vaysija nastpujace rodzaje gruntéw: piaski drobne i grunty
nasypowe.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny lyzez Wykonawe wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypow.

Wykonawca jest zobowzany do dostarczenia @bpsci gruntdw przydatnych do budowy nasypowrédet
whasnych, zaakceptowanych przezyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do nasypow, powibgg wywiezione przez Wykonawma odktad.
Zapewnienie terenow na odktad nglelo obowizkdw Zamawiaicego, o ile nie okigono tego inaczej w
umowie. Irkynier maze nakazé pozostawienie na placu budowy gruntéw, ktéryctsora nieprzydatric
wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrici.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowani podan8ST D-M-00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2. Sprzt do robdt ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonywania rob4t ziemnych powinien wykéas& mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do :

- odspajania i wydobywania gruntow (nagdzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grur{gpycharki, zgarniarki, rowniarki, uydzenia do
hydromechanizaciji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tanocigi itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagagi@ne" pkt 4.
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4.2. Transport gruntéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powifig dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego oljosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od glkei transportu. Wydajnié
srodkow transportowych powinna bponadto dostosowana do wydajcicsprztu stosowanego do
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegkri transportu ponad waio zatwierdzone nie me by¢ podstawy roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegkszone odleghxi nie zostaly wczaiej zaakceptowane
na pkmie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne wymagania wykonania robét
Ogolne wymagania dotygze wykonania robé6t podano w SST D-M-00.00.00. "Wgarda ogolne" pkt 5.

5.2. Dokfadnaé¢ wykonania wykopdéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinnydwicksze ni
+10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie me przekracza+1 cmi -3 cm.
Szerokd¢ korpusu nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, a krawdzie korony
drogi nie powinny mié wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrii¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalna gbokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinna przekrack@ cm przy
pomiarze tat 3-metrove, albo powinny b¥ spetnione inne wymagania dotyce réwndci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni.

5.3. Odwaodnienie pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urgdzeh, stanowicych elementy systeméw odwadri@jch, ugtych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagéggo warunki terenowe, wykofiarzadzenia, ktére
zapewna odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absihét ziemnych tak, aby zabezpieczy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeoa ma obowizek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania robét spadki, zapewuajprawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulggawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
whasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optasm®ny Zamawiajcego za te czynioi, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wad do istnagych zbiornikéw naturalnych i usdzen odwadniagcych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustivia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trvearabot
ziemnych. Wykonanie wykopow powinno pgsbwa w kierunku podnoszeniagshiwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezachowa odpowiedni spadek podtay i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wdd z wykopu. O ile w dokumentamjpjektowe]j nie zawarto innego
wymagania spadek poprzeczny nie powinieé foyiejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie
mniejszy nk 2% w przypadku gruntdéw niespoistych. Naleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejnii i
sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonyavamiych robét na spetnienie wymagdotyczcych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gpstrobét ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, natg uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne wymagania kontroli jakdci robét
Ogolne wymagania dotygze wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00. "Wgeraa ogoélne" pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledanaoli zgodndci z wymaganiami specyfikaciji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektova.

Szczeg6la uwag: nalezy zwrdck na :

- wiasciwe ucie i odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ucie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakm wykonania robot
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Czynnaci wchodace w zakres sprawdzenia jgkowykonania rob6t okigono w punkcie 6 SST D-02.01.01,
D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych powinna wyiia@® najmniej dwa
razy na 100 m. Wskaik zag;szczenia gruntu okéka¢ dla kadej utazonej warstwy.

6.3.2. Szerok& korpusu ziemnego

Szerokdé¢ korpusu ziemnego nie e r&znic¢ sic od szerokéci projektowanej o wécej niz £10 cm.

6.3.3. Szerok& dna rowow

Szerokaé¢ dna rowdéw nie mze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £5 cm.

6.3.4. Rgzdne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sic od rzdnych projektowanych o wiej niz -3 cm lub
+1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sig od pochylenia projektowanego oeegj niz 10% wartdci pochylenia
wyrazonego tangensemata.

6.3.6. ROwné&: korony korpusu

Nieréwndici powierzchni korpusu ziemnego mierzone #tmetrows, nie mog przekracza 3 cm.

6.3.7. ROwn& skarp

Nieréwnadici skarp mierzone tat3-metrova, nie mog przekracz&+10 cm.

6.3.8. Spadek podtay korony korpusu lub dna rowu

Spadek poditny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spiaomy przez pomiar niwelatorenednych
wysokasiciowych, nie mae dawé rdéznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub
+1 cm.

6.3.9. Zagszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okékony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powiniendygodny z zalbonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnigie wymagé podanych w odpowiednich punktach specyfikacji aast
odrzucone. Jeli materiaty nie spetniage wymaga zostama wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na vglsiwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawa jego koszt.

Na pisemne wygpienie Wykonawcy, leynier maze uzng wad; za nie majca zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkgotracen za obniom jakasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne wymagania dotygze obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00. "Wynmagagolne" pkt 7.

7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostl obmiarow, rob6t ziemnych jest fr{metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogblne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00. "Wynmagagdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesta wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganiami liyniera
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogo6inet' gk
Zakres czynngxi objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-021D8ka 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okkenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw
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PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapils&ibiernej.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagaadania.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska piaskowego.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #uooldksztatcenia nawierzchni i podeprzez
obciazenie piyt.

BN-64/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu.

o0 A~ w

~

10.2. Inne dokumenty

8. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drog szgigh ruchu, Instytut Badawczy Drog i Mostow,
Warszawa 1978.
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D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I-V
KATEGORII

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TdS wymagania dotyece wykonania i odbioru wykopéw
w gruntach IlI-1V kategorii przy remoncie nawierzgh

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) ma zastosowanie faument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét przy remoncie nawierzchni.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy i wiogj:

a) mechaniczne wykonanie wykopow pod projektowane fyplaogruntach kat. 11l-1V z transportem na odktad,
b) reczne wykonanie robot ziemnych,

€) umocnienie wykopu,

d) odwodnienie wykopu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okéenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycece robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét oraz za ich zgodéa@ dokumentagj
projektovs, SST oraz z poleceniamizyniera.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Roboty ziemne w trakcie budowy drogi nglerzeprowadzaw gruntach IlI-1V kategorii: piaskach drobnych i
nasypach niekontrolowanych twacych dojazdy do remontowanego obiektu.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Wykopy naley wykonywa z zachowaniem wymagalotyczcych doktadnéci, okrelonych w SST D-
02.00.01. pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoiwi stateczn& w catym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodaewynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykdph,podcécia lub innych
odstpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty azriym stopniu przydatrici do
budowy nasypow byty odspajane oddzielnie, w spasdbmaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktagarstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimopnby¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odkfad. O iledynier dopdci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, zyaile
odpowiednio zabezpieczyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzgiy nie naley odspajé go do gtbokaici ok. 0,5 m powyej projektowanych rginych
robot ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia
Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowyclotaemnych powinno wynosig=0,97.
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Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid maj wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utaeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogscic do wartdci Ig=0,97.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu, o ile grédearstwy gruntu (nadktadu) powsj
rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu @apza si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t czynnag¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie
spowoduj uszkodzé nawierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni rob6t ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych iy warunkéw
obciaza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne wymagania kontroli jakdci robét
Ogolne wymagania dotygeze wykonania robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonywania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolawagodndci z wymaganiami okig&onymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji prokej i SST. W czasie kontroli szczegglmwag; nalery
zZwrock na:

a) odspajanie gruntdw w sposéb nie pogargaajch wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot iggozakaczeniu,

d) doktadnad¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w p. 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne wymagania dotygeze obmiaru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostk obmiarow robét ziemnych jest fr(metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru okétono w ST D-02.00.01 pkt.8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypllidad, obejmujce : odspojenie, przemieszczenie,

zaladunek, przewiezienie i wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zagszczenie powierzchni wykopu,
—przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i bialddoratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

rozplanowanie urobku na odkladzie,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwzanych podano w SST D-02.00.01.
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D - 03.00.00. PODBUDOWY

D - 03.01.01.KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM |
ZAGESZCZENIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacghrecznej (SST)swymagania dotyece wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonaniem koryta wraz z profilowanienagzgszczaniem podi@ przy remoncie
nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa Specyfikacja Techniczna (SST) jesbstasa jako dokument przetargowy, oraz jako dokumen
kontraktowy przy realizacji robét przy remoncie nerzchni.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okrelenia podstawowe
Okreslenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w SST
D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogoélng"3k

3.2. Sprzt do wykonywania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasie mazliwoscia

korzystania z nagbujacego spreatu :

— réwniarek lub spycharek z ukae ustawianym lemieszem; Zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podiga z zastosowaniem zwyktej spycharki z lemieszerawishym prostopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanitskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkg nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogoélng"4k

4.2. Transport materiatow
Wymagania dotycce transportu materiatdw podano w SST D-04.03.Q4pk

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogblne wymagania dotygze wykonania robé6t podano w SST D-M-00.00.00. "Wgardaa ogolne" pkt 5.
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5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczania podta bezpérednio
przed rozpoczxiem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W&tiejsze przysipienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zgggczania podia, jest maliwe wytacznie za zgod Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podfzu nie mae odbywa si¢ ruch
budowlany, nie zwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny bywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawé w osi drogi i w rednych réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez4dyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmeazliwi ¢ nacikgniecie sznurkéw
lub linek do wytyczenia rob6t w odstach nie wikszych nk 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegdlrigi jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzonge s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé reczne, gdy jego szerok®nie pozwala na zastosowanie maszyn, np. na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakre3posdb wykonania musidgposob zaakceptowany
przez Ireyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powirtig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odvikew na odktad w miejsce wskazane przeziera.
Profilowanie i zagszczenie podita w korycie nalgy wykona® zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie® powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni podéonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca siaby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze nk projektowane rgdne podtaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wyistija zanizenia poziomu w podiau przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckrpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowigcé
dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w o koniecznej do
uzyskania wymaganychganych wysokéciowych i zagsci¢ warstw do uzyskania wartci wskanika
zagszczenia, 4=0,97.

Do profilowania podiea naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przeyriiera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczenia. Zagszczenie podima naley
kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia, 4=0,97. Wskanik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie
z BN-77/8931-12 [5].

Wilgotnaos¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj-20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiba

Koryto po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno lyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspuje natychmiast do uktadania warstw nawierzclinpdwinien on zabezpieczy

poditaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praekzenie folii lub w inny sposob zaakceptowany
przez Irkyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&niajnej

warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramezldnych napraw. Jeli
zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowgraary wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Cezstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiga podaje tablica 1.
Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6éw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmc
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L.p. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé¢
i pomiarow bada i pomiaréw
1. Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2. Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3. Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4. Spadki poprzeczre 10 razy na 1 km
5. Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kraslziach
6. Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kragdziach
planie’
7. Zagszczenie, wilgotng w dwdch punktach na keej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
gruntu podiaa niz raz na 600
" Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztadtta osi w planie naky wykona w punktach
gtdwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerok& koryta (profilowanego podi@)

Szerokdc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&nic sk od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm
i-5cm.

6.2.3. ROWNGC KORYTA (PROFILOWANEGO PODLJA)

Nieréwndici podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektow z toleranci
+0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokéciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekracza+l cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej czegj niz £5 cm.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanegopodi#a)

Wskaznik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podé&okrelony wedtug BN-77/8931-12 [5] nie powinien
by¢ mniejszy ni 1,00.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutéw odksztalcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztécekrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie
powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bada wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangj od -20% do+10%.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (filkmvanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od ékrg/ch w punkcie
6.2. powinny by naprawione przez spulchnienie delmikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogollne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1ni wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@Q,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonanie zgodnie z dokumentgpjojektova, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogoéinkt @.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1  wykonanego i odebranego koryta obejmuije :

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleamiem,

zatadunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy

profilowanie dna koryta lub podia,
zag:szczenie ,
utrzymanie koryta lub podia.,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

1.
2.
3.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probekigru
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozn@iezailgotnaci

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podiaza przez obaizenie piyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&@nnawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczankagska zagszczenia gruntu

podatnych
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D-04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

D-04.04.00. PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLE
D-04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABIZOWANEGO
MECHANICZNIE

D-04.04.00. PODBUDOWA Z KRUSZYW
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacphrecznej (SST)aswymagania ogolne dotysze
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie
przy remoncie nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacje Techniczne (SSTg stosowane jako dokument przetargowy oraz jako ohaku kontraktowy przy
realizacji robét przy remoncie nawierzchni.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonywaniem
podbudow stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-0§2Q2i obejmup SST :

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa ftamanego stabibz@go mechanicznie.

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge ajjodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudewomocnicz i podbudow zasadnicza wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnychi]3

1.4. Okre&lenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznyiegapcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okienia s zgodne z obowrzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" bkt oraz w SST D-04.04.02.

1.5. Ogoélne wymagania dotyege robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania oglbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padenSST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw
Materiaty stosowane do wykonania podbudowy z krusgtabilizowanych mechanicznie podano w SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibiz@®go mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okilana wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaéé pomigdzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi nainys 1.
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej krzywej granicznejarnienia na gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mze przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiaciwosci kruszyw

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

2.3.3. Material na warstwodsiczapca
Na warstvg odsiczapca stosuje i

— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Material na warstwodcinajca

Na warstvg odcinajca stosuje si:

— piasek wg PN-B-11113 [16],

- miat wg PN-B-11112 [15],

- geowtéknirg 0 masie powierzchniowej powgj 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5. Materiaty do ulepszania Wtawosci kruszyw

Do ulepszania wikgiwosci kruszyw stosuje i

- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],

—wapno wg PN-B-30020 [19],

— popioty lotne wg PN-B-96035 [23],

- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].

Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanmenarzzdnych efektow ulepszania kruszywa
i po zaakceptowaniu przezzyniera.

Rodzaj i ilas¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].
Tablica 1.

Wymagania
P Kruszywa Kruszywa o
Lp. Wyszczegblnienie naturalne lamane zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza | nicza
1 | Zawartg¢ ziarn mniejszych i od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 PN-B-06714-15 [3]
0,075 mm, % (m/m) do10| do12 [ do10| do12 | do10 | do 12
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714-15 [3]
nie wigcej niz
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych 35 45 35 40 - - PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wgcej niz
4 | Zawartd¢ zanieczyszcze PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1
wigcej niz
5 | Wskanik piaskowy po picio- od 30 od30 od 3( od 30 BN-64/8931-01 [26]
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krotnym zagszczeniu metadl do70| do70 do7q do 7(
lub Il wg PN-B-04481, %
6 | Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles

a) §cieralna¢ calkowita po petne|] 35 45 35 50 40 50 PN-B-06714-42 [12]
liczbie obrotéw, nie wicej niz
b) scieralng¢ czsciowa po 1/5 30 40 30 35 30 35
petnej liczby obrotéw, nie wtej
niz

7 Nasikliwosé, %(m/m), nie 25 4 3 5 6 8 PN-B-06714
wigcej niz -18 [6]

8 Mrozoodpornéc, ubytek masy p PN-B-06714
25 cyklach zamraa- 5 10 5 10 5 10 -19 7]

nia, %(m/m), nie wicej niz
9 Rozpad krzemianowyzela- PN-B-06714-37 [10]
zawy hcznie, % (m/m), nie - - - - 1 3 PN-B-06714-39 [11]
wiecej niz
10 | Zawartoceae zwakéw siarki w PN-B-06714-28 [9]
przeliczeniu na S§%(m/m), nie 1 1 1 1 2 4
wigcej niz

11 | Wskanik nosnosci Wne mie-
szanki kruszywa, %, nie mniejsgy
niz:
a) przy zagszczeniud= 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud = 1,03 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.6. Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt

3.2. Sprzt do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangoéchanicznie powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu :

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypamsa/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewnia wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoénboptymalnej,

b) réwniarek lub uktadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub stnych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by zastosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszggh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatdw powinien odb§wsia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podida

Podiaze gruntowe pod podbudowy powinno spetniymagania okrdone w SST D-04.01.01 "Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@" i SST D-02.00.00 "Roboty ziemne".

Podbudowa powinna lbyutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie drobnychgstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nslesprawdzi:

36



D15
—£<5 1)
d85

w ktorym:

D;s - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod®blziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczapcej, w milimetrach,

dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&2it&iarn gruntu podi@, w milimetrach.

Jezeli warunek nie jest spetniony najew podtazu utozy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio dobran

geowtoknire. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychistek gruntu, wyznaczaesi

z warunku:

d
<12 )
90

w ktorym:

dsp - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod2iSziarn gruntu podi@, w milimetrach,

Og - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzyrmuga s¢ na
geowtdkninie w ildci 90% (m/m); warté¢ parametru @ powinna by podawana przez producenta
geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§wcze&niej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb

zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utiwia¢ nacihgniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia robo6t i

nie powinno by wicksze nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank; kruszywa cicisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w mieszarkach
gwarantujcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczni@ zapewnienia jednorodéci nie
dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlimakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna l#yod razu transportowana na miejsce wbudowania isfadsob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowe]j grétiptakiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Grubi@ pojedyiczo uktadanej warstwy nie e
przekracz& 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna lbgztazona w sposib zapewnaay
osiagniecie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kala warstwa powinna ldywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rednych wysokéciowych. Rozpocgzeie budowy kadej nastpnej warstwy mée nasipic po
odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadailgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]teda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien
zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldeilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od
optymalnej o 20% jej warfgi, mieszanka powinna bywilzona okrélona ilosci wody i rGwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotdanieszanki kruszywa jest viigza od optymalnej o 10% jej wasta,
mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinielp@wiada przyjetemu wskanikowi
nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny
Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

- stwierdzenia czy spgz budowlany do mieszania, rozkladania i g&gzania kruszywa jest vitawy,

— okreslenia grubdci warstwy materialu w stanie Aaym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&gbo
warstwy po zagszczeniu,

— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniesyd takich materiatéw oraz spgi do mieszania, rozktadania i

zag:szczania, jakie dula stosowane do wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu preeyriiera.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna liyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to
jest obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane fgereruch. Koszt napraw
wyniklych z niewtdciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymaganialogb pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatbw. Badania tewmny
obejmowa wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1. Cgzstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwosé oraz zakres bada podano w tablicy 2.
Tablica 2.Cgstotliwos¢ oraz zakres badarzy podbudowie z kruszyw stabilizowanych mechamie

Czestotliwos¢ bada
L.p. Wyszczegolnienie bafla Minimalna liczba bada | Maksymalna powierzchni
na dziennej dzialce podbudowy przypadaga
roboczej na jedno badanie (in
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000‘m
4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dlazkkej partii kruszywa i przy kalej
Zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno éggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébleétyapobierad w
spos6b losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badigpowinny by na biezaco
przekazywane ltrynierowi.

6.3.3. Wilgotnagé mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora, zgodnie
Zz PN-B-04481 [1] (metoda IlI), z toleranct10%-20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zaggszczenie kadej warstwy powinno odbywesig az do osignigcia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zaggszczenie podbudowy nalesprawdzé wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy praspadzenie
badania jest nienitiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrahg;szczenia nale/ oprze na
metodzie obeizen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegmaz na 5000 flub wedtug zalede
Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalen& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego
modutuE, do pierwotnego modutu odksztatcelianie jest wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

6.3.5. Wiaciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacery wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Probki do badéa petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecfm Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres pomiar6w dotycacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablid;
Tablica 3.Cgstotliwoi¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw

stabilizowanego mechanicznie

L.p. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé
i pomiaréw pomiaréw
1 Szeroké¢ podbudowy 10razy na 1l km
2 Réwnd¢ podiwzna w sposéb ggly planografem albo co 20 m nazkym pasie
ruchu
3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
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4 Spadki poprzeczre 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe co25m
6 Uksztattowanie osi w co25m
planie’
7 Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej raz
na 400 rA

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepmaz na 2000 fm

8 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach nazke 1000 m
- ugkcie spezyste co najmniej w 20 punktach nade 1000 m

) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatatta osi w planie naky wykona: w punktach
gtéwnych tukéw poziomych
6.4.2. Szeroké¢ podbudowy
Szerokd¢ podbudowy nie mze r&nic sk od szerokéci projektowanej o wdcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikow szeroké¢ podbudowy powinna liywigksza od szerokmi warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o waétowskazan w dokumentacji projektowe;.
6.4.3. ROwn& podbudowy
Nieréwndici podtuzne podbudowy nals mierzy¢ 4-metrovg tata lub planografem w osi kdego pasa ruchu
zgodnie z normp BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.
Nieréwnaici podbudowy nie magprzekracza:
— 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
— 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukastimoy by¢ zgodne z dokumentacprojektows, z
tolerancjy 0.5 %.
6.4.5. Rzdne wysokéciowe podbudowy
Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza
+1cmi-2cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszanpgdiaza
Os podbudowy w planie nie nie by przesungta w stosunku do osi projektowanej azeej niz +5 cm.
6.4.7. Grub& podbudowy i ulepszonego podé
Grubai¢ podbudowy nie me r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o vécej niz:
- dla podbudowy zasadniczej +10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8. N@nos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno dggodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4.Cechy podbudowy

Podbudowa z Wymagane cechy podbudowy
kruszywa o Wskaznik Maksymalne ugicie spezyste Minimalny modut odksztatcenia
wskazniku zagszczenia pod kotem, mm mierzony ptyh srednicy 30 cm, MP4
W, Ni€
mniejszym Is nie 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
niz, % mniejszy N obcizenia B obcizenia &
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okdlenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerégigqprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszepodbudow przez
spulchnienie warstwy na petgrubd¢ do potowy szerokiei pasa ruchu, dok@nie materiatu i powtdrne
zag:szczenie.

39



6.5.2. Niewtdciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wtgm grubéci, Wykonawca wykona napravpodbudowy.
Powierzchnie powinny iynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstenypdpowiedni gliebokas¢,
zgodnie z decyajInzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedmitdiciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkuu tych robdt nagbi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewldciwa nasnosé podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy hdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne
do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawdkayvtedy, gdy zarienie nénosci podbudowy wynikio
Z niewtaciwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest N3 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizoego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonanie zgodnie z dokumentgpjojektova, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogoinkt .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéxi objetych cen jednostkow 1n? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w SST :

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa ftamanego stabibz@®go mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezzswartdci zanieczyszczeobcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezsitadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezisrtaltu ziarn

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezailgotnaci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaasikliwoci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamozoodpornci metod, bezpdredni

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaawartgci zanieczyszczeorganicznych

© ® N o gk~ wDdP

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznzawartdci siarki metod bromowg

(=Y
o

. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©znezpadu krzemianowego

[
=

. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©znezpaduelazawego

[N
N

. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles

[N
w

. PN-B-06731  Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bdowe. Badania techniczne

'—\
N

. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natealo nawierzchni drogowycAwir i mieszanka

[N
a1

. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamda@awierzchni drogowych

[y
o

. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowych. Piasek
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17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.
26.
27.

28.
29.
30.

PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmustabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa iigeehnia z ttucznia kamiennego
Drogi samochodowe. Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmie tamane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanieasvska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanieutoooldksztatcenia nawierzchni podatnych i

podiaza przez obaizenia ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar régnpawierzchni plantografem i at
Drogi samochodowe. Pomiaedigiodatnym ugiciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podedtimi pétsztywnych. IBDIM - Warszawa 1997 r.
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D-04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacphrecznej (SST)swymagania ogolne dotysee
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego
mechanicznie przy remoncie nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacje Techniczne (SST9 Stosowane jako dokument przetargowy oraz jako oheku kontraktowy przy
realizacji robét przy remoncie nawierzchni.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaie.

Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiélne” pkt 1.3.

1.4. Okre&lenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego méchde - jedna lub wrcej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvesna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostate okidenia g zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Vigemia ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogodblne wymagania dotyege robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusgVymagania ogoine”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdnstabilizowanych mechanicznie powinnatby
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeniavsta skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw
albo ziarnzwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa powinno dygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.0GQifdowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiaciwosci kruszyw

Kruszywo powinno spetntawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyméaman
ogolne” pkt 2.3.2.
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3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafyania ogoine”
pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolwragzyw. Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0a/odbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiva
Przygotowanie podia powinno spetniawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa naley wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi SST D-04.04.00 [RrRaodwa z

kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.3.

Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od
20 do 30% lub powsej 70%, szczegdtowe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okréi SST, zgodnie z
PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowanie i zagszczanie mieszanki

Ustalenia dotycxce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podivadokruszyw.
Wymagania ogoélnepkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny
Nie przewidziano konieczdoi wykonania odcinka prébnego.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.5.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogo6lne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z lrwsxVymagania ogdlne”
pkt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérnaadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélng"gR.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych podano ®ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarépwodano wSST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ol
pkt 6.4.

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudopgdano wSST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogollne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-04.0L66budowa z kruszyw. Wymagania ogolmt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest N3 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0400£0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolpdt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycyre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsgi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmagania
ogolne”pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fipodbudowy obejmuije :

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

— sprawdzenie i ewentualmaprawg podiaza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie zpaoe,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztazenie mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy podano w SST D-04.04.00 ,Podbudawauszyw. Wymagania ogéingkt 10.




PODBUDOWA Z POSPOLKI

WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacphrecznej (SST)swymagania ogolne dotysee
wykonania i odbioru robét zazanych z wykonywaniem podbudowy z pospotki stabilianej mechanicznie
przy remoncie nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacje Techniczne (SSTg stosowane jako dokument przetargowy oraz jako ohaku kontraktowy przy
realizacji robét przy remoncie nawierzchni.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem
podbuddéw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-0§2Q2i obejmuj SST :

D-04.04.02 Podbudowa z pospéiki stabilizowanej raeddznie.

Podbudow pospoiki stabilizowanej mechanicznie wykonuge ggodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudewasadnicza wg Katalogu typowych konstrukcji nangéni
podatnych i potsztywnych [31].

1.4. Okre&lenia podstawowe

1.4.3. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznylegapcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci pospoitki o wiaciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.4. Pozostale okienia s zgodne z obowkzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" bkt oraz w SST D-04.04.02.

1.5. Ogoélne wymagania dotyegce robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania oglbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padenSST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw
Materialy stosowane do wykonania podbudowy z pdsbabilizowanej mechanicznie podano w SST:
D-04.04.02 Podbudowa z pospétki stabilizowanej reatznie.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie pospoiki

Krzywa uziarnienia pospoiki, okiiana wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnadé pomidzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi nainys! 1.
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej krzywej granicznejarnienia na gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mze przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiaciwosci kruszyw

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

2.3.3. Material na podbudogzasadnicz
Na podbudow zasadnicz stosuje i
— pospdki i zwir wg PN-B-11111 [14],

2.3.4. Materiat na podsypki
Na podsypki stosujesi
— piasek wg PN-B-11113 [16],

2.3.5. Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt

3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z pospétki stabilizowamejchanicznie powinien
wykaza& sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu :

d) réwniarek lub uktadarek do rozkladania mieszanki,

e) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub g@nych do zagszczania. W miejscach trudno

dostpnych powinny by zastosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
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Transport cementu powinien odbyévsie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
Transport pozostatych materiatow powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiva

Podtaze gruntowe pod podbudowy powinno spetniaymagania okrdone w SST D-04.01.01 "Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@" i SST D-02.00.00 "Roboty ziemne".

Podbudowa powinna byutozona na podtau zapewniajicym nieprzenikanie drobnychgstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nslesprawdzs:

D

—L<5 1)

d85
w ktérym:
D;s - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#iolziarn warstwy podbudowy lub warstwy

odsiczapcej, w milimetrach,

dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&2it&iarn gruntu podi@, w milimetrach.
Jezeli warunek nie jest spetniony najew podtazu utozy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio dobran
geowtdknirg. Ochronne wigciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu drobnychastek gruntu, wyznaczagsi
z warunku:

dso

<12 2
O90

w ktérym:

dsg - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodgicsziarn gruntu podi@, w milimetrach,

Oy - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiadea wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga sé na
geowtdkninie w ildci 90% (m/m); warté¢ parametru @ powinna by podawana przez producenta
geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w gdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb

zaakceptowany przez4yniera.

Rozmieszczenie palikdéw lub szpilek powinno whwia¢ nacihgnigcie sznurkdw lub linek do wytyczenia robot i

nie powinno by wicksze nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa cscisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarz& w mieszarkach
gwarantujcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni& zapewnienia jednorodsci nie
dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlfmakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna l#yod razu transportowana na miejsce wbudowania isfalsob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozkladana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta rowna gruba projektowanej. Gruki@ pojedyiczo ukladanej warstwy nie me
przekracz& 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinng bgztozona w spos6b zapewnay
osiagniecie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kala warstwa powinna ldywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych
spadkéw i rednych wysokéciowych. Rozpocgeie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadlwilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]toda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien
zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldeilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od
optymalnej o 20% jej warfgi, mieszanka powinna bywilzona okrélona ilosci wody i rGwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidanieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wasto,
mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag;szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieip@wiadd przyjetemu wskanikowi
nosnasci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
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5.5. Odcinek prébny
Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred
rozpoczciem robdt, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

- stwierdzenia czy spgz budowlany do mieszania, rozkladania i g&gzania kruszywa jest vitawy,

— okreslenia grubéci warstwy materialu w stanie Aaym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&gbo
warstwy po zagszczeniu,

- okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego iwvdka
zag:szczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniesyd takich materiatéw oraz spgi do mieszania, rozktadania i

zag:szczania, jakie dula stosowane do wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyiasi 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu preeyriiera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedgniem nasgpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to
jest obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane fgereruch. Koszt napraw
wyniklych z niewtdciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymaganialogb pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérnaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatbw. Badania tewmny
obejmowa wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Cgzstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwosé oraz zakres bada podano w tablicy 2.
Tablica 2.Cgstotliwos¢ oraz zakres badgrzy podbudowie z kruszyw stabilizowanych mechamie

Czestotliwos¢ bada
L.p. Wyszczegolnienie bafla Minimalpa Iic_zba_bad’a Maksymalna powierzc_hni
na dziennej dzialce podbudowy przypadaga
roboczej na jedno badanie (in
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000‘m
4 Badanie witéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dlazkkej partii kruszywa i przy kalej
zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno éggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Préblétyapobierad w
spos6b losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badigpowinny by na biezaco
przekazywane trynierowi.

6.3.3. Wilgotnagé mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 [1] (metoda Il), z toleranc}10%-20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zaggszczenie kadej warstwy powinno odbywesig az do osignigcia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zaggszczenie podbudowy nalesprawdzé wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy praspadzenie
badania jest nienitiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralag:szczenia naley oprze na
metodzie obeizen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegmaz na 5000 filub wedtug zalede
Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalen& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego
modutuE, do pierwotnego modutu odksztatcelianie jest wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

48



6.3.5. Wiaciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich witaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badapetnych powinny b pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres pomiar6w dotycacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablid
Tablica 3.Cgstotliwoi¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw

stabilizowanego mechanicznie

L.p. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé¢
i pomiaréw pomiaréw
1 Szeroké¢ podbudowy 10razy na 1l km
2 Réwnd¢ podiwzna w sposéb gglty planografem albo co 20 m nazkym pasie
ruchu
3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczre 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe co25m
6 Uksztaltowanie osi w co25m
planie’
7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej raz
na 400 rA
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000 fm
8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia €0 najmniej w dwoch przekrojach nazkia 1000 m
- ugkcie spezyste €0 najmniej w 20 punktach nazde 1000 m

) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatatta osi w planie naky wykona: w punktach
gtéwnych tukéw poziomych
6.4.2. Szeroké podbudowy
Szerokaé¢ podbudowy nie mze r&nic sk od szerokéci projektowanej o vécej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikoéw szeroké¢ podbudowy powinna kiywicksza od szerokoi warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o waétowskazan w dokumentacji projektowe;.
6.4.3. ROwn& podbudowy
Nieréwndici podtuzne podbudowy nals mierzy¢ 4-metrovg tata lub planografem w osi kdego pasa ruchu
zgodnie z norm BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove tats.
Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé :
— 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
— 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukastimoy by¢ zgodne z dokumentacprojektovs, z
tolerancjy 0.5 %.
6.4.5. Rzdne wysokéciowe podbudowy
Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cmi-2cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszanggdiaza
Os podbudowy w planie nie nie by przesunta w stosunku do osi projektowanej azeej niz £5 cm.
6.4.7. Grub& podbudowy i ulepszonego podé
Grubas¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od grubdci projektowanej o wdcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej £10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8. N@nos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powini®i zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno &ygodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4.Cechy podbudowy
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Podbudowa z Wymagane cechy podbudowy
kruszywa o Wskaznik Maksymalne ugicie spezyste Minimalny modut odksztatcenia
wskazniku zag:szczenia pod kotem, mm mierzony ptyh srednicy 30 cm, MP4
W, Ni€
mniejszym Is nie 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
niz, % mniejszy Nk obcizenia B obciizenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewldciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okdlenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeréigqprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszepndbudow przez
spulchnienie warstwy na petgrubcé¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne
zagszczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wetgm grubéci, Wykonawca wykona naprawodbudowy.
Powierzchnie powinny liynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstarpdpowiedni gigbokase,
zgodnie z decyajInzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedmitdiciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagkiu tych robdt nagbi ponowny pomiar i ocena
grubaici warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa nasnosé podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeWsz roboty niezbdne
do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawdkayvtedy, gdy zarienie nénosci podbudowy wynikio
Z niewtaciwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0@QWymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest N3 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizoego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonanie zgodnie z dokumentgpjojektova, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogoéinkt @.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéi objetych cen jednostkow 1nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w SST :

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@®go mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
28. PN-B-04481

29. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawariei zanieczyszczeobcych

Grunty budowlane. Badania probektyru

30. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie sktadu ziarnowego

31. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie ksztaltu ziarn
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32.
33.
34.
35.
36.
37.
38.
39.
40.
41,
42,
43,
44,
45,
46.
47.
48,
49,
50.
51.
52.
53.
54.

31.
32.
33.
31.

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie nagkliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporisoi metod, bezpdredna
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. ©znzawartéci zanieczyszczeorganicznych
PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. ©znaawartéci siarki metod bromowy
PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©znebzpadu krzemianowego
PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©znebzpaduelazawego

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles

PN-B-06731  Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane odowe. Badania techniczne

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natealo nawierzchni drogowycAwir i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

PN-B-30020 Wapno

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betiarapraw

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmustabilizowanych mechanicznie
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa iigeehnia z ttucznia kamiennego
PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lotne

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni drogowych
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieavska piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutoadksztatcenia nawierzchni podatnych i
podicza przez obeizenia ptyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&@hoawierzchni plantografem i at
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaedigodatnym ugiciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wshkika zagszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatmi potsztywnych. IBDIM - Warszawa 1997 r.
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08.01.01.KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST jest wykonanie robotzamych z ustawieniem kraanikéw betonowych przy
remoncie nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowe specyfikacje techniczne (SSilgtesowane jako dokument przetargowy oraz jako cheku
kontraktowy przy remoncie nawierzchni.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w specyfikacji dotycaistawienia krawznikéw betonowych zgodnie z dokumentaci
projektows.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SSTzgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami oraz
podanymi w rozdziale D-M -00.00.00 - "Wymagania g3 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgke&h wykonania oraz za zgoditaz Dokumentagj Projektov.
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST w rozdziale D - M- 00.00.00/ymagania Ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymais

— krawezniki betonowe,

— piasek na podsypk do zapraw, cement do podsypki i zapraw, woda,
— materiaty do wykonania fawy pod kramiki.

2.3. Krawezniki betonowe - typ

Nalezy zastosowé krawezniki typu U rodzaju ,a” gatunku 1 zgodnie z BN-80i%-03/01 [14].
2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztatt kraveznikow betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikéw betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw krawnikéw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraveznik rodzaju pa
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b) wpusty na powierzchniach stykowych kegwikdw
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Rys. 1. Wymiary krawznikow
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Tablica 1. Wymiary krawznikow betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraveznikéw, cm

krawgznika | kraweznika | | b h c q -
min. 3 min. 12

U a 100 20 30 max. 7 max. 16 1,0

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegnikéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1

I +8

b, h +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kragznikdw betonowych powinny iybez rys, pknieé i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny lbyowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawdazi elementoéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], nie
powinny przekraczawartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia keakow betonowych — Gat. 1

Rodzaj wad i uszkodse Dopuszczalna  wielka
wad i uszkodze
Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikow w mm 2

Szczerby i uszkodzenipograniczajcych  powierzchnie  goérne._.
g . P hiedopuszczalne
krawedzi i narazy (Scieralne), mm

ograniczajcych pozostate powierzchnie

- liczba max 2 2
- diugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, odmian, gatunkow i wielka.

Krawezniki betonowe naley uklada& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianyciymiarach:
grubas¢ 2,5 cm, szerokd 5 cm, dtugéé min. 5 cm wgksza ni szeroké¢ kraweznika.

2.4.4.Beton i jego skladniki
2.4.4.1 Beton do produkcji kragznikow

Do produkcji krawznikdw nalery stosowd beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W ppagku
wykonywania krawznikéw dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa kegnikow powinna by wykonana z
betonu klasy B 30.

Beton wyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowssie:

— nasikliwoscia, poniej 4%,

— Scieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,

— mrozoodpornécia i wodoszczelnécia, zgodnie z norsnPN-B-06250 [2].
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2.4.4.2 Cement

Cement stosowany do betonu powinierg lsgmentem portlandzkim klasy niezszej nt ,32,5" wg PN-EN-
197-1 [10].

Przechowywanie cementu powinnoétsgodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentéw, gatunkéw i marek.

2.4.4.4. Woda
Woda powinna by odmiany ,.1” i odpowiad&wymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsygkcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsygki do zaprawy cementowo-piaskowej powiniené bgementem portlandzkim klasy nie
mniejszej nt ,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-EN-197-1 [10].

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiad&wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na fawy

Do wykonania fawy betonowej pod kraimiki nalezy stosowad: beton klasy B 15 lub B 20, wg PN-B-06250
[2], ktorego skitadniki powinny odpowiadavymaganiom punktu 2.4.4.

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetienia szczelin dylatacyinpa gosco, powinna odpowiadawymaganiom BN-
74/6771-04 [13] lub aprobaty technicznej.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwigwania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawgzniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.

Krawgzniki betonowe uklada naley na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachiden w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenieg siszkodzeniami w czasie transportu, a
g6rna warstwa nie powinna wystatjaozasciany srodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinieresaidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materisfaRodczas transportu kruszywa powinny ¢ by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobnzed rozpyleniem.

Mas; zalewows nalery pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@miradbywa sie w
warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzeniemngtinow i beczek.




5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa® zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom fawy w planie z uwzglinieniem w szerolé@i dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zagiszczenia dna wykonanego koryta poddgewinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej
metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno hiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonsje bez szalowania, przy gruntach sypkich pgle
stosowé szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonujezsiv szalowaniu. Beton réezielony w szalowaniu lub bezfr@dnio w
korycie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglavykonywa zgodnie z wymaganiami
PN-B-06251 [3], przy czym natg stosowd, co 50 m i przy stykach z krganikami mostowymi, szczeliny
dylatacyjne wypetnione bitumicarmag zalewovy.

5.4. Ustawienie kravgznikdw betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania kresmikow

Swiatto (odlegté¢ gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno yzgodne z ustaleniami dokumentacii
projektowej, a w przypadku braku takich ustalpowinno wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach
wyjatkowych (np. ze wzgdu na ,wyrobienie”scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zyiszone do
16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinna dpo ustawieniu kraeznika obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikéw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikdéw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubi 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.3. Wypehnianie spoin

Spoiny krawznikéw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny naley wypetnic zwirem, piaskiem lub
zapraww cementowo-piaskoay przygotowam w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krgaikdw zapraw
cementowo-piaskosvstosuje si wytacznie do krawznikéw ustawionych na tawie betonowe;j.

Spoiny kraweznikbw przed zalaniem zaprawnalery oczyci¢ i zmy¢ wodh. Dla zabezpieczenia przed
wplywami temperatury kragzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowegpanach zalanych zapraw
nalezy zalewd, co 50 m bitumiczg mag zalewows nad szczelip dylatacyjm fawy.

Spoiny kraveznikow, na odcinkach po 5 m od obiektu mostowegeayalvypetnia kitem trwaleplastycznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysapieniem do robét

6.2.1.Badania krawznikdw

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéndéadania materiatdw przeznaczonych do
ustawienia krawznikdw betonowych i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodZewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy
3. Pomiary diugéci i glkebokdici uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nglgrzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubéreay zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzekigw
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prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przytégenie ktownika do badanego nam i zmierzenia
odchytek z doktadnizia do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materiatow stosowanych przgwiahiu krawgznikow betonowych powinny obejmowa
wszystkie widciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiaiopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podiaa powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodnd¢ profilu podhznego gornej powierzchni taw z dokumentagjojektow.
Profil podiwny goérnej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan niwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost = 1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary faw naley sprawdz¢é w dwéch dowolnie wybranych punktach naztt@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiarOw wynosa:
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéri projektowane;j.

¢) Roéwna¢ goérnej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; sirzez przytaenie w dwoch punktach, naide 100 m fawy,
trzymetrowej taty.
Przeéwit pomigdzy gorry powierzchni tawy i przylazomg fata nie mae przekracza 1 cm.

d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamdgerunku nie mge przekracza +* 2 cm na kade 100
m wykonanej fawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia krgwikow
Przy ustawianiu kragznikéw nalezy sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiot 1 cm na
kazde 100 m ustawionego krawnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyaayweznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi
+ 1 cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwéch punktach naide 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gérra powierzchm kraweznika i przytazona
tata nie ma:e przekraczal cm,

d) doktadnad¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musdy¢ wypetnione catkowicie na pein
glebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) ustawionego krainika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod fagy
— wykonanie tawy,
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— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA P:ATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kragnika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta pod tagy

- ew. wykonanie szalunku,

- wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
— wypetnienie spoin kragznikéw zapraw,

— ew. zalanie spoin magzalewow,

- wypehienie dylatacji na styku z kapkraweznikiem mostowym kitem poliuretanowym,
— zasypanie zewtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonoweealbetowe
4, PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b&twonzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyéte
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu.todlg pomiaru cech
geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndtwado nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamade nawierzchni
drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@ado nawierzchni
drogowych. Piasek
10. PN-EN-197-1 Cement. € 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodico
dotyczice cementdéw powszechnegoytku.
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betongapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingébw i torowisk tramwajowych. W4pé
wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kreimiki i
obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Kraezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio

10.2. Inne dokumenty
17.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgnEprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r.




08.02.02.CHODNIKI Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS3 wymagania dotyee wykonania i odbioru robét zawianych z wykonaniem
chodnika z brukowej kostki betonowej przy remonvierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowe specyfikacje techniczne (SSiTgtesowane jako dokument przetargowy oraz jako chaad
kontraktowy przy remoncie nawierzchni.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w specyfikacji dotgomykonania chodnika zgodnie z dokumendgmjojektovs.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwaeza betonu metadwvibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwdch warstwpohiczonych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.4.2. Pozostate okdlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w OST D-M-0@®O ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jek@h wykonania oraz za zgodiiaz Dokumentagj Projektove.
0Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SST w rozdziale D - M- 00.00.0&Vymagania Ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbrikowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty technicznej, wydanej przez uprawaiganostk.

2.2.2. Wyghd zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna ldyzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinnachypwna i szorstka, a kragzie kostek rowne i proste, vekhiecia nie
powinny przekracza2 mm dla kostek o gruléo < 80 mm.

2.2.3. Ksztailt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosujelstonow kostke brukows o grubdci 60 i 80 mm.
Tolerancje wymiarowe wynosz

- na diugdcix 3 mm,

— na szerokéci+ 3 mm,

- na grubdcix 5 mm.

Kolory kostek : szary i ceglany.

2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostekdvych

Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne okiene w tablicy 1.
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Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtetkowych

Lp. | Cechy Wartasé
1 Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmnigj
a) srednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 Nasikliwos¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wcej niz 5
3 Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zam#ania, wg PN-B
06250 [2]:
a) pekniecia probki brak
b) strata masy, %, nie wdej niz 5
c¢) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymato
prébek nie zamganych, %, nie wicej niz 20

4 Scieralngé na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, niecsj
niz

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej naky stosowé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niesrej ni ,32,5".
Zaleca s stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiodpowiadawymaganiom PN-EN-197-1.

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bata)j, przy zataonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].

2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje: slodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, ziyjoe z recept
laboratoryjm.

Plastyfikatory zapewniaj gotowym wyrobom wjkszy wytrzymatgé, mniejsz nasikliwosé i wigksz
odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.
Stosowane barwniki powinny zapewriostce trwate wybarwienie. Powinny toddyarwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykgmsie recznie.

Jeili powierzchnie g dwze, a kostki brukowe majjednolity ksztait i kolor, mena stosow& mechaniczne
urzadzenia ukladace. Uradzenie sktada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezatago do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejscefhatenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uklael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataici betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g na stanowisko, gdzie
specjalne urmzenie pakuje je w fafi i spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w
nienaruszonym stanie.
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Kostki betonowe mima réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtal powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamdipenymi i
poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami podanymsSi D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zagszczeniem podi@”. Wskanik zag;szczenia koryta nie powinien dynniejszy nk 0,97 wedlug normalne;j
metody Proctora.

5.3. Podsypka cementowo-piaskowa

Na podsypk nalery stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3] i cement PN-EN-197-1.
Grubai¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigraie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinnéa by
zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odgczajaca

Dla wykonania chodnika przewidziana jest warstwasaorbpca z mieszanki (pospoiki) grufm 10 cm
odpowiadajcej wymaganiom PN-B-11111.

5.5. Ukfadanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na ranorodna¢ ksztattdw i kolorow produkowanych kostek, #we jest utezenie dowolnego wzoru -
wczesniej ustalonego w dokumentaciji projektowej lub zsgkowanego przez gniera.

Kostke uktada st na podsypce piaskowo-cementowej w taki sposob,sabgeliny midzy kostkami wynosity
od 2 do 3 mm. Kostknalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdw czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po ulaeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagbnie zamié¢ powierzchn¢ utozonych kostek
przy wyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypt¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utagonego chodnika z kostek brukowych, stosuje wsibratory ptytowe z ostan z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenieabriudzeniem. Wibrowanie najeprowadzt od kravedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczé@ie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny materialem do wypetnienia i zagieawierzchni. Chodnik z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga giglacji - mae by zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien sprawigdzizy producent kostek brukowych posiada
aproba¢ techniczn.
Pozostale wymagania okteno w SST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brulejlwetonowej”.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Sprawdzenie podia

Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodoioz dokumentaaj projektovs i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynasdla:

- glebokdsci koryta:

- o0 szerokéci do 3 mt 1 cm,

— o0 szerokéci powyzej 3 m: + 2 cm,

— szerokdci koryta:+ 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektovg oraz pkt 5.3 niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika
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Sprawdzenie prawidtowici wykonania chodnika z betonowych kostek brukowymlega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentacprojektova oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej SST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowei ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowei wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przaty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie rowfm chodnika

Sprawdzenie réwrisi nawierzchni przeprowadganalezy fata co najmniej raz na kade 150 do 300 M
utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m chodnika. Dopuszczalny
prz&wit pod tat 4 m nie powinien przekrac&d,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu pocduego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanaleey za pomog niwelacji, bionc pod uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadzief,¢o 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w tach zatamania niwelety nie mpgrzekracza+ 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorynalery szablonem z poziomi¢ co najmniej raz na kde 150
do 300 m chodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne odchylenia od
projektowanego profilu wynogz 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowasjtki betonowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami byniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA P:ATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frchodnika z brukowej kostki betonowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta,

— wykonanie warstwy odgzapcej,

— wykonanie podsypki,

— ulozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04111 Materialy kamienne. OznaczaniEieralngci na tarczy
Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykilego

4. PN-EN-197-1 Cement. €& 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodco
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dotyczice cementéw powszechnegoytku.

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego.
7. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natueado nawierzchni

drogowych.Zwir i mieszanka

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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08.03.01.BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS3 wymagania dotyece wykonania i odbioru robét zagwianych z ustawieniem
betonowego obrza chodnikowego przy remoncie nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowe specyfikacje techniczne (SSiTgtesowane jako dokument przetargowy oraz jako chaad
kontraktowy przy remoncie nawierzchni.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w specyfikacji dotycrobét zwihzanych z ustawieniem obrze betonowego zgodnie z
dokumentagj projektow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Obrzea chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronnie
ciagi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychauounikacji.

1.4.2. Pozostate okdlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w SST D-M-0@.@0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jek@h wykonania oraz za zgodiiaz Dokumentagj Projektove.
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SST w rozdziale D - M- 00.00.0&Vymagania Ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymais

- obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775413]8],
— zwir do wykonania taw,

- cement wg PN-EN-197-1 [7],

— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzea chodnikowe - typ

Nalezy zastosowé&obrzea typu wg dokumentacji projektowej.
Przy dylatacjach z kapami chodnikowymi mostu maleastosowéaobrzeza typu wysokiego gatunku 1

2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obragchodnikowych
Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymgeryano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obraechodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzey

Rodzaj Wymiary obrzey, cm
obrzeza 1 b h r
on 75 6 20 3
100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obtye

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obirge

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1
' +8
b, h +13

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obyze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatarte;j.
Krawedzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawdglzi elementow nie powinny przekrac¢aaartcsci
podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wiellég
wad i uszkodzé
Gatunek 1

Rodzaj wad i uszkodse

Wklgstos¢ lub wypukicsé powierzchni i krawdzi w mm 2

Szczerby
i uszkodzenia

ograniczajcych powierzchnie gorng

(Scieralne)

niedopuszczalne

krawedzi i narazy

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

liczba, max
dhugas¢, mm, max

gtebokas¢, mm, max

20

2.4.4. Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage wedtug

rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe naly uklada& z zastosowaniem podktadek
wymiarach co najmniej: gruléé 2,5 cm, szerokd 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szerokécé

obrzea.

2.4.5. Beton i jego skladniki

Do produkcji obrzey nalery stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.

i przektadek drewniangc



2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadwymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganidiaBR
11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnpagliad& wymaganiom podanym w SST D-08.01.01
-Krawezniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego gprpomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po egjnigciu przez
beton wytrzymatéci minimum 0,7 wytrzymal&ci projektowanej.
Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatow podano w SST D81 ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szeroki dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podia@e lub podsypka (tawa)

Podiaze pod ustawienie obrza ma.e stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawayegru lub
piasku, o grubgei warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu. Podsypktawe) wykonuje s¢ przez zasypanie koryta
zwirem lub piaskiem i zagszczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawig na wykonanym podia w miejscu i z&éwiattem (odlegiécia
goérnej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumgingeojektowe;.
Zewrxtrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskiemiwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Naley wypeini je piaskiem lub zapraywcementowo-
piaskovwg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maaleczysci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musg by¢ wypetnione
catkowicie na pehpglebokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykéndadania materialdw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.
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Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodze wystpujacych na powierzchniach i kragdziach elementu, zgodnie z wymaganiami
tablicy 3. Pomiary diugai i gtebokasci uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru stalowego lub
suwmiarki z dokladnia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pplg@rzeprowadzi z dokladnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubérgy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeekitow
prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przytéenie lkgtownika do badanego nam i zmierzenia
odchytek z doktadnizia do 1 mm.

Badania pozostalych materiatdéw powinny obejméwaszystkie wtaciwosci okreslone w normach podanych
dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naly sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkivylaze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y pippuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diugéxi obrzea,

- niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktdre mae wynost £1 cm na kade 100 m diugéxi obrzeaa,

— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktdreipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej
spoiny na pekp giebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami byniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA P:LATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— rozcielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrza,

— wykonanie dylatacji przy kapach mostowych,

— wypetnienie spoin,

— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,

— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1.

2.
3.
4

o

PN-B-06050
PN-B-06250
PN-B-06711
PN-B-10021
PN-B-11111
PN-B-11113

PN-EN-197-1

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Kruszywo mineralne. Piasek do betonbapraw

Prefabrykaty budowlane z betonu. ldgf@omiaru cech
geometrycznych

Kruszywo mineralne. Kruszywa natueado nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywo mineralne. Kruszywa natueado nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. € 1: Skfad, wymagania i kryteria zgodsd
dotyczice cementéw powszechnegoytku.

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@lementy nawierzchni

drég, ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@ementy nawierzchni

drég, ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. Kraimiki i
obrzera.
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