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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneysymagania dotycice
wykonania i odbioru przy przebudowie drogi dojazépdo gruntéw rolnych — ulica
Zgodna w m. Mierzyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t
Zwigzanych z wykonaniem:

- rob6t przygotowawczych

- robo6t ziemnych

- podbudowy

- nawierzchni

- robot wykaczeniowych

1.4. Okre slenia podstawowe

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty catd¢ techniczno-
uzytkowa (ulica) albo jego ag¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny.

1.4.2. Ulica - wydzielony pas terenu przeznaczony do udclb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urazdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronampatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obawijacymi przepisami, stanougy urzdowy dokument przebiegu
rob6t budowlanych, shacy do notowania zdar#e okolicznaci zachodzcych w toku wykonywania
robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow robdizegazywania polegei innej korespondenciji
technicznej pomidzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawicprojektantem.

1.4.4. Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych radidwych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykona), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.5. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami
1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi



1.4.10.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym celu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.11 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoeszyt z ponumerowanymi
stronami, stdacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robo6t w formie wylicge
szkicow i ew. dodatkowych zgdznikéw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez
Inspektorem Nadzoru.

1.4.12.Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich kiadgréb zwhzanych z ocen jakoici
materiatow oraz robdt.

1.4.13.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektowva i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinspektora Nadzoru.

1.4.14.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsltych do przejmowania i rozkladania odg@in
od ruchu na podie gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana hgedaio
oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstwg $cieralra a podbudow,
zapewnigjca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

c) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni shaca do przenoszenia obgzen od ruchu
na podiae. Podbudowa nmie skiada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

d) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza - dolnae¢©z podbudowy spetniaga, obok funkciji
nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed tfaziem wody i
przenikaniem cgstek podtaa.

f) Warstwa odsczapca - warstwa sttyca do odprowadzenia wody przedosgtej st
do nawierzchni.

1.4.15.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w

osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.16.0dpowiednia (bliska) zgodéé - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdéi przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohd@ddwlanych.

1.4.17.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pa&senu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwhzanych z nj urzadzer oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy meardwniez obejmowa
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy agizen chroniacych ludzi isrodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18.Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchai do gkbokdsci
przemarzania.

1.4.19.Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecentzkazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotyr® sposobu realizacji rob6t lub innych spraw szanych z
prowadzeniem budowy.



1.4.20.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.21.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagqmnia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana paramegéometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejcego podczenia.

1.4.22.Przetargowa dokumentacja projektowa <$¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizack, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.23.Wyceniony przedmiar robét - wykaz rob6t z podaniemilosci (przedmiarem) w kolejréai
technologicznej ich wykonania.

1.4.24.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twgre czs¢ terenu budowy.

1.4.25.Zadanie budowlane - e przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebmg catasé
konstrukcyjm, lub technologiczs, zdolra do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtisowych.
Zadanie mee polegd na wykonywaniu robét zwzanych z budow modernizagjy/ przebudow,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpieargwo
wszelkich czynngci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich
zgodnd¢ z dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych prze&a
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyngodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizagj wspotrzdne punktéw gtownych trasy
oraz reperdéw, dziennik budowy oraz dwa egzempldok@mentacji projektowej i
dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziash@a ochron przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznegiodt. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywait na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkadwy, uwzgedniapcym
podziat na dokumentagcprojektows:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentag
projektowg oraz projektow dokumentag wykonawcza (techniczm) i zostam
przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidWwykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe,;.



1.5.3. Zgodno $¢ robot z dokumentacj g projektow g i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkoaleumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru starpeas¢ umowy, a wymagania
okreslone w chaéby jednym z nichgobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw
obowizuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach
0golnych” (,0golnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie me wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiasiwiadomé Inspektora
Nadzoru, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie s wazniejsze od
wymiarow okrélonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z
dokumentagj projektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSE&da uwazane za
wartasci docelowe, od ktérych dopuszczalneosichylenia w ramach okilenego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementavdowli musz wykazywa
zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé&
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z
dokumentagj projektows lub SST i wptynie to na niezadowajeq jakos¢ elementu
budowli, to takie materiaty zostazastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne i budowa (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz
utrzymania istniejcych obiektow (jezdnie, giji piesze, znaki drogowe, wdzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie maaealizacji kontraktu,zado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektoridailzoru
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem
zarzdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobot w okresie
trwania budowy. W zalanosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu
powinien by na biegaco aktualizowany przez WykonawKazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacjnaJevymaga kadorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.



W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarcziystaluje i lzdzie
obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczge takie jak: zapory,
Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewquay ten sposéb bezpiedmtwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeciov dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaje lxda akceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich
rozpoczciem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru pragz umieszczenie,
w miejscach i iléciach okreélonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informaggjm,
ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Taliflemacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje
Sie, ze jest whczony w cen kontraktova.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyaze ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie ¢sido
przepisow i norm dotyegzych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé Iub uchzliwosci dla oséb lub débr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibraciji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych astpstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg, sktadowisk, ukopéw

2) srodki ostra@nosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
b) maozliwoscia powstania pazaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca hdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowe).

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich
przepisow sprawny spgizprzeciwpaarowy w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne dula sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpstn 0sob trzecich.



Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przersonel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn
dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe
promieniowanie o gteniu wikszym od dopuszczalnego, ofl@ego odpowiednimi
przepisami.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po
zakaiczeniu robot ich szkodlivéd zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania.zéd wymagaj
tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrayagod: na wycie tych
materiatdbw od wigciwych organéw administracji patwowe;.

1.5.8. Ochrona wtasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochronstalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich
wiadz kzdacych wigcicielami tych urzdzex potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamie
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzewigminstalacji i urzdzen
W czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegw
czasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktore majyc wykonane w zakresie
przetazenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i Inspektora
Nadzoru i wkadze lokalne o zamiarze rozpmia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocpueiadomi Inspektora Nadzoru
| zainteresowane wiadze oragdzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykoreatxcizie odpowiadaza
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzaestalacji na powierzchni
ziemi i uradzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyeiprzez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow,
Wykonawca kdzie realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne
niedogodnéci dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowe] wasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatnp
Inspektor Nadzorudalzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomidzy Wykonaweg a wigcicielami nieruchomgi i dotyczcych
korzystania z wlasrigi i drég wewrtrznych. Jednate, ani Inspektor Nadzoru ani



Zamawiajcy nie lzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglipone sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obci azen osi pojazdow

Wykonaweca hdzie stosowasie do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na
drogach publicznych przy transporcie materiatdwpasaenia na i z terenu robot.
Wykonawca uzyska wszelkie niezime zezwolenia i uzgodnienia od wdavych
wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéangrinormatywnych) i o
kazdym takim przewoziedulzie powiadamiat Inspektor Nadzoru. Inspektor Nadzo
moze polect, aby pojazdy nie spenigje tych warunkow zostaly usgte z terenu
budowy. Pojazdy powodage nadmierne obgtenie osiowe niedula dopuszczone na
swiezo ukaczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadrie
odpowiadat za napraywvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgoznie
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpiecze nstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawogdbie przestrzedaprzepisow
dotyczcych bezpiecaestwa i higieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szikpdlh dla zdrowia oraz nie
spetniagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia
zabezpieczafe, socjalne oraz spitzi odpowiedna odziez dla ochronyzycia |
zdrowia 0s0b zatrudnionych na budowie oraz dlawapia bezpieczestwa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymaga
okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie
kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca b edzie odpowiadat za ochron e robéti za
wszelkie materiaty i urz gdzenia u zywane do robot od daty
rozpocz ecia do daty wydania potwierdzenia zako  Aczenia robot
przez Inspektora Nadzoru.

Wykonaweca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno byprowadzone w taki sposob, aby budowla drogowagdjub
elementy bylty w zadowalgym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.



Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneato na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie @diej
niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si e do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez
wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisyllia@niny i wytyczne, ktOreasv
jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ¢thzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanbwaiczas prowadzenia robot.

Wykonaweca hdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagmawnych odnénie znakdéw
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odsi@niu do sprau, materiatow
lub urzadzer uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem robot i w sposobgty
bedzie informowa& Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedsjaakopie
zezwold i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania,
obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez Inspektora
Nadzoru.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagn&onkretne normy i
przepisy, ktore spetntiamap materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, lkda obowhzywat postanowienia hajnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warurtk&ontraktu nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepispanstwowe lub odnosisie
do konkretnego kraju lub regionu, mpoigy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie
normy zapewniagce rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemrezdwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru. Ranice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musgby¢ dokladnie opisane przez Wykonaw@rzedtazone
Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem
jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robogyRéhawca przedstawi
Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, szczegotmf@macje dotyczce



proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tytateriatow
jak rowniez odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatdw z danegodta nie oznacza automatycznie,
wszelkie materiaty z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze
materiaty uzyskane z dopuszczonegadta w sposéb goty spetniaj wymagania
SST w czasie realizacji robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadaj] gce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe
wywiezione z terenu budowy.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzykazdask z jego nieprzyjciem,
usungciem i niezaptaceniem

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co nhajmnigg8dnie przed iyciem tego
materiatu, albo w okresie diszym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany kegatowany rodzaj
materiatu nie mze by pézniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane maatedo czasu gdy
beda one uyte do rob6t, byly zabezpieczone przed zanieczysiami, zachowaty
swoja jakos¢ i whasciwosci | byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@aalzlokalizowane w olabie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektdiadzoru lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykor@avaaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru.

3. sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyi, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robot. Spek uzywany
do rob6t powinien by zgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiadaod
wzgledem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, lub projekcie orgagji
robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoruzywpgadku braku ustatew



wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robaot,
zgodnie z zasadami oktenymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiac
Inspektora Nadzoru.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy. Powinien liyzgodny z
normami ochrongrodowiska i przepisami dotyszymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopielwo&ntow
potwierdzagcych dopuszczenie spitz do wytkowania i bada okresowych, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bhdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia
Sprzt niesprawny.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge
zachowania warunkow umowy, zosigmzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane
i nie dopuszczone do robot.

4. transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow
transportu, ktore nie wptgmiekorzystnie na jaké wykonywanych robot i
wiasciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfiarowadzenie robot zgodnie z
zasadami okigonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhidespektora
Nadzoru, w terminie przewidzianym umgw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgldsspetnig wymagania
dotyczce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dogragnych naciskow na
o$ i innych parametréw technicznyc$rodki transportu nie spetnigje tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod waromkie
przywrocenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jegadsoja na drogach publicznych
oraz dojazdach do terenu budowy.

5. wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robotichkazgodnéé z dokumentagj projektova,
wymaganiami SST, projektem organizacji robot opveemoym przez Wykonavgcoraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robét.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wyty@em planie i wyznaczenie wyso$@
wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiarami kdreymi okrélonymi w  dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez Inspektora Nadzoru.

Btedy popetnione przez Wykonawon wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zosgarusungte
przez Wykonaweg na wiasny koszt, z wyjkiem, kiedy dany hbid okaze sk skutkiem bédu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzial§w za ich doktadng:.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdow i elementéw
robét keda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektovve
SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyagpektor Nadzoru uwzedini
wyniki bada materiatéw i robo6t, rozrzuty normalnie wggtijace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywegie na
rozwazam kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny¢ébwykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez Inspektora Nadzoru, pod @y zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jako Sci

Wykonaweca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia ja@ W programie zapewnienia jai@ Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robot, aZheosci techniczne, kadrowe i plan organizacji
robot gwarantujcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentggjojektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

— wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jakoi terminowa¢ wykonania poszczegdélnych

elementow robdét,

- system proponowanej kontroli i sterowania jakg wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli.

b) cz$¢ szczegdlow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie

— rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku

materiatow.

— sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedtautich wiasciwosci w czasie

transportu,

— sposéb i proceddmpomiardow i bada

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jako $ci robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok roboét i jak@ci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli..

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz rob6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymilakumentacji
projektowej i SST

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia
i sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg.

Wszystkie koszty zwezane z organizowaniem i prowadzeniem ladaaterialow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji madoy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inspektor Nadzoruduazie mie€ zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawedzie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktore budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgnzez
Wykonawe usunéte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatiich bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterekprzeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsomazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepteyanzez Inspektor Nadzoru.

Przed przyspieniem do pomiarow lub batlaWykonawca powiadomi Inspektor Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Wygkonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywarmiatkoli.

Inspektor Nadzoru, dokorug weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegozez
Wykonawe;, poprzez midzy innymi swoje badania,ctzie ocenia zgodnd¢ materiatow i robét z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw wilasnych ha#lantrolnych jak i wynikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektora Nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazgtwa wykazuicy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wiéciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
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— Polsky Normg lub
- aprobaj techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej Normy,
jezeli nie @ objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda
dostarczone przez Wykonagdénspektora Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktdie spetniaj tych
wymaga beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Zapisy w dzienniku budowygdla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarszejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowygtizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sibowego. Zapisy dola
czytelne, dokonane trwatechniky, w porzidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez
przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebéda oznaczone kolejnym
numerem zaicznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegdélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru programuwzaigmia jakdci i harmonogramaéw robot,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robdét,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robot,

— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badez
podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsldyprzedtaone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowani@ si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikaloly Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje kisiora Nadzoru do ustosunkowania. si
Projektant nie jest jednak strpamowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robaét.

13



(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti
kazdego z elementéw robét. Obmiary wykonanych robdteprowadza si w sposob aglty w
jednostkach przyfych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoob lub certyfikaty zgodnéci materiatow,
orzeczenia o jakwi materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikadaa Wykonawcy lgda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemwiai jakdci. Dokumenty te stanowi
zahkczniki do odbioru robét. Winny kyudostpnione na kadezyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odponited
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pduesaieniu Inspektor Nadzoru o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgiki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych vélepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy odwlnzku ukaiczenia wszystkich robét. 8dne
dane zostanpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru name.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztaicia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoeym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Inspektor Nadzoru.
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7.2. Zasady okre $lania ilo $ci robét i materiatow

Dlugcosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdélnionymi punktami skrajnymeda obmierzone
poziomo wzdha linii osiowej.

Jali SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w
m® jako diugéé pomnaona przezredni przekrg;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo cba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robaidab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvc

Wszystkie urzdzenia pomiarowedda przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary feda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot,
a take w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfhic@ keda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub eljsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie d@ii obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moly¢
dotaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru.

8. odbior robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikaj agcych i ulegaj gcych zakryciu

Odbiér robét zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie redjzulegra zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hammavagolnego pogpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
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Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.id@diedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pozniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolrydi powiadomienia o
tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstami@imentow
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagmiav
konfrontacji z dokumentagijprojektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior cz esciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru
czesciowego robo6t dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Qdbirob6t
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie
stwierdzona przez Wykonawevpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na fgmie o tym fakcie .

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektor Nadzorwiekenia robot i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punk@et.20dbioru ostatecznego robot dokona
komisja wyznaczona przez Zamawi@ggo w obecriwi
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecaj roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw batlda pomiardow,
ocenie wizualnej oraz zgodie wykonania robot z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapaina realizacj ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza
w zakresie wykonania rob6t uzupeta@jch i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t @agowych lub robot
uzupetniagcych, komisja przerwie swoje czyniodi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komijsie jaka¢ wykonywanych rob6t w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentac)
projektowa i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéasénvo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robo6t w stosunku do wymagazyjetych w
dokumentach umowy.
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8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest
protokét odbioru ostatecznego robét spdzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa
nastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpw
jesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne

3. dzienniki budowy i ksjzki obmiarow (oryginaty),

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafid oznaczé laboratoryjnych, zgodne z

SST,

5. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie

z SST,

6. opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada
pomiarow zajczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodni8ST i
PZJ,

geodezyjn inwentaryzacgj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

kopie mapy zasadnicze] powstatej w wyniku geodezyjneywentaryzaciji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania
dokumentacyjnego niesda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawiowyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego roboét

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetraap
beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaa&go.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzuyahcych wyznaczy
komisja.

o~

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyatdtr zwihzanych z usugctiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyiciadw okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjnydazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrtestay robot”.

9. podstawa ptatndci

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaw
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstaw ptatngci jest wartéé¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej lzdzie uwzgbdniat wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizr bezpdrednih wraz z towarzysgymi kosztami,
— wartas¢ zwzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymoeayaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,
— wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaestdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogélnych zawartych w D-
M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olane w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Organizacja ruchu

Koszt tymczasowej organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem NadZondpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz st@lwzeniem kopii projektu Inspektorowi
Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgoglmgnikajacych z postpu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania swietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

(c) optaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

Koszt utrzymania tymczasowej orgagjizaichu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt tymczasowej organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10 przepisy zwizane
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane.(Dz Nr 89, poz. 414 z pgaiejszymi
zmlanaml)

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzrij@z. U. Nr 14, poz. 60 z poiejszymi
Zmianami).
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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKO SCIOWYCH
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji technicznejysymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasciowych przy przebudowie drogi dojazdowej
do gruntow rolnych - ulica Zgodna w m. Mierzyn, g@iDobra.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robat.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad
prowadzenia robot zwzanych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu drogi
gminnej.
Dlugos¢ odtwarzanego odcinkaG79km

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysoé@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i

punktéw wysokéciowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow
gtéwnych osi trasy i punktow wysosmowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékowych (reperow
roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroneh iprzed
zniszczeniem oraz oznakowanie w Sposob utageyajodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
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1.4. Okre slenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe
oraz pocztkowy i koncowy punkt trasy.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowa pale
drewniane z gwaziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o diugii okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, w
sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny é¢riieednic; od 0,15 do
0,20 m idhgéc od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nzyestosowa paliki
drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugo okoto 0,30 m, a dla
punktow utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce stalovgeednicy 5
mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny mie diugasé okoto
0,50 m i przekroj prostakny.

3. SPRZET

3.1. Sprz et pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysmimwvych
nalezy stosowad nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw
wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadioo
pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Transport sprz etu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz
dowolnymisrodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboyzujacymi
Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd
Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac i wspétrzdne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaeegjo,
Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne
niezkedne do szczegbétowego wytyczenia robaot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtag
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora
Nadzoru o wszelkich btlach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych
trasy i (lub) reperéw roboczych. dly te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w
dokumentacji projektowejaszgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu.
Jezeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia
si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terentakim
rejonie nie powinno biyzmieniane przed poghiem odpowiedniej decyzji
przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodagomynikapce z
réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzmstan wykonane
na koszt Zamawiagego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afzgai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpg
by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez
Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtbwne trasy i pungty¥rednie osi
trasy musz by¢ zaopatrzone w oznaczenia otegace w sposéb wyray i
jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczeé powinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow
pomiarowych i ich oznacsew czasie trwania robét. Zeli znaki pomiarowe
przekazane przez Zamawieggo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgsekonieczne do
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dalszego prowadzenia robadt, to zogtane odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@mdaidtowe]
realizacji robot naley do obowazkdéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi
trasy i punktow
wysoko sciowych

Punkty wierzchotkowe chodnikéw, miejsc postojowyetjazddw
do poses;ji gtbwne powinny byastabilizowane w sposdéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych
a takze dowhzane do punktow pomocniczych, pobdmych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odlegégpomiedzy punktami gtdwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe
(repery robocze) wzdiuosi ulicy.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi w terenie
ptaskim powinna wynogi500 metréw.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robot. Jako repery
robocze mena wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssib wykluczajcy
osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, aby
sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kstQsujc
niwelacg podwdjra w nawizaniu do reperow patwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajce wyr&ne i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jegogadne;.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi chodnika, miejsc postojowych i wjazdip posesji
nalezy wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayggo, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentaciji projektowe,.

Os trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w
punktach pérednich w odlegtéci nie rzadziej ni co 50 metréw.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczoneghbednika,
miejsc postojowych i wjazdéw do posesji w stosudkudokumentacji
projektowej nie mae by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety
okreslonych w dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalerzy¢ materiatow
wymienionych
w pkt 2.2.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem
trasy i punktow wysokiziowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposob odbioru roboét

Odbiér robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje
na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow geodeygh lub protokétu z
kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktadspkektorowi Nadzoru.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi traspunktow
wysokaciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnygtyezeniem
dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroneh iprzed
zniszczeniem i oznakowanie ulatwieg odszukanie i ewentualne
odtworzenie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaanprac
geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny
Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK
1979.

D - 02.00.00

ROBOTY ZIEMNE
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D-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE. WMAGANIA OGOLNE
D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH
KATEGORH- I
D -02.03.01 WYKONYWANIE NASYPOW Z
GRUNTOW
KATEGORII -1l

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. SPRZET
3. TRANSPORT
4. WYKONANIE ROBOT
5. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6. OBMIAR ROBOT
7. ODBIOR ROBOT
8. PODSTAWA PLATNOSCI
9. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. Wstp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji technicznejygymagania dotycice
wykonania i odbioru robét ziemnych przy przebudodiegi dojazdowej
do gruntow rolnych - ulica Zgodna w m. Mierzyn, gmiDobra.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna  stanowi
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
ziemnych przy wykonaniu wykopow w gruntach kateigotil

1.4. Okre Slenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie sp@nawarunki stateczioi i
odwaodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag#Z wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i
skarpami rowow.

1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokai¢ jest mniejsza @il m.
1.4.4. Grunt nieskalisty - kaly grunt rodzimy

1.4.5.0dktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieieiz) gruntdow pozyskanych
w czasie wykonywania wykopéw, a nie wykorzystangchbudowy nasypow oraz innych
prac zwizanych z tragsdrogows.

1.4.6. Pozostate okienia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-80.00.00 ,Wymagania ogdlne”

2. sprzet

2.1. Sprz et do robot ziemnych
Wykonawca przygpujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykéazk
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu do:
- wydobywania gruntéw - mtoty pneumatyczne, zrywaldilowarki,
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéwpycharki, zgarniarki,
réwniarki,
— samochody wywrotki do transportu mas ziemnych ,
- sprztu zagszczagcego - ubijaki, ptyty wibracyjne.
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3. transport

3.1. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powirigt dostosowany
do rodzaju gruntu gruzu, jego @tmsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddepto
transportu. Wydajnig srodkéw transportowych powinna byponadto dostosowana do
wydajnasci sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu .

Zwigkszenie odleghxi transportu ponad wadao zatwierdzone nie me by
podstawy roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwiekszone odlegixi nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspiie przez Inspektora
Nadzoru.

4. wykonanie robot

4.1. Dokladno $¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie odprsjektowanej nie powinny
by¢ wigksze nk + 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclednych robét ziemnych
nie maze przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie o r&ni¢ sie od szerokéci
projektowanej o wicej niz + 10 cm, a krawdzie korony nie powinny méewyraznych
zalama w planie.

4. 2.0dwodnienia pasa robot ziemnych

Niezalenie od budowy urgdzen, stanowacych elementy systeméw
odwadniajcych, ugtych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powiniea ile
wymagaj tego warunki terenowe, wykofairzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie
wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziechnak, aby zabezpieczygrunty
przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawcaoimawiazek takiego wykonywania
wykopéw aby powierzchniom gruntu nadawer calym okresie trwania rob6t spadki,
zapewniajce prawidtowe odwodnienie.

Jereli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggnawodnieniu, ktore
spowoduje ich diugotrwat nieprzydatnéé, Wykonawca ma obowrzek usungcia tych
gruntdéw i zastpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt hekichkolwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawiizggo za te czynsoi, jak rdwnie za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wéd do istnigjch uradzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam
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4.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi usizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie
w catym okresie trwania robét ziemnych. Wykonanigkepéw powinno pogpowa w
kierunku podnoszeniaeshiwelety.

W czasie robét ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiny i nada
przekrojom poprzecznym spadki, usiwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w
dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymaagaspadek poprzeczny nie powinien
by¢ mniejszy ni 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 20 w przypadku
gruntéw niespoistych. Natg uwzgkdni¢c ewentualny wplyw kolejni i sposobu
odspajania gruntow oraz termindéw wykonywania innyobdét na spetnienie wymaga
dotyczicych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobdt ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nalg ujaé w rowki i wraz
wodami opadowymi oraz gruntowymi najeodprowadzt poza teren pasa robo6t ziemnych.

5. kontrola jakosci robot

5.1. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét
ziemnych

5.1.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakardroli zgodnéci z
wymaganiami specyfikacji okénymi w pkcie 5 oraz z dokumentagyrojektova.
Szczego6ln uwag: nalezy zwréck na:
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- wilasciwe ugcie i odprowadzenie wyskéw wodnych.

5.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego
5.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwo$¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokwi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, fat o diugagci 3 m i
ziemnego poziomic lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na
3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktore buglavatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

5 | Pomiar rownéci
powierzchni korpusu

7 | Pomiar spadku podinego|l Pomiar niwelatorem exinych w odsfpach co 200 m
powierzchni korpusu oraz w punktach wtpliwych

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy
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5.2.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wiecej niz = 10 cm.
5.2.3.Rz¢dne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogdzni¢c sie od rzdnych
projektowanych o vgcej niz -3 cm lub +1 cm.
5.2.4.Réwnai¢ korony korpusu

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzoney tatmetrows, nie mog
przekracz& 3 cm.

5.2.5.Spadek podiiny korony korpusu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmy przez
pomiar niwelatorem rznych wysokéciowych, nie mae dawé réznic, w stosunku do
rzednych projektowanych, wkszych nz -3 cm lub +1 cm.

5.2.6.Zagzszczenie gruntu

Wskanik zag;szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien
by¢ zgodny z zalonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadjuntow dla
ktérych nie mana okreli¢ wskanika zagszczenia naley okresli¢ wskaznik odksztatcenia
lo, zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

5.3. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi
robotami

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od okienych w
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, Inspektor Nadzoru seouzng wad; za nie
majaca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne liusthres i wielkd¢ potrmcen za
obnizona jakasé.

6. obmiar robot

6.1. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarawjest nf (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
7. odbidr robot
Roboty ziemne uznajeesta wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i

wymaganiami Inspektora Nadzoru,z¢d wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 5 daty wyniki pozytywne.

56



8. podstawa ptatndci
Zakres czynnéxi objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01,

9. przepisy zwjzane

9.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qitemia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

1. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prapektow

2. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanmsci biernej

3. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gwska piaskowego

5. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #oododksztalcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obezenie ptyh

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéa zagszczenia gruntu

9.2. Inne dokumenty

10.

11.

12.

Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiegichu, IBDIM, Warszawa
1978.

Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych,
GDDP,Warszawa 1998.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnychpotsztywnych, IBDIiM,
Warszawa 1997.
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D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH KATEGORII - 11 -1l

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY (GRUNTY)
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji technicznejvgymagania dotycce
wykonania i odbioru robét ziemnych przy przebudodiegi dojazdowej
do gruntow rolnych - ulica Zgodna w m. Mierzyn, g@iDobra.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robat.

1.3. Zakres robot obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét
ziemnych przy wykonaniu wykopu pod przepusty kaldpwhumus i ziemgi z
oczyszczonych rowéw w gruntach kategorii — Il
8¢ wykop6w:4.113nt

2. grunty

Materiat wystpujacy w podi@u wykopu jest gruntem rodzimym,
ktory bedzie stanowit podtze nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i péysenych [12] powinien
charakteryzowasi¢ grum nosnosci G;. Podtaze pod nawierzchai nalery
doprowadzt do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektpw
SST.
3. sprzet

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w SST
D-02.00.01

4. transport
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu ok&ono w
SST D-02.00.01.

5. wykonanie robot

5.1. Zasady prowadzenia robot
Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w OST De021.
Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposob, aby
grunty o r@énym stopniu przydatrsei do budowy nasypéw byly odspajane
oddzielnie, w sposob unierdowviajacy ich wymieszanie.
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Odspojone grunty powinny byrzewiezione na odktad. O ile
Inspektor Nadzoru dogai czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw,
nalezy je odpowiednio zabezpieczprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycz gce zageszczenia i N0 $no $ci
gruntu

Minimalna warté¢ wskanika zagszczeniaddla zjazdéw i jezdni
wynosi —1,0

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile
grubas¢ warstwy gruntu powsej rzednych robot ziemnych jest mniejsza ni
0,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu
dopuszcza gipo nim jedynie ruch maszyn wykonaych & czynng¢
budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore
nie spowoduyj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni robot ziemnych, wynikaych z
niedotrzymania podanych powsj warunkéw obeiza Wykonawe robo6t
ziemnych.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeigiodnaci z
wymaganiami okrdonymi w dokumentacji projektowej i SST. W czasie
kontroli szczegola uwag: nalezy zwrGcic na:

a) sposob odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,

b) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania rob6t i poh
zakaczeniu,

c) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),

d) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga

7. obmiar robo6t

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest n? (metr szécienny) wykonanego
wykopu.
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8. odbidr robd6t
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-02100.0

9. podstawa ptatndci

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frwykop6éw obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robat,
— wykonanie wykopu z transportem urobku obejmoa] odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalyn
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu,
— zagszczenie powierzchni wykopu,
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D -02.03.01

WYKONANIE NASYPOW

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY (GRUNTY)
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej §

wymagania dotycze wykonania i odbioru rob6t ziemnych (nasypow)yprz
przebudowie drogi dojazdowej do gruntéw rolnychicaiZgodna w m.
Mierzyn, gmina Dobra

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi doktimen
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagpot dotycacych
przebudowy drogi gminnej

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad
prowadzenia rob6t ziemnych w czasie przebudowy dafgjmup
wykonanie nasypow pod pobocza.

llé¢ nasyp6w:138,05n7

1.4. Okre Slenia podstawowe
Podstawowe okégenia zostaty podane w SST D-02.00.01

1.5. Ogodlne wymagania dotycz gce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-02.00.01

2. materiaty (grunty)

2.1. Ogodlne wymagania dotycz agce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i
skladowania, podano w SST D-02.00.01

2.2. Grunty | materiaty do nasypow

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypéwipny
spetnig wymagania okrdone w PN-S-02205 :1998 [4].
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Grunty i materiaty do budowy nasypow podaje tablic

Tablica 1. Przydatrié gruntow do wykonywania budowli ziemnych wg

PN-S-022

05 :1998 [4].

b

Przeznaczeni

Przydatne

Przydatne
Z zastrzeeniami

Tres¢
zastrzeenia

Na dolne
warstwy
nasypow
ponizej strefy
przemarzania

1. Rozdrobnione grunty
skaliste twarde oraz grunty
kamieniste, zwietrzelinowd
rumosze i otoczaki

2. Zwiry i pospoiki,
réwniez gliniaste

3. Piaski grubosrednio i
drobnoziarniste, naturalne
tamane

4. Piaski gliniaste z
domieszlg frakcji zwirowo-
kamienistej (morenowe) o
wskazniku réznoziarnis-
tosci U215

5. Zuzle wielkopiecowe i
inne metalurgiczne ze
starych zwatéw (powsej 5
lat)

6. Lupki przywegtowe
przepalone

7. Wysiewki kamienne o
zawartdci frakcji itowej
ponizej 2%

1. Rozdrobnione grunty skalist
miekkie

2. Zwietrzeliny i rumosze
gliniaste

3. Piaski pylaste, piaski
gliniaste, pyly piaszczyste i pyt
'4. Piaski préchniczne, z
wyjatkiem pylastych piaskéw
préchnicznych

5. Gliny piaszczyste, gliny i
iinny pylaste oraz inne ow

< 35%

6. Gliny piaszczyste zwite,
gliny zwigzte i gliny pylaste
zwigzte oraz inne grunty o
granicy ptynnéci w, od 35 do
60%

7. Wysiewki kamienne gliniastd
0 zawartdci frakcji itowej
ponad 2%

8. Zuzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne z nowego
studzenia (do 5 lat)

e- gdy pory w gruncie skalistym
beda wypetnione gruntem lub
materiatem drobnoziarnistym

gdy brda
wbudowane W
miejsca suche lu
zabezpieczone g
wod  gruntowych
powierzchniowych

- do nasypow nie waszych ni

3 m, zabezpieczonych przed

zawilgoceniem

- w miejscach suchych lub
przegciowo zawilgoconych

- do nasyp6w nie wiszych ni
3 m: zabezpieczonych przed
zawilgoceniem lub po
ulepszeniu spoiwami

- gdy zwierciadto wody
gruntowej znajduje gina
gkebokasci wigkszej od
kapilarngci biernej gruntu
podiaza

9. ltotupki przyweglowe
nieprzepalone

10. Popioty lotne i mieszaniny
popiotowozuzlowe

- 0 ograniczonej podatia na
rozpad - 4czne straty masy do
5%

- gdy wolne przestrzenie zosta
wypetnione materialem
drobnoziarnistym

- gdy zalegaj w miejscach
suchych lub sizolowane od
wody

1. Zwiry i pospotki
2. Piaski grubo $rednio-
ziarniste

1. Zwiry i pospoiki gliniaste
2. Piaski pylaste i gliniaste
3. Pyly piaszczyste i pyty

4. Gliny o granicy plynngei

- pod warunkiem ulepszenia

Na gérne 3. lfotupki przyweglowe mniejszej nk 35% tych gruntéw spoiwami, takimi
warstwy na- | przepalone zawierage 5. Mieszaniny popiotowo- jak: cement, wapno, aktywne
sypow w stre-| mniej niz 15% ziarn mniej-| zuzlowe z wegla kamiennego | popioly itp.
fie przemar- | szych od 0,075 mm 6. Wysiewki kamienne gliniastg
zania 4. Wysiewki kamienne o | o zawartéci frakcji itowej >2%

uziarnieniu odpowiadaj | 7. Zuzle wielkopiecowe i inne | - drobnoziamiste i nierozpado

cym pospotkom lutiwirom | metalurgiczne we: straty masy do 1%

8. Piaski drobnoziarniste - 0 wskaniku n@gnosci w210

W wykopach
i miejscach - gdy @ ulepszane spoiwami
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zerowych do | Grunty niewysadzinowe Gruntyatpliwe i wysadzinowe| (cementem, wapnem,
glebokasci aktywnymi popiotami itp.)
przemarzania

3. sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w SST
D-02.00.01

3.2. Dobor sprz etu zag eszczaj gcego

Sprzt do zagszczania powinien lgyzatwierdzony przez fiyniera.
4. transport
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w SST D-02.00.01

5. wykonanie robot

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-02100

5.2. Wykonanie nasypow
5.2.1.Przygotowanie podi@a w obebie podstawy nasypu

Przed przysipieniem do budowy nasypu najew obrbie jego
podstawy zakfczyc roboty przygotowawcze, okdlene w SST D-01.00.00
»Roboty przygotowawcze”.

5.2.1.1.Zaggszczenie gruntu i s00s¢ w podtazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag:szczenia gruntow
rodzimych, zalegagrych w strefie podtza nasypu, do gbokasci 0,5 m od
powierzchni terenu. Zeli wartas¢ wskanika zagszczenia jest mniejszazni
okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ poditaze tak, aby
powyzsze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli minimalna wartéci wskanika zagszczenia nie me by
osiagnicta przez bezpwednie zagszczanie podi, to naley podpé srodki
w celu ulepszenia gruntu podey umaliwiajace uzyskanie wymaganych
wartasci wskanika zagszczenia.

Minimalna warté¢ wskanika zagszczenia dla podia nasypow do
giebokasci 0,5 m od powierzchni terenu dla kategorii ruéiil
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5.2.2.Wybor gruntéw do wykonania nasypow

Do wykonania nasypow powinny bgtosowane grunty
niewysadzinowe..

5.2.3.Zasady wykonania nasypow
5.2.3.1.0g06Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§wznoszone przy zachowaniu przekroju
poprzecznego i profilu podtnego, ktére okrdono w dokumentacji
projektowej, z uwzgidnieniem ewentualnych zmian wprowadzonych
zawczasu przez hyniera.

W celu zapewnienia statecZgbnasypu i jego rownomiernego
osiadania naley przestrzeganastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa metod, warstwow, z gruntow przydatnych
do budowy nasypow. Nasypy powinnydwznoszone réwnomiernie na
catej szerokgci.

b) Grubag¢ warstwy w stanie lknym powinna b§ odpowiednio dobrana w
zaleencsci od rodzaju gruntu i spgl uwzywanego do zagpzczania.
Przystpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenmasipi¢
dopiero po stwierdzeniu przez zimiera prawidiowego wykonania
warstwy poprzedniej.

c) Grunty o r@nych wigciwosciach naley wbudowywa& w oddzielnych
warstwach, o jednakowej grudm na catej szerokmi nasypu. Grunty
spoiste naley wbudowyw& w dolne, a grunty niespoiste w gorne
warstwy nasypu.

d) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinied bgzzwtocznie
wbudowany w nasyp. kynier maze dopuyci¢ czasowe skladowanie
gruntu, pod warunkiem jego zabezpieczenia przed mreadym
zawilgoceniem.

5.2.3.2.Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalg przerwé, jezeli wilgotnos¢ gruntu
przekracza wart@ dopuszczaly to znaczy jest wksza od wilgotnéci
optymalnej o wgcej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nithwarktada
nastpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mama przeprowadziw sposob mechaniczny lub
chemiczny, poprzez wymieszanie z wapnem palonym alb
hydratyzowanym.
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W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernymgaweniem,
poszczegoblne jego warstwy oraz korona nasypu ponzakniu roboét
ziemnych powinny b§réwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego
odwodnienia, wedtug pktu 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie najepozostawié nie zagszczonej
warstwy do dnia nagbnego. Jeeli warstwa gruntu niezagzczonego
ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w sta8usz§ jej i zag:scic
w czasie zaakceptowanym przezyniera, to mae on nakaza
Wykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.2.4.Zageszczenie gruntu
5.2.4.1.090Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaoiu, powinna
by¢ zag;szczona z zastosowaniem sgizodpowiedniego dla danego
rodzaju gruntu oraz wygbujacych warunkow.

Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcza od kravwedzi nasypu w
kierunku jego osi.

5.2.4.2.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liczprzegé maszyny
zag:szczajce) zaleca siokresli¢ doswiadczalnie dla kadego rodzaju
gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasadami podanypkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne wartai, dotyczce grubeéci warstw r@nych gruntow
oraz liczby przejazdéw pych maszyn do zagzczania podano w punkcie
3.

5.2.4.3.Wilgotnas¢ gruntu

Wilgotnasé gruntu w czasie zagzczania powinna Byréwna
wilgotnosci optymalnej, z tolerangj
a) w gruntach niespoistych 12 %
Sprawdzenie wilgotriei gruntu naley przeprowadza
laboratoryjnie, z agstotliwoscia okreslona w punktach 6.3.2 1 6.3.3.

5.2.4.4Wymagania dotycice zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, gagzenie
warstwy naley okresla¢ za pomog oznaczenia wskaika zagszczenia lub
poréwnania pierwotnego i wtornego modutu odksztake

Kontrole zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego i
wtérnego modutu odksztatcenia, olmnych zgodnie z normPN-S-
02205:1998 [4], naley stosowa tylko dla gruntdw gruboziarnistych, dla
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ktorych nie jest mdiwe okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-
77/8931-12 [9].

Wskanik zag:szczenia gruntdw w nasypach, ctoay wedtug
normy BN-77/8931-12 [9], powinien na catej szeraidorpusu spetnia
wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartei wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

rmelre,
Clg :
nasypu
yp KR2
Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu dogtokasci
od powierzchni robét ziemnych:
- 0,2 do 1,2 m (inne drogi)

0,97

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogodlne zasady kontroli jako  $ci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-02.00.01

6.2. Sprawdzenie jako $ci wykonania nasypow
6.2.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jakei wykonania nasypow polega na kontrolowaniu
zgodndci z wymaganiami ok&onymi w pktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej
specyfikacji, w dokumentacji projektowej i SST.

Szczeg6la uwag; nalezy zwréck na:

a) badania przydatroi gruntéw do budowy nasypow,

b) badania prawidtow&ei wykonania poszczegolnych warstw nasypu,
c) badania zagszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

e) odwodnienie nasypu

6.2.2.Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypéw

Badania przydatrici gruntéw do budowy nasypu powinnydy
przeprowadzone na probkach pobranychzi&ppartii przeznaczonej do
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wbudowania w korpus ziemny, pochadej z nowegarodta, jednak nie

rzadziej n jeden raz na 3000 W kazdym badaniu nafey okreli¢

nastpujace wiaciwosci:

— sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],

— zawart@¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],

— wilgotnos$¢ naturala, wg PN-B-04481:1988 [1],

— wilgotnos¢ optymalra i maksymaln gestaé¢ objetosciowa szkieletu
gruntowego, wg PN-B-04481:1988 [1],

— granie ptynndsci, wg PN-B-04481:1988 [1],

— kapilarng¢ bierma, wg PN-B-04493:1960 [3],

— wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].

6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegolnych warstw
nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczego6lnych

warstw nasypu polegana sprawdzeniu:

a) prawidtowaci rozmieszczenia gruntow o adych wiaciwosciach w
nasypie,

b) odwodnienia kadej warstwy,

c) grubaici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania
nalezy przeprowadi nie rzadziej ni jeden raz na 500 Twarstwy,

d) nadania spadkow warstwom z gruntow spoistych wegkiy 5.3.3.1
poz. d),

e) przestrzegania ograniazeokreslonych w pktach 5.3.3.8 i 5.3.3.9,
dotyczicych wbudowania gruntéw w okresie deszczéw i mrazéw

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogéonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogéonasypu polega na
skontrolowaniu zgodriai wartaici wskanika zagszczeniadlub stosunku
modutow odksztatcenia z wakmami okrélonymi w pktach 5.3.1.2 i
5.3.4.4. Do bigacej kontroli zagszczenia dopuszczasiparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone
wedtug normy BN-77/8931-12 [9], oznaczenie moduaiisztatcenia
wedtug normy PN-S-02205:1998 [4].

Zagzszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:

— jeden raz w trzech punktach na 100G mwarstwy, w przypadku
okreslenia wartdci s,

— jeden raz w trzech punktach na 200bwarstwy w przypadku okékenia
pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia.
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Wyniki kontroli zagszczenia robot Wykonawca powinien wpisywa
do dokumentow laboratoryjnych. Prawidto$¢@ag;szczenia konkretnej
warstwy nasypu lub podta pod nasypem powinnadbpotwierdzona przez
Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5.Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmudgontrok:

— prawidiowaci wykonania skarp,
— szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania skarp polega na
skontrolowaniu zgodriai z wymaganiami dotyazymi pochylé i
doktadndci wykonania skarp, oksnymi w dokumentacji projektowej,
SST oraz w punkcie 5.3.5 niniejszej specyfikacji.

Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na poréwnaniu
szerokdci korony korpusu na poziomie wykonywanej warstvagypu z
szerokdcia wynikajaca z wymiaréw geometrycznych korpusu, comych
w dokumentacji projektowe;j.

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02100.0

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nT (metr szécienny).

8. odbidr robot
Ogolne zasady odbioru podano w SST D-02.00.01

9. podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno Sci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w SST D-
02.00.01

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmasypéw obejmuje:
— prace pomiarowe,
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- oznakowanie robat,

— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspig i zatadunek na
srodki transportowe,

— transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceisddwania,

- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

— zagSzczenie gruntu,

— profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

— wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

- odwodnienie terenu robot,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w
specyfikacji technicznej.

10. przepisy zwjzane

Spis przepiséw zwrzanych podano w SST D-02.00.01
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D-04.00.00.

PODBUDOWY



DOLNE | GORNE

WARSTWY PODBUDOW

D-04.01.00
PODLOZA
D-04.02.01
D-04.04.00
OGOLNE
D-04.04.02

PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE

WARSTWA OD3CZAJACA
PODBUDOWA Z KRUSZYW - WYMAGANIA

PODBUDOWA Z KRUSZYWA

STABILIZOWANEGO

MECHANICZNIE
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D-04.01.01

PROFILOWANIE | ZAG ESZCZANIE
PODLOZA

1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacghtécznej § wymagania
dotyczice wykonania
i odbioru robét przy wykonaniu profilowania i zsgczania podia podczas przebudowy
drogi dojazdowej do gruntdw rolnych - ulica Zgodman. Mierzyn, gmina Dobra

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokimen
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpot.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad
prowadzenia robot zwzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do
utozenia konstrukcji nawierzchni oraz zagczania i profilowania podia.
Powierzchnia profilowanego i zesgczanego podia: 8.284,5n7
2. materialy

Nie wystpuja.

3. sprzet

3.2. Sprz et do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania
poditaza powinien wykazasie mazliwoscia korzystania z nagbujacego
sprztu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z {hkie ustawianym
lemieszem; laynier maze dopuyci¢c wykonanie koryta i profilowanie
podiacza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwaskich koryt),

— walcéw statycznych lub okotkowanych

Stosowany spkz nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu podtaa.
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5. wykonanie robot

5.2. Warunki przyst agpienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania profilowania i
zag:szczenia podiea bezpérednio przed rozpogziem robo6t zwizanych z
wykonaniem warstw nawierzchni. Wéngejsze przysipienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zgggczania podia, jest maliwe
wytacznie za zgoglIinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym
poditazu nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwzany bezpgrednio
z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i
profilu powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach
rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob zaakoefny przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmeazliwiaé
nackagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie
wigkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowa do
rodzaju gruntu, w ktorym prowadzongreboty i do trudnéci jego
odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala
na zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerteliaev przypadku
robot o matym zakresie. Sposob wykonania muséizaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poamiy¢
wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacjjgkimwej i SST, tj.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejaskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podtea naley wykona zgodnie z
zasadami okgonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zag eszczanie podito za

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by
oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy
istniejace rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu
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zaprojektowanych rzinych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm vigze ni projektowane rane
podiaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanzenia
poziomu w podtau przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchné podiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowieé
dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowrujace dla gornej strefy
korpusu, w ildci koniecznej do uzyskania wymaganychdizych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika
zag:szczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki.Scigty grunt
powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego
zag:szczania. Zagszczanie podia naley kontynuowa do osagniecia
wskaznika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy ka#visk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (k)

Strefa Minimalna wartg¢ g
korpusu
Goérna warstwa o gruloi 1,00
20 cm 0,97

Na gkbokadsci od 20 do 50
cm od powierzchni podi@

W przypadku, gdy gruboziarnisty material twgry podiaze uniemdaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel zag:szczenia naley oprze& na metodzie
obciazen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pozdo
wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdérnego i pieinego modutu odksztalcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna liyrowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i
zageszczonego podio za

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iy
utrzymywane w dobrym stanie.
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Jezeli po wykonaniu robo6t zwzanych z profilowaniem i
zag:szczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez
roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez/hera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu
zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwyzma przysipi¢ dopiero
po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci
wykonanie niez&dnych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek
zaniedbania Wykonawcy, to naprawykona on na wiasny koszt.

6. kontrola jakosci robot

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech

geometrycznych i zagzczenia koryta i wyprofilowanego podépodaje
tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego
koryta i wyprofilowanego podi@a

Lp.| Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwosé
bada bada i pomiaréw
I pomiaréw
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0 m

1 | Szerokeéc¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna | co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rowna¢ poprzeczng 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzecznt | 10 razy na 1 km
5 | Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla
wysokdiciowe autostrad i drog ekspresowych, co 100 1
dla pozostatych drdog
6 Uksztg’rtowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla
planie” autostrad I drog ekspresowych, co 10
dla pozostatych drog
v Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,

wilgotnos¢ gruntu
podtaza

lecz nie rzadziej giraz na 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w
planie naley wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szeroka¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokec koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od
szerokdci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROwnaG¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley
mierzy¢ 4-metrovg fata zgodnie z norm BN-68/8931-04 [4].
Nierébwnaci poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.
Nieréwndgci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by
zgodne z dokumentagcprojektows z tolerangy + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rd&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub
wyprofilowanego podtga i rzzdnymi projektowanymi nie powinny

przekracza+1 cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie
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Os w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz + 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub
wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drdg.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskanik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podé&okrelony
wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien Bymniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie
wartasci modutow odksztatcenia, to wastostosunku wtérnego do
pierwotnego modutu odksztatcenia, atomych zgodnie z noraaBN-
64/8931-02 [3] nie powinna bywicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-
06714-17 [2]. Wilgotné&t gruntu podiaa powinna by rowna wilgotngci
optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi
odcinkami koryta (profilowanego podio  za)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech
geometrycznych od okilwnych w punkcie 6.2 powinny kbyhaprawione
przez spulchnienie dogdokasci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. obmiar robot

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego,
odebranego wyprofilowanego i zgsgczonego podia.
m* — 940,26
8. odbior robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projelgtow
SST i wymaganiami tiyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki ptayne.
9. podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno Sci
Zgodnie z umow.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
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— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roaplzamiem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu dradki transportowe i
odwiezienie na odktad lub nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podia,

— zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji techniczne.

10. przepisy zwjzane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwazonawierzchni
planografem i tat

3. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACE

1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacjichtécznej (SST) $
wymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zadanych z wykonaniem warstw
odsiczapcych przy wykonaniu drogi gminnejulica Zgodna w m. Mierzyn, gmina Dobra..

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokimen
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpot.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad
prowadzenia robot zwzanych z wykonaniem warstw aggapcych
grubasci 60cm, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej
Powierzchnia warstwy odszajcej z pospotkid.697,06M

2. materialy

2.1. Rodzaje materiatow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstwsgrapcych
Sa:
— pospotka

2.2. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agizapcych i odcinajcych
powinny spetnié nasgpujace warunki:

a) szczelngci, okreslony zalenaoscia:
D15
d_85 <5

gdzie:

D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsigy odcinajcej

lub odsiczapcej

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianngu podiaa.

Dla materiatdw stosowanych przy wykonywaniu warstw
odsiczapcych warunek szczeldo musi by spetniony, gdy warstwa ta nie
jest uktadana na warstwie odcignzg).

b) zagszczalnéci, okreslony zalenaoscia:
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d
U=-U55
le

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistgci,
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywearzacego
warstwe odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywerzacego
warstwe odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwaocdapcych i
odcinapcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11113 [5] dla
gatunku 1i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwycrisicych
i odcinapcych powinny spetniawymagania normy PN-B-11111 [3], dla
klasy I'i Il.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych powinien
spetnid wymagania normy PN-B-11112 [4].

2.3. Sktadowanie materiatow
2.3.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwysorkscej
lub odcinagcej nie jest wbudowane bezpednio po dostarczeniu na
budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaais/ykonawca
robot powinien zabezpieczkruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Padha miejscu
sktadowania powinno lyréwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. sprzet

3.1. Sprz et do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirsge]j lub
odsiczapcej powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego sprztu:
- rowniarek,
— walcow statycznych lub okotkowanych
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4. transport

4.1. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w
warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zaadigniem.

5. wykonanie robot

5.1. Przygotowanie podio za

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w sposéb
umazliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentapjojektows, z
tolerancjami okrédonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach
rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposob zagitoeiany przez
Inzyniera.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno utivaiac¢
naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie
wigkszych nk co 10 m.

5.2. Wbudowanie i zag eszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§rozktadane w warstwie o jednakowej
grubdci, przy wyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokéciowych. Grubéc¢ roztozonej warstwy lanego kruszywa
powinna by taka, aby po jej zagzczeniu oagnicto grubaé
projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wyéoie
warstwy odgczapcej lub odcinajcej o grubéci powyzej 20 cm, to
wbudowanie kruszywa nalg wykona dwuwarstwowo. Rozpoezie
uktadania kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze przez
Inzyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregadjskywa nalgy
przed zagszczeniem wymiedikruszywo na materiat o odpowiednich
wiasciwosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej
lub odcinagcej naley przystpi¢ do jej zagszczania.

Zagzszczanie warstw o przekroju daszkowym palezpoczyna
od krawedzi i stopniowo przesuwgpasami podiznymi czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalerozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwéa

85



pasami podiznymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej
krawedzi.

Nieréwnaci lub zagtbienia powstate w czasie zsgczania
powinny by wyréwnywane na bi@co przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub uswutie materiatu, ado otrzymania rownej
powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow warstwa odciaag i
odsiczapca powinna b§ zag;szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami
mechanicznymi.

Zagszczanie naley kontynuowa do osagnigcia wskanika
zag:szczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalndjypRroctora,
przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wahi& zag;szczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat woudowanwyarstve
odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia wedtug normalnej proby Proctora, koatralg:szczenia
nalezy oprze& na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/89R [6]. Stosunek
wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie ipganm przekracza
2,2.

Wilgotnaos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Byréwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej waroi. W
przypadku, gdy wilgotn& kruszywa jest wisza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W
przypadku, gdy wilgotn& kruszywa jest rmisza od wilgotnéci optymalne;j,
kruszywo naley zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rGwnomiernie
wymieszé.

5.3. Utrzymanie warstwy ods @aczajgcej

Warstwa odgczapca po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej
warstwy powinny by utrzymywane w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdow
koniecznych dla wykonania vgj lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy
obciaza Wykonawe robat.
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6. kontrola jakosci robot

6.1. Badania przed przyst gpieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykéna
badania kruszyw przeznaczonych do wykonania ropttedstawd wyniki
tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmogvevszystkie
wiasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech
geometrycznych i zggzczenia warstwy odszapcej i odcinajcej podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy
odsiczapcej i odcinagcej

Minimalna czstotliwosé

Lp.| Wyszczegdlnie
nie bada i bada i pomiaréw
pomiarow
1 | Szeroké¢ warstwy | 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiwzna | co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rowna¢ poprzecznal0 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné |10 razy na 1 km
5 | Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla

wysokaciowe

autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog

6 Uksztgitowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla
planie” autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dlg
pozostatych drog
7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz
nie rzadziej ni raz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegmiaz na 2000

m2
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8 | Zag:szczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz
wilgotnos¢ kruszywal| nie rzadziej ni raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$atehnia osi w
planie naley wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szeroka¢ warstwy

Szerokdé¢ warstwy nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej
0 wigcej niz +10 cm, -5 cm.

6.2.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwnaci podiuzne warstwy odcinagej i odaczapcej naley
mierzy¢
4 metrowy tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nierébwnaci poprzeczne warstwy ogtszapcej naley mierzy
4 metrowy tata.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy adgapcej na prostych i fukach
powinny by zgodne z dokumentacprojektows z toleranci + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cmi -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz + 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub o
wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentaciji
projektowej z tolerangj+1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtlow technologicznych, zostata wykonana w
dwéch warstwach, natg mierzy¢ taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wziim grubéci
Wykonawca wykona napraywarstwy przez spulchnienie warstwy na
gtebokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.
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Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poomgkiu tych
robét nastpi ponowny pomiar i ocena grudm warstwy, wedtug wiej
podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.2.8.Zageszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odszapcej, okrélony wg BN-
77/8931-12 [8] nie powinien ldymniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje:si
poréwnanie wartéci modutéw odksztatcenia, to wagtostosunku wtérnego
do pierwotnego modutu odksztatcenia, dkwaych zgodnie z normBN-
64/8931-02 [6], nie powinna byvicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug
PN-B-06714-17 [2]. Wilgotn& kruszywa powinna yroéwna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3. Zasady post epowania z odcinkami wadliwie
wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuwyicksze odchylenia cech
geometrycznych od okilnych w p. 6.3, powinny @ynaprawione przez
spulchnienie do gbokasci co najmniej 10 cm, wyrownane i powtérnie
zag;szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieykanane]
warstwy jest niedopuszczalne.

7. obmiar robot

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostg obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy
odcinapcej [
8. odbior robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows,
SST i wymaganiami tryniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

9. podstawa ptatndci

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z
kruszywa obejmuije:
— prace pomiarowe,
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— dostarczenie i rozle@nie na uprzednio przygotowanym padiovarstwy
materiatu o grubgi i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej,

— wyréwnanie utagonej warstwy do wymaganego profilu,

— zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w
specyfikacji technicznej,

— utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1frwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z
geowtoknin obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozle@nie na uprzednio przygotowanym padiovarstwy
geowtoknin,

— pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techngjzn

— utrzymanie warstwy.

10. przepisy zwjzane

10.1. Normy

1. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie
wilgotnosci

2. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzalo

nawierzchni drogowych. Piasek
4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNO SCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacjichtecznej (SST) $
wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru podbudowy podczas przebuddregi
gminnej - ulica Zgodna w m. Mierzyn, gmina Dobra..

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokdimen
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpot.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad
prowadzenia robot zwzanych z wykonywaniem podbudow z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [2bpeéjmuj OST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibn@go
mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonugg si
zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji ojeej, jako
podbudow pomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych].3

1.4. Okre Slenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegaacy na
odpowiednim zagszczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o
wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjamidamymi w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4 oraz w SST datgych
poszczegolnych rodzajow podbuddw z kruszyw staiwenych
mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibr@go
mechanicznie,
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2. materialy

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudow z krwszy
stabilizowanych mechanicznie podano w SST daiygzh poszczegdlinych
rodzajéw podbudow:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibn@go

mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

TR Kruszywa .
Lp.| Wyszczegdlnienie famane Badani
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad- pomoc-
nicza | nicza
1 | Zawart@¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 | PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10 [ do 12 -15 [3]
2 Zawarté¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 5 10 -15[3]
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wicej niz 35 40 -16 [4]
4 Zawart@¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 PN-B-04481
wiecej niz (1]
5 | Wskanik piasko 0 picio-
Krotnym Zggszczvg,iﬂ m‘imﬁ od 30 | od 30 | BN-64/8931
Ilub Il wg PN-B-04481, % | 4070 | do70 | -01([26]
6 | Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralna¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wiecej niz 35 50
b) scieraln@¢ czsciowa po PN-B-06714
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1/5 petnej liczby obrotéw, nie -42 [12]
wigcej niz 30 35

7 Nasikliwosé, %(m/m), nie PN-B-06714
wiccej niz 3 5 -18 [6]

8 Mrozoodporné, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zanmia 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37 [10]
zawy hcznie, % (m/m), nie - - PN-B-06714
WiQCej niz -39 [11]

10 | Zawart&¢ zwiazkéw siarki w
przeliczeniu na S©%(m/m), 1 1 PN-B-06714
nie wiecej niz -28[9]

11 | Wskanik nasnosci Wine mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy nk:
a) przy zagszczeniud = 1,00 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud>1,03 | 120 - [21]

2.3.6.Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
3. sprzet

3.2. Sprz et do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie powinien wykasg mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

a) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

b) W miejscach trudno daginych powinny by stosowane zagzczarki
ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibijaey

4. transport

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w
warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zaadgniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08
[24].

5. wykonanie robot

5.2. Przygotowanie podio za

Podtaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w
SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagczeniem podi@” i
OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiaedbudowy
powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach
rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposob zagitoeiany przez
Inzyniera.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno utivaiac¢
naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie
wigkszych nk co 10 m.

5.4. Wbudowywanie i zag eszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o
jednakowej grubgci, takiej, aby jej ostateczna grégo zagszczeniu
byta rowna grubgci projektowanej. Gruhig pojedynczo uktadanej warstwy
nie mae przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy
powinna by roztazona w sposob zapewniay oshgniecie wymaganych
spadkow i rednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wigcej
niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Rozpoaczcie budowy kadej nas¢pnej warstwy
maoze nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna
odpowiadé wilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il). Materiat naemie nawilgocony,
powinien zost&osuszony przez mieszanie i napowietrzanizelde
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej o 20% jej
wartasci, mieszanka powinna bywilzona okrélona iloscia wody i
rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgétnmieszanki
kruszywa jest wysza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy
OSuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29]
powinien odpowiadaprzyjetemu poziomowi wskanika ngnaosci
podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy,
powinna by utrzymywana w dobrym stanie. zé8 Wykonawca hdzie
wykorzystywat, za zgaginzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboyzdany naprawi wszelkie uszkodzenia
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podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napnawktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robét.
6. kontrola jakosci robot

6.2. Badania przed przyst gpieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéna
badania kruszyw przeznaczonych do wykonania ropdgedstawd wyniki
tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania ¢éevpny
obejmowd wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badéerzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada

. . Maksymalna
pacis na dzienne| PCLerzeia
Lp. Wyszczegblnienie bada , -] podbudowy przy-
dzialce roboczej padajica na jedng
badanie (1)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagsszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh

dla kadej partii kruszywa i
przy kazdej zmianie kruszyw?

4 | Badanie wtéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno dygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.
Probki naley pobierd w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na bieaco przekazywane fynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]t@da Il), z tolerang +10% -20%.
Wilgotnas¢ nalezry okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywa sie a do osigniecia
wymaganego wskaika zagszczenia.
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Zagszczenie podbudowy nele sprawdza wediug BN-77/8931-12 [30]. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niime ze wzgédu na gruboziarniste
kruszywo, kontrad zag;szczenia naley oprze& na metodzie obgten ptytowych, wg BN-
64/8931-02 [27] i nie rzadziej:nraz na 5000 f lub wedtug zaledelnzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalaizng za
prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modidp do pierwotnego modutu odksztatcertia
jest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Ex
Ey

< 22

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvaocery wszystkich wiaciwosci
okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawon sposéb
losowy w obecngci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycz gce cech geometrycznych
podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech
geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z
kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. WyszczegOlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
pomiarow pomiarow
1 |Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob cigty planografem albo

2 |Rowna¢ podizna co 20 m tatna kadym pasie
ruchu

3 |ROwnG¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 |Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 |Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m

7 | Grubac¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziejmiaz
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na 400 M

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegni
raz na 2000 M

8 | Nasnos¢ podbudowy:

- modut odksztatcenia co najmniej w dwdéch przekrojach
na kade 1000 m

- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach na
kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksateania osi w planie
nalezy wykona w punktach gtownych tukow poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mze r@ni¢ siec od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraynikéw szeroké¢ podbudowy powinna iy
wigksza od szerokoi warstwy wyej lezacej 0 co najmniej 25 cm lub o
wartas¢ wskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.ROwna¢ podbudowy

Nieréwnaci podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovy tata
lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.
Nieréwnaci podbudowy nie magprzekracz&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukasthimny by
zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerang + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekra¢zal cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego paalto

Os podbudowy w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi
projektowanej o wicej nz + 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéo
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Gruba¢ podbudowy nie me sk rézni¢ od grubdci projektowanej
0 wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniby¢ zgodny z podanym w
tablicy 4,
- ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudow Minimalny modut
a Wskaznik .
5 zagszezen Maksymaln% lf(@fle odksztal-cenia
kruszywa| ials nie SplQZySt?nFr)ﬁ orem, ~ mierzony pltyt o
o mniejszy srednicy 30 cm, MPa
wskazniku niz
Whes Nie
mniejszym
¥ d pi d drugi
niz, % 40kN | SOkN | S| Snfees
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi
odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazawujeksze
odchylenia od ok&onych w punkcie 6.4 powinny Byhaprawione przez
spulchnienie lub zerwanie doefokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédio
projektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwonmzejy
lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszepodbudow
przez spulchnienie warstwy na pgelgruba¢ do potowy szerokiei pasa
ruchu, dotaenie materiatu i powtérne zeggczenie.
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6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wztgm grubéci,
Wykonawca wykona napraypodbudowy. Powierzchnie powinnydy
naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstarypdpowiedni
gkebokas¢, zgodnie z decyajinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkiu tych
robét nastpi ponowny pomiar i ocena grudm warstwy, wedtug wiej
podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa n@gnos¢ podbudowy

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to
Wykonawca wykona wszelkie roboty niezlme do zapewnienia wymaganej
nosnosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcdlpalowy tylko
wtedy, gdy zarrienie nédnosci podbudowy wynikto z niewkiwego
wykonania robét przez Wykonawpodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostg obmiarowy jest n? (metr szécienny) warstwy
wyréwnawczej z kruszywa stabilizowanego mechanézn

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-Q0®0O
~Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumenta@rojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynn&i objetych cen jednostkowy 1 nf podbudowy z
kruszywa stabilizowanego mechanicznie, podano w. SST
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibn@go
mechanicznie,

100



10. przepisy zwjzane

10.1. Normy

1. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmszy
stabilizowanych mechanicznie

2. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane
do nawierzchni drogowych

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyt

4. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar gg§ipodatnych
ugieciomierzem belkowym

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
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SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaefinnicznej (SST)as
wymagania ogodlne dotygze wykonania i odbioru warstwy podbudowy przy prmivie
drogi dojazdowej do gruntow rolnych - ulica Piaskow m. Wotczkowo..

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokimen
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpot.

1.3. Zakres robot obj etych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad
prowadzenia rob6t zwzanych z wykonywaniem podbudowy grébio
18cm z kruszywa stabilizowanego mechanicznie 3Brb#6.
Powierzchnia podbudowyt.697,058m

1.4. Okre slenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nnéxzrae -

jedna lub wecej warstw zagszczonej mieszanki, ktora stanowi warstw
nosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjamidamymi w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”

2. materiaty

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanm@mystabilizowanych
mechanicznie powinno Bykruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeoiawsca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw allzorezwiru wigkszych od 8mm.

Kruszywo powinno b jednorodne bez zanieczysztizebcych i bez domieszek

gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byggodne z wymaganiami podanymi w
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidragjé
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2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speilnéa wymagania okrdone w SST D-04.04.00
-Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
3. sprzet

Wymagania dotyece sprztu podano w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”.
4. transport

Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
5. wykonanie robot

5.1. Przygotowanie podio za
Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom

okreslonym w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wyarag
0golne”

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami
podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmégania ogolne”
pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw
cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20 do B0%fpowyzej
70%, szczegbtowe warunki i wymagania dla takiejlpatbwy okréli SST,
zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.3. Wbudowywanie i zag eszczanie mieszanki
kruszywa

Ustalenia dotycze rozktadania i zagzczania mieszanki podano w
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiarmgjgbkt 5.4.

5.4. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkaya
odcinki prébne, zgodnie z zasadami dlaaymi w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
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5.6.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom
okreslonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyarag
0golne”

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jako  sci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne

6.2. Badania przed przyst gpieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéna
badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-00@4Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne”

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie
robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z krusxA(ymagania
0golne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycz gce cech geometrycznych
podbudowy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00

.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
7. obmiar robot

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostg obmiarow jest 1nf (metr kwadratowy) wykonanej i
odebranej warstwy podbudowy z kruszywa tamanedulgtawanego
mechanicznie)
8. odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-04M04.0
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
9. podstawa ptatndci

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

105



- oznakowanie robat,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z reagcep
— dostarczenie mieszanki ha miejsce wbudowania,
— roztozenie mieszanki,
— zag:szczenie rozionej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych okrdonych w
specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie rob6t.10. przepisizane
Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 10.
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D - 02.03.01b

WZMOCNIENIE KORYTA GEOWLOKNIN

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

11.ZAt ACZNIKI
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej svymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zwranych z wzmocnienia koryta geowtdkainprzy
przebudowie drogi do gruntéw rolnych - ulica Zgodnan. Mierzyn, gmina Dobra..

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygo kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach, ulicagitacach.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad
prowadzenia rob6t zwzanych z wykonaniem i odbiorem wzmocnienia
koryta geowtoknin.

Powierzchnia geowtékninyd.185,06mM

1.4. Okre slenia podstawowe

1.4.1.Geosyntetyk - materiat 0 postaciagiej, wytwarzany z wysoko
spolimeryzowanych witokien syntetycznych jak poliety polipropylen,
poliester, charakteryzagy sk m.in. dua wytrzymalGcia oraz
wodoprzepuszczalisoia.

Geosyntetyki obejmuj geosiatki, geowtdkniny, geotkaniny, geodzianiny,
georuszty, geokompozyty, geomembrany.

1.4.2.Geowldknina - materiat nietkany wykonany z wiokigyntetycznych,
ktorych spdjnéc jest zapewniona przez iglowanie lub inne procesyenia
(np. dodatki chemiczne, pmizenie termiczne) i ktéry zostaje maszynowo
uformowany w postaci maty.

1.4.3.Zbrojenie geosyntetykiem budowli ziemne] - wykortzyse
wiasciwosci geosyntetyku przy rozgjaniu (wytrzymatéci, sztywndci) do
poprawienia wiéciwosci mechanicznych warstwy gruntu.

1.4.4. Nasyp - drogowa budowla ziemna wykonana pmyypowierzchni
terenu w ob¢bie pasa drogowego.

1.4.5. Stabe podie (pod nasypem) - warstwy gruntu nie spehua]
wymaga, wynikajacych z warunkédw nmmosci lub stateczngri albo
warunkoéw przydatnai do wytkowania nasypu.
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1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robét

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”
2. materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotycz agce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i
sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamjéloe”

2.2. Materiaty do wykonania

2.2.1.Zgodné¢ materiatbw z dokumentagj projektowa | aprobaj
techniczma

Materiaty do wykonania nasypu zbrojonego geosykiein
powinny by zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowejR8I oraz
Z aprobat techniczi IBDIM.

2.2.2.Geosyntetyk

Rodzaj geosyntetyku i jego vitawosci powinny odpowiada
wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej ( geowtoknina,)

W przypadku braku wystarcaalych danych, przy wyborze
geosyntetyku mina korzysta z ustalé podanych w zatzniku 1i2 w
zakresie witgciwosci | wyboru materiatu.

Geosyntetyki powinny ydostarczane w rolkach nawtych na
tuleje lub rury. Wymiary (szeroké, dtuga¢) mog by¢ standardowe lub
dostosowane do indywidualnych zamofiv{aiektore wyroby mogbyc
dostarczane w panelach). Rolki powinny lmpakowane w wodoszczeln
folig, stabilizowan przeciw dziataniu promieniowania UV i zabezpieaon
przed rozwingciem.

Warunki sktadowania nie powinny wptyéwaa wiaciwosci
geosyntetykow. Podczas przechowywania nalezy chiroateriaty,
zwlaszcza geowtokniny przed zawilgoceniem, zabrodge, jak réwnie
przed diugotrwatym (np. parotygodniowym) dziatanipromieni
stonecznych. Materiaty nalg przechowywa wytacznie w rolkach
opakowanych fabrycznie, wtonych poziomo na wyréwnanym podto
Nie naley uktada& na nichzadnych obcizen. Opakowania nie natg
zdejmowd az do momentu wbudowania.

Podczas tadowania, roztadowywania i sktadowaniezga
zabezpieczyrolki przed uszkodzeniami mechanicznymi lub chexmyeni
oraz przed dziataniem wysokich temperatur.
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3. sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 3.

3.2. Sprz et stosowany do wykonania nasypu
zbrojonego geosyntetykiem
W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykaézse
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) do uktadania geosyntetykow
uktadarki o prostej konstrukcji, umlowiajace rozwijanie geosyntetyku
ze szpuli, np. przez podwieszenie rolki do wgsika koparki, cignika,
tadowarki itp. (chociaw wigkszaci przypadkow uktadanie
geosyntetykow mie odbywa si¢ recznie),
4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Geosyntetyki magby¢ transportowane dowolnymrodkami
transportu, pod warunkiem:
— opakowania bel (rolek) falj brezentem lub tkanartechnicza,
— zabezpieczenia opakowanych bel przed przemiesznast w czasie
przewozu,
— ochrony przed zawilgoceniem i nadmiernym ogrzaniem,
— niedopuszczenia do kontaktu bel z chemikaliamisztzami oraz
przedmiotami mogeymi przebé lub rozca¢ geowtdkniny.
Materiat ziemny na nasypy powiniendjgrzewaony zgodnie z
wymaganiami OST D-02.00.00 [3].
5. wykonanie robot

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@.00
~Wymagania ogolne”
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5.2. Zasady wykonywania robot

Konstrukcja i sposéb wykonania nasypu zbrojonegmsgntetykiem
powinny by zgodne z dokumentacjechniczia i SST.

W przypadku braku wystarcaalych danych mina korzysta z
ustalé podanych w niniejszej specyfikacji, pod warunkieryskania
akceptacji Inyniera. Dotyczy to m.in. zasad wznoszenia hasypow
zbrojonych geosyntetykiem podanych w pkcie 5 i 2araz wzmocnienia
nasypu geowtoknimpodanych w zat. 3.

Ogolne zasady wykonania robot obejmuj
— przygotowanie podima nasypu,

— ufozenie i zagszczenie warstwy gruntu, wzmocnienie geosyntetykiem
podiaza

5.3. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze dotygcrstalenia lokalizacji nasypu,
odtworzenia trasy, ew. usuuoia przeszkod, przygotowania pozioi ew.
usungcia gornej warstwy podi@a stabonénego.

Odtworzenie trasy i punktow wysadaowych, usurgcie drzew,
krzakow, humusu, darniny i roboty rozbiorkowe pomyirodpowiada
wymaganiom OST D-01.00.00 [2].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako  sci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”

6.2. Badania przed przyst gpieniem do robét

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszexa& wyroby budowlane do
obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty nakzpezpieczestwa,
aprobaty techniczne, certyfikaty zgodop deklaracje zgodrai, ew.
badania materiatdbw wykonane przez dostawcow itp.),

- sprawdzt cechy zewgtrzne gotowych materiatéw z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawia

Inzynierowi do akceptacji.
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6.3.

Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktore naley
wykona w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Czestotliwosé

Wartasci

Lp. Wyszczegolnienie bada
pomiaréw bada dopuszczalne
1 | Roboty przygotowawcze Kontrola| Wg pktu 5.3
biezaca
2 | Zgodnd¢ z dokumentagj Jw. Wg dgklgtmen.tacj
projektowg Projextowe]
Wg dokumentacj
3 | Prawidtowa¢ utozenia Jw. projektowej,
geosyntetykow aprobaty
technicznej i
pktow 5.4 1 5.5
4 | Wykonanie nasypu Jw. Jw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

1.2.

- m? (metr kwadratowy), przy uktadaniu geosyntetyku,

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@0
~Wymagania ogolne” [1] pkt 7.

Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest:

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robét

SST

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@0
~Wymagania ogolne”
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows,

I wymaganiamidyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki ptzyne.
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8.2. Odbidr robot zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podim,
— ufozenie geosyntetyku.
Odbiér tych robot powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolf&] oraz niniejszej
OST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno Sci

Ogolne ustalenia dotyce podstawy ptatdoi podano wOST
D-M-00.00.00 [1] ,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania kalej jednostki obmiarowej obejmuje:
— prace pomiarowe,
— oznakowanie robat,
— przygotowanie podim,
— dostarczenie materiatéw i spta,
— przeprowadzenie pomiaréw i badawymaganych w niniejszej
specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprau.
Dodatkowo cena wykonania 1°mktadania geosyntetyku obejmuije:
- wykonanie robét przygotowawczych,
— utozenie geosyntetyku.
Cena wykonania nie obejmuje innych robét, ktéreipay by ujete
w osobnych pozycjach kosztorysowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)
1. D-M- Wymagania ogolne
00.00.00

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-02.03.01c Wzmocnienie geosyntetykiem pédtoasypu na
gruncie stabongym

5. D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp, newdciekow
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10.2. Inne dokumenty
6. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie
drogowym.
GDDP - IBDIM, Warszawa 2002
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D 05.02.00

NAWIERZCHNIE TWARDE NIEULEPSZONE.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej svymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zwranych z wykonywaniem nawierzchni twardych
nieulepszonych

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygo kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad
prowadzenia robot zwzanych z wykonaniem nawierzchni twardych
nieulepszonych, z kruszywa tamanego:

1.4. Okre Slenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnipraigsstosowana
do szybkiego ruchu samochodowego ze wglna pylenie, die
nierowndaci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas.

1.4.2.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robét

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”

2. materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotycz agce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i
sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagarmjéloe”

2.2. Piasek

Piasek stosowany przy wykonywaniu nawierzchni tlyeh
nieulepszonych powinien spetdizvymagania PN-B-11113 [16] dla gat. 1
lub 2.
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2.3. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczenia i zamulania
nawierzchni mee by studzienna lub z wodagjiow, bez specjalnych
wymaga.

3. sprzet

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”

Do wykonania nawierzchni twardych nieulepszonyalety
stosowa sprzt okreslony w OST

4. transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”

4.2. Transport materiatdow kamiennych

Materiaty kamienne mima przewoz dowolnymisrodkami
transportu, w warunkach zabezpieazggth je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysagam i
zawilgoceniem. Podczas transportu kruszywa powbwyzabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywa drobne - przed ronpsthe.

Sposob zatadunku i roztadunkwdkow transportowych natg
dostosowa do wytrzymatdci kamienia, aby nie dogai¢ do obttukiwania
krawedzi.

5. wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@Q00
~Wymagania ogolne”

5.2. Przygotowanie podio za

Podtaze gruntowe pod nawierzclpowinno spetniawymagania
okreslone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
zag:szczeniem podi@”.

Jezeli podtaze ulepszone pod nawierzchnivykonane z materiatow
zwigzanych spoiwami lub lepiszczami, wykazuje jakiekekwvady, to
powinny by one usungte wedtug zasad akceptowanych przezhiera.
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Nawierzchnia powinna lgywytyczona w sposéb unlbwiajacy jej
wykonanie zgodnie z dokumentagrojektows lub wedtug zaleae
Inzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach
rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb zagitowany przez
Inzyniera.

Odstpy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny byigksze
niz co 10 m, co umdiwi prawidtowe nacigniecie sznurkéw lub linek.

5.3. Wykonanie nawierzchni
Wymagania dotycice wykonania nawierzchni podano w OST D-
05.02.01

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jako  $ci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”

6.2. Wymagania dotycz gce cech geometrycznych
nawierzchni
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech
geometrycznych nawierzchni twardych nieulepszorpadano w tablicy 1.

6.2.2.R6wnd¢ nawierzchni

Nierowndaci podiuzne nawierzchni nakly mierzy¢ 4-metrovy fata,
zgodnie z norrp BN-68/8931-04 [24].

Nieréwndaci poprzeczne nawierzchni najemierzy 4-metrovg
lata, zgodnie z normmBN-68/8931-04 [24].

Nieréwndaci nawierzchni nie powinny przekragza5 mm dla
nawierzchni tluczniowej i 20 mm dla nawierzchnikowcowe.

6.2.3.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tuksmhinny by
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5%.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej
nawierzchni
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Wyszczegtienie bada

Minimalna czstotliwos¢

Lp. i pomiaréw bada i pomiaréw

1 | Szeroké&c nawierzchni 10 razy na 1 km

2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe ;ﬁ nllggcr;: in}/\\llvgre?;akterystycznych

6 *L)Jksztaitowanie osi w planigco 100 m

7 | Gruba¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktach

kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 fn

Przed odbiorem: w trzech punktach,
lecz nie rzadziej giraz na 2000 M

6.2.4.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi nawierzchni i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zel cm i -2 cm.

6.2.5.Uksztaltowanie osi nawierzchni

na

Os nawierzchni w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz = 5 cm.

6.2.6.Szerokd¢ nawierzchni

Szerokdé¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sic od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

7. obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru r

~Wymagania ogolne” pkt 7.

ob6t podano w OST D-M-Q0MO
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).
8. odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00Q@0
~Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows,
SST i wymaganiami tiyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

9. podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynn&i objetych cen jednostkowy 1 nf nawierzchni

podano w OST D-05.02.01 ,Nawierzchhi@zniowa” i OST D-

05.02.02 ,,Nawierzchnia brukowcowa” pkt 9.

10. przepisy zwjzane

10.1. Normy

1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne.zrad

nazwy i okrélenia

2. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaaoe d
nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio
nawierzchni drogowych. Piasek

4. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i aeghnia

z thucznia kamiennego

5. BN-64/8931-02 Oznaczanie modutu odksztatcenm@erachni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

6. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééeno
nawierzchni planografem i tat
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GENERALNA DYREKCJA DROG PUBLICZNYCH

OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D 05.02.01

NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA tAMANEGO

1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot sST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej svymagania dotyce
wykonania i odbioru nawierzchni z kruszywa famanego

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetsygo kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t Powierzchnia nawienzich kruszywa famanego- warstwa dolna:
4.485,06M

Powierzchnia nawierzchni z kruszyemanego- warstwa gorn:295,34m

1.3. Zakres robot obj etych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad
prowadzenia robot zwzanych z wykonaniem nawierzchni ttuczniowej, wg
PN-S-96023 [20].

Nawierzchng thuczniowg wykonuje s¢, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej:

— bezpdrednio na podtau gruntowym przepuszczalnym,

— na warstwie gruntu ulepszonego wapnem lub popiotdatnymi
wzglednie na warstwie odcingge] - w przypadku podia
nieprzepuszczalnego.

1.4. Okre Slenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia ttuczniowa - jedna lubggej warstw z ttucznia i ktica
kamiennego, lescych na podtou naturalnym lub ulepszonym,
zaklinowanych i uzdatnionych do bezZpedniego przejmowania ruchu.

1.4.2.Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany pmaezhaniczne
rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-01100 [1].

1.4.3.Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyniku
najmniej jednokrotnego przekruszenia skat litycbzsiania na frakcje lub
grupy frakcji, charakteryzuage s¢ ziarnami ostrokrawndziastymi o
nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100 [1].

1.4.4. Ttuczen - kruszywo tamane zwykie o wielka ziarn od 31,5 mm do
63 mm.

1.4.5.Kliniec - kruszywo tamane zwykie o wielka ziarn od 4 mm do 31,5
mm.

1.4.6.Miat - kruszywo tamane zwykite o wielkoi ziarn do 4 mm.
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1.4.7.Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskame/miku
rozdrobnienia w granulatorach tamanego kruszywakigyp,
charakteryzujce s¢ chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztattem
ziarn o sgpionych krawgdziach i nareach, o wielkéci ziarn od 0,075 mm
do 4 mm.

1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wietkoziarn do 2 mm.

1.4.9.Pozostate okidenia & zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w OST D-02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogghké 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz gce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-05.02.00
~.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogghké 1.5.

2. materialy

2.1. Ogolne wymagania dotycz agce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i
sktadowania podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchwiartle
nieulepszone. Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctimczniowej
wg PN-S-96023 [20]a
— kruszywo tamane zwykie - ttucée kliniec, wg PN-B-11112 [15],
— mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],
- kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-
11112 [15] lub piasek wg PN-B-11113 [16],
— woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materiatéw
Klasa i gatunek kruszywa, w zatesci od kategorii ruchu, powinna
by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-S-96023 [20].
Dla drég obcizonych ruchem:
— srednim i lekkdrednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
— lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub ligatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1,21 3
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Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia klasy Il i 11l wedlug PN-B-

11112 [15]
Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa IlI
1 |Scieralng¢ w bebnie kulowym (Los Angeles
wg PN-B-06714-42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy,
nie wiecej
niz: 35 50
— w thuczniu 40 50
- w klincu
b) po 1/5 peinej liczby obrotow, % ubytku
masy w stosunku do ubytku masy po pelnej 30 35
liczbie obrotow, nie wicej niz:
2 | Nasikliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], %
(m/m), nie wecej niz:
c) dla kruszyw ze skat magmowych| i 2,0 3,0
przeobraonych 3,0 5,0
d) dla kruszyw ze skat osadowych
3 | Odpornéc¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-
06714-20 [11], % ubytku masy, nieasgj niz:
e)dla kruszyw ze skat magmowych| i 4,0 10,0
przeobraonych 5,0 10,0
f) dla kruszyw ze skat osadowych
4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg
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zmodyfikowanej metody bezpedniej, wg
PN-B-06714-19 [10] i PN-B-11112 [15], nie

wigcej _niz: 30 nie
- w klincu, nie bada| bada s}
- w tluczniu si¢

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia iktia gatunku 2, wedtug PN-B-11112
[15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawart@¢ ziarn mniejszych @ 0,075 mm
odsianych na mokro, % (m/m), nieqwej niz:
- w tluczniu 3
- w klincu 4
b) zawart@¢ frakcji podstawowej w ttuczniu Iub
klincu, % (m/m), nie mniej ai 75
c) zawart@¢ podziarna w ttuczniu lub Kcu, %
(m/m), nie wecej niz: 15
d) zawart@¢ nadziarna w tluczniu lub Kcu, %
(m/m), nie wecej niz: 15
2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych w ttuczniu lub 0.2
klincu, wg PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie egij '
niz:
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Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-1

[8], % (m/m), nie w¢cej niz:

Q)

- w tluczniu 40
- w klincu nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych w ttuczniu WZOrcowa

lub klincu wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy

nie ciemniejsza ui

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobgrgnulowanej wg PN-
B-11112[15]

Wymagania dla
Lp. Wiasciwosci miatu "greosgﬁ;k'
granulowanej
1 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B- 05 0.1
06714-12 [6], % (m/m), nie wtej niz: ’ ’
2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22],
nie mniejszy ni:
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40
3 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, wg
PN-B-06714-26 [12]. Barwa cieczy nie wzorcowa wzorcowa
ciemniejsza ri:
4 | Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], 20 15
% (m/m), nie wgcej niz:
5 | Zawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg nie 15
PN-B-06714-15 [7], % (m/m), nie mniejni | bada st
3. sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-05.02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogghkeé 3.

3.2. Sprz et do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykaza
sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
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- ukfadarek lub réwniarek do rézelania ttucznia,

- walcéw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym majmniej 30
KN/m, ew. walcédw wibracyjnych o nacisku jednostkoavywatu
wibrujacego co najmniej 18 kN/m Iub ptytowych zagczarek
wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniejkhem?,

— przewanych zbiornikow do wody (beczkowozow) zaopatrzonyeh
urzadzenia do rozpryskiwania wody oraz pomp do napeiaia
beczkowozdéw wodl

4. transport
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-05.02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogghke 4.

5. wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-08002
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogghke5.

5.2. Przygotowanie podio za

Podtaze pod nawierzchaittuczniowa powinno by przygotowane
zgodnie z warunkami ogélnymi okfenymi w OST D-05.02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogghkée5.2.

Nawierzchnia ttuczniowa powinna dytozona na podizau
zapewniaggcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do warstwy
nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzgltiiczniowa powinna
by¢ utozona warstwa odcingga albo warstwa geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pathzy warstva nawierzchni
ttuczniowej a spoistym gruntem podéowarstwy odcinagej, powinien by
spetniony warunek nieprzenikaniaastek drobnych, wyteony wzorem:

D

15 <5

85
gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstigy odcinajce;,
Dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianngu podtaa.

Geotekstylia przewidziane daycia pod nawierzchaittuczniowg
powinny posiadaaprobat technicza wydary przez uprawnionjednostk.
W szczegolnéci wymagana jest odpowiednia wytrzym@@aenechaniczna
geotekstyliéw, uniemdiwiajaca ich przebicie przez ziarna ttucznia oraz
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odpowiednie wiéciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia padto
gruntowego.

5.4. Wbudowanie i zag eszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie by
po zagszczeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubi warstwy nawierzchni po zaggczeniu nie
moaoze przekracza20 cm. Nawierzchgrio grubdci powyzej 20 cm nalgy
wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno ldyrozktadane w warstwie o jednakowe;j
grubaci, przy wyciu uktadarki albo réwniarki. Grulsé roztazone;j
warstwy lznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osignicto gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozk@niu powinno by zag:szczane
przegciami walca statycznego gtadkiego, o nacisku jetkoagym nie
mniejszym nk 30 KN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym
powinno rozpocz sig od krawedzi i stopniowo przesuwgpasami
podiuznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym powiozpocaé si¢
od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podinymi, czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kraedzi. Dobor walca gtadkiego
w zaleznosci od twarddci ttucznia, mana przyjmowa wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobor walca gtadkiego w zabesci od twarddci thucznia

Twardas¢ | wytrzymata¢ nasciskanie Dopuszczalny nacisk kN/m
skaty, szerokdci tylnych két walca
z ktorej wykonano ttucze
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120
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Zagzszczanie mina zakaczye, gdy przed kotami walca przestaj
si¢ tworzyt fale, a ziarno ttucznia o wymiarze okoto 40 mm padiskiem
kota walca nie wttacza sw nawierzchng, lecz miadzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego ngleaklinowa ja
poprzez stopniowe rozsypywanierida od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej
granulowanej od 0,075 do 4 mm przygtym zagszczaniu walcem
statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktadaesha niej od razu warstngorm) nie
klinuje sk, gdyz niecatkowicie wypetnione przestrzeniegazy ziarnami
tlucznia powodyj lepsze zwizanie obu warstw ze spkNatomiast gérm
warstwe nalezy klinowaé tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie
zostan wypetnione klhcem.

W czasie zagszczania walcem gtadkim zaleca skrapia
kruszywo wod tak czsto, aby byto stale wilgotne, co powoduje,
kruszywo mniej si kruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod
walcem.

Zagszczenie mizna uwaat za zakaczone, jéli nie pojawiap Sie
slady po walcach i wybrzuszenia warstwy kruszywaedratami.

Jeli dokumentacja projektowa, SST lukzimier przewiduje
zamulenie gornej warstwy nawierzchni, to ngleozsypa cienky warstwe
miatu (lub ew. piasku), obficie skrapgo wody i wciera, w zaklinowai
warstwe ttucznia, wytworzoa paple szczotkami z piasawy. W trakcie
zamulania naley przepyci¢ kilka razy walec na szybkim biegu
transportowym, aby papka zostata wessanaaty \ghrstwy. Waty walca
nalezy obficie polewa& woda, w celu unikngcia przyklejania do nich papki,
ziarn klinca i thucznia. Zamulanie jest zalazone, gdy papka przestanie
przenika& w glab warstwy.

J&li nie wykonuje st zamulenia nawierzchni, to do klinowania
kruszywa grubego natg dodawa rowniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa sgitem wibracyjnym
(walcami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym watibmjacego co
najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zagzczarkami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kNAp zag:szczenie naley przeprowadza
wedtug zasad podanych dla walcow gtadkich, leczdeapiania kruszywa
woda. Liczbe przegé sprztu wibracyjnego zalecagustalt na odcinku
prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni ngléba, aby
byta ona stale wilgotna. Nawierzchniali@ie byta zagszczana
urzadzeniami wibracyjnymi, powinna lbyrownomiernie zapgdzana
(dogeszczona) przez samochody na catej jej szedmhko okresie od 2 do 6
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tygodni, w zwazku z czym zalecasprzektadanie ruchu nazde pasy
przez odpowiednie ustawianie zastaw.
6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jako  sci robot

Ogolne zasady kontroli jako robot podano w OST D-05.02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogghké 6.

6.2. Badania przed przyst gpieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéna
badania kruszyw przeznaczonych do wykonania ropttedstawd wyniki
tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejméwa
wszystkie whaciwosci kruszywa okrgone w p. 2.3 niniejszej
specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robot przy budowie nawierzchni ttucznipmnadezy
kontrolowa z czstotliwoscia podan ponizej, nasg¢pujace wiaciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawakto zanieczyszcze obcych w kruszywie i
zawartd¢ ziarn nieforemnych w kruszywie - co najmniej 1 raz
dziennej dzialce roboczej z tymze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadaga na jedno badanie powinna wyrdo00 nf,

b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwos¢ kruszywa, odporn@ kruszywa na
dziatanie mrozu - przy kalej zmianiezrodta pobierania materiatéw.

Prébki naley pobier& w sposob losowy z rozionej warstwy,
przed jej zagszczeniem. Wyniki badagpowinny by na bieaco
przekazywane trynierowi.

Badania petne kruszywa, obejracg ocern wszystkich wiaciwosci
okreslonych w p. 2.3 powinny kiywykonane przez Wykonawa
czestotliwoscia gwarantujca zachowanie jakii robot i zawsze w
przypadku zmianyrodta pobierania materialdw oraz na polecenie
Inzyniera. Probki do badgpetnych powinny b§ pobierane przez
Wykonawe w sposdb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych
nawierzchni ttuczniowej

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien mier@yatychmiast po jej
zag:szczeniu, co najmniej w dwéch losowo wybranych pack na kadej
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dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej mi jednym punkcie na 400°m
nawierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédiaawierzchni nie
powinny przekraczat 10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powitydynbierzone i
oceniane wedtug zasad podanych w p. 6.2 OST D-@®QRawierzchnie
twarde nieulepszone. Wymagania ogolne”.

6.5. Pomiar no $no$ci nawierzchni

Pomiary nénosci nawierzchni ttuczniowej natg wykona ptyta o
srednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02 [23]. Pommiallery wykon& nie
rzadziej nk raz na 3000 Ay lub wedtug zaledelnzyniera.

Nawierzchnia ttuczniowa powinna spekiaymagania dotyce
nosnosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana 800s¢ nawierzchni ttuczniowej

Minimalny modut odksztatcenia
Kategoria ruchu mierzony przy ayciu ptyty osrednicy
30cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkdredni isredni 100 170

Zagzszczenie nawierzchni ttuczniowej najauzn& za prawidtowe
wtedy, gdy stosunek wtornego modutu odksztatceaipidrwotnego
modutu odksztatcenia, mierzonych przyyaiu ptyty osrednicy 30 cm, jest

nie wickszy od 2,2 1 : M. < 22).

6.6. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi
odcinkami nawierzchni

6.6.1.Niewtasciwe uziarnienie i wigciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniag wymaga podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji zostadrzucone. Jeli kruszywa,
nie spetniajce wymaga zostaln wbudowane, to na poleceniezymiera,
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wiasny koszt.

6.6.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni
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Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktdre wykaaujcksze
odchylenia cech geometrycznych od gkoeych w punkcie 6.3.2 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie nagatbaé warstwy,
wyréwnane i powtérnie zagzczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Pangkonaniu
nasgpi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3.Niewtasciwa n@gnos¢ nawierzchni
Jezeli naénos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to

Wykonawca wykona wszelkie roboty niezlme do zapewnienia wymaganej

nosnosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawdka wtedy,
gdy zankenie nédnosci nawierzchni wynikto z niewkziwego wykonania
przez Wykonaweg robot.

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-05002.0
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogghké 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. odbior robot
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST D-0512.0
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogghkeé 8.

9. podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno Sci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w OST D-
05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagagolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mnawierzchni tluczniowej obejmuje:
— prace pomiarowe i oznakowanie robot,
— dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,
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roztozenie warstwy kruszywa grubego (ttuczniankh),

zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienieodw i
zag;szczenie

przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych wymaganych w
specyfikacji techniczne.

D - 06.04.01

ODTWORZENIE ISTNIEJ ACYCH ROWOW

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogoblnej specyfikacji tecknigj (SST) 8 wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgzianych z remontowaniem rowow przy przebudowie
drogi gminnej — ul. Zgodna
w m. Mierzyn, gmina Dobra

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje Techniczne stosowane jako dokument przetargowy i kontraktpvway
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot
zwiazanych z oczyszczaniem, peglgianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu i nasyp

1.4. Okre slenia podstawowe

1.4.1.ROw - otwarty wykop o gbokdsci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza
WOodk.

1.4.2.ROw przydrany - row zbierajcy wock z korony drogi.

1.4.3.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6ét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Materiaty nie wysipuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”

3.2. Sprz et do wykonywania robot remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazsic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

— zag:szczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycz gce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”

78



4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okénych w niniejszej SST, nioa korzysté z
dowolnychsrodkow transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogoélne

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu neariego przez wag scigciu
trawy i krzakow w obgbie rowu.

5.3. Pogt ebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nale uzyska& podane porej wymiary geometryczne

rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydrénego w ksztaicie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1dig51:1,3,
gkebokas¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jakoznica pozioméw dna i nszej krawdzi
gornej rowu;

b) tréjkatnym - dno wyokisglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleslarpy
wewrgtrznej 1:3, nachylenie skarpy zegirznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do
1,50 m liczona jako tmica poziomow dna i nszej kravedzi gornej rowu;

c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gérne
wyokraglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 machylenie skarpy
wewretrznej 1:3, a skarpy zewtiznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m
liczona jako ranica poziomow dna i nszej krawedzi gérnej rowu;

— dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szekgkdna co najmniej 0,40 m, nachylenie
skarp od 1:1,5 do 1:3, gdokas¢ co najmniej 0,50 m. Réw ten powinien¢byddalony co
najmniej o 3,0 m od kragdzi skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwdrtyaco
najmniej o 5,0 m w pozostatych przypadkach.

— dla rowu odptywowego - ksztait trapezowy, szergkdna co najmniej 0,40 m,gpokas¢
minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zataraahitrasy tuki kotowe o promieniu
co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek padyrowu powinien wynosi0,2%;

w wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekragzaah 200 m - 0,1%.

Najwickszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastyé0%,

- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie

- mat trawiast - 2,0%,

- darniry - 3,0%,

- faszyn, - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.
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5.4. Roboty wyko nczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzgo z remontowanych rowow i skarp rigle
wywiez¢ poza olb¢b pasa drogowego i rozplantotwa miejscu zaakceptowanym przez
Inzyniera.

Sposob zniszczenia pozostaliopo usunitej roslinnosci powinien by zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniamiymiera.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako  sci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu I skarp
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw podaje tablica 1.

Tablica 1.
Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiarow
1 |Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
Szerokdc¢ i gigbokasé rowu 1raz na 100 m
Powierzchnia skarp 1raz na 100 m

6.2.1.Spadki podtane rowu

Spadki podtiane rowu powinny b§ zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj +
0,5% spadku.

6.2.2.Szeroka¢ i giebokas¢ rowu

Szerokéc¢ i giebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektows z
tolerancy £ 5 cm.

6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp naley sprawdza szablonem. Przeit migdzy skarp a
szablonem nie powinien przekra¢Zxm.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0MANymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-Q0@AWymagania ogolne

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno Sci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— 0Czyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— Sciecie trawy i krzakéw,
— odwiezienie urobku,
— roboty wykaczeniowe,
— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacjinicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
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