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D - M -00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagchhicznej (ST) $ wymagania ogoélne dotygee
wykonania i odbioru rob6t w ramach remontu uli8potdzielcéw w Mierzynie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna dokument przetargowy i kakdibwy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniamh w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obganuymagania ogoélne, wspoélne dla robotebpgh specyfikacjami
technicznymi i pozostatymi dla poszczegoélnysbreymentdw robdt drogowych zawartych w niniejazyppracowaniu.

Nr. | Nr. STWIOR Opis robét Jm  flo $¢
Poz.
D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1 D-01.02.04 | Rozebranie nawierzchni z mieszanek min-bitum gr. | m2 | 22,0
6 cm z wywozem poza plac budowy
2 D-01.02.04 | Rozebranie podbudowy z kruszywa naturalnego gr. | m2 | 22,0
15cm ze zlozeniem na placu budowy i ponownym
wbudowniem w pobocze
3 D-01.02.04 Rozebranie nawierzchni betonowej gr. 15 cm m2 | 15,0
wywozem gruzu poza teren budowy
D-04.00.00 PODBUDOWY
4 D-04.01.01 Koryto gt. 40 cm z profilowaniem i zageszczeniem m2 | 312,5
podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni
wykonywane mechanicznie w gruncie II-1V kat.z
wywozem gruntu w obrebie placu budowy
5 D-04.01.01 Koryto gt. 10 cm z profilowaniem i zageszczeniem m2 | 492,0
podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni
wykonywane mechanicznie w gruncie II-1V kat.z
wywozem gruntu w obrebie placu budowy
6 D-04.02.01 Warstwa odsaczajgca z piasku grubosci 20 cm m2 | 804,5
7 D-04.04.02 Wykonanie podbudowy z kruszywa famanego m2 | 312,5
stabilizowanego mechanicznie , grubosc warstwy po
zageszczeniu 25 cm
D-05.00.00 NAWIERZCHNIE
8 D-10.03.01 Nawierzchnia z plyt zelbetowych wielootworowych | m2 | 312,5
IOMB 100x75x12 na podsypce piaskowej gr.5cm
Zz wypetnieniem otworéw destruktem z frezowania
9 D-05.02.01 Wykonanie nawierzchni z kruszywa m2 | 492,0
stabilizowanego mechanicznie (destrukt z frezowania)
, grubosc warstwy po zageszczeniu 20 cm
10 D-05.03.17 Remont czastkowy nawierzchni bitumicznych z t 6,0
masy min-bitum. gtebokosci 6 cm z dowozem masy,
oczszczeniem i skropieniem
ROBOTY DODATKOWE
11 D-06.03.01 Scinka poboczy i wyréwnanie m2 | 124,0
12 D-09.01.01 Wykonanie trawnikbw dywanowych siewem m2 | 124,0




1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty calad¢ techniczno-aytkowa (drog) albo
jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny, ezef).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i edednio
utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwsdab postoju pojazdoéw oraz ruchu pieszych wragszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Droga tymczasowa (mor@wa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczimauchu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przesvidzilo usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.5.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgzuijacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu
robét budowlanych oraz zdarzeokolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.6.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wggbwania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyehi jezdnie.
1.4.9.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.10.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mostowych, twoaz
ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.11.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona korothrogi i skarpami rowéw.
1.4.12 Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&u utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.13 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych robo6t w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikbw. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdapo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwihzanych z ocenjakasci materiatdw oraz robét.

1.4.15.Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robot, zgodne z dokumentacpjektovs i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyimera.

1.4.16.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzslych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na podie

gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferypam

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvy $cieralrg a podbudow, zapewniajca lepsze roziaenie
napkzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa sgiga do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniagej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohzen od ruchu na podie. Podbudowa nie sklada
sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sklada
sie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemstek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub
odcinapca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnymaraeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driatmrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniediwsienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powye;.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stsca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.17.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszczynie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.18.0biekt mostowy - MOST, wiadukt, estakada, tunkdka dla pieszych i przepust.

1.4.19.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchulipznego
na okres budowy.

1.4.20. Odpowiednia (bliska) zgodi® - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamigedi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robot
budowlanych.



1.4.21.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi oraz
drzew i krzewéw. Pas drogowy e réwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzn
chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.22.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyiavask pojazddéw, umieszczenia udzen
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zgda jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.23.Podiae - grunt rodzimy lub nasypowy gy pod nawierzchaido gkbokadici przemarzania.

1.4.24.Podize ulepszone - gérna warstwa pagtplezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu umbiwienia
przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.25. Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawa@eprirzyniera, w formie pisemnej, dotygze
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw gz@inych z prowadzeniem budowy.

1.4.26.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydadaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.27. Przedsijwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagrsnia drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w plapieekroju podtanym) istniejcego padczenia.

1.4.28.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamateji obudowy konstrukcyjnej, stuce do przeptywu matych ciekéw
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dlaudkehowego, pieszego.

1.4.29.Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.30.Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopreyktad droga,
kolej, rurocig itp.

1.4.31.Przetargowa dokumentacja projektowa esézlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyk i
wymiary obiektu kdacego przedmiotem roboét.

1.4.32 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegmzeéMsklada sie z petnejsciany, stupédw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrziy komoér.

1.4.33.Rekultywacja - roboty mage na celu uporzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenararuszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.34.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.35. Zadanie budowlane - €& przedstwziccia budowlanego, stanoyga odebrna calas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdol do samodzielnego spetnienia przewidywanych funegjhniczno-aytkowych. Zadanie m polega
na wykonywaniu rob6t zwrzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarfbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&kech wykonania oraz za ich zgodit@ dokumentagj projektova, ST
i poleceniami layniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okréonym w dokumentach umowy przeie@Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisfracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktéow gtdéwnych trasy
oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzempldak@mentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsdanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwadtiajpcym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego,
— sporadzom przez Wykonawe.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektovs i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynerzekazane przezipniera Wykonawcy stanowiczesé
umowy, a wymagania wyszczegolnione w @dmpjednym z nichsobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
calej dokumentacji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohpwe kolejndé ich waznosci
wymieniona w ,,0g6inych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mee wykorzystywa blgdow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadokhinzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiar6w waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateitialls zgodne z dokumentacprojektova i ST.



Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SEdn uwazane za wartiei docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntéw budowli mugzby¢ jednorodne i
wykazywa& zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekracza dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektova lub ST i wptynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaaspione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagcly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietmydw sposob oki&ony w D-M-
00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktuda zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zaradem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania budowy.
W zaleznoéci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienétaktualizowany przez Wykonawoa bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewagay ten sposéb bezpiedmstwo
pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciov dzieh i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzetléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaje kxda akceptowane przezipniera.

Fakt przystpienia do robét Wykonawca obwia publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicigah okrélonych przez Inyniera, tablic informacyjnych, ktérych tie
bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly
okres realizaciji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje §ize jest whczony w cen umowry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamakiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienien@alizacji kontraktuzado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeetlzie utrzymywd tymczasowe urglzenia zabezpieczaje, w tym: ogrodzenia,
porecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorodgzelkie innerodki niezkedne do ochrony robét, wygody
spotecznéci i innych.

Fakt przystpienia do robét Wykonawca obwia publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicigah okrélonych przez Inyniera, tablic informacyjnych, ktérych tie
bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly
okres realizaciji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje §ize jest whczony w cen umowrs.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie;gio przepiséw i norm dotyazych ochrony
srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oredzie unika uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrigi
spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢sivie jego sposobu
dziafania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukopérégaiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyithrh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nantere
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych saialnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach

Materialy tatwopalne g sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed dgstm
0soOb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmiarem wywotanym jako rezultat realizaciji
robét albo przez personel Wykonawcy.



1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegéniu wiekszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do robot bda miaty aprobat technicza wydamy przez uprawnicgpjednostlk,
jednoznacznie okgajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsr@lowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, azpkaiczeniu robot ich szkodlivwig zanika (np.
materiaty pylaste) megby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych wbudowania.zéé wymagaj
tego odpowiednie przepisy Zamawiigy powinien otrzymézgod: na wycie tych materiatdw od wiaiwych organow
administracji pastwowe;j.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheonstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak rurggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadddzych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeqievtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i uwdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére mag by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémmizyniera
i wladze lokalne o zamiarze rozpgcia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaMgjkonawca bezzwtocznie powiadomizimiera i zainteresowane wtadze
oraz ledzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzktia instalacji na powierzchni ziemi i gizen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdow

Wykonawca stosowssie bedzie do ustawowych ograniagzebcizenia na § przy transporcie materiatow i
wypos&enia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie nidnb zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowyabowo
tadunkow i w sposob agty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera. Pojazdy i tadunki powodige
nadmierne obaizenie osiowe niedala dopuszczone nawiezo ukaczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i
Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmeleceniami layniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawocgdhie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpiecagstwa i higieny pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedni
odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia bezpiearsgwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i 8 uwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty zakiczenia rob6t (do wydania potwierdzenia z&da@enia przez liyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamieqmo by prowadzone w taki
sposbb, aby budowla drogowa lub jej elementy byadowalaicym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyriega to na polecenie tgniera powinien rozpogz roboty
utrzymaniowe nie piniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centram&jscowe oraz inne przepisy
i wytyczne, ktére sw jakikolwiek sposob zwazane z robotami idglzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyaw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub metod i w sposéb agty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.



2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczdngo
rob6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informagojyaiace proponowanegarédia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowiedriwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prizegniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegmdta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materialty uzyskane z
dopuszczoneggrddita w sposob ggly spetniag wymagania ST w czasie pggti robot.

2.2. Pozyskiwanie materialtdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatéw z
jakichkolwiekzrodet miejscowych wiczapc w tozrodta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowrzany dostarczay
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z bad@terenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedwydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktaza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatéw z
jakiegokolwiekzrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tpterynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty z@@ane z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zt§ z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskaniakisi zwiru beda formowane w
haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacieteu po ukéczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykeopa terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowyedla wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegblzie prowadz zadnych wykopéw w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhgigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olbganjacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodnd
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Kindtaterialtdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatéw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni, keda zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw wsizzprzeprowadzania
inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychegzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow
przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadlz ztozone w
miejscu wskazanym przezzyniera. J&li Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatléw do innych rob6tzrte dla
ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiakpstanie przewarfoiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktdrym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje na
wlasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane imastedo czasu gdydala one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly f@akos¢ i wtasciwos¢ do robét i byty dosipne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@dalzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavenych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewigluozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiylniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grag/ciem
materiatu, albo w okresie dtszym, jéli bedzie to wymagane dla batlarowadzonych przez igniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych roboét. Spez uzywany do robét powinien iyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadaod
wzgledem typéw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aigacji robét, zaakceptowanym przezyniera;
w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistkmgmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma Bytrzymywany w dobrym stanie i
gotowaici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrogrpdowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie sgim do wytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidojozliwo §¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego alkaegpiprzed ayciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji lizyniera, nie mge by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i narzdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zostanzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zoboazany do stosowania jedynie taki@todkdw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robo6t i whiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkdéw transportu dzizie zapewni@prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dlreymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach4yniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnid wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych afiein na osie i innych parametréw technicznystodki transportu nie odpowiadaie
warunkom dopuszczalnych ohzén na osie mogby¢ dopuszczone przezdyniera, pod warunkiem przywrédcenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z umoworaz za jak& zastosowanych materiatéw i
wykonywanych robo6t, za ich zgoditoz dokumentaej projektows, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robiazo
poleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakido za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgso wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami kdnymi okr&élonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna pgmie
przez Irkyniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zosian
jesli wymaga tego ledzie Irzynier, poprawione przez Wykonawna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsck przez Imyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadn&.

Decyzje Iyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementélidt keda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacpjgktowej i w ST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji krynier uwzgkdni wyniki bad& materiatow i robét, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkciji i
przy badaniach materiatow, @eiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na
rozwazam kwestk.

Polecenia lpyniera kzda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymanzez
Wykonawe, pod grdba zatrzymania robdét. Skutki finansowe z tego tytpdunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiera programu zapewnienia
jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykeawgia rob6t, mgliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujce wykonanie rob6t zgodnie z dokumeniagjojektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyraepr
Inzyniera.

Program zapewnienia jad@ bedzie zawieré:

a) cz$¢ 0golmn opisupca:
- organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaawibot,
- organizaci ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp,,
— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,
— wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementéw robat,



— system (sposoéb i procedliproponowane]j kontroli i sterowania jaloin wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie bad,

— sposéb oraz formn gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesotriologicznym, proponowany
sposob i form przekazywania tych informacji zgnierowi;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uedzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilég¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zaladunku materialéw, spoipisizy,
kruszyw itp.,

— sposoéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedatitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposoéb i procedar pomiaréw i bada (rodzaj i cazstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegoblnych elementéw robét,

- sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robo6t &dlzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazon jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robo6t i jak@ci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wvdczapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie adzenia niezbdne do pobierania prébek
i bada materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze zaadad od Wykonawcy przeprowadzenia bade celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materialtbw oraz robot zestatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynadokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyayazapewni wykonanie
robot zgodnie z umogv

Wykonawca dostarczy tgnierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazna legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm oks&jacych procedury bada

Inzynier kgdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier Ixdzie przekazywé& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieggnigciach dotyczcych
urzadzea laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelungtod badawczych. Jeli niedocagnigcia
te keda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robot badanych
materiatléw i dopkci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Baiaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zaleca sStosowanie statystycznych metod pobierania probe#rtych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodolisgtwem wytypowane do bafla

Inzynier kgdzie mi€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca duzie przeprowadza dodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgirzez Wykonawg usungite lub ulepszone z wlasnej
woli. Koszty tych dodatkowych baflapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistewek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawicy.

Pojemniki do pobierania prébekeda dostarczone przez Wykonagvé zatwierdzone przez myniera. Prébki
dostarczone przez Wykonagvdo badéa wykonywanych przez liyniera lgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przyspieniem do pomiarow lub bafiaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bédaW/ykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptaciji
Inzyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazyw@ Inzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej, nie pdiej jednak
niz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadod.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priaego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia probek i
badania materiatéw urddta ich wytwarzania i zapewniona mudbie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta matniv.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobbidt prowadzonego przez Wykonaywdedzie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i robdt z wymaganiami ST na podstawyaikow bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd prébki materiatéw i prowadéibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj koszt.

Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to kynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lubadkowych bad@ albo oprze si wytacznie na whasnych
badaniach przy ocenie zgodbmateriatdw i rob6t z dokumentacprojektovs i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazuicy, ze zapewniono zgodké z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych ardazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polslky Normy lub
- aprobaj techniczm, w przypadku wyrobdéw, dla ktoérych nie ustanowidpolskiej Normy, jeeli nie s objcte
certyfikacp okreslona w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez ST, k@a partia dostarczona do roboét
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raz&zpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone przez Wykonaginzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpuowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dadeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyehla dokonywane na bigco i bgda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu bezpiefziva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejsgroudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebtzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonalismapg
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskaltsbwego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwatechnilky, w porzdku
chronologicznym, bezgoednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumeb¢da oznaczone kolejnym numerem aanika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegélngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez iyniera programu zapewnienia jgkoi harmonograméw robét,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robo6t, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanik@ych i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturmpowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ograniczeniom lub wymaganiom
szczegOblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych bade z podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowedabprzedidone Irzynierowi do
ustosunkowania si

Decyzje Ityniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub zagciem
stanowiska.
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Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak stipn
umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementdéw robét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza wi sposéb cigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do rejestru
obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnplub certyfikaty zgodné&i materiatdw, orzeczenia o jada materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki bad&Vykonawcy kda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema
jakosci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny liyudosgpnione na kadezyczenie lyniera.

(4) pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zaliczagsbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do waglu na zyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektova i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu Irkyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmi@em.

Wyniki obmiaru keda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obougku ukaiczenia wszystkich robot. Bine dane zostarpoprawione wg instrukcji kyniera
na psmie.

Obmiar gotowych robot dolzie przeprowadzony z eztoscia wymagam do celu miesicznej platnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olklenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Dlugadici i odlegtaici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowe;.

Jali ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, okjosci beda wyliczone w mi jako diuggé
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowoghbla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@mi

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitatzaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub sper wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedda przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trii@an
robét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amlzenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom ST &lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob agty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.
Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

12



Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhcz leda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejscaiczimog by¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru
obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zytierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulaegrakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uddiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpigj jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomi@entym fakcie layniera.

Jakac¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia hynier na podstawie dokumentéw zawiaggich komplet wynikow
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone payiav konfrontacji z dokumentagijprojektows, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru czgciowego robét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dliobét dokonuje trynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichidip jakasci i
wartcsci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotoeido odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwypisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomienienpiémie o tym fakcie Inyniera.

Odbior ostateczny robot nast w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakdczenia robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaeprzez Zamawiagego w obecrizi Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalmowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikdéw bafia
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagprojektovy i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzdpetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aaowych lub robét uzupetniggych w warstwigcieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoii ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komigje jaka¢ wykonywanych robét w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeataajektovs i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpigtteio ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robét jest protokét odbioru ostatecznegaétrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1.dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona w trakcie
realizacji umowy,
2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentow umowy i ew. uzupetraag lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiarow kontrolnych oraz baglaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,
6.deklaracje zgodrioi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,
7.opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgomiaréw zatczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
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8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzgych (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob4t wicicielom urzdzen,
9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego niddogotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige teda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiaicego.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyehot zwihzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjnydualizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanara jednost&k obmiarowy ustalom dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltovpmdstavy platncci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kossowej lgdzie uwzgédniat wszystkie czynneci, wymagania
i badania skiadage st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekigw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:
— robocizre bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,
— wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu na teren

budowy,

— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaljacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesdo wymaga warunkow umowy i wymagaogolinych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrgone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaygsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orga&gji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektayinierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieynikajacych z
postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkow, barier, oznakowai drenau,

() tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (¥r 89, poz. 414).

2. Zarmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwécz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennikadwy
oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., p@8).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz.U.Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).
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D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikagchnicznej (ST) s wymagania ogolne dotyaeze
wykonania i odbioru robét rozbiérkowych w ramacdmontu ulicy Spétdzielcéow w Mierzynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjit
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t w zakresie wyszczemdym w pkt
1.3 ST D-M-00.00.00 i ustaleniami podanymi vkdimentacji projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirginji
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudev ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwizanych z rozbiorkelementéw drog, ogrodae przepustéw maze by wykorzystany spra
podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,
- tadowarki,
- zurawie samochodowe,
— samochody eizarowe,
- zrywarki,
— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélme” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drég, ogroilz@rzepustédw obejmajusunicie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumenigajojektows, ST lub wskazanych przezzyniera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaejientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, ignier maze polect
Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékaey przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposob okény w ST lub przez lzyniera.
Wszystkie elementy mitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydaysuwane bez powodowaniacdnych uszkodze O
ile uzyskane elementy nie staic wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w ST lub
wskazane przez hyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST sisig wtasnacia Wykonawcy, powinny by usungete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drégrodza i przepustéw znajdage seé w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentagj projektove beda wykonane wykopy drogowe, powinny btymczasowo zabezpieczone. W szczegdno
nalezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypetni¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otacagapgo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompléggiavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych dadrmego wykorzystania.

Zagzszczenie gruntu wypelnigjego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrofzg@rzepustéw
powinno spetnia odpowiednie wymagania oktene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(MJymagania ogoine”  pkt 7.
7.2. jednostka obmiarowa

jednostla obmiarove rob6t zwizanych z rozbiérkelementow drég i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - ifmetr kwadratowy),
- dla ogrodzé - m (metr),
— dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
— dla murkéw — m3 (metr sgeienny)

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z utezeniem na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,
— wyréwnanie podtoa i uporadkowanie terenu rozbidrki;
b) dla rozbiérki krawznikow, obrzey i opornikow:
— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikéw wraz z wyciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
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— wyréwnanie podtoa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla rozbioérki ogrodze
— demonta elementéw ogrodzenia,
— odkopanie i wydobycie stupkdéw wraz z fundamentem,
— zasypanie dotdéw po stupkach z zsgczeniem do uzyskaniaxsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jegazycia, z utezeniem w stosy na poboczu,
- zafadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
uporazdkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbiérki znakow drogowych:
- demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,
- odkopanie i wydobycie stupkow,
- zasypanie dotéw po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- zafadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
— uporzdkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacztesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogdlnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagriione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu.
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D-04.01.01

KORYTO WRAZ 7Z PROFILOW ANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikagfinnicznej (ST) g wymagania dotyee wykonania i
odbioru koryt pod nawierzchnie jezdni weaprofilowaniem i zagszczaniem podi@ gruntowego w ramach remontu
ulicy Spotdzielcéw w Mierzynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjit
wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni zgodnie z zakreseysagzegélnionym w pkt 1.3 ST D-M-00.00.00
i ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi w ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyerce robot

Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przysgpujacy do wykonania koryta i profilowania podt powinien wykazésie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanitskich koryt),
— walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygi.

Stosowany spet nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Wymagania dotyece transportu materiatdw podano w ST D-04.02.014pk
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
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5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zsgczenia podta bezpérednio przed
rozpoczciem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wargejsze przysipienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podia jest maliwe wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch budowlany,
niezwigzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkieryta w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmaazliwia¢ nacikgnigcie sznurkdw lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wikszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorersboty i
do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym za&regposdb wykonania musibyaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwimzy na odkltad w miejsce wskazane przezhiera.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie poditaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogionaley sprawdz, czy istniejce radne terenu umidiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmnienps
wyzsze nk projektowane rgdne podidga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulclkirpodtaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowgiujace dla gérnej strefy korpusu, w il koniecznej do uzyskania wymaganychdaych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny sposob zaakceptowany przezytmiera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podima naley
kontynuowa do osignigcia wskenika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaivisk zag;szczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podima (I)

Minimalna wartdc¢ I dla:
Strefa Autostrad i drdg Innych drég
korpusu ekspresowych|  Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ciezkiego
Gorna warstwa o grulioi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podtea 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiaze uniemdliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia naley oprz& na metodzie obsien plytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podim wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego inp@nego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracza2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna lByrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpaainien on zabezpieczyodtae przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez raehie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukltad&olajnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wiasny koszt.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardéw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmiG

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiarow
1 | Szerokeéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rbwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
: co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drég
5 | Rzdne wysokéciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztattowanie osi w planié co 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostrad i
6 . .
drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zaggszczenie, wilgotn& gruntu w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzéelziej nk raz
poditaza na 600 M
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5
cm.

6.2.3.Réwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndci podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z normnBN-68/8931-
04 [4].

Nieréwndci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektows z tolerancj £
0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rdznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by¢ przesunita w stosunku do osi projektowanej cze8j niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wcej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod&okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujessporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to wagto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztidcakralonych zgodnie z norsmBN-64/8931-02 [3] nie powinna By
wieksza od 2,2.

Wilgotnaos¢ w czasie zagszczania naley bada@ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgoté gruntu podiaa powinna by
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
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6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od d&reych w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gsarzenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésyniedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projelgtd®@ | wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktlaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplgamiem,
- zafadunek nadmiaru odspojonego grunténodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub masy
- profilowanie dna koryta lub podia,
— zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obezenie ptyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééehoawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghnicznej (ST)s wymagania dotyeare wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonaniem warstw aggapcych i odcinaicych w ramach remontu ulicy Spétdzielcéw w
Mierzynie.

.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stan@kuthent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji
robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem:
- warstw odcinajcych i wyrownawczych z kruszywa, zgodnie z reakm wyszczegélnionym w pkt. 1.3 ST D-M-
00.00.00 i zgodnie z ustaleniami podanymi w do&ntacji projektowej

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z oléleniami podanymi w
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjie. 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstwsgrrapcych s:
— piaski,
- zwir i mieszanka,
a odcinagcych - oprécz wiej wymienionych:
— miat (kamienny),
— destrukt z frezowania jako warstwa wyréwnawcza,
— grunt niewysadzinowy z korytowania jako warstwgrownawcza.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agzapcych i odcinagcych powinny spetnianasgpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznoicia:

D15
des <5
gdzie:
D,s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsixay odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podiaa.
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstigczapcych warunek szczeldoi musi by spetniony, gdy
warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odgo®)j
b) zagszczalnéci, okreilony zaleznoscia:

U= % >5
le
gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,

dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
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dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwacdapcych i odcinajcych powinien speintawymagania normy PN-B-
11113 [5] dla gatunku 1i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwaczisacych i odcinajcych powinny spetniawymagania
normy PN-B-11111 [3], dla klasy 1 i Il.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112 [4].

2.5. Skladowanie materiatéw
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jeeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyozisacej lub odcinaicej nie jest wbudowane bezpednio
po dostarczeniu na budewzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaaisl/ykonawca robét powinien zabezpie€zy
kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemymin materiatami kamiennymi. Podde w miejscu skladowania
powinno by réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6Ine wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” fikt.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odcirgie]j lub odgczapcej powinien wykazasic mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spratu:
- rowniarek,
- walcéw statycznych,
- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt. 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt. 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Poditaze gruntowe powinno spetriiavymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04.01.0
.Koryto wraz z profilowaniem i zagszczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odaczapca powinny by wytyczone w spos6b untwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentagj projektow, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ezdlach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utiweia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§rozktadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu rowniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow i gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy linego kruszywa powinna byaka, aby po
jej zagszczeniu ogignigto gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje wykoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o grubdci
powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa najavykona dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nastpnej warstwy
moze nasipi¢ po odbiorze przez hyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregaciskywa naley przed zagszczeniem wymiekikruszywo na
materiat 0 odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej
zag:szczania.

Zag;szczanie warstw o przekroju daszkowym gglezpoczyné od krawdzi i sStopniowo przesuwgpasami
podiuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyale
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rozpoczynd od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gérnej
krawedzi.

Nieréwndci lub zagkbienia powstate w czasie zggczania powinny ywyréwnywane na bigco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcéw warstwa odcinap i odgczapca powinna b§ zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie naley kontynuowé do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481Wskanik zag;szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12

[8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat woudowanwarstwe odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontralg:szczenia naley oprze€ na metodzie
obciazen ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy WwepBN-64/8931-02 [6]. Stosunek
wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie ipgam przekracza?,?2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg osuszy
przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, giigotnos¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rGwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w ST przewidziano konieczédwykonania odcinka prébnego, to co najmniej naidpdred rozpoogeiem
robét Wykonawca powinien wykotadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia, czy spgzbudowlany do rozktadania i zegzczania jest wkziwy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniedonym koniecznej do uzyskania wymaganej glabpo zagszczeniu,
— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego weka zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniezyd takich materialdw oraz spyt, jakie keda stosowane do
wykonywania warstwy odcinagej i odgczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odsgczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed ukeniem nasfpnej warstwy powinny byutrzymywane w
dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdow koniecznych dla wykonaniazeylezacej warstwy
nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olaga Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt. 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
i przedstawé wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivevszystkie wtdciwosci kruszywa okr@one w p.
2.3.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardéw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy odszapcej
i odcinapcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiaréw i pomiarow

1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 50 m

2 | Rownd¢ podiuzna col0m

3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 50 m

4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 50 m

5 | Redne wysokéciowe co 10 m w osi jezdni i na jej kragziach

6 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
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niz raz na 50 m
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 100 m

8 | Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,
wilgotnos¢ kruszywa

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$ataénia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukow
poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szeroké¢ warstwy nie mae sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.Réwnas¢ warstwy

Nieréwndci podtuzne warstwy odcinagej i odaczapcej naley mierzy
4 metrowy tata, zgodnie z norsnBN-68/8931-04 [7].

Nieréwndci poprzeczne warstwy odcinagj i odaczapcej naley mierzy¢
4 metrowy tata.

Nieréwndaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigadj i odgczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentagj
projektows z toleranci + 0,5%.

6.3.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm i
-2 cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by¢ przesunita w stosunku do osi projektowanej cz@8j niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wtej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna b§zgodna z okrdona w dokumentaciji projektowej z tolerancil cm, -2 cm.

Warstwa powinna posiaélagrub@&¢é min. 10 cm.

Jezeli warstwa, ze wzghow technologicznych, zostata wykonana w dwéch tmaash, naley mierzy taczm
grubas¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vertim grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy przez
spulchnienie warstwy nagdokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiateadpowiednich wiéciwosciach,
wyréwnanie i ponowne zagzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poamghiu tych rob6t nagti ponowny pomiar i ocena grusim
warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskanik zag;szczenia warstwy odcirgjej i odgczapcej, okraélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by
mniejszy od 1.

Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bada wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé kruszywa powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyieksze odchylenia cech geometrycznych od gdrg/ch w p. 6.3, powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie detgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i odaczajce;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt. 8.
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Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST | wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkdaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pgkt.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fiwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozie@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o grulboi i jakosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
— wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieig
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueatio nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoedwierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natueado nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie piyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résghoawierzchni
planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéa zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabyrttgzu z zastosowaniem geotekstyliéw, IBDIM, Warszawa
1986.
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D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaafihnhicznej (ST) swymagania dotyexe wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabiliazoych mechanicznie w ramach ramach
remontu ulicy Spotdzielcéw w Mierzynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjidt
wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechaniczniePMgS-06102 [21] zgodnie z zakresem wyszczegoymomw pkt 1.3
ST D-M-00.00.00 i zgodnie z ustaleniami podanyndakumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegajcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotidoi
kruszywa o witéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostate@kreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirnji
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt braz w ST dotyezych poszczegdlnych rodzajéw podbudéw z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot
Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialy stosowane do wykonania podbudoéw z krasgtabilizowanych mechanicznie podano w ST datygeh
poszczegoélnych rodzajéw podbudéw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,

27



2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldtena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaé& miedzy krzywymi granicznymi
p6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoaych na podbudowy
wykonywane metaegdstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolmn warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadegiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do

gornej krzywej granicznej uziarnienia ngiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie nwprzekracza2/3
grubasci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawvymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa .
Lp. Wyszczegolnienie naturalne tamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug

zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza nicza

1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 | PN-B-06714

niz 0,075 mm, % (m/m) do10| dol12 [ do10| do12 | do10 | do 12 -15 [3]
2 | Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 5 10 5 10 5 10 -15[3]
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wécej niz 35 45 35 40 - - -16 [4]
4 Zawart@¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wiecej niz (1]
5 | Wska&nik piaskowy po picio-
krotnym zagszczeniu metagd od30| od30 | od30]| od30 _ R BN-64/8931
6 | Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles

a) scieralna¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie

wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralné¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nie -42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35

7 Nasikliwosé¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiccej niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]

8 Mrozoodporné, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamia 5 10 5 10 5 10 -19 (7]

nia, %(m/m), nie wicej niz
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9 PN-B-06714

Rozpad krzemianowyzela- -37 [10]

zawy hcznie, % (m/m), nie - - - - 1 3 PN-B-06714

WiQCej niz -39 [11]
10 | Zawarté¢ zwiazkOw siarki w

przeliczeniu na S©%(m/m), 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714

nie wiecej niz -28[9]

11 | Wskanik nasnosci Wne mie-
szanki kruszywa, %, nie

mniejszy nk:
a) przy zagszczeniud>1,00 | 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud>1,03 | 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3.Material na warstwodsiczapca

Na warstw odsiczapca stosuje si:
zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Material na warstw odcinajca

Na warstw odcinajca stosuje i
piasek wg PN-B-11113 [16],
miat wg PN-B-11112 [15],
geowtdknire o masie powierzchniowej povgj 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5.Materialy do ulepszania wdeiwosci kruszyw

Do ulepszania wkgiwosci kruszyw stosuje i
cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
wapno wg PN-B-30020 [19],
popioty lothe wg PN-S-96035 [23],
zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanen@zdnych efektéw ulepszania kruszywa i po
zaakceptowaniu przezdyniera.
Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowa wodk wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangedchanicznie powinien wykaza
si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewéiwytworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotéa optymalnej,
réwniarek albo ukladarek do rozktadania mieszanki,
walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub sttnych do zagszczania. W miejscach trudno dgmstych powinny by
stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materialtéw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
zag:szczeniem podi@”.

Podbudowa powinna byutozona na podtzu zapewniagicym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nalesprawdzt wzorem:

Dis _g 1)
d85
w ktorym:
D;s - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod®blziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapacej, w
milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodi&iarn gruntu podia, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie ma by spetniony, naley na podiau utazy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio dobran
geowtdknire. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychistek gruntu, wyznaczaesz warunku:

d
=20 <12 (2)
O90

w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥sziarn gruntu podi@, w milimetrach,
Ogo - umownasrednica poréw geowtokniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzymiga sé na geowtdkninie w
ilogci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ezdlach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utiweia¢ naciagniecie sznurkdéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa cicisle okreSlonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarz& w mieszarkach
gwarantujcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczni@ zapewnienia jednorodsai nie dopuszcza i
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlfmakciji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniwioma by od
razu transportowana na miejsce wbudowania w tads@p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej ostateczna gruiso
po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Gruhié pojedynczo ukladanej warstwy nie peoprzekracza20 cm po
zag:szczeniu. Warstwa podbudowy powinna bgztozona w sposéb zapewnialy osiagniecie wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadacst wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna 8y
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéedingch wysokéciowych. Rozpocgie budowy
kazdej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiaflailgotnasci optymalnej, okrédonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]toda I). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinieosté osuszony
przez mieszanie i napowietrzaniezdlewilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej o 20% jej wasta,
mieszanka powinna By wilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnosé
mieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag;szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieip@wiadd przyjgtemu poziomowi wskanika
nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w ST przewidziano konieczéd wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bptred rozpocgiem
robét, Wykonawca powinien wykoaadcinek probny w celu:
stwierdzenia czy spezbudowlany do mieszania, rozkladania i gaggzania kruszywa jest wawy,
okreslenia grubdéci warstwy materiatu w stanie Anym, koniecznej do uzyskania wymaganej gigbowarstwy po

zag:szczeniu,

okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wika zagszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinieryd takich materialdbw oraz spit do mieszania, rozktadania i
zag:szczania, jakie dtla stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasi 400 do 800

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpriédonego przez hyniera.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem naspnej warstwy, powinna kiyutrzymywana w dobrym stanie. zéé
Wykonawca kdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany
naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgereruch. Koszt napraw wyniklych z nieégavego
utrzymania podbudowy ohgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania tevinny obejmowa wszystkie
wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badégrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada

Maksymalna powierzchnia

Minimalna liczba ; ;
odbudo rzy-padaga na jedno
bada na dzienne| Eadaﬁie EN% przy-padag J

dzialce roboczej

Lp. Wyszczegoblnienie bada

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh

dla kazdej partii kruszywa i przy kalej

4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébkesnapobierd w sposéb
losowy, z roziagonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biegaco przekazywane #tynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleranaci10% -20%.
Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywesic az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy prampadzenie
badania jest niemitiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontradag;szczenia naley oprze€ na metodzie obgien
ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziepniaz na 5000 fy lub wediug zaledelnzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena& za prawidiowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztalceBigjest nie wigkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E:
Eq

< 22
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6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bad@petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6w dotyz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgbBli

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruseyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ pomiarow

Szeroké¢ podbudowy

10 razy na 1 km

w sposoéb cigly planografem albo co

Gruba¢ podbudowy

2 |Rowndi¢ podhena 20 m taf na kadym pasie ruchu
3 | ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m

7

Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej niraz na 400 f

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na
2000 nf

8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwdch przekrojach na
kazde 1000 m

co najmniej w 20 punktach nadde

1000 m

- ugiecie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$ataénia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukow
poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraudmikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywieksza od szerokoi warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o waréé wskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.Rownas¢ podbudowy

Nieréwndci podtuzne podbudowy naky mierzy 4-metrowg tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrow tata.
Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaskimny by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj £
0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

R&nice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraéza 1
cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgalto
Os$ podbudowy w planie nie nze by przesunta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz + 5 cm.

6.4.7.Grubads¢ podbudowy i ulepszonego podéo
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Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniB@ zgodny z podanym w tablicy 4,
ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa @  Wskaznik M o Minim_alny.modu% odksztat
wskazniku | zag:szczenia f’:\ksymalne ugicie cenia mierzony phyto
Wi NiE ls nie sprezyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
Ty . _
iz % a0k | sokn | openerese] sdduoce
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazanjeksze odchylenia od oldlenych w punkcie 6.4 powinny by
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie @dbajtasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gsgrzone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésyniedopuszczalne.

Jezeli szerokéé¢ podbudowy jest mniejsza od szerésigorojektowanej o wécej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszepodbudow przez spulchnienie warstwy na
petmm grubai¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, dokenie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod veztgm grubéci, Wykonawca wykona naprapodbudowy.
Powierzchnie powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstanpdpowiedni giebokoi¢, zgodnie z
decyzp Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmitdgciwosciach, wyrGwnane i ponownie zggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po waghuu tych robot nagbi ponowny pomiar i ocena grum
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej §rosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodludowy tylko wtedy, gdy zargnie ndnosci podbudowy
wynikto z niewtgciwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgsi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

ST:

Zakres czynnéi objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicaudano w

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-S-06102
22. PN-S-96023
23. PN-S-96035
24. BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02
28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

Grunty budowlane. Badania probeityr
Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie mrozoodporgci
metod; bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie zawartai
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi siarki
metody bromowy

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgalo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania i
ocena zgodniei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@enehnia z ttucznia
kamiennego

Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmie tamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanieasska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanieutoooldksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeaizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar rés@npawierzchni
planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiagéigiodatnych
ugieciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkéa zagszczenia gruntu
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D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikagfinnicznej (ST) g wymagania dotyce wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamang@bilizowanego mechanicznie w ramach
remontu ulicy Spotdzielcow w Mierzynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjidt
wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nméchaie zgodnie z zakresem wyszczegélnionym kvl
ST D-M-00.00.00 i zgodnie z ustaleniami podanyndakumentacji projektowej

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méxtrde - jedna lub wicej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstenosna nawierzchni drogowej.

1.4.2.Pozostatekreilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wgaraa ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z knys¥yymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fan@mgtabilizowanych mechanicznie powinnogruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcdnega lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo miamiru
wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczysztizgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno Byzgodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00 [Raolbwa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetntawymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaogolne”
pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotycece sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \@gemia ogdlne” pkt 3.
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4. TRANSPORT

Wymagania dotycce transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowaugzyw. Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-00®4Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.06dlfudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od@0
30% lub powyej 70%, szczegobtowe warunki i wymagania dla tapmjbudowy okréi ST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w ST  D-04.04.00 ,Pddiva z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w ST, Wykonawca powinien wyig® odcinki prébne, zgodnie z zasadami dlaaymi w ST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoéjud’s.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdsymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusaifymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano wix04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,Pddiva z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 6.4.
6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.0P@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.04P@@lbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Vigamia
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki,
zag:szczenie rozteonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywm¥gania ogoine” pkt 10.

D 05.02.00

NAWIERZCHNIE TWARDE NIEULEPSZONE.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclzniej (ST) 8 wymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni twardych nieutepych w ramach remontu ulicy SpétdzielcowMierzynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjit
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot awanych z wykonaniem nawierzchni
twardych nieulepszonych, ktére obejm@T D-05.02.01 Nawierzchnia ttuczniowa w zakresigszczegolnionym w pkt
1.3 ST D-M-00.00.00 i ustaleniami podanymi vkdimentacji projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnipmzigstosowana do szybkiego ruchu samochodowegagkdu
na pylenie, dze nieréwndci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas.

1.4.2.Nawierzchnia ttuczniowa - nawierzchnia, ktérej viassscieralna wykonana jest z ttucznia bezcia lepiszcza czy
spoiwa.

1.4.4.Pozostate okitenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotyerce robot
Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padev ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Piasek

Piasek stosowany przy wykonywaniu nawierzchni tlyah nieulepszonych powinien spelhisymagania PN-B-
11113 [16] dla gat. 1 lub 2.

2.3. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczenia i zamulania nawierzchni redoy¢ studzienna lub z wodagjow, bez
specjalnych wymagda
3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
Do wykonania nawierzchni twardych nieulepszonyalety stosowa sprzt okreslony w ST D-05.02.01
.Nawierzchnia ttuczniowa” lub ST D-05.02.02 ,Nawiehnia brukowcowa”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw kamiennych

Materiaty kamienne mima przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Podtzassportu
kruszywa powinny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa dropreed rozpyleniem.

Spos6b zatadunku i roztadunkwdkow transportowych natg dostosowé do wytrzymatdci kamienia, aby nie
dopuci¢ do obttukiwania krawdzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze gruntowe pod nawierzclnpowinno spetni@wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

Jezeli podiaze ulepszone pod nawierzchnwykonane z materiatow zydaanych spoiwami lub lepiszczami, wykazuje
jakiekolwiek wady, to powinny iyone usurite wedtug zasad akceptowanych przez/ihiera.

Nawierzchnia powinna Bywytyczona w spos6b umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentapyojektov
lub wedtug zaleagInzyniera, z tolerancjami oké®nymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edlach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Odstpy migdzy palikami lub szpilkami nie powinny byvieksze nk co 10 m, co umdiwi prawidtowe nacigniecie
sznurkow lub linek.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotycece wykonania nawierzchni podano w ST D-05.02.01wMezchnia ttuczniowa” lub D-05.02.02
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblplt 6 oraz w ST D-05.02.01
,=Nawierzchnia tluczniowa” .

6.2. Wymagania dotycace cech geometrycznych nawierzchni
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych nawierzchni twardych
nieulepszonych podano w tablicy 1.
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6.2.2.RO6wWNG¢ nawierzchni

Nieréwndci podiuzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrowy tata, zgodnie z norqnBN-68/8931-04 [24].
Nieréwndaci poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrova tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [24].
Nieréwndci nawierzchni nie powinny przekra@za5 mm dla nawierzchni ttuczniowej.

6.2.3.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tuk@mhiinny by zgodne z dokumentacprojektova, z tolerancj +
0,5%.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni

L Wyszczegodlnienie bada Minimalna czstotliwosé¢
P- i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
2 | Réwnd¢ podtuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnda¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
. €0 100 m i w charakterystycznych punktach
5 | Rzdne wysokéciowe niwelety
6 | Uksztaltowanie osi w planié co 100 m
7 | Grubg¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktachaaed§
dziatce roboczej, lecz nie rzadziez maz na
400 nf
Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie
rzadziej nk raz na 2000 fm
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$ataania osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych: na paikz krzywej przejciowej oraz
na pocatku, wérodku i na kacu kazdego tuku poziomego

6.2.4.Rzgdne wysokéciowe

Rdznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi nawierzchni i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal
cmi-2cm.

6.2.5.Uksztattowanie osi nawierzchni
Os$ nawierzchni w planie nie niae by przesungta w stosunku do osi projektowanej czegj niz + 5 cm.
6.2.6.Szerokd¢ nawierzchni

Szerokdé¢ nawierzchni nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéi objetych cen jednostkow 1 nf nawierzchni podano w ST
tluczniowa” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skaRfadziat, nazwy i
okreslenia
2. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenieakéigio$ci woda
3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie mytratdgici nasciskanie
4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczdauieralngci na tarczy
Boehmego
5. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie mytratcici kamienia na
uderzenie (zwgztosc)
6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawarkgi
zanieczyszczeobcych
7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie skladu
ziarnowego
8. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztaltu ziarn
9. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci
10. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie
mrozoodpornéci metod, bezpdredna
11. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie
mrozoodpornéci metod, krystalizacji
12. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawarti
zanieczyszczeorganicznych
13. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles
14. PN-B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec
15. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdoeawierzchni
drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadlo nawierzchni
drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggytiyu. Sktad, wymagania
i ocena zgodryzi
18. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
19. PN-S-06101 Drogi samochodowe. Nawierzchniaukdowca. Warunki
techniczne
20. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z tlucznia
kamiennego
21. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani
22. BN-64/8931-01 Oznaczanie wskika piaskowego
23. BN-64/8931-02 Oznaczanie modutu odksztatceawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie piyt
24. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&ghnawierzchni

10.2. Inne dokumenty

Nie wystpuja.

planografem i tat.

D-05.02.01 ywhNazchnia
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D 05.02.01

NAWIERZCHNIA TtUCZNIOWA

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot awanych z wykonaniem nawierzchni
twardych nieulepszonych, ktére obejmm@T D-05.02.01 Nawierzchnia tluczniowa

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclniej (ST) § wymagania dotyce wykonania i odbioru
nawierzchni ttuczniowej w ramach remontu uliBpétdzielcow w Mierzynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjidt
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem nawierzchni
tluczniowej, wg PN-S-96023 [20] w zakresie wyszgalinionym w pkt 1.3 ST D-M-00.00.00 i ustaémi podanymi w
dokumentacji projektowe;.

Nawierzchng ttuczniowa wykona z mieszanki drobnej granulowanej - kruszywo uayskw wyniku frezowania
warstw bitumicznych, charakteryagg st chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztatteiarm o s¢pionych
krawedziach i nar@ach, o wielkdci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia ttuczniowa - jedna lubegij warstw z tlucznia i klica kamiennego, facych na podtou naturalnym lub
ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bémniego przejmowania ruchu.

1.4.2.Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany praechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-@Q 11].

1.4.3.Kruszywo tamane zwykle - kruszywo uzyskane w wynikunajmniej jednokrotnego przekruszenia skat tityc
rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakterngze s& ziarnami ostrokragdziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-
B-01100 [1].

1.4.4.Thuczer - kruszywo famane zwykte o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.5.Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielkai ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.6.Miat - kruszywo tamane zwykle o wielkoi ziarn do 4 mm.

1.4.7.Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskamg/miku rozdrobnienia w granulatorach tamanego kyusz
zwyktego, charakteryzage sé chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztatteiara o s¢pionych krawedziach i
narazach, o wielkdci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wietkdziarn do 2 mm.

1.4.9.Pozostate okigenia s zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w ST D-
05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymageagolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twangulepszone. Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogo6Ine wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-05.02.00 ,Nawierzchnie
twarde nieulepszone. Wymagania ogélne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctnczniowej wg PN-S-96023 [20hs
— kruszywo tamane zwykle - ttucaeé kliniec, wg PN-B-11112 [15],
— mieszanka drobna granulowana — destrukt z frea@mysvg PN-B-11112 [15],
— kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg PN-B-11118],
— woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, w zaiesci od kategorii ruchu, powinna bygodna z wymaganiami normy PN-S-96023
[20].

Dla drég obcizonych ruchem:
— $rednim i lekkdrednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
— lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub lijatunek 2.

Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1,2 i 3

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia ikdia klasy Il i lll wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa Il

1 | Scieralng¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-
B-06714-42 [13]:
a) po pelnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecei

niz:
— w ttuczniu 35 50
- wklincu 40 50

b) po 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy|w
stosunku do ubytku masy po petnej liczbie obrotow,

nie wiecej niz: 30 35
2 | Nasikliwosé¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie
wigcej niz:
c) dla kruszyw ze skat magmowych i przeatmaych 2,0 3,0
d) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 50

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubytku masy, nie wtej niz:

e) dla kruszyw ze skal magmowych i przeatmaych 4,0 10,0
f) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezpé&redniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-E
11112 [15], nie wgcej niz:
- w klincu, 30 nie

- w tluczniu nie bada & | bada s
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Tablica 2. Wymagania dla ttucznia iktia gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawartg¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm, odsianych na
mokro, % (m/m), nie wicej niz:

- w thuczniu 3

- w Kkliacu 4
b) zawarté¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Kicu, %

(m/m), nie mniej ni: 75
c) zawart@¢ podziarna w tluczniu lub Kcu, % (m/m), nig

wiecej niz: 15
d) zawartd¢ nadziarna w tluczniu lub Kcu, % (m/m), nie

wigcej niz: 15

2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych w ttuczniu lub kficu, wg

PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wdej niz: 0.2
3 | Zawart@¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], %
(m/m), nie wecej niz:
- w ttluczniu 40
- w klincu nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych w ttuczniu lub Keu
wzorcowa

wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsiza

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drolkgrginulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla
mieszanki
miatu drobnej
granulowanej

Lp. Wiasciwosci

1 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-12

[6], % (m/m), nie wicej ni: 0.5 0.1
2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie

mniejszy nk:

- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65

- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 | Zawartd¢ zanieczyszceorganicznych, wg PN-B-

06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza: ni wzorcowa | - wzorcowa

4 | Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m), 20 15
nie wigcej niz:
5 | Zawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie 15
06714-15 [7], % (m/m), nie mniejxi bada s}
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotyagee sprztu podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde ipszone. Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Wykonawca przysgpujacy do wykonania rob6t powinien wykazsie mozliwoscia korzystania z nagbujacego

spratu:

— ukfadarek lub réwniarek do rédelania tlucznia,

— walcéw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym majmniej 30 kN/m, ew. walcéw wibracyjnych o nécis
jednostkowym watu wibracego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zggczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym
co najmniej 16 kN/m

- przewanych zbiornikow do wody (beczkowozéw) zaopatrzonychurzzdzenia do rozpryskiwania wody oraz pomp do
napetiania beczkowozéw wad
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4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzclwarde nieulepszone. Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0BMMNawierzchnie twarde nieulepszone. Wymaganidrego
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze pod nawierzchaittuczniowg powinno by przygotowane zgodnie z warunkami og6lnymi ékaeymi w ST
D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wyamsg ogolne” pkt 5.2.

Nawierzchnia tluczniowa powinna bwtozona na podtau zapewnigicym nieprzenikanie drobnychastek gruntu
do warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym, podiaezchni thuczniowa powinna by utozona warstwa odcinaga albo
warstwa geotekstyliéw.

W przypadku zastosowania pahzy warstw, nawierzchni ttuczniowej a spoistym gruntem padtavarstwy
odcinapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniaastek drobnych, wyteny wzorem:

D

<5
85
gdzie:
D,s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstsy odcinajcej,
Dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podiga.

Geotekstylia przewidziane daycia pod nawierzchaittuczniows powinny posiadaaprobag technicza wydary
przez uprawniomjednostk. W szczeg6lnéi wymagana jest odpowiednia wytrzymatanechaniczna geotekstyliow,
uniemaliwiajaca ich przebicie przez ziarna tlucznia oraz odpdniie wigciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia
podtaza gruntowego.

5.3. Odcinek prébny

Jezeli w ST przewidziano konieczédwykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred rozpocgeiem
rob6t Wykonawca powinien wykodadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia, czy spekstosowany przy rozktadaniu i zggczaniu jest wigiwy,
— okreslenia grubdci warstwy w stanie lknym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&gbwarstwy zagszczonej,
— ustalenia liczby przé¢ sprztu zagszczajcego, koniecznej do uzyskania wymaganegesamyenia warstwy.
Na odcinku prébnym Wykonawca powiniefyd takich materiatdw oraz spgt, jakie gda stosowane do
wykonywania nawierzchni.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasl 400 do 800 fma diugdé nie powinna by mniejsza ni 200 m.
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania nawierzchni po zaakceptowaniu ddeiprobnego przez igniera.

5.4. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie by po zagszczeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubi& warstwy nawierzchni po zagzczeniu nie mae przekracza20 cm. Nawierzchgio grubdci
powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwéch warstwach.

Kruszywo grube powinno lByrozktadane w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu uktadarki albo réwniarki.
Grubdi¢ roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu aginigto grubagé
projektowan.

Kruszywo grube po rozéeniu powinno b§ zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszymnB0 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powirazpoczgé sig od
krawedzi i stopniowo przesuwégpasami podienymi, czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym poaviozpocigé sie od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podtuznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi. Dobér walca gtadkiego w zaleosci od twarddci
tlucznia, mana przyjmowa wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dob6r walca gtadkiego w zabesci od twarddci ttucznia

Twardas¢ i wytrzymatas¢ nasciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m
z ktérej wykonano tlucze szerokdci tylnych két walca
Miekka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
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Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zagzszczanie mena zakaéczy¢, gdy przed kotami walca przestaie tworzy fale, a ziarno ttucznia o wymiarze
okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wttaczarshawierzchng, lecz miadzy si¢ na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego rgleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanierida od 4 do 20
mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 dod pnzy caglym zagszczaniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktadaesha niej od razu warstngérm) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie wypetnione
przestrzenie midzy ziarnami ttucznia powodajepsze zwizanie obu warstw ze sgpbNatomiast gérmwarstwe nalezy
klinowa¢ tak dtugo, dopdki wszystkie przestrzenie nie aastvypetnione klhicem.

W czasie zagszczania walcem gtadkim zaleca skrapid& kruszywo wod tak czsto, aby byto stale wilgotne, co
powodujeze kruszywo mniej gikruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zag;szczenie mzna uwaat za zakaczone, jéli nie pojawiaj si¢ slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami.

Jeli dokumentacja projektowa, ST lubzynier przewiduje zamulenie gornej warstwy nawierdcto naley
rozsypa cienky warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skrapgo wody i wciera, w zaklinowai warstw ttucznia,
wytworzory papk; szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania halerzepycic¢ kilka razy walec na szybkim biegu
transportowym, aby papka zostata wessanaaty whrstwy. Walty walca natg obficie polewa woda, w celu uniknécia
przyklejania do nich papki, ziarn ktia i ttucznia. Zamulanie jest zalazone, gdy papka przestanie przetikagiab
warstwy.

Jeli nie wykonuje st zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nal2y dodawa rowniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa smtem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jexstkowym watu
wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zgegczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym efrmiej 16
kN/m?), zagiszczenie naley przeprowadzawedtug zasad podanych dla walcéw gtadkich, leazdbeapiania kruszywa wad
Liczbg przegé sprzitu wibracyjnego zalecagsustalt na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni apldbat, aby byta ona stale wilgotna. Nawierzchnidlijeie
byta zagszczana ueglzeniami wibracyjnymi, powinna Byréwnomiernie zajedzana (dogszczona) przez samochody na
calej jej szerokéci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zygku z czym zaleca sprzektadanie ruchu nade pasy przez
odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie tweanieulepszone. Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
i przedstawé wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejméwazystkie wiaciwosci kruszywa
okreslone w p. 2.3 niniejszej specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robét przy budowie nawierzchni thucznipmedezy kontrolowa z czstotliwoicia podam ponizej,
nastpujace wiaciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawaktbzanieczyszczeobcych w kruszywie i zawaré ziarn nieforemnych w kruszywie - co
najmniej 1 raz na dziennej dzialce roboczej z tym,maksymalna powierzchnia nawierzchni przypaaajna jedno
badanie powinna wynasb00 n,

b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwos¢ kruszywa, odpornid kruszywa na dzialanie mrozu - przyzRej zmianiezrédta
pobierania materiatow.

Probki naley pobierd w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badepowinny by
na biezaco przekazywane fynierowi.

Badania petne kruszywa, obejrcg ocern wszystkich wiaciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny hiywykonane
przez Wykonawe z czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jalkézi rob6t i zawsze w przypadku zmiasrpdia pobierania
materiatdbw oraz na poleceniezimiera. Probki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy
w obecndci Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhai tluczniowej

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zagzczeniu, co najmniej w dwéch losowo
wybranych punktach na kdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziegj wijednym punkcie na 400mawierzchni.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétisawierzchni nie powinny przekracza 10%.

Pozostale cechy geometryczne nawierzchni powirydynfierzone i oceniane wedtug zasad podanych w pS®.D-
05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagagolne”.
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6.5. Pomiar négnosci nawierzchni

Pomiary nénosci nawierzchni ttuczniowej natg wykona ptyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02 [23].
Pomiar naley wykona: nie rzadziej ni raz na 3000 f lub wedtug zaledelnzyniera.
Nawierzchnia ttuczniowa powinna spelhigymagania dotycce ngnosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana 8nos¢ nawierzchni ttuczniowej

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty osrednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkdredni isredni 100 170

Zagzszczenie nawierzchni ttuczniowej nafeuzna za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtérnego modutu
odksztatcenia do pierwotnego modutu odksztatceniarzonych przy gyciu ptyty osrednicy 30 cm, jest nie wkszy od 2,2

(M{ 1ML <22).
6.6. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1.Niewtasciwe uziarnienie i wigciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetriag wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji ansbdrzucone.
Jezeli kruszywa, nie spemniage wymaga zostaln wbudowane, to na poleceniezymiera, Wykonawca wymieni je na
wiasciwe, na wtasny koszt.

6.6.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazwjeksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch w
punkcie 6.3.2 powinny l#ynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie nagalbad¢ warstwy, wyréwnane i powtornie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Pongkonaniu nagipi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3.Niewtasciwa n@gnos¢ nawierzchni

Jezeli nosnos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz roboty niezkdne do
zapewnienia wymaganej frwosci, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawgdhka wtedy, gdy zarkenie ndnosci nawierzchni wynikto z
niewtasciwego wykonania przez Wykonawoobot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-05.0N@dvierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogjfin?.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-05.02\z@vierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogjojrn 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy piatrigi podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde tepazone.
Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhnawierzchni tluczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i oznakowanie robét,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— roziozenie warstwy kruszywa grubego (ttuczniankh),
— zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropiengelwi zag:szczenie
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwizane podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twar@elepszone. Wymagania ogélne” pkt 10.
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D -05.03.17

REMONT CZASTKOWY
NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikagfinnicznej (ST) s wymagania dotyee wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem remontuastkowego nawierzchni bitumicznych w ramach remonlicy
Spoétdzielcéw w Mierzynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjit
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem i odbiorem
remontu czstkowego nawierzchni bitumicznych, wszystkich typidwdzajéw i obejmuj: naprawe wybojow i obtamanych
krawedzi i wypetnienie ubytkbw mieszankami mineralrsfadtowymi wytwarzanymi i wbudowywanymi ,na g@o”. ,
zgodnie z zakresem wyszczegoélnionym w pkt. $1BD-M-00.00.00 i zgodnie z ustaleniami podanymidokumentacji
projektowe;j

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Remont czstkowy nawierzchni - zesp6ét zabiegdéw technicznyeykonywanych na bigco, zwazanych z usuwaniem
uszkodzé nawierzchni zageajacych bezpiecaestwu ruchu, jak réwniezabiegi obejmujce mate powierzchnie, hamuag
proces powikszania si powstatych uszkodze

Pojcie ,remont castkowy nawierzchni” migci sie w ogélnym pogciu ,utrzymanie nawierzchni”, a to z kolei jest
objete og6Iniejszym paegiem ,utrzymanie drog”.

Rodzaje zabiegéw w asortymentach robot utrzymansbvpodano w tablicy 1.

Ubytek - wykruszenie materialu mineralno-bitumicgoaa gtbokas¢ nie wigksz, niz gruba¢ warstwyscieralnej.

Wyboj - wykruszenie materiatu mineralno-bitumiczoet ggbokas¢ wigksz niz grubaié warstwyscieralne;.
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Tablica 1. Rodzaje zabiegéw w asortymentach rotyéyomaniowych w zalinosci od objawdéw uszkodze X - zalenos¢ mazliwa, (X) - zaleznos¢ opcjonalna

Rodzaje zabiegéw w asortymentach robd4t utrzymaaneierzchni bitumicznych
Remont czstkowy Odnowa - przywrécenie cechytkowych Remont
. g 2
g .8 ~ z S
273 2 | £ = Z | g g
Objawy uszkodze 82 |22 g% £ |2 5 |58 | 25 e 23
25 |ziz o : | Z s | z2 § | 23
28 |5E:2 g2 £ |z § |57 | 58 EE | &3
B2 |5£2 CE z | g |25 | &8 Es | EE
Deformacje spowodowane sitam
1 écinahcyn{i W?lavvierzchni (X) (X) (X) X) ] (X)X XX
g n
i De_formz?\qe spowodovv_ane _ ) X x| x
fat osiadaniem podia nawierzchni
lterytkl materiatu (zaprawy, ziarn X X x | x x| x| x| x
o uszywa), porowafo
Sl | (rakowiny’)
= Starcie sj czesci warstwy
N
scieralnej xX) | X | X X | X X X | X | X [ X
Wyboje X) X X X)
Uszkodzenia spoin roboczych, X X
otwarte szczeliny
Pojedyncze sgkania X
Spekania siatkowe )| X) Xy (X X) X | X | X
2o Zmniejszona szorstké (X) (X) X X X)] X | X | X
28 Niekorzystna zdolng
)
S | odbijaniaswiatia X (X)
Wysoka emisja hatasu ) b X )




Konfekcjonowana mieszanka mineralno-emulsyjna sm@eka drobnoziarnistego kruszywa (od 0 do 1 mn) dd 2 mm lub
od 0 do 4 mm) o dobranym uziarnieniu z anioadub kationovs emulsj asfaltows modyfikowara odpowiednimi dodatkami.
Jest dostarczana przez producentéw w szczelnyc?0180 kilogramowych pojemnikach (hobokach - wiatira pokryve lub
szczelnych workach z tworzywa syntetycznego). Ejausfaltowa w mieszance ulega rozpadowi na skadplarowywania
wody.

Mieszanka mineralno-asfaltowa do wypetnienia pordmieszanka drobnoziarnistego kruszywa (od O darl) mdobranym
uziarnieniu z modyfikowanym asfaltem uptynnionynylsizoodparowujcym rozpuszczalnikiem. Sty do powierzchniowego
uszczelniania porowatych warsfaieralnych nawierzchni bitumicznych. Dostarczarst ye szczelnych (10, 20 i 30 kg)
pojemnikach.

Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudev ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonywania cgstkowych remontéw nawierzchni bitumicznych

Technologie usuwania uszkodzeawierzchni i materiatyayte do tego celu powinny Bydostosowane do rodzaju i
wielkosci uszkodzenia, np. wg tablicy 1.
Gtebokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubiytkyboje) oraz uszkodzenia kradzi jezdni (obtamania)
nalezy naprawig:
mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi iudbwywanymi ,na gafco”,
mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi iudowywanymi ,na zimno”,
technila sprysku lepiszczem i posypania grysem o odpowradigiarnieniu (zasada jak przy powierzchniowym aiemiu),
przy wyciu specjalnych maszyn (remonteréw), ktére wrzaipajd cénieniem mieszarkgrysu i emulsji asfaltowej
bezpdrednio do naprawianego wyboju.
Powierzchniowe ubytki warstwdcieralnej naley naprawia:
mieszankami mineralno-asfaltowymi typu ,slurry Sea$y ST D-05.03.19 ,Cienkie warstwy na zimno (typlurry seal)”, a
takze mieszankami szybkowdacymi,
mieszankami mineralno-asfaltowymi do wypetnianiadpow $cieralnych warstwach nawierzchni (dostarczanymi w
szczelnych opakowaniach),
konfekcjonowanymi mieszankami mineralno-emulsyjnydastarczanymi w szczelnych pojemnikach),
metod; powierzchniowego utrwalenia z zastosowaniem katigrth szybkorozpadowych emulsji asfaltowych,
przy wyciu specjalnych maszyn (remonteréw), ktére podgzasgcia spryskuj nawierzchng emulsj, rozsypug grysy i
wciskap je w emulsg.

2.3. Mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbdowywane na gogco
Beton asfaltowy

Beton asfaltowy wytwarzany wg ST D-05.03.05 ,Naw@hnia z betonu asfaltowego” powinien tigiarnienie
dostosowane do ghokdsci uszkodzenia (po jego oczyszczeniuzlch czastek nawierzchni i zanieczysz@zebcych), przy
czym najweksze ziarna w mieszance betonu asfaltowego powsinyiesci¢c w przedziale od 1/3 do 1/4efpokdici
uszkodzenia do 80 mm. Przylgszych uszkodzeniach najezastosowaodpowiednio dwie lub trzy warstwy betonu
asfaltowego wbudowywane oddzielnie o dobranym uzmiu i wiasciwosciach fizyko-mechanicznych, dostosowanych do
cech remontowanej nawierzchni.

2.4. Lepiszcze

Do remontu cgstkowego nawierzchni bitumicznych nafestosowa kationowe emulsje asfaltowe niemodyfikowane
szybkorozpadowe klasy K1-50, K1-60, K1-65, K1-7@odiadajce wymaganiom podanym w EmA-99 [3]. Przy remoncie
czastkowym nawierzchni obgtonych ruchem vekszym odsredniego naley stosowa kationowe emulsje asfaltowe
modyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-65 MP, KIN/® wg EmA-99 [3].

Mozna stosowatylko emulsje asfaltowe posiadag aprobattechniczm, wydary przez uprawniomjednostk.

2.5. Zalewa bitumiczna

Do uszczelniania ggan nawierzchni bitumicznych natg stosowa zalew; asfaltows o wiasciwosciach
odpowiadajcych wymaganiom ST D-05.03.15 ,Naprawa (przez usiniznie) podtanych i poprzecznych ggan
nawierzchni bitumicznych”.



3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed najpwa

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykézse mazliwoscia korzystania ze spetu do przygotowania

nawierzchni do naprawy, takiego jak:

przecinarki z diamentowymi tarczamittymi, 0 mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dZigta uradzenia, do przyegcia
krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzdamiierzchni i nadania uszkodzonym miejscom
geometrycznych ksztattow (mowie zblizonych do prostaitow),

sprzarki o wydajnéci od 2 do 5 Mpowietrza na mingt przy cénieniu od 0,3 do 0,8 MPa,

szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kW zijsaymi dyskami z drutéw stalowycBrednica dyskow wiracych (z
drutéw stalowych) z pidkoscia 3000 obr./min nie powinnachyniejsza od 200 mm. Szczotki zwdo
czyszczenia naprawianyckkmie¢ oraz krawdzi przycetych warstw przed dalszymi pracami, np. przyklegemido nich
samoprzylepnych §a kauczukowo-asfaltowych,

walcowe lub garnkowe szczotki mechaniczne (prefare\z pochtaniaczami zanieczyszgzzamocowane na specjalnych
pojazdach samochodowych.

3.3. Skrapiarki

W zaleznosci od potrzeb naley zapewnt uzycie odpowiednich skrapiarek do emulsji asfaltogtesowanej w
technice naprawy spryskiem lepiszcza i posypaniazgrvem o odpowiednim uziarnieniu. Doghkszdici rob6ét remontowych
mozna stosowa skrapiarki mate zgcznie prowadzomlanc spryskugca. Podstawowym warunkiem jest zapewnienie statego
Wydzatku lepiszcza, aby ulatévoperatorowi rGwnomierne spryskanie lepiszczemaafanego miejsca w zatonej ilcsci
(I/m*).

3.4. Sprat do wbudowywania mieszanek mineralno-bitumicznychna goraco”

Przy typowym dla remontow ggtkowych zakresie robét dopuszczargczne rozkltadanie mieszanek mineralno-
bitumicznych przy #yciu fopat, listwowychiciagaczek (aycie grabi wykluczone) i listew profilowych. Do zggczenia
roztozonych mieszanek nale uzy¢ lekkich walcéw wibracyjnych lub zagzczarek ptytowych.

3.5. Specjalistyczny spregt do naprawy powierzchniowych uszkodzeé

Do naprawy powierzchniowych uszkodzgv tym wybojéw) mana wy¢ specjalne remontery, wprowadaeg pod
cisnieniem kruszywo jednocgeie z modyfikowan kationowy emulsp asfaltows w oczyszczone sgtonym powietrzem
uszkodzenia.

Urzadzenia te nadajsi¢ do uszczelniania nie tylko szeroko rozwartych {paaych) mknig¢ (szerszych od 2 cm)
oraz gkbokich ubytkow i wybojow (powsej 3 cm) ale take do wypetniania powierzchniowych uszkofizeganizen
powierzchni warstwycieralnej. Remonter powinien byvyposaony w wysokowydaja dmuchaw do czyszczenia wybojow,
silnik 0 mocy powyej 50 kW napdzapcy pomg hydraulicza 0 wydajndci powyzej 65 I/min przy obrotach 2000 obr./min i
system pneumatyczny z dmuchemvtrzema wirnikami do usuwania zanieczysiczeadawania ziarnom grysu (frakcji od 2
do 4 mm, od 4 do 6,3 mm lub od 8 do 12 mmjeajpredkosci przy ich wyrzucaniu z dyszy razem z emallsj

Zbiornik emulsji o pojemnii 850 |, podgrzewany grzatkami o mocy 3600 W i pomp emulsji 0 wydajnéci
42 I/min wystarcza do wbudowywania 2000 kg grys@wzmiar.

Remonter powinien iywyposaony w uktad dostarczania grysu przém&iem slimakowym ze standardowego
samochodu samowytadowczego, azeatv uktad do oczyszczania obiegu emulsji asfaltqyeezak@aczeniu remontu
czastkowego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.
4.2. Transport mieszanek mineralno-asfaltowych ,naoraco”

Mieszank betonu asfaltowego naletransportowa zgodnie z wymaganiami podanymi w ST D-05.03.05
»,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

Przy naprawie niewielkich powierzchni, naldransportowé goraca mieszank mineralno-asfaltoww pojemnikach
izolowanych cieplnie.

4.3. Transport lepiszcza
Lepiszcze (kationowa emulsja asfaltowa) powinnatbgnsportowana zgodnie z EmA-99 [3].
4.4, Transport innych materiatow

Pozostate materialy powinny byransportowane zgodnie z zaleceniami producengotv iateriatow.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Po ustaleniu zakresu uszkoflz@rawdopodobnych przyczyn ich powstania pglestalt sposéb naprawy,
korzystajc np. z tablicy 1.

Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wyldjuwbtamanych kragdzi nawierzchni) do naprawy naie
wykona bardzo starannie przez:
pionowe obgicie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) kredei uszkodzenia na gdokas¢ umazliwiaj aca

wyréwnanie jego dna, nadajuszkodzeniu ksztatt prostej figury geometrycznejprostokta,

usungcie luznych okruchéw nawierzchni,
usunkcie wody, doprowadzaf uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,
doktadne oczyszczenie dna i krglzi uszkodzonego miejsca zhych ziarn grysuzwiru, piasku i pytu.

5.3. Naprawa wybojéw i obtamanych kravedzi nawierzchni mieszankami mineralno-asfaltowymi pa goraco

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzgbmaprawy (wg punktu 5.2), nalespryska dno i boki
naprawianego miejsca szybkorozpaddwtionovg emulsj asfaltows w ilosci 0,5 I/nf - przy stosowaniu do naprawy
mieszanek mineralno-asfaltowych ,na zimno”§ pazy zastosowaniu mieszanek mineralno-asfaltowgelgornco” - zamiast
spryskania bocznycitianek naprawianego uszkodzenia alternatywniena@rzykle¢ samoprzylepne §ay kauczukowo-
asfaltowe (p. 2.8).

Mieszanlk mineralno-asfaltownalery roztozy¢ przy pomocy fopat i listwowyckciagaczek oraz listew profilowych.
W zadnym wypadku nie natg zrzucg mieszanki zérodka transportu bezg@dnio do przygotowanego do naprawy miejsca,
a nastpnie je rozgarnia Mieszanka powinna Byjednakowo spulchniona na catej powierzchni napaaego miejsca i
utozona z pewnym nadmiarem, by po jej gsgrzeniu naprawiona powierzchnia byta réwna z paeteni sasiadupcych
czeSci nawierzchni. Rénice w poziomie naprawionego miejsca i istiggj nawierzchni przeznaczonej do ruchu gdfoscia
powyzej 60 km/h, nie powinny kiywicksze od 4 mm. Rozimna mieszank nalezy zag:sci¢ walcem lub zagszczarlg
plytowa.

Przy naprawie obtamanych kragzi nawierzchni naley zapewnt odpowiedni op6r boczny dla zgggczanej
warstwy i dobre midzywarstwowe zwizanie.

Jezeli wyboj nasipit wokot pekniecia poprzecznego lub poditego, to po jego naprawieniu nafeiezwtocznie
wyfrezowa nad gknigciem w wykonanej facie szczedim szerokéci 12 mm i gtbokasci 25 mm, a nagpnie wypeint ja
zalewy asfaltows, zgodnie z ST D-05.03.15 ,Naprawa (przez uszceeln) podianych i poprzecznych ggan nawierzchni
bitumicznych”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien uzySlkgrobaty techniczne na materiaty oraz wymagane
wyniki bada materiatow przeznaczonych do wykonania rob6t egstawt je Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Badania przy uszczelnianiugian nawierzchni

Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralno-tsfgich

W czasie wykonywania napraw uszkofizelezy kontrolowa:
przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowyaanieszanek, ktorymigozie wykonywany remont uszkodzonego
miejsca,
sktad wbudowywanych mieszanek:
betonu asfaltowego, zgodnie z ST D-05.03.05 ,Naxdknia z betonu asfaltowego”,
ilos¢ wbudowywanych materiatéw na 1mcodziennie,
réwnas¢ naprawianych fragmentow - kady fragment
Réznice miedzy naprawion powierzchn a sisiadupcymi powierzchniami, nie powinny Bywieksze od 4 mm dla
drég o pedkosci ruchu powyej 60 km/h i od 6 mm dla drég egkosci ponizej 60 km/h,
pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypednigjpo zagszczeniu powinien kyzgodny ze spadkiem istnaegj
nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna lykonana ponad krawlz otaczajgcej nawierzchni o 2 do 4 mm éje
warstwe wypetniapca wykonano z mieszanki mineralno-asfaltowej ,na zirh¢o dtugim okresie sktadowania). Przy
innych rodzajach mieszanek, ktéeemsniej podatne na degzczenie poziom warstwy wypetriagj ubytek powinien by
wyzszy od otaczagej nawierzchni o 1 do 2 mm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiaru robét jest Mg (megagram) wbudowanej sma@ki mineralno-bitumicznej naprawionej,
uszczelnionej powierzchni nawierzchni;

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, ST i wymaganiamizyniera, jéli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega:
przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchniiéobckravedzi, oczyszczenie dna i kradzi, usungcie wody),
ew. spryskanie dna i bokéw emulsisfaltova,
ew. przyklejenie ttm kauczukowo-asfaltowych,
ew. poszerzenie gRan przecinarkami wzgl. frezarkami, oczyszczenie iszsmie sgkan, usungcie sladow i plam olejowych
oraz zagruntowanig&ianek spkan gruntownikiem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg (megagram) remontsti@wego nawierzchni z ew. uszczelnienierksf obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
wywOz odpadow,
dostarczenie materiatow i sgta na budow,
wykonanie naprawy zgodnie z dokumenigmjojektovy i ST,
pomiary i badania laboratoryjne,
odtransportowanie spgi z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadamdo nawierzchni
drogowych

2. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskoMewierzchnie asfaltowe.
Wymagania

10.2. Inne dokumenty

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &3fed EmA-99. Informacje, instrukcje. Zeszyt 60. IBD Warszawa,
1999.
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D - 06.03.01

SCINANIE | UZUPEENIANIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] \Sa wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwiagzanych ze&cinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych w ramaemontu ulicy Spoétdzielcow w Mierzynie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna dokument przetargowy i kakibwy przy zlecaniu i realizacji robét wymieniah w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z uzupetnianiem
zanizonych poboczy zgodnie z zakresem wyszczegolniomympkt 1.3 ST D-M-00.00.00 i zgodnie z ustagami podanymi
w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagi pojazdow, umieszczenia udzeh
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczéie do bocznego oparcia konstrukgciji
nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasgiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycrgce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padev ST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do uzupetnienia poboczy zyt destrukt z frezowania istnigej nawierzchni. Mgzna zastosowa grunt z
korytowania lub kruszywo z rozbiorki.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przysgpujacy do wykonania robot okénych w niniejszej ST powinien wykazaie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
réwniarek z transportereracfnarki poboczy),
réwniarek do profilowania,
tadowarek czotowych,
walcow,
ptytowych zagszczarek wibracyjnych,
przewanych zbiornikow na wog
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robét okémnych w niniejszej ST, mima korzysté z dowolnychérodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spratem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadi od krawedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z zaonym w
dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczeimania poboczy naky wywiez¢ na odkiad. Miejsce odktadu najeuzgodné z
Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotndgci optymalnej
poprzez dodanie wody i zegic.

Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosbd najmniej 0,98 maksymalnego
zag:szczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodfél-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkéw (wghbien) i zanzenia w poboczach naig je uzupelni materialem o
wiasciwoséciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyogah wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywanechzie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzdo
wilgotnosci optymalnej, a nagpnie utay¢ w nim warstwg materiatu uzupetniagego w postaci mieszanek optymalnych
okreslonych w ST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa natoa”. Wilgotng¢ optymalr, i maksymall gestas¢ szkieletu
gruntowego mieszanek naleokreili¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagszczenie utbonej warstwy materiatu uzupetnagpgo nalgy prowadzé od kravedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spytti do zagszczania musi liyzaakceptowany przeziyniera. Zagszczona powierzchnia
powinna by réwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatnym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiagladow
po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag;szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmost co najmniej 0,98 maksymalnego
zag:szczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodmélzB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badaniatgmw proponowanych do uzupetnienia poboczy
oraz opracuje optymalny sktad mieszanki wedtug S0501.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, ST D-05.01.01ayMerzchnia
gruntowa naturalna”.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhidp 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 probki
2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki s

uzupetniajcej 2 probki
3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcigtym 2 probki

poboczu

4 | Wska&nik zag;szczenia nacinanych lub

uzupetnianych poboczach 2razynalkm
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6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaré$einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Rowng¢ podtwzna co50 m

3 | Réwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentacprojektova,

6.4.2.R6wnas¢ poboczy

Nieréwndci podtwzne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny praeit

pod tat, nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Z tolerangjt 1%.

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

9.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fimob6t obejmuije:

prace pomiarowe i przygotowawcze,
oznakowanie robot,

scigcie poboczy i zagszczenie podim,
odwiezienie gruntu na odktad,

dostarczenie materiatu uzupetaizggo,

roztozenie materiatu,
zag:szczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481

Grunty budowlane. Badania labtmyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i at

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wghika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowleoty ziemne.

i wymaganiamizimiera, jezeli
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D -09.01.01

ZIELE N DROGOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaajinhicznej (ST) swymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z zatleeniem i pie¢gnach zieleni drogowej w ramach remontu ulicy Spdttdw w Mierzynie.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji bt
wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t zeanych z:
wykonaniem trawnikdw zgodnie z zakresem wysgémionym w pkt 1.3 ST D-M-00.00.00 i zgodumieistaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiadegq wigciwosci zapewniajce ralinom prawidtowy rozwo;.
1.4.2.Materiat rglinny - sadzonki drzew, krzewdw, kwiatow jednorogeh i wieloletnich.

1.4.3.Bryta korzeniowa - uformowana przez szkétkowanigdriemi z przerastagymi ja korzeniami réliny.
1.4.4.Forma naturalna - forma drzew do zadrzéwigodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.5.Forma pienna - forma drzew i niektérych krzewéwuszhie wytworzona w szkétce z pniami o wysédicod 1,80 do
2,20 m, z wyranym nie przyaitym przewodnikiem i uformowarkorors.

1.4.6. Forma krzewiasta - forma wdeiwa dla krzewéw lub forma drzewa utworzona w szkOprzez niskie przyetie
przewodnika celem uzyskania wiet@lowaoici.

1.4.7. Pozostate oki&#enia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotyerce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pamdaw ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, dostarczona na plac budowe -nmize by zagruzowana, przefoigta korzeniami, zasolona lub
zanieczyszczona chemicznie.

2.4. Nasiona traw

Nasiona traw naje#ciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasioimgh gatunkéw.
Gotowa mieszanka traw powinna higznaczony procentowy skfad gatunkowy, &lasumer normy wg ktérej
zostata wyprodukowana, zdokgokietkowania.
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2.5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny Byw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaé@ezotu, fosforu, potasu -
N.P.). Nawozy naley zabezpieczyprzed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpbprzechowywania

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazaic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do upragigby,
watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadanantnikow,
kosiarki mechanicznej do pégnacji trawnikow,
sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychaesienicowej, koparki),
a ponadto do pietjnacji zadrzewig:
pit mechanicznych igcznych,
drabin, podnénikéw hydraulicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.

4.2, Transport materiatdw do wykonania nasadze

Transport materiatéw do zieleni drogowej zacdby¢ dowolny pod warunkienmze nie uszkodzi, ani tenie pogorszy
jakaosci transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa i krzewy mubg¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem brylty korzenidwkekorzeni i
pedow. Raliny z bryla korzeniowa musz mie¢ opakowane brylty korzeniowe lub &w pojemnikach.

Drzewa i krzewy mog by¢ przewaone wszystkimisrodkami transportowymi. W czasie transportu aple
zabezpieczy je przed wyschiciem i przemarzriciem. Drzewa i krzewy po dostarczeniu na miejs@maczenia powinny
by¢ natychmiast sadzone.sllgest to niemaliwe, nalery je zadotowa w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w razie
suszy podlewa

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycxce wykonania trawnikow

Wymagania dotycece wykonania rob6t zwzanych z trawnikamiasnastpujace:

teren pod trawniki musi kfyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze

przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajm teren powinien byobnizony w stosunku do gazonéw lub kramikow
o ok. 15 cm - jest to miejsce na zierarodzajm (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

przy zaktadaniu trawnikdw na gruncie rodzimym keamik powinien znajdowasie 2 do 3 cm nad terenem,

teren powinien b§wyréwnany i splantowany,

ziemia urodzajna powinna byozcielona rowr warstwa i wymieszana z kompostem, nawozami mineralnyni starannie
wyréwnana,

przed siewem nasion trawy zienmalery watowa watem gtadkim, a potem watem - kolczatkb zagrahi,

siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania - najlepszy okres wiosenny, nzjgEj do potowy wrzénia,

na terenie ptaskim nasiona traw wysiewanevslosci od 1 do 4 kg na 1003 chybaze ST przewiduje inaczej,

na skarpach nasiona traw wysiewasevslosci 4 kg na 100 /i) chybaze ST przewiduje inaczej,

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczadk

po wysiewie nasion ziemia powinnadyatowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréviemastworzenia dobrych
warunkoéw dla podgkania wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez watowanie kolczatkmazna juz nie stosowa
watu gtadkiego,

mieszanka nasion trawnikowych peoby¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w ST.

przed pot@geniem trawy ziems nalery watowa: watem gtadkim, a potem watem - kolczatkb zagrahi,

okres uktadania - najlepszy okres wiosenny, najjgp do potowy wrzénia,
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5.2.2.Piekgnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w piggnacji trawnikow jest koszenie:
pierwsze koszenie powinno bprzeprowadzone, gdy trawa ggiie wysoké¢ okoto 10 cm,
nastpne koszenia powinny esiodbywa& w takich odsipach czasu, aby wysod@trawy przed kolejnym koszeniem nie
przekraczata wysokci 10 do 12 cm,
ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinné Wwykonane z 1-miestznym wyprzedzeniem spodziewanego nastania
mrozéw (dla warunkow klimatycznych Polski sma przyp¢ pierwsz potowe pazdziernika),
koszenia trawnikdw w catym okresie gighacji powinny si odbywd& czesto i w regularnych odgpach czasu, przy czym
czestas¢ koszenia i wysok& cigcia, naley uzalenia¢ od gatunku wysianej trawy,
chwasty trwate w pierwszym okresie nglaisuwa recznie;srodki chwastobdjcze o selektywnym dziataniu aglstosowa z
duza ostraznoscia | dopiero po okresie 6 migsi od zatgenia trawnika.

Trawniki wymagag nawaenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgad roku. Mieszanki nawozéw nale
przygotowywa tak, aby trawom zapewhsktadniki wymagane w poszczegélnych porach roku:
wiosma, trawnik wymaga mieszanki z przewsaagotu,
od potowy lata naley ograniczy azot, zwekszapc dawki potasu i fosforu,
ostatnie nawgenie nie powinno zawieéaazotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polegaspaawdzeniu:
oczyszcCzenia terenu z gruzu i zanieczysacze
okreslenia ilosci zanieczyszcze(w m°),
pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszchena zwatk,
wymiany gleby jatowej na ziemiurodzaja z kontroh grubdci warstwy rozcielonej ziemi,
ilosci rozrzuconego kompostu,
prawidtowego uwatowania terenu,
prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
prawidtowej czstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
okreséw podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow z matesiajotowego lub siewu,

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fitrawnika obejmuije:
roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, doviémizurodzajnej, roxielenie ziemi urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
zakladanie trawnikéw,
pielegnacg trawnikow: podlewanie, koszenie, naxeoie, odchwaszczanie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-G-98011 Torf rolniczy
2. PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzelwaewy iglaste
3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewaewy lisciaste
4. PN-R-67030 Cebule, bulwy,akza i korzenie bulwiaste ¢lin ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
6. BN-76/9125-01 Radiny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
D -10.03.01
TYMCZASOWE NAWIERZCHNIE
Z ELEMENTOW PREFABRYKOWANYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaafihhicznej (ST) swymagania dotyexe wykonania i
odbioru robét zwizanych z z wykonywaniem tymczasowych nawierzchreleamentéw prefabrykowanych. w ramach
remontu ulicy Spotdzielcow w Mierzynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji bt
wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt awanych z wykonaniem
prowizorycznej nawierzchni ulicy z ptyt drogowyeblbetowych wielootworowych zgodnie z zakresem zaggsgoélnionym
w pkt 1.3 ST D-M-00.00.00i zgodnie z ustalenigmdanymi w dokumentacji projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Tymczasowa nawierzchnia z elementow prefabrykowlary@wierzchnia z ptyt drogowych betonowych i
zelbetowych, przeznaczona dla ruchu lub postojuzuldjer na czas oké®ny.

1.4.2.Pozostate okigenia s zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i defingepi podanymi w ST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatdw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu tymczagolwnawierzchni z elementéw prefabrykowanych:tah
niniejsz ST, &
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— plyty drogowe zelbetowe wielootworowe IOMB
— piasek na podsygk do zamulania spoin,
- woda.

2.3. Piyty betonowe izelbetowe

Ptyty drogowe, stosowane do wykonania tymczasowahierzchni powinny odpowiadavymaganiom BN-80/6775-
03/01 [2] i BN-80/6775-03/02 [3].

2.3.1.Typy, rodzaje i odmiany piyt

Do wykonania remontu zastosawptyty zelbetowe wielootworowe — IOMB gat. 1,
2.3.2.Ksztalt i wymiary ptyt betonowych

Wymiary ptyty zelbetowej wynosz100x75x12 cm. Ksztalt pokazano na rysunku.

2.3.4.Wyglad zewrtrzny

Powierzchnie ptyt powinny léybez rys, pknig¢ i ubytkdéw betonu, o fakturze z formy lub zatargpdne z
wymaganiami. Krawdzie ptyt powinny by rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawddzi ptyt betonowych zelbetowych nie powinny przekracza
wartasci podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia paohai i kravedzi ptyt zelbetowych

Dopuszczalna wielksd
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzé
Gatunek 1 Gatunek 2
Wklgstos¢ lub wypukiasé powierzchni gornej,
: . - e : 3 4
wichrowatd¢ powierzchni i krawdzi, mm
Szczerby i uszkodzenia liczba, max 3 4
krawedzi i naray dtug@¢, mm, max 20 30
gkbokas¢, mm, max 5 7

Dopuszczalne odchytki wymiaréw ptigelbetowych nie powinny przekragzevartagsici podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow piyt begavych izelbetowych

Dopuszczalna odchytka
Rodzaj wymiaru mm
Gatunek 1 Gatunek 2
Plyty zelbetowe dhugasé +10 +16
szerokdé +6 +10
grubas¢ +3 +5

2.3.5.Skfadowanie

Piyty betonowe zelbetowe mog by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na pagleyréwnanym i odwodnionym, z
zastosowaniem podkitadek i przektadekzotoych w pionie jedna nad drag

2.4. Piasek na podsypki do zamulania spoin

Piasek na podsygloraz do zamulania spoin powinien spetniggmagania PN-B-11113 [1].
Piasek naley sktadowa w warunkach zabezpieczajch przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
kruszywami. Podize w miejscu sktadowania powinnodséwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
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2.5. Woda

Woda uywana przy wykonywaniu zagzczenia podsypki i do zamulania nawierzchnienoy¢ studzienna lub z
wodochgu, bez specjalnych wymafga

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania tymczasowych nawierzchni z elementéwrefabrykowanych

Wykonawca przyspujacy do wykonania tymczasowych nawierzchni z elemsmigefabrykowanych powinien
wykaza sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— zurawi samochodowych lub samojezdnych,
- walcéw ogumionych,
- rowniarek,
— wibratoréw ptytowych,
— ubijakow,
— zbiornikow na wod.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport ptyt betonowychzelbetowych

Ptyty drogowezelbetowe mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu. Ptyty powinny &yabezpieczone
przed przemieszczaniene siuszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warsiie powinna wystawégpozascianysrodka
transportowego wcej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.2.2. Transport piasku

Piasek ména przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih go przed
zanieczyszczeniem, zawilgoceniem oraz zmieszanigmymni rodzajami kruszyw. Podczas transportu jiammwinien by
zabezpieczony przed wysypaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M30®O0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtae pod tymczasowe nawierzchnie z elementow prefatwstkych powinno biprzygotowane zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowanienzag;szczaniem podi@”

Jeli dokumentacja projektowa lub ST nie stanowi irggcto na podtau z gruntu niewysadzinowego e
bezpdrednio uktadé nawierzchrg z ptyt betonowych lubelbetowych. Jeeli w podtazu wystpuja grunty watpliwe badz
wysadzinowe, nawierzchyk ptyt naley uktada na podsypce piaskowej.

5.3. Wykonanie podsypki

Podsypka pod nawierzckrpowinna by wykonana z piasku odpowiadaeggo wymaganiom punktu 2.4 niniejszej ST.

Grubai¢ podsypki powinna byyzgodna z dokumentagcprojektows lub ST. Piasek do wykonania podsypki powinien
by¢ roztozony w warstwie o jednakowej grufo przy wyciu rowniarki, w spos6b zapewnaay uzyskanie wymaganych
spadkdw i rgdnych wysokéciowych.

Zag;szczenie podsypki nale przeprowadzabezpdrednio po roziaeniu. Zagszczenie naley wykonywa przy
zachowaniu optymalnej wilgotdol zag:szczanego piaskuz @o osigniecia wskanika zagszczeniad= 1,00.

5.4. Wykonanie nawierzchni z ptytzelbetowych
5.4.1.Ukladanie ptyt

Tymczasow nawierzchnj z ptytzelbetowych wykon& w ukladzie dwéch rlow ptyt utazonych bokiem
dtuzszym prostopadle do osi ulicy.
SposO6b utéenia ptyt powinien by zgodny z dokumentagprojektovs, ST lub wskazaniami iyniera.
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5.4.2.Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z ptyelbetowych na uprzednio przygotowanym padionaze sk odbywa& bezpdrednio ze
srodkow transportowych lub z miejsca sktadowaniapamoa zurawi samochodowych lub samojezdnych.

Piyty zelbetowe nalgy uktada tak, aby cat swoj powierzchmi przylegaty do podiza (podiaa gruntowego lub
podsypki). Powierzchnie ptyt nie powinny wystawab by¢ zagkbione wzgédem siebie wicej niz 8 mm.

5.4.3.Wypehnienie spoin

Szeroké¢ spoin mgdzy ptytami nie powinna liywigksza nk 10 mm.
Do wypetnienia spoin 2ay¢ destrukt z frezowania przez zamulenie, powizigwierg od 3 do 8 % frakciji
mniejszej od 0,05 mm, a zamulenie powinné tykonane na peingrubcé piyt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola przygotowania podtaa

Kontrola polega na sprawdzeniu zgofria:
a) dokumentagj projektova - na podstawie oglizin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w ST D-04.01.01 ,Koryto wragrpfilowaniem i zagszczeniem podi@”.

6.3. Kontrola wykonania podsypki

Kontrola ut@zonej podsypki piaskowej polega na sprawdzeniu zgéamiz:
a) dokumentagj projektova w zakresie grubii utozonej warstwy i wyréwnania do wymaganego profilua podstawie
ogledzin i pomiarow,
b) wymaganiami podanymi w p. 5.3 niniejszej ST.

6.4. Kontrola wykonania nawierzchni z ptyt betonowgh

Kontrola jakdci robét polega na sprawdzeniu ich zgodna:
a) dokumentagj projektova w zakresie cech geometrycznych nawierzchni orgmsioczalnych odchytek wymienionych w
tablicy 1 - na podstawie aglzin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w ST D-05.03.03 ,Nawierzchnigtyt betonowych”.

6.5. Kontrola wykonania nawierzchni z ptytzelbetowych

Kontrola jakdci robét polega na sprawdzeniu ich zgodna:
a) dokumentagj projektove, w zakresie cech geometrycznych nawierzchni orgmsirczalnych odchytek wymienionych w
tablicy 1 - na podstawie aglzin i pomiarow,
b) wymaganiami podanymi w punkcie 5.4. niniejszej ST.
Scieraln@g¢ na tarczy Boehmego dla ptiglbetowych nie powinna przekracza

— 1,5 mm dla gatunku 1,

— 2,5 mm dla gatunku 2.
Pozostate wymagania dla piglbetowych powinny byzgodne z BN-80/6775-03.01 [2] i BN-80/6775-03.8P [

6.6. Pomiary cech geometrycznych nawierzchni

Jeli dokumentacja projektowa i ST nie okl@inaczej, to przeprowadzone pomiary nie powiniykaza wigkszych
odchyler w zakresie cech geometrycznych tymczasowych nachei z elementow prefajgtowanych ni te, ktére podano w
tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne odchylenia dla tymczasowyahierzchni z
elementéw prefabrykowanych

Dopuszczalne odchylenia
Cechy nawierzchni Nawierzchnia z piyt Nawierzchnia z piyt

betonowych zelbetowych
Szerokdé¢, cm +5 +10i -5
Spadek poprzeczny, % +0,5 0,5
Rzedne nawierzchni, cm +1i-2 +11i-2
Odchylenie osi nawierzchni +5 +10
w planie, cm
Grubas¢ podsypki, cm +1,5 +3
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6.7. Ocena wynikéw bada

Wszystkie materiaty mugzspetnid wymagania podane w punkcie 2.
Wszystkie elementy rob6t, ktére wykagajdstpstwa od postanowdeST powinny zostarozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z elemenpsefabrykowanych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST | wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg purtk daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 nawierzchni z elementéw prefabrykowanych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- dostarczenie materiatow,
— przygotowanie podima (ewentualnie wykonanie podsypki),
— utozenie plyt z wypetnieniem spoin,
— wykonanie rob6t wykaczeniowych,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawienzch
drogowych; piasek

2. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizdhog,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne mggania i
badania

3. BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizdhog,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Ptyty droge.
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INFORMACJA AKTUALIZACYIJNA O ASFALTACH WPROWADZONYCH NORMA PN-EN 12591:2002 (U)

Podstawa zmian

W 2002 r. decyzjprezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego zagtetyita, metod notyfikacji (bez ttumaczenia), do stosowania wseel
norma
PN-EN 12591:2002 (U), okétajace metody badei wymagania wobec asfaltéw drogowych.

Norma ta klasyfikuje asfalty w innym podziale ragmvym niz dotychczasowa norma PN-C-96170:1965.

Asfalty, zgodne z PN-EN 12591:2002 (4)dostpne w Polsce od pogtku 2003 r.

Norma PN-EN 12591:2002 (U), nie uniewué dotychczas stosowanej normy PN-C-96170:18&Hhwila przywotania w dokumentach
kontraktowych normy
PN-C-96170:1965 ma ona zastosowanie, pod warung@&yskania asfaltu produkowanego wg PN-C-96170:1965

Zmiany aktualizacyjne w ST

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltégvRN-EN 12591:2002 (U) w ST, wydanych przez GDDPO®1 r., uwzgidniapcych
zalazenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni piych i pétsztywnych” (KTKNPP), GDDP - IBDiM, Warawa 1997:
D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego
D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego
D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowo-@nej (SMA)
D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego.
Niniejsza informacja dotyczy rowriénnych ST uwzgidniajacych roboty z wykorzystaniem lepiszcza asfaltowego.

Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instfgatiawczy Drég i Mostow w porozumieniu z Genegdbyrekci Drog Krajowych
i Autostrad uaktualnit zalecenia doboru lepiszczialéowego do mieszanek mineralno-asfaltowych wta@u typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
i potsztywnych”, ktéry byt podstasvopracowania ST wymienionych w punkcie 2.

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1.

Tablical. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszanek miregsdfaltowych wedtug przeznaczenia mieszanki igleciia drogi ruchem
Typ mieszanki Tablica zat. A Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6
Beton asfaltowy do podbudowy Tablica A 50/70 35/50 35/50
35/50
DE30 AB,C 35/50
Beton asfaltowy do warstwy Tablica C 50/70 DESOAB,C | DE30ABC
Wigzace DP30 DP30
DP80
Mieszanki mineralno-asfaltowe
do warstwyscieralnej (beton 50/70 50/70
asfaltowy, mieszanka SMA, Tablica E DE80 A,B,C DE30 A,B,C DE30 A,B,C
mieszanka MNU) DE150 A,B,C DESO A,B,C DES0 AB,C

Uwaga:* - do cienkich warstw
Oznaczenia:

KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchmidatnych i pétsztywnych,

SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,

MNU - mieszanka o nieggitym uziarnieniu,

35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zpstacy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,

50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zastacy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,

DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowetyeyne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. rimfacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDiM,

Warszawa 1997

Wymagania wobec asfaltéw drogowych
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W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instigatlawczy Drég i Mostéw w porozumieniu z Genegayrekci Drég Krajowych
i Autostrad ustalit wymagane wéeiwosci dla asfaltow z dostosowaniem do warunkéw polskitablica 2.

Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane wwosci asfaltow drogowych o penetracji odx®)1 mm do 3380,1 mm wg PN-EN 12591:2002 (U) z
dostosowaniem do warunkéw polskich
Lp. Wihasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania | 20/30 35/5p 50/40 70/1G0 100/150 160]2260/330
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
1 | Penetracjaw 26 0,1mm P]’_\LEGN 20-30| 35-50| 50-7q 70-10 100-1%0 160-420 250-B30
Temperatura o PN-EN | i
2 micknienia C 1427 55-63| 50-58 46-54  43-51 394 35-4B 30-38
Temperatura zaptor | PN-EN
3 | nu, nie mniej ni C 29592 240 240 230 230 230 220 220
Zawarta¢ sktadni-
4 |kéwrozpuszczal- | %mim | PNEN | 99 | 99 | o9 99 99 99 99
nych, nie mniej ri 12592
Zmiana masy po
5 | starzeniu (ubytek | % m/m PN-EN 0,5 0,5 0,5 0,8 0,8 1,0 1,0
lub przyrost) nie 12607-1
wigcej niz
Pozostata penetra-
6 | cja po starzeniu, % PN-EN | 55 | 53 | 50 46 43 37 35
nie mniej ni. 1426
Temperatura k-
7 | nienia po starzenid,  °C PN-EN | 57 | 52 | 48 45 41 37 32
nie mniej ni. 1427
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
Zawartge 0
8 | parafiny, % PN-EEN | 55 | 22 | 22 2,2 2,2 2,2 2,2
nie wiecej niz 12606-1
Wzrost temp. nak-
9 | nienia po starzeniu, °C PN-EN 8 8 9 9 10 11 11
nie wigcej niz 1427
Temperatura tamli Nie
10 | wosci, nie wicej °C PN-EN | o | 5 -8 -10 12 -15 -16
niz 12593 resla
sie

65



